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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

METHODES RECOMMANDEES POUR LES MESURES
SUR LES RECEPTEURS DE TELEVISION
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les Comités nationaux.

les Comités nationaux
1se fondamentale de ces
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rt pour harmoniser les
dansAa mesure ol les conditions nationales le permettent.
¢ dans ce but.

prés une discussion préliminaire & Montreux en novembre 1951.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

RECOMMENDED METHODS OF MEASUREMENT ON RECEIVERS
FOR TELEVISION BROADCAST TRANSMISSIONS

FOREWORD

(1) The fornpal decisions or agreements of the I.E.C. on technical matters, prepared by~Technical n which
all the National Committees having a special interest therein are represented, express, asNyear an inter-
national tonsensus of opinion on the subjects dealt with.

(2) They have the form of recommendations for international use and they-are & ational Comrhittees in
that sensg.

(3) In order|to promote this international unification, the L.E.C. expresse the wish hat alNN4tional Committegs having
as yet ng national rules, when preparing such rules, should ¢ o E.C, r¢dommendations as the fundamental basis
for these|rules in so far as national conditions will permit,

(4) The desixlability is recognized of extending internakiponal agres s.matters through an endeavour to hhrmonize
national i 8 mal conditions will permit. The|National
Commit

Work| on this t the Scheveningen meeting of Sub-Committee 12-1,
in Septembepr 1952, aftes i, d 75 on the subject at Montreux, in November 1931.

It waq further e ggin Qpatija, June 1953, the Hague, March 1954, Philafelphia,
September 1954, Wi ! : ondon, July 1955. As the result of this latter meeting the draft
was submit i pittees for approval under the Six Months® Rule in March 1956.

4

After unich meeting, June/July 1956, of the comments received from| several
countries, 3 orporation of corresponding amendments, the revised text was submjitted to
the Nationgl Committees for approval under the Two Months® Procedure in December 1957.| Minor
editorial anremdnrentswere e iz the meetimgof Sub=-Committee 12~ Paris;r Marelh—1958.

The following 16 countries voted explicitly in favour of publication:

Austria Italy Switzerland

Belgium Japan Union of South Africa
Denmark Netherlands United Kingdom
Finland Norway United States of America
France Sweden Union of Soviet Socialist

Germany Republics
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METHODES RECOMMANDEES POUR LES MESURES
SUR LES RECEPTEURS DE TELEVISION

Chapitre I. — GENERALITES

1.1.  Objet.

La présente recommandation a pour objet de normaliser les conditions et les méthodes de mesure

rmes fension et courant s’appliquent en général, dans la technique

ére

dfinition égale & 405, 525, 625 et 819 (CCIR, rapport
ot de modulation négative ou positive avec la réceptid

a mettre en ceuvre pour ’étude d’un récepteur pour émissions de téléviSiom afin de rendre possible la
comparaison des résultats des mesures. Elle ne fixe pas de valeurs limitespgur les diff

1tes caractéristiques.

uer les propriétés
tative; un choix de
[émentaires peuvent

fonctionnement du
hi d’en étudier sépa-

itions futures, parce
s propriétés physio-
e auront été établies

Ecrites dans les pré-
lis pour la réception
ne 35, Londres 1953,
n du son correspon-

’

e la télévision, aux
n 1’absence de cette

indication, les termes « tension » et « courant » s’appliquent, sauf spécification contraire, aux

valeurs efficaces. Un signal a

fréquence radioélectrique complétement modulé est un signal a

fréquence radioélectrique modulé au niveau du blanc conformément aux normes du systéme de
télévision utilisé, Pamplitude du signal a fréquence radioélectrique étant considérée comme étant
égale 4 la valeur efficace de la valeur de créte du signal a fréquence radioélectrique (voir les figures

la et 1b, p. 124).

Note: 1.a valeur efficace réelle d’un signal modulé sera, bien entendu, différente de cette valeur, I’écart dépendant

du taux de modulation et de la forme d’onde.

Dans les essais olt ’on peut utiliser une onde porteuse sinusoidale, le facteur de conversion en valeurs de

créte cst donnée dans les figures correspondantes.
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RECOMMENDED METHODS OF MEASUREMENT ON RECEIVERS
FOR TELEVISION BROADCAST TRANSMISSIONS

Chapter I — GENERAL

1.1. Object.

The object of this recommendation is to standardize the conditions and methods for the measure-
ments to berused—o wrdy—of-a—recetver—fo ristomrbroadeastirg-so—as—to lopossible he com-
parison of the results of measurements. Limiting values of the various quantities fordctepta rmance
are not spedified.

It constitutes a catalogue of selected measurements recommended fop.asssssing th entia ;oper-
ties of receiyers of a given type. It is neither mandatory nor limiting; & chorve ; rements can be

made in each particular case. If necessary, additional measurementsifiay be cagri ~ should
be preferably carried out in accordance with standards laid down by th adardizi country
concerned.

The rd
complete ref
giving its cg

e of the
5 or for

It sho bements
since they d and the
physiologici ¢ : ve been
settled by I.E.C. Technical Com ' ; i i mented
accordingly] '
1.2. Scopd.

in the
e vision
.C.I.LR. Report No. 35, London, 1953 and O.L.R. [Report,
odulation with its associated frequency or amplitud¢ modu-

The nethod 4

recommendpation morepa
reception fd
Prague, 195
lated sound

1.3. Genet

The f] i initions apply for the purpose of this recommendation.

1.3.1.  Voltage and cireent imply in television technique mostly “peak-to-peak’ values; this is ipdicated

by pp—Withott—such—indicationm—voltageand-currentmplyrrrs—values—unless—otherwise spe-
cified. A fully modulated radio-frequency signal is a radio-frequency signal modulated to white
level in accordance with the standard of the television system used, in which case the radio-
frequency signal strength is considered to be equal to the r.m.s. value at the peak amplitude of

the radio-frequency signal (see Figure la and lb, p. 124).

Note: The true r.m.s. value of a modulated signal will, of course be different from this value, the magnitude of the
difference depending on the depth of modulation and its waveform.
In the tests in which a sine-wave modulated carrier can be used the factor for conversion to peak values is
given in the appropriate figures.
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1.3.2. Taux de modulation d’image. Le taux de modulation d’image représente, sur une échelle linéaire,
le niveau du signal image & un instant donné.

0% de modulation d’image correspond au niveau du noir,
1009, de modulation d’image correspond au niveau maximum du blanc défini dans le systeme
de télévision utilisé.
Des valeurs intermédiaires corréspoﬁdent aux niveaux intermédiaires du signal (voir les
figures 1a et 1b).

1.3.3. Taux de modulation de I’onde porteuse. Le taux de modulation de I’onde porteuse représente, sur
une échelle linéaire, le niveau du signal vision a fréquence radioélectrique & tout instant.

0% de modulation de ’onde porteuse correspond a la créte de ’onde porteuse,
1009, de modulation de I’onde porteuse correspond au niveau zéro de 1’onde porteuse.

au niveau du signal

niveau du signal
d’image) (voir les

exprimer le rapport
int & un tel rapport

nt & leur rapport, on a:

au rapport de deux
10 de ce rapport.

de courants, par les

L

2

Mules s’appliquent lorsque les impédances aux points ge référence, ot I’on
s et les courants, sont identiques. '
i devenu usuel, depuis longtemps, d’utiliser la notation dB [dans un sens élargi,
er des rapports numériques d’ordre général suivant une base logarithmique. Dans ce
ecommandé de faire observer 1’usage spécial qui est fait de la notation dB et d’ajouter,
ible, des renseignements sur les impédances auxquelles se référent leq valeurs du rapport.

Symbotestittéranx-associésunrdécibelsHmrapportendéetbelspremanteomme référence une valeur
donnée définira un certain niveau. Les valeurs de référence utilisées pour exprimer des niveaux
de puissance, de tension, de courant ou de champ peuvent &tre indiquées par un symbole littéral
associé a I’abréviation dB. '

Les valeurs de référence utilisées habituellement et leurs abréviations sont:

Type de niveau Référence Abréviation
Puissance 1 milliwatt dB (mW)
Tension . 1 volt dB (V)
Courant 1 ampere dB (A)

Champ 1 volt par métre ~dB (V/m)
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Picture modulation percentage. Picture modulation percentage is expressed on a linear scale to
indicate the picture signal level at any given moment.

0% picture modulation corresponds to the black level, and

1009 picture modulation corresponds to the peak-white level as defined for the system used.

Intermediate values correspond to intermediate levels of the picture signal (see Figures la
and 1b).

Carrier modulation percentage. Carrier modulation percentage is expressed on a linear scale to
indicate the level of the vision radio-frequency signal at any given moment.

09 carrier modulation corresponds to peak carrier level, and
o

100%, carrier modulation corresponds to zero carrier level. TN

With negative modulation, 0% carrier modulation corresponds to the radj
at the tips of the synchronizing impulses.

Wi

nal level

i r>’1 level

Th
or
thel base 10 of this ratio.

specified
rithm to

Not|

Th
implied amounts of power beifig

cified or

Thg abbreviation #B is\cominon ar the term decibel. It is also used to expres§ voltage

andl current ratios

By| at which
thg

Hg express
nu it a note
be e imped-

anges_to whic e ratio values refer.

Decibel suffixes. A decibel ratio related to a specified reference quantity will define the level of a
new quantity. The reference quantities used in expressing the levels of power, voltage, current or
field strength may be indicated by means of a suffix associated with dB.

Commonly used references and their suffixes are:

Type of level Reference Abbreviations
Power 1 milliwatt dB (mW)
Voltage 1 volt dB (V)
Current : 1 ampere dB (A)

Field strength 1 volt per metre dB (V/m)
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1.3.7. Luminance (L): quotient de I’intensité Iumincuse, dans une direction donnée, d’un élément de
surface infinitésimal par la surface de la projection orthogonale de cet élément sur un plan per-
pendiculaire & la direction considérée.

La luminance est exprimée en nits,
(1 nit (cd/m2) == 0,0001 stilb = 0,292 foot lamberts = = apostilbs)

1.3.8.  Brillance: impression subjective correspondant aux valeurs de la luminance.

1.3.9.  Réseau de distribution d’énergie: source de courant dont la tension de service est supérieure &
24 V et qui ne sert pas exclusivement a l’alimentation de récepteurs de télévision.

1.3.10. Fonctionnement sur batterie: alimentation par batteries d’accumulateurs et/ou de piles: a l’exclu-
sion d’appareils convertisseurs,

1.3.11. Dispositif de connexion extérieure: dispositif qui sert au ra ducteurs extérieurs

ou au branchement d’un autre appareil.

1.3.12. Antenne fictive: circuit utilisé pour les mesures, & la
son cible de transmission.

de réception et de

1.3.13. 1ux d’image (produits par exemple par une
ets_de synchronisation. Le signal doit

el le récepteur est pr¢vu.

1.3.14. dque adioéloctrique/contenant a la fois ’ensemble des signaux
N eg les normes du systéme de télévisjon utilisé.

1.3.15. ontrdler le systéme de télévision utilisé. Cette mire

ancs et noirs destinée A fournir le plus grand nombre

¢s perfgrmances du systéme. Elle doit porter du moins les dessins

ignes\horizontales et verticales de définition au centre [et dans les quatre
image, calibrés en « nombre de lignes ». Ce quadriflage doit permettre
-définition jusqu’au maximum théorique du systéme & contpdler. La définition
1¢6 en se rapportant au nombre de lignes horizontalgs, le méme chiffre

en déduire, par le
édquence vision correspondant a chaque nombre de lignes pour le systéme de télé-

es dessins de vérification de la linéarité, constitués par des cercles au centfe et dans les quatre
coins de la surface de 1'image, ainsi qu’un ensemble de barres verticgles et horizontales
équidistantes

iii) Un dessin pour le contrdle du format de ’image.

iv) Des repéres pour faciliter le centrage de I’image, méme lorsque le masque en coupe en partie
les coins.

v) Une échelle connue de brillance comportant 5 4 10 échelons de brillance pour le contrdle du
contraste.

vi) Des surfaces blanches et noires alternées sur les bords verticaux de I’image, pour vérifier
la qualité de la synchronisation. Ces dessins peuvent étre combinés avec les dessins de véri-
fication de la linéarité et du contréle du format de 1’image.
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Luminance (L) is the ratio of the luminous intensity in a given direction of an infinite

simal ele-

ment of a surface to the orthogonally projected area of this element on a plane perpendicular

to that direction.

The luminance value is expressed in nits.
(1 nit (cd/m?) = 0.0001 stilb = 0.292 foot lamberts = = apostilb).

Brightness is the subjective impression of luminance values,

Supply mains denotes any power source with an operating voltage of more than 24 V' t
used solely to supply television receivers.

hat is not

Battery operation denotes operation on accumulator and/or dry batteries irrespective of the

application of d c_voltage-transforming devices

Tetminal device denotes any device for connecting external conductor;

Al
migsion line when taking measurements.
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Video signal. A video signal is a signal consisting of
by|a camera or a pattern generator) and the com
should comply with the standards of the televis

Television signal. A television signal\
inflormation in accordance with the stamd

Tekt card. A test card i

d trans-

instance

jle signal
ned.

tion of monochrome ¢ \information as possible on the performance of

the

i Vertic@
area, calibgated

pictare as well as a pattern of equidistant horizontal and vertical bars.

e picture
ecked up
respond-
finition,

iii) A marking to check the aspect ratio.

iv) Marks to facilitate centring of the picture even when the mask partly cuts the corners.

v) A known brightness scale of from 5 to 10 brightness steps for gradation checks.

vi) ‘Alternate black and white blocks at the vertical edges of the picture to check synchronizing
quality. These may be combined with the linearity pattern and the aspect ratio marking.
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vii) Des dessins spéciaux, tels que des barres verticales isolées de largeurs différentes et des bandes
horizontales donnant des transitions du noir au blanc et du blanc au noir pour vérifier les
dépassements, les réflexions (fantdmes) et la réponse en basse fréquence.

La brillance moyenne des mires doit correspondre & un taux de modulation moyen de ’image
d’environ 50.

1.3.16. Trame. Une trame est la partie de I'image qui est balayée dans I'intervalle qui sépare deux impul-
sions successives de synchronisation verticale.

1.3.17. Image. Une image est constituée par deux trames successives (voir article 1.3.16).

1.4. Généralités sur les mesures.

normales de mesure

fes sur un récepteur
e de ces sections
. [Par exemple, le cir-
on» peut avoir une
influence sur les circuits du canal son et in ; . er 1'un des signaux
composant le signal de télévision qu’apr i 1 " as les résultats de la
mesure considérée.

Pour la plupart des mesuy:
synchronisés.

ent convenablement

1.4.2,

inale 4 la fréquence

uence nominale trés
Hz et 60 Hz, toutes

pour plusieurs tensions nominales, on applique gu dispositif de con-
eau une tension nominale choisie arbitrairement.

epteyys tous courants, il peut étre désirable d’effectuer quelques| mesures en courant
ourant continu. Les conditions choisies dans tous les cas ddivent étre indiquées.

normales de mesure pour les récepteurs fonctionnant sur batteries.

A

Emploi de batteries du type, de la tension ct de la résistance inqerne prévus pour le
TECEPLETT,

1.4.3.2. Branchement de batteries d’accumulateurs, du type et de la tension nominale prévus,
au dispositif de connexion extérieure correspondant. La tension normale de fonction-
nement est fixée & 2,0 V par élément, dans le cas de batteries d’accumulateurs au plomb
non en cours de recharge et 2,2 V par élément pour les batteries d’accumulateurs au
plomb en charge, la mesure étant faite aux bornes de la batterie. S’il est fait usage d’accu-
mulateurs autres qu’au plomb, les conditions correspondantes doivent &tre stipulées.

1.4.4. Surtensions et sous-tensions. Si Ion désire déterminer P’influence des variations des tensions
d’alimentation, des mesures supplémentaires sont effectuées avec les valeurs suivantes:
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vii) Special patterns, such as single vertical bars of different widths and suitable horizontal blocks
giving black-white and white-black transitions, for checking overshoot, reflections (ghosts)
and low-frequency response.

The mean brightness of the patterns should correspond to a mean picture modulation percentage
of approximately 50 %,.

Field. A field is that part of the picture which is scanned in the interval between two successive
vertical synchronising impulses.

1.3.17. Picture. A picture consists of two consecutive fields (see Clause 1.3.16).

1.4. General notes on measurements.

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

AN
Unless otherwise specified, measurements are made under standard meaduring cqndifions as
spe¢ified below. ’

In ¢ll measurements on a television receiver it is assumed that botk th: he ?cture
secliions are operating, so that any influence one section may hgwe resent
durfng the measurements, except where otherwise stated. For ingtance; a perated
by he case.
On n it has
bee

Foi ed.

Stal include the following:

Thq to the mains terminal device.

Ift : 9 s a rated frequency differing considerably from
thel field frequency of ‘he\televi e.g. 50 Hz (c/s) and 60 Hz (c/s), all meast]rements
shduld be : ¢ congditi gpecial attention should be paid to the measurements
in accordancewith

For plied to
the ‘
For a.c. and
d.c

Std

The employment of batteries of the type, voltage and internal resistance as spedified for

use with the receiver.

The connection of accumulator batteries of the rated type and voltage to the appro-
priate terminal device. The standard operating voltage is fixed at 2.0 V per cell for lead
batteries not under charge and 2.2 V per cell for lead batteries under charge, measured
at the terminals of the battery. If accumulators other than lead accumulators are used,
corresponding rules must be stipulated.

Over-voltages and under-voltages. 1f it is desired to determine the influence of variations in the
supply voltages, supplementary measurements are carried out at the following specified values:
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1.4.4.1. Récepteurs reliés au réseau. Tension nominale d’alimentation plus 109, et moins 10%.

1.4.4.2. Récepteurs sur accumulateurs. La tension minimum pour les accumulateurs au plomb
est fixée & 1,8 V par élément.

1.4.5.  Température ambiante et humidité relative. Sauf spécification contraire, la température ambiante
doit étre comprise entre 15 et 30°C et I’humidité relative doit étre inférieure a 80 %,.

1.4.6. ‘Description des conditions de mesure et représentation graphique. Une description des condi-
tions dans lesquelles les mesures ont été effectuées doit étre jointe aux résultats. Si les
résultats sont représentés graphiquement, les points obtenus expérimentalement doivent
étre indiqués sur le graphique. Dans de nombreux cas, il est nécessaire de juger subjecti-
vement les caractéristiques. Si un tel jugement influence les conditions dans lesquelles les mesures
sont effectuées, cela doit étre indiqué clairement avec les résultats. Siypar exemple, on considére

i ptable, cette valeur

1.4.7. résultats pour un
a mire d’essai, tous
Par la suite, on peut
n’utiliser pour un essai particulier que les or S ! i - bosition de 1’usager.

Le récepteur doit &tre mis sous tension p i ES mesures.

La mesure des caractéristiques qui dépendert d i aprés cette période

ment étre suivie. En
ustés conformément

1.4.8. Accord du récepteur. La
I’absence d’indications de

tains cas, s’effectuer
nécessiter le réglage

ée pour ’oscillateur

ur réaliser 1’accord.

ude, 1’accord sur le
ignal™désiré est obtenue en ajustant les organes d’accord jusqu’a fce que la puissance
deysortie désirée en basse fréquence soit obtenue, soit avec le nivepu le plus faible du
ignal A Uentrée, soit avec le réglage le plus bas possible de 'orgdne de réglage de la
puissance. Dans quelques cas, il peut étre plus précis de régler le récepteur pour I’éli-
mination maximum du son dans le canal vision.

1.4.8.2. Pour un récepteur du type «inter-carrier sound», pour les systémes de télévision 4 onde
porteuse « son » modulée en fréquence, 1’accord est obtenu en faisant fonctionner 1’0s-
cillateur local sur la fréquence correcte correspondant au canal sur lequel on accorde
le récepteur. Si le récepteur comporte un circuit éliminateur sur la porteuse son, ’accord
peut &tre obtenu rapidement en plagant la porteuse son sur le point d’élimination maxi-
mum,

1.4.8.3. Pour un récepteur pour onde porteuse « son» modulée en fréquence, I’accord précis
sur le signal désiré est obtenu en accordant d’abord d’une fagon approchée, puis en
ajustant les organes de réglage de l’accord jusqu’a ce que la distorsion harmonique
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1.4.4.1. Mains-operated receivers. Nominal supply voltage plus 10% and minus 10%.

1.4.4.2. Accumulator battery receivers. The minimum voltage for lead accumulators is fixed
at 1.8 V per cell.

Ambient temperature and humzdzty The ambient temperature shall be between 15 and 30°C
and the humidity below 80 %, unless other values are specified.

Description of measuring condttzons and graphic representation. A description of the conditions
under which the measurements were made should be added to the results. If the results are
presented in graphical form, the points which have been obtained experimentally should be
indicated on the graph. In many cases subjective judgement of performance is necessary. If
such.a judgement influences the conditions under which the measurement is made this should
be stated clearly with the results. If, for instance, it is considered that at a/eergin value of a
certain parameter the performance becomes unacceptable, this value of the parambgnust be

givep with the results of the measurements.

Recgiver adjustments. The receiver shall be set up to give best perfo ; >1gnal
inpyt of —50 dB (mW) preferably with test card modulation, any adju ten ay '1ab tola tech-
nician during installation being made. Subsequently only these controls-r to the

viewer may be operated for a particular test. The receivérsho on at lgast ten
minptes before the measurement is made.

The| measurement of properties which are affected by the ™t atiop after this hedting-up
tim¢ shall be repeated.

Recpi Howed.
If tl prdance
wit

The) svision receiver may, in some cfises, be
acc 2 in some cases it may involve turing the
recdi i i i X\ BX best step-response).

In 4

Ad ipti e Mg which has been followed should be added to the rgsults.
Thd

1.48.1. i 2 sound is tuned to a desired signal by adjusting the tuning ¢ontrols
i addio-frequency output is obtained, either with the lowest possible

4 ~ In some
e more accurate to adjust the receiver for maximum sound rejeftion in

thewyisiony channel.

1.4.8.2. An inter-carrier sound receiver for systems with f.m. sound is tuned so that the local
oscillator operates at the correct frequency corresponding to the channel to which it
is being tuned. If there is a sound trap, the tuning adjustment can be made readily by
placing the sound carrier at the point of maximum rejection.

1.4.8.3. A receiver with separate f.m. sound channel is tuned accurately to a desired signal by
first tuning it approximately and then adjusting the tuning controls until either the har-
monic distortion of the demodulated desired signal is a minimum, the undesired noise
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du signal désiré en basse fréquence soit minimum, que le bruit indésirable soit minimum
ou que la puissance de sortic en basse fréquence soit maximum. Dans beaucoup de
récepteurs, ces trois positions d’accord coincident. Si elles ne coincident pas, les diffé-
rences doivent étre indiquées par les écarts de fréquence correspondants.

Pour plus de détails, se référer a la Publication 91 de la C.E.L.: « Méthodes recom-
mandées pour les mesures sur les récepteurs radiophoniques pour les émissions de
radiodiffusion a modulation de fréquence. »

1.4.9. Mesure de la luminance. Le photométre utilisé pour toutes les mesures de luminance doit pouvoir
fonctionner sur une petite surface de I’image. Un appareil ayant un angle d’ouverture de 1 degréa
une distance de 1’image égale a 4 fois la hauteur de 'image convient. Lorsque 1’appareil est du
type comparatif, il doit comporter, si nécessaire, un filtre afin d’obtenir la concordance optimum

des—couleurs—LorsaueLapvareil-est—du fvpn akcr\]n’ sa_courbe A@«cn aux couleurs doit étre

O COTIotT T SreeTappareohratr,

voisine de la courbe de réponse de 1’eil humain moyen.

Du fait que l’éclairement ambiant varie son action doit 8tyd ent, et les mesures
airement ambiant
s et il faut vérifier

par tout objet envi-

comprend les réflexions de I'image de télévision e
que pour le recepteur réglé pour la brillance myx

A I’ceil de s’adapter
sures de luminance

de I’écran.

1.5. Antenne fictive.
I’intermédiaire d’un
oisie pour convenir
ernant I'image et le

ht utilisés avec une
nérateur de signaux

orsque 1’impédance
tre nécessaire d’uti-
ende peu de Pimpé-

u générateur de signaux doivent alors étre multipliées par un facteur o pour donner la
f.e.m équivalente en série avec ’antenne fictive & utiliser pour le calcul de la puissgnce disponible (voir

Comme les impédances en cause varient dans une plage etendue, et sont symétriques ou non, il
n’est pas possible de spécifier un seul type d’antenne fictive,

Dans le cas des récepteurs utilisant une antenne équilibrée, il est bon de s’assurer, par quelques
essais simples, que les mesures ne sont pas entachées d’erreurs dues au déséquilibre. En premier lieu, on
inverse les connexions a la bobine d’entrée équilibrée du récepteur, puis les connexions au réseau, soit
du récepteur, soit du générateur de signaux. Eventuellement on réalise ’alimentation du générateur ou
du récepteur pour une autre prise, s’il en existe. Toute modification dans la sensibilité, du fait de ces
opérations, indique une erreur due au déséquilibre.

' Lorsqu’il est nécessaire d’effectuer des mesures avec deux ou plusieurs générateurs de signaux, les
conditions indiquées ci-dessus doivent &tre satisfaites pour tous les générateurs (voir la figure 2b, p. 124).
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is a minimum, or the audio-frequency output power is a maximum. In many receivers
these three tuning positions coincide. If they do not coincide the discrepancies should
be stated in terms of the corresponding frequency deviation.

For further details reference is made to I.E.C. Publication 91: Recommended
methods of measurement on receivers for frequency-modulation broadcast transmissions.

1.4.9. Measurement of luminance. The photometer used in all luminance measurements should be
capable of operating over a small area of the image. An instrument having an acceptance angle of
1 degree operated at a distance from the image of 4 times the picture height is suitable. When the.
instrument is of the subjective matching type, a calibrated filter should be fitted, if necessary, to
secure optimum colour match. When the instrument is of the objective type s telour response
should simulate the colour response of the average human eye.

Sinc Pments
should be taken under conditions of ambient lighting not greater than its) i ting
incly Q t made
with| the receiver operating at maximum brightness that the lig je¢t does
not exceed 0.2 nits.

Sufficient time should elapse before measurements are tdken'} b i to the
low [level of ambient illumination. \ should
be tmken at the centre of the relevant area in a—dikectro | of the

pictyre screen.

1.5. Artificjal aerial.

The television receiver is coupled to the \outp bpriate
transmission| circuit and an argificial aeriah. their impedances\being chosen to correspond to thg value
for which thg receiver is designed, It he sound
. are both mdade with the same i i

Some ignal genérato is then
necessary toprrange t correct
load impedance to the sig e § e same time satisfies the condition of represent|ng the
artificial aer wed fiom the receiver. When the actual receiver input impedancg is not

known with
offered to th

e-aécessary to use an attenuating network so that the impgdance
but little on the receiver input impedance.

The si eading must then be multiplied by a factor « to give the equivalent eJm.f. in
series with the artificial aexial (see Figure 2a, p. 124) so that the available power can be calculated,

A th H . H Lrad +d A halanecad-ormabalanecad it 1c nat Slbl
S A Y uuy\,uauuvn 1IIYVULIYVU V“l)’ UYLl a4 ywiue lallé\l AU QIV UAIAIAGU UT  UTIIUVRIAIIVUU 1T T UV OS e

to specify one type of artificial aerial.

With receivers using a balanced aerial, it is desirable to make simple tests to be sure that measure-
ments are free of errors due to unbalance. First, the connections to the balanced receiver input coil are
reversed ; and second, the mains connection for either the receiver or the signal generator is reversed and/or
moved to a different socket-outlet. Any change in the sensitivity observed on alternating these connec-
tions indicates an error due to unbalance.

In case it is necessary to carry out measurements with two or more signal generators, the conditions
mentioned above must be met for all generators (see Figure 2b, p. 124).
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1.6. Niveau du signal a ’entrée,

1.6.1.

1.6.2.

Définition. Le niveau du signal i 'entrée est la puissance disponible a la sortiec du générateur de
signaux, mesurée aux bornes d’utilisation du réseau associé, ou la f.e.m, équivalente de la source
(voir la figure 2a). Dans ce dernier cas, il faut indiquer la valeur appropriée de la- résistance.

La puissance disponible est la puissance ‘qui serait fournie, par le générateur de signaux et son
réseau associé, 4 un circuit de charge adapté. Elle est égale a:

EZ
4R

E étant la tension équivalente 3 circuit ouvert du générateur de signaux associé a ’antenne fictive

(voir Darticle 1.5) et R la résistance interne d

u générateur associé a ’antenne fictive. Il est préfé-
at-timeprissanee/paresque-eela facilite la compa-

;ﬁn entendu que la
ténsion, qu’il s’agit

éd peut €tre inférieure

s valeurs de la puis-

Puissance Pour R = 75 dhms
disponible équivalent 3
E

55 uv

17 Y

55 wv

170 wv

550 wv

1,7 mV

55 mV

17 mV

55 mV

170 mV

550 mV

rnieres colonnes mentionnent les valeurs approximatives de la fle.m, équivalente de
1a sotrce pour deux valeurs différentes de la résistance de la source. On peut dfterminer les valeurs
pondant & d’autres valeurs de cette résistance.

Dans fe cas d U signat de 1elévision, 16 Niveau Se Tapporte, sauf specification contraire, au signal
vision. Le rapport des niveaux du signal son et du signal vision doit &tre conforme aux normes du
systéme de télévision en cause. Ce rapport doit &tre indiqué avec le résultat des essais.
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1.6. Input signal level.

- 1.6.1.

1.6.2.

Definition. The input signal level is the available output power of the signal generator and its
associated network, or the equivalent source e.m.f. (see Figure 2a). In the latter case the appro-
priate value of resistance must be quoted.

The available power is the power which would be delivered by the signal generator and its asso-
ciated network to a matched load. Itis equal to:

EZ

4R

where E is the equivalent open-circuit voltage of the signal generator together with the artificial
aerial (see Clause 1.5) and R is the internal resistance of the generator together with the artificial
aerial. The expression of the input signal level in terms of power is preferablesinge it facilitates
the diirect comparison of receivers designed for different types of input cable

Whe¢n the input signal level to a receiver is expressed in terms of power, j
stood that the figure refers to the available power, and if it is expresse
sourice e.m.f. is the value referred to. The actual input power may be

' A\ 6 |
Available Input signal leve or R = 300 ms<>F R = 75 ohms
power in dB (m quivalentito quivalent to E

. < 11 \B)

under-
gp, the
uoted.

Rec
aval

lues of

5.5 pv
Y 17 uv
hY 55 v

Y 170 uv
mV 550 v
mV 1.7 mv
mV 55 mV
mV 17 mV
mVy 55 my
mV 170 mV
v 550 mV
ThS ‘give the approximate equivalent values of sources e.m.f. for two different

valy Corresponding values can be evaluated for other resitances.

In thecase of a television signal, the level refers in general to the vision signal unless otherwise
stated. The ratio of the sound signal level to the vision signal level should be in accordance with
the standard of the television system concerned. This ratio should be stated with the results.
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SECTION VISION

Chapitre II. — QUALITE DE L’IMAGE

surface disponible
;hauteur maximum
m2 On suppose que
mplétement occupée

Méthode de mesure. La hauteur maxi \ i hge sont déterminées
au moyen d’un pied a coulisse, d’un ¢ § il approprié. Pour déter-
miner la surface effective ; e surface de reproduc-

tion de I'image d’un pQint Situé ¢ tance égale au moins

a cinq fois la hauteur nia
effective de I'image.

2.2. Convexité ¢

Définiti

tographie la surface

deur de I'image et la
distance entre deux
t par le point virtuel
le 1a surface visible de .

n d’un microscope a

I’image se traduisent

r des différences de temps dans le signal électrique. Dans le récepteur, c’dst I’opération inverse

qui_doit se produire, de facon 3 obtenir une reproduction semblable & 1’orjginal. Tout écart par

rapport a la relation désirée entre le temps et 1’espace, dii au récepteur, constitue une distorsion
géométrique.

Dans la technique actuelle de la télévision, il est d’usage courant d’avoir une relation linéaire
entre le temps et la position. C’est pourquoi le signal de la caméra peut &étre représenté au moyen
d’un générateur de mire électronique.

2.3.1.1. Influence des ronflements du réseau sur la distorsion géométrigue. Une partie de la dis-

torsion géométrique peut avoir pour origine le réseau d’alimentation. De tels effets
sont mis en évidence en faisant fonctionner le récepteur sur une source d’alimentation
dont la fréquence différe légérement (par exemple de 1 Hz) de la fréquence de la trame.


https://iecnorm.com/api/?name=64c40b6319bbf59bf50280b2d773fec7

2.1.

2.1.1L

2.2.1.

2.2.2.

Pictune size.

VISION SECTION

Chapter II — PICTURE QUALITY

Def ction
ares width
in ¢ : : ing eonditions

the

Me
slid
pha
axig
gra

ined by medns of a
effective picture |area, a
sint situated on the| optical
re height. From thi§ photo-

Definition. The ¢ g ’ i asereen is defined by the ratio between the pictuile depth
and the maximum [pictwre\hsight.\ The pi depth is defined as the distance between two geo-
mefrical pl h icularde the optical axis, one going through the virtual poinf nearest
to fhe observer/apd the othéxgomg thigugh the most distant virtual points of the visiblg repro-
dudtion area.

Method of méqsurene sictdre depth may be measured with the aid of a travelling micro-
scope o

Definitions ¢ television transmitter, the co-ordinates of the picture elements are trjnslated

int¢ time-differe In the receiver, the reverse procedure has to take place
in arde ain a re 3 he origin Any deviation from the desired telation-

In present day television, it is normal practice to have a linear relationship between time and
position. Thus the camera signal can be simulated by means of an electrical pattern generator.

2.3.1.1. Influence of mains ripple on geometrical distortion. A part of the geometrical distortion
~may be caused by the mains supply. Such effects can be distinguished by operating the
receiver on a power supply with a mains frequency differing slightly (e.g. by 1 Hz (c/s))

from the field frequency.
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On peut déterminer le déplacement des points de 1’image pour lesquels on observe les
mouvements verticaux ou horizontaux les plus importants et I’exprimer en centi¢mes
de la hauteur ou de la largeur de I'image.

Si la source qui alimente le récepteur est également utilisée pour asservir le générateur
de signaux d’image, les déphasages relatifs qui sont nécessaires a ’observation de 1’ac-
tion des ronflements du réseau peuvent &tre obtenus en faisant tourner d’au moins
180 degrés un déphaseur convenable 4 réglage manuel intercalé dans le circuit d’asser-
vissement du générateur de signaux de synchronisation.

Si I’on n’observe pas d’influence notable de la phase du réseau sur la distorsion géo-
métrique, celle-ci peut &tre mesurée comme indiqué dans les articles 2.3.2, et 2.3.3.

Si la phase du réseau a une influence sur la distorsion géométrique, celle-ci doit étre
observée ou mesurée pour différentes positions du dépha;,etts,\les organes de commande

2.3.2.

2.3.2.1.

de [inéarité ou les autres organes préréglés qui influgncent la Yorme et la position de
I'image étant ajustés de fagon A obtenir le résultat Qptim \f)%t\chaque position du
déphaseur, }

ite au moins pour
ajustés de facon 4
. 5 décrites dans les
articles qui suivent. Si on le désire, $ i es pour différentes

Définition. On distj

non-linéarité vert

t la distorsion de

elatif de la vitesse
an tangent passant
éproduction de 'image. L’écart rela}if est la différence
la vitesse moyenne, exprimée en centiémes de la vitesse
yyage, et il est représenté graphiquement en ffonction du temps.

distotsion de non-linéarité verticale est évaluée par I'écart relatif de la

distorsions’de non-linéarité horizontale et verticale doivent étrg mesurées le long
ahorizontal et d’un axe vertical passant approximativement|par le centre de la

hode de mesure. On peut utiliser une mire électronique d’essai) constituée par un
systéme d’étroites barres horizontales et verticales, équidistantes [dans le temps, et
divisant la surface de I’image en surfaces élémentaires ayant sensiblement la forme de

TarTes. HHr'est pasessemtiet que tes barres sofentettessmémesvisibtes mais on doit voir
au moins les sommets des surfaces élémentaires (points d’intersection des barres). Il
est bon d’utiliser au moins dix barres, parce que le nombre de renseignements donnés
par la mesure augmente avec le nombre de barres. Si on le désire, on peut utiliser sépa-
rément pour cette mesure les barres horizontales et les batres verticales. Pour déterminer
la distorsion de non-linéarité, on peut photographier I'image de la mire dans les mémes
conditions que celles mentionnées 4 ’article 2.1.2. ’

On peut également utiliser un cathétométre ou tout autre dispositif approprié.

La distance entre deux points d’intersection voisins de la grille projetée est considérée
comme mesurant la vitesse instantanée.
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The excursion of the points in the picture where the greatest vertical or horizontal
movements are observed, may be determined and expressed as a percentage of the
picture height or width.

If the receiver uses a power supply to which the picture signal generator is locked, the
necessary relative phase changes for the ripple observations may be obtained by rotating
a suitable manual phase shifter in the lock-in circuit of the synchronlzmg signal generator
at least 180 degrees

If no noticeable influence of the mains phase on the geometrical distortion is observed,
the geometrical distortions can be measured as described in Clauses 2.3.2. and 2.3.3.

If the phase of the mains influences the geometrical distortions these should all be observed

-linearity of scanning.

D.1.

1 £ 1+ LF 4 v il 1 k T N A 1. 4 4 1 h
ormreasurcd-for-differentposttroms—of-thephase=shriter—Any-hneanty-cottrois—gr other
}\Q set for

sult (with
( escribed
in the following clauses. ired, s \ be made

Definition.

canning
picture

, of the
of time.

ity of the

Wl and a

nsisting
_ , dividing
It is not ¢ssential

the pi tire area into elementary areas of approximately square shape.

that-thesedividimgbars-themsetves-be—visible-butatteast-thecormersof-thectementary
areas (intersection points of the bars) must be visible. It is desirable to use at least
ten dividing bars because the information given by the measurement increases with the
number of dividing bars. If desired the horizontal and vertical bars may be used
separately for these measurements. To ascertain the non-linearity, a photograph of the

reproduced pattern may be taken under the same circumstances as mentioned in Clause
2.1.2.

A cathetometer or other suitable means may also be used.

The distance between two adjacent intersection points of the projected pattern is taken
as a measure of the instantaneous velocity.
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La distance totale parcourue divisée par le nombre d’intervalles est une mesure de la
vitesse moyenne.

2.3.2.3. Représentation graphique, La distorsion de non-linéarité est représenté graphiquement en
portant le temps en abscisses, suivant une échelle linéaire, et la distorsion en ordonnées,
suivant une échelle linéaire graduée en centiémes. Les intervalles de temps égaux cor-
respondant aux divisions de la surface de I'image par les barres de la mire sont portés
en abscisses.

La différence entre la vitesse instantanée et la vitesse moyenne est portée, en centiémes -
de la vitesse moyenne, au centre de chaque intervalle de temps marqué en abscisses.

Les points ainsi obtenus sont reliés par des segments de droite (voir la figure 3, p. 125).

O be de d Q an de—_pnon ne a_de

e—du balayage, telles

que celles qui sont provoquées par les ronflements du réséa ent pas forcément.

Ilya distorsion de ronflement du balayage lorsqus t klinéarité présen-
tent des ondulations.

Si la mire d’essai utilisée pour déterming
un nombre suffisamment élevé de

n-linéarité contient
ondulatigns, tous les ronfle-

P.3.3.  Distorsion de forme d’image.

rapport & un véri-
mire d’essai ayant

la forme décrite a

barres horizontales
hge, on peut photo-
mentionnées a 1’ar-

la mire sur un plan
Hu contour du plus
ant approximative-
ment le format d’image correct (voir la figure 4a, p. 125).

Ce contour convient en général et doit &tre reproduit avec les résultaps. des essais. Si une
distorsion d’un certain type prédomine, elle peut &re mesurée conformément aux mé-
thodes ci-aprés.

On marque les sommets A, B, C et D et on trace les lignes auxiliaires AB, BC, CD, DA,
KF et HE, avec AE = EB, BF = FC, CH = HD, DK = KA (voir la figure 4b, p. 125).

La plus grande distance entre la droite AB et la portion du contour située entre A et B
a D’extérieur du quadrilatére ABCD est appelée a,.

La plus grande distance entre la ligne droite AB et la portion du contour située entre
A et B a I'intérieur du quadrilatere ABCD est appelée a;.
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The total distance traversed divided by the number of intervals is a measure of t
velocity.

he mean

Graphic representation. The non-linearity is plotted on a linear time scale as abscissa and

a linear-percentage scale as ordinate. The equal time intervals corresponding to the

divisions of the picture area by the bar pattern are marked on the abscissa.

The difference between the instantaneous velocity and the mean velocity is plotted as a
percentage of the mean velocity at the centre of each time interval on the abscissa.

The points thus obtained are connected by straight lines (see Figure 3, p. 125).

NC NON-111¢C 0 dNning 1) _dl

To measure such deviations a much finer pat

linearity graphs.

atiern) on”a plane perpendicular to the optical axis.

fficiently
the non-

2.33.1. Definition. Picture outline distortiqn from a true rectangld of the
largest completely visible ontOfr of\a nately the correct aspect ratio| formed

2.3 i Anglectrically generated test pattern of the form described
cal bars may be used separately for these measure-

picture outline distortions, a photograph of the regroduced

oduction of the contour of the largest completely visible fectangle
4 e test pattern and having approximately the correct aspect ratio fis traced

methods.

If one

This tontour is normally adequate and should be reproduced with the results
MWWOrm of distortion predominaics, it may ] ollowing

The corner points A, B, C and D are marked and the auxiliary lines AB, BC, CD, DA,
KF and HE are then drawn so that AE = EB, BF = FC, CH = HD, DK = KA (See
Figure 4b, p. 125).

The greatest distance between the lines AB and that part of the contour between A and
B lying outside the quadrilateral ABCD is called a,.

The distance between AB and the point of the contour lying farthest away from AB inside
the quadrilateral ABCD is called a,.
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On définit de la méme fagon les distances by, by, ¢y, ¢, dy, €t dy.

11 est possible de spécifier les distorsions suivantes en centiémes.

AD — BC

DZASIOISIOH nor lZOIllale éen trapeze IH —_— . IOOA
. /
DlSlOl‘SlOll vertlcale en lr apeze I = 100

Si les portions de contour situées entre A et B et entre D et C se trouvent complétement
alextérieur du quadrilatére ABCD, on ne peut mesurer que a, et by et on a:

l>nt complétement
et on a:

@

bndulations en cen-
dd et 4e, p. 126) les

Les facteurs limitant la brillance utile d’une image de télévision pour un groupe flonné de conditions
d’utilisation”sont:

a) la brillance maximum disponible dans les conditions spécifiées,
b) la limitation résultant de la distorsion géométrique,

¢) la limitation résultant de la perte de concentration, "

d) la limitation résultant du scintillement.

Les facteurs a), b) et ¢) peuvent dépendre de la position des organes de réglage. Du fait que le niveau
du noir est habituellement ajusté pour se rapprocher de 1’éclairement ambiant réfléchi par P’écran, il est
bon de mesurer la brillance maximum pour des réglages du niveau du noir correspondant & des valeurs
typiques de 1’éclairement ambiant pour lesquelles le récepteur est prévu. '
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The distances by, by, ¢;, €, d; and d, are similarly defined.

It is possible to specify the following distortion percentages:

Horizontal Ti jum Distorti | Ty = AD - _“BC 100%
OFIZO. rapezium stor 0
izontal frapezium Distortion H™ AD + BC and
Vemieat Trasestum Distont . AB — DC 100%
¥ = T OA ¢ o
erlica rapezium istoriion ) v AB DC

If the contours AB and DC lie completely outside the quadrilateral ABCD, only a, and
b, can be measured and the

Horizontal Barrel Distortion B, =

If the contours AB and DC lie completely within the quadrilateng >1 and
b, can be measured and the

Horizontal Pin-cushion Distortion  Cy =

similarly if only ¢, and d, can be measured

Vertical Barrel Distortion 100%

100%

hind DA

es being

.4
2.4. Brigh

Factq use are:

@) the maximum brightness available under the specified conditions,
b) limitation due to geometrical distortion,

¢) limitation due to deterioration of focus,

d) limitation due to flicker.

Factors a), b) and ¢) may vary with the setting of the controls. Since the black level is usually
adjusted to approximate to the ambient illumination reflected from the picture screen, it is desirable to
measure the maximum brightness for black level settings corresponding to typical values of ambient illu-
mination for which the receiver is designed.
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Les facteurs a), b) et ¢) dépendent également de la surface de I’image au niveau maximum du blanc;
une méthode de mesure de la brillance maximum dans le cas spécial de modulation par mire d’essai (voir
larticle 1.3.15) est décrite ci-dessous.

Le scintillement est lié aux caractéristiques d’effacement de la matiere de 1’écran, voir ’article 2.4.2,

Les mesures de luminance doivent étre effectuées conformément a P’article 1.4.9.

2.4.1. Caractéristique de brillance maximum.

2.4.1.1. Définition. La brillance maximum est la valeur de luminance la plus élevée (voir I’ar-
ticle 1.4.9) qui peut &tre mesurée sur 1’écran pour un niveau du noir donné, lorsqu’on
applique au récepteur le signal décrit a I’article 2.4.1.2.

e télévision modulé

Le niveau du noir

au moyen de 1’or-

déplacé par éche-
hoir, puis on mesure
n, jusqu’a ce qu’on
hee de la concentra-
tsultat. Si on obtient
réglage, par exemple
ndantes.

on porte en ordon-
dant aux valeurs de
pspondant aux posi-
exemple -de courbe

]Iére que la brillance
ion. Il faut indiquer,
rsion et de la perte
itres effets nuisibles,

doit répéter les mesures
de brillance de Particle 2.4.1, en utilisant une mire comportant une grandd surface de blanc ayant
¢ yiveau maximum.

ique de décroissance de la brillance. La brillance qui se trouve aff¢ctée par le scintille-
ent st liée aux caractéristiques d’effacement de la matiere phosphorescentg. La caractéristique
d’effacement donc doit &tre mesurée ou tirée des renseignements fournis par le fabricant du
tube-image.

2.5. Contraste.

2.5.1.  Définition. Le contraste est le rapport entre la luminance, dans une portion de I’écran o le blanc
atteint son niveau maximum, et la luminance dans une portion noire de I’écran,
2.5.2. Contraste limité par le halo. Le contraste limité par le halo dépend des facteurs suivants:

a) Les dimensions relatives des surfaces blanches et noires. En général, le contraste se dégrade
lorsqu’une portion plus grande de 1’écran est frappée par des électrons.
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The factors a), b) and c¢) also depend on the area of the picture at peak white level and a mea-
surement of maximum highlight brightness for the special case of test card modulation (see Clause 1.3.15)
is described below.

Highlight flicker is related to the brightness decay time of the screen material, see Clause 2.4.2.

Luminance measurements should be carried out in accordance with Clause 1.4.9.

2.4.1.  Maximum highlight brightness characteristics.

2.4.1.1. Definition. Maximum highlight brightness is the highest luminance value that can be
measured (see Clause 1.4.9) at the screen for a stated black level when the signal described
- in Clause 2.4.1.2. is applied to the receiver.

2.4.-2—Method of measurement, T e Tnput shattbea television sigmat with fest catdamodulation
(see Clause 1.3.15) at a level of —50 dB (mW). The black level out e main-
tained set at levels of 1, 3 and 10 nits successively by means”of i ntrol.
The contrast control shall be advanced in steps from mini }each

setting of black level and the peak white output measufed at.each step unti further
increase in brightness occurs. The focus and synchroaization ce ~ djusted
for best possible performance. If by means of adjust such as
sensitivity, a further increase in brightness § ed and
measured.

hinance
control

2.4.(1.3.

sidered
The cri-

cis take

at_the e.h.t. regulation affects the brightness, the brightness measurgments of
d be repeated using a pattern containing a large area at peak white.| -

4 .

2.4.2. Bri ragteristic. The highlight brightness where flicker becomes objectiopable is
reld ¢ brightness decay characteristic of the phosphor. The decay characteristiq should
ther: red or taken from the data of the picture tube manufacturer.

2.5, Contrast.

2.5.1. Definition. Contrast is the ratio of the luminance of a peak white area of the picture screen to the
luminance of a black area of the picture screen.
2.5.2. Halation-limited contrast. The halation-limited contrast depends on the following factors:

a)  Relative size of black and white areas. TIn general, the contrast deteriorates as a greater
portion of the tube screen is excited by electrons.
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b) Les points ot la luminance est mesurée. En général, le contraste se dégrade lorsque ces points

se rapprochent. . '

2.5.3.  Contraste limité par le halo entre des portions étendues de I'image.
2.5.3.1. Définition. Le contraste limité par le halo entre des portions étendues de I'image est le
contraste maximum mesuré en utilisant une mire constituée par de larges barres verti-
cales blanches et noires, comme décrit 4 1’article 2.5.3.2. ‘
2.5.3.2. Meéthode de mesure. Le signal utilisé et la mire reproduite sur I’écran sont représentés
par les figures 6a et 6b, p. 127.
Le courant électronique dans le tube doit &tre coupé dans les parties noires de I’image.
La luminance des pnrﬁnne blanche 1 amment élevée pour
faciliter la mesure.
sont mesurées sans
pareil de mesure
¢dg. Le contraste limité
2.5.4.

L+ Ly + L + L

g

te maximum mesuré
une trame blanche,

p- 128. Le courant
e I’image. La lumi-

iter la mesure.

avec ’appareil de
éressées. Lorsqu’on
déplacé pour qu’on
donné par:

les coins de I'image

mire modifiée en

conséquence.

des coins, avec une

2.5.5.  Contraste maximum utilisable dans les détails.
2.5.5.1. Définition. Le contraste maximum utilisable dans les détails est le rapport de la brillance
maximum utilisable, pour un niveau du noir donné, a la brillance du niveau du noir
pour des conditions de mesure spécifiées.
2.5.5.2. Méthode de mesure. On doit utiliser 1a méthode de mesure indiquée a 1’article 2.4.1.2.
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Hdlation-limited detail contrast.

2.54.1. Definition. Halation-limited

2.54.2.
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Points where luminance is measured. In general, the contrast deteriorates as these points

approach each other.

Halation-limited large area contrast.

using a pattern consisting of broad black and white vertical bars, as described i
2.53.2.

shown in Figures 6a and 6b, p. 127.
The tube beam-current must be cut off in the black areas of the picture.
The luminance of the white areas of the picture should be suﬂicien)l—yk@gh to

2.5.3.1. Definition. Halation-limited large area contrast is the maximum contrast measured

n Clause

Method of measurement. The signal used and the pattern produced on the screen are

facilitate

the measurement.

The luminance values L, L, L, of the three square areas indicatg
ed without ambient illumination of the screen. If necessa
required area, should be used with the luminance mete
area contrast is

is shown in Figure 7, p. 128.

/ high to facilitate the measurement.

the screen. If necessary, a mask leaving free the
she/luminance meter. When L, is measured, the in

_ Lo+ Li+ L+ L
4L,

it may” be desirable to repeat the measurement in at least one corner with a

measur-

ye the
¢d large

ed using
b 2.5.4.2.

THe beam-
¢a in the centre of the picture. The lyminance

P, of the five areas indicated in-the figure are measured

required
trument

halgtion-limited detail contrast may be different in the corners of the picfure and

suitably

modified pattern.

Maximum usable detail contrast.

highlight brightness for a stated black level, and the brightness of the black
specified conditions of measurement.

shall be used.

2.5.5.1. Definition. The maximum usable detail contrast is the ratio of the maximum usable

level for

2.5.5.2. Method of measurement. The method of measurement indicated in Clause 2.4.1.2.
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2.5.5.3. Représentation graphigue. On porte, en ordonnées suivant une échelle linéaire, le contraste

“pour chaque niveau du noir et, en abscisses, des unités arbitraires correspondant aux
positions de ’organe de réglage du contraste. La figure 8, p. 128, représente un exemple de
courbe obtenue.

Facteurs de limitation. On doit porter les indications analogues a celles mentionnées dans
Particle 2.4.1.3.

2.5.6.  Contraste en présence d’éclairement ambiant. L’éclairement ambiant sur I’écran nuit au contraste.
Les luminances des portions blanches et noires de I’image sont augmentées d’une quantité égale.
Si, en ’absence d’éclairement ambiant, la luminance d’une portion noire est L et celle d’une
portion blanche L., le contraste entre des portions étendues de I’'image est:

LW

oy ==

2.5.7.1.

ol o est le coeflicient de réflexion de I’écran (V
causée par I’éclairement ambiant si p = 1.
Le contraste en présence d’éclairement a

T,

.7) et L, la luminance qui serait

bi de variation, en
Ve 1’éclairement ambiant, du rappoft de la luminance
ake optique, a la luminance d’une surfage diffusante idéale,
véedans,les mémes conditions, le récepteur étant étpint.

ure.>On éclaire la partie avant du récepteur par une|source de lumiére
tant a1'&atén C défini par la Commission Internationale de 1’Eclairage, Rapport
correspond & une température de corps noir d’enyiron 6 500°K). Le

’axe optique en face et au contact de la surface optique la plus voisine du spec-

mesure la luminance du bloc de carbonate de magnésium et defla face de 1’écran

voisine du bloc, en faisant varier I’angle d’incidence de 1’éclairage ampbiant.

Expression-des—réswitats—I-es—+ésultats-sont-exprimés—parlerapport—e—de la luminance de
la face de I’écran a celle du bloc de carbonate de magnésium, corrigée en fonction de son
facteur de réflexion connu.

2.5.8. Caractéristique directionnelle de I’écran.

2.5.8.1.

Définition. La caractéristique directionnelle d’un point donné de I’écran représente la
loi de variation, en fonction de 1’angle d’observation par rapport & ’axe optique, du
rapport de la luminance de ce point, observée dans cette direction, & sa luminance obser-
vée suivant I’axe optique. La mesure est faite en 1’absence d’éclairement ambiant. Cette
caractéristique donne des renseignements sur I’angle d’observation utilisable.
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2.5.5.3.  Graphic representation. Contrast is plotted on a linear scale as ordinate for each black
level and arbitrary units of contrast control setting as abscissa. An example is given
in Figure 8, p. 128.

Limiting factors. Corresponding indications are made as detailed in Clause 2.4.1.3.

Contrast with ambient illumination. The contrast is adversely affected by ambient illumination on
the screen. The luminance values of the black and white parts of the picture are increased by
an equal amount. If, without ambient illumination, the luminance of the black partis L, and the
luminance of the white is L,,, then the large-area contrast is:

o — v /N

L~

ing surface
ncidence

of light
inant C, as defined by the International Commission on

(Standard illuminant C corresponds to a black-body
beut 6 500°K.) The receiver shall not be operating. A magnesium
placed on the optical axis in contact with and in front of the optical
neardst the viewer. The luminance values of the magnesium carbongte block
rying the

of the face of the receiver and that of the magnesium carbonate block corrected for its
known reflectance.

Directional characteristic of the picture screen.

2.5.8.1. Definition. The directional characteristic of a particular point of the picture screen
represents the relation between the angle of observation relative to the optical axis and
the ratio of the luminance at that point, observed in that direction,‘ to its luminance
observed along the optical axis. The measurement is made in the absence of ambient
illumination. This characteristic gives information of the usable angle of observation.
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2.6. Définition et concentration.

2.6.1.

2.6.2.

2.7.1.

2.7.2.

2.8(2.

Définition. Les définitions verticale et horizontale sont exprimées par le nombre maximum de lignes
qui peuvent étre séparées dans les directions verticale et horizontale, & partir de la lecture du
quadrillage de définition sur une reproduction de la mire d’essai (voir l’article 1.3.15).

Méthode de mesure. Le récepteur est réglé pour I'image normale ou la tension de sortie vision
normale (voir Particle 3.1), avec la modulation de la mire d’essai. On lit la définition dans les coins
et au centre de ’écran sur le quadrillage de définition de la reproduction de la mire d’essai.

Les valeurs trouvées dépendent du réglage de la concentration. La définition dans les coins peut

ne pas atteindre son maximum lorsque la concentration est réglée pour la meilleure définition

au centre, et la définition verticale peut également ne pas atteindre son maximum lorsque la con-

centration est réglée pour la meilleure définition horizontale. Avant de lire la définition, la concen-
. . . . . e

correspondant de modulation de I’image pour les différentes pacti jmpge.

n de niveau —50 dB
cales. Les échelons du signal
aux de modulation
dulation correspond
pe le taux de modu-
dans D’article 2.4.1
maximum utilisable
n du signal.

Méthode de mesure. On applique 2 Pentrée du
(mW) modulé par une mire en échelle consti
doivent, de préférence, couvrir la plag
d’image 39 au taux 1009 (voir la
alors & environ 50%. Le '

tient en portant en
re ef, en ordonnées

10, p. 129).

imafce de la portion de I’écran qui correspond au niveajr du noir du signal
ver avec le contenu de I'image. La variation relative de la|luminance dans les
spécifiés qui se produit lorsque le contenu de 'image change, comme indiqué a
Iaxticle 2.8:2, est appelée dérive du niveau du noir.

éthode de mesure. On applique au récepteur un signal de télévision de nivpau —350 dB (mW).
Ce¥ignal est modulé pour donner la mire de la figure 6b. Les organes de réglage du récepteur sont

ajustés de fagon que les surfaces noires alent une luminance correspondant a I'un des niveaux
du noir L, spécifiés & I’article 2.4.1 et les surfaces les plus blanches la brillance utilisable corres-
pondante L. On supprime alors la modulation et on la remplace par un signal vision correspon-
dant a une image complétement noire. On mesure alors le niveau du noir correspondant
L,,. La dérive du niveau du noir, exprimée en centimétres, est égale a:

Lys — Ly 100%,

La mesure est répétée pour les autres valeurs du niveau du noir spécifiées a Iarticle 2.4.1. Si,
pour I'une des valeurs du niveau du noir utilisées, le niveau du noir L, tombe au-dessous du
potentiel de coupure du tube, il faut le mentionner avec les résultats.
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2.6. Definition and focus.

2.6.1.

2.6.2.

2.7. Brightness transfer characteristic.

2.7.1.

2.7.2.

2.7.3.

The slope a@/
28. Black-level shift”/

2.8.1.

2.8.2.

Definition. The vertical and the horizontal definitions are expressed as the maximum number of
lines which can be resolved in the vertical and the horizontal directions as read from the definition
wedges on a reproduction of the standard test card (see Clause 1.3.15).

Method of measurement. The receiver is set up for standard image or standard video output
voltage (see Clause 3.1) with standard test card modulation. The definition in the corners and the
centre of the screen is read from the definition wedges of the test card reproduction.

The values found depend on the focus setting. The definition in the corners may not be a maxi-
mum when the focus is set for best definition in the centre, and also the vertical definition may
not be a maximum when the focus is set for best horizontal definition. Before the definition is
read, the focus should be adjusted in such a manner that the best overall compromise is obtained.

Definition. The brightness transfer characteristic represents the relatiofshij Mipance
and the corresponding picture modulation percentage for the varigts

Melthod of measurement. A television signal of level —50 dB(mW) 2 i pattern
consisting of vertical bars, is applied to the receiver input termipals: e\Ste | should
preferably cover the range in approximately 10 equal/steps Q 9, picture modulation
(seg Figure 9, p. 129). The mean level of the modulafion ths . ' i ly 50 %.

The controls of the receiver are set so that 39 k levels
stated in Clause 2.4.1 and 1009, pi . e related maximum usable
highlight brightness. (See Clause 2.4\1.3). ai e level of the step waveform is
mepsured.

Graphic representation. The brightness tf er pistic shall be plotted on a logjrithmic
picture modulation pefces ale ab 9 a logarithmic luminance scale as prdinate
for| each value of stated bla : ording maximum usable highlight buightness
(se¢ Figure 10, p.

| the gradation.

Definition.
of the vi

part of the picture screen which corresponds to blgck level
ange with picture content. The relative luminance change in [the spe-

cifi dr when the picture content changes as mentioned in Clauge 2.8.2.
is4

M A television signal of level —50 dB (mW), is applied to the input
ter The signal is modulated to give the pattern of Figure 6b. The|receiver

control§ are set so that the black and peak white areas have luminance values correspopding to
one of the prescribed black-level values L, of Clause 2.4.1 and the related maximum usable high-
light brightness L,, respectively. The modulation is then removed and replaced by a video signal
corresponding to a completely black picture. The shifted black level L, is then measured. The
black-level shift expressed as a percentage is equal to:

Lbs - Lb
Lw - Lb
The measurement is repeated at the other values of black level prescribed in Clause 2.4.1. If

at any value of black level used, the shifted black level appears to have fallen below picture tube
cut-off, this fact shall be noted in the results.

. 100%
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2.9. Qualité de la synchronisation.

La qualité de la synchronisation est caractérisée par les propriétés suivantes:

Qualité de Pentrelacement, rapport des distances entre une ligne de balayage et les deux lignes adja-
centes qui appartiennent a la trame entrelacée, ces distances étant chacune exprimées en centiémes de la
distance entre deux lignes consécutives d’une seule trame, rapport mesuré en différents endroits de ’écran
(voir la figure 11a, p. 130).

Glissement des lignes dans les blancs, qui peut &tre mesuré par le déplacement horizontal & des parties
d’une basse verticale de I’image qui sont sur.Ja méme ligne que des créneaux alternés blancs et noirs sur
les bords de I’image, déplacement exprimé en centiemes de la largeur de 'image w (voir la figure 11b).

Glissement des lignes sous Ieffet de la synchronisation verticale qui peut &tre mesurée par la déviation
horizontale ddu sommet d’une barre verticale exprimée en centiémes d€1a v geur e l’image w, et par

hauteur de 'image A

(voir la figure 11c).

Sautillement vertical, mouvement vertical de ['image, expri

gnes de la hauteur
de I'image. :

Sautillement horizontal, irrégularité ou mouvemen & ux et de toutes les

3 qui est repliée, exprimée en centiémes
de la largeur de I'image. L’effet d t provenir de la non-linéarité des circuits
des bases de temps.

Ces propriétés doivent étre su, avec un signal de télévision idéal, sans aucune
interférence (mire d’essai), le—xé it réplé pour la qualité optimum de I’infage. Des contrdles
sont effectués poundéternni e KE repfuelle entre ces différentes propriétgs et le réglage des
] ¢ sortie du signal vision.
Elles\doiv ! e-8yaluées pour un niveau faible du signal a I’entréq (voir Iarticle 3.4),
un nive igi { Pentrée (voir I’ar-
ticle 4.8).

méthodes indiquées
aux commentaires

brillance dues a la
itesses de balayage
ou‘@’des brotillages de I’image par des sources situées & I'intérieur du récepteur. On donsidére qu’il n’est
pas possible de recommander une méthode de mesure de ces irrégularités de brillance, mais néanmoins
un rapport décrivant la qualité de "image doit faire mention de défauts de cette sorte. Il est recommandé
d’appliquer a I’entrée du récepteur un signal normal de télévision modulé par la mire d’essai, et de régler
le récepteur pour I’image normale (voir Darticle 3.1). L’image est étudiée pour différents niveaux d’entrée
normaux (voir P’article 1.6.2). L’influence des ronflements du réseau peut-8tre appréciée comme indiqué
a Particle 2.3.1.1. Il peut étre donné une description subjective des irrégularités de brillance, mentionnant
I’étendue, la forme et "importance des défauts. Lorsqu’il est possible de distinguer ces défauts sur des
photographies des images observées, ces photographies peuvent servir a les décrire.

Les sautillements verticaux et horizontaux (voir I’article 2.9) ne peuvent en général pas faire 1’objet
d’une mesure objective, Dans ce cas, il faut en donner une description subjective.
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2.9. Quality of synchronization.

The quality of synchronization is described by the following properties:

Quality of interlace. The ratio of the distances between one scanning line and the two lines adjacent
to it which belong to the interlaced field, each expressed as a percentage of the distance between two
consecutive lines on a single field (see Figure 11a, p. 130) to be measured at several points on the screen.

Pulling on whites, which can be measured as the horizontal displacement 6 of those parts of a vertical
bar in the picture that are co-linear with alternate black and white serrations at the edges of the picture,
expressed as a percentage of the picture width w (see Figure 11b).

Pulling on vertical synchronizing impulses, which can be measured as the horizontal displacement
3, of the top of a vertical bar, expressed as a percentage of the picture width w and t}e&{tent 3, of this

effect, expredsed as a percentage ol the picture hieight /7 (see Figarc 11c).

Jumping. Vertical movement of the picture, if possible expressed as a\persge 3>>ture
height.

Jittering. Raggedness or horizontal movement of the vertica in the
picture, if pgssible expressed as a percentage of the picture width.,

Effect of hum should be measured in accordance with C

Foldover. The width of the part of the pi ich s ‘issi ] das a
percentage dof the width of the picture. 3 ¢ of the
time-base cifcuits.

These signal
(test pattern epend-
ance of the ¥ 8. sett 3 s recelyer controls and on the video output level.

They s signal
(see Clause 3
2.10. Subje

Defect: hapter
are described i

R4

For in due to
modulation on the
picture from he receiver. It is not considered practical to recommend a method of me¢asure-
ment of thesk hr}ghfnpcc irrngn]qrﬂ{pc’ but nevertheless g rr-xpnrf on pipfnrp nlna]ify should contain refer-~

ence to faults of this kind. It is recommended that a standard television signal with test-card modulation
be applied to the input terminals of the receiver, and the receiver set up for standard image (see Clause 3.1).
The picture is studied for various standard input signal levels (see Clause 1.6.2.) Mains ripple may be
distinguished as described in Clause 2.3.1.1. A subjective description of the brightness irregularities may
be given, indicating the extent, shape and seriousness of the faults. When it is possible to see the faults
on photographs of the observed pictures, these may serve as a description of the faults.

Jumping and jittering (see Clause 2.9) cannot as a rule be measured objectively. In that case a
subjective description of this effect should be given.
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Chapitre TII. — SENSIBILITE

3.1. Image normale et tension de sortie vision normale.
3.1.1.  Définition. L’image normale est définie comme un ensemble dans lequel, en ’absence d’éclairement
‘n&eﬂlhminance de 20 nits
inange de 2 nits (0,6 foot

Eveau moyen de la

ées commodément et

ts du tube image est

gues du tube image.

pible de la puissance
essaire pour obtenir
heés dans la position

voir article 1.3.14)
1) et donnant 1009

icle 1.5, la fréquence
I’onde porteuse  du
¢ 1.4.8. Les organes

du rcéglage du récepteur doivent &tre ajustés pour la sensibilité maximum.

Lewiveau du signal 4 Pentrée est ensuite réglé jusqu’a ce qu’on obtienne 1’irnage normale ou la
TeNSIoN de Sortic ViSion normale Correspondante. -

En variante, la mesure peut &tre effectuée en utilisant une onde porteuse a fréquence radioélec-
trique modulée sinusoidalement en amplitude & 400 Hz et & 50 %. Cette variante n’est pas recom-
mandée pour les récepteurs comportant un régulateur automatique de sensibilité & fonctionnement
intermittent commandé. La tension de sortie peut &tre mesurée avec un voltmetre électronique.
Sa valeur de créte a créte est considérée comme étant la tension de sortie de vision normale. Pour
obtenir la sensibilité, la puissance du générateur de signaux doit étre multipliée par un certain
facteur p qui dépend du systéme de télévision utilisé. Voir, par exemple, les figures 12a et 12b, p. 131.
La sensibilité limitée par le gain du récepteur doit &tre mesurée dans chacun des canaux pour les-
quels le récepteur est prévu.
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3.2. Gain-limited sensitivity.

3.2.L
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Chapter 1II. — SENSITIVITY

Standard image and standard video output voltage.

a display in which those parts of the picture corre-
sealew : a6 amberts)a hose partsverre onding
to black level have a luminance of 2 nits (0.6 foot lamberts) in the absengé illpmina-
tion| The standard image shall take the form of a pattern in which the icture
modulation is approximately 50 % (for example, see Figure 6b). $

ed out

ike.

The |nature of the pattern should be such that the luminance
conyeniently and also such that this pattern can be distingujshe

The [corresponding voltage excursion between black and whitea clgctrode ictufe tube
is the standard video output voltage.

Method of measurement. The standard video outptH ¢ e\measured at the pictupe tube
y i ¢ characteristics of fhe pic-
tureltube. For the measurement of luwminange xeferekce.isynade to/Clause 1.4.9.

Defipition. The gain-li
from the signal souyce
whe

power
e 3.1).

Met l) con-
tain 1009
pictyire modulatio

The .5, the
carr ighe evision
cha of the
rece)

The|i andard

videp ouitput voltage is obtained

As an alternative, the measurements may be carried out by using a carrier amplitude modulated
50% by a 400 Hz (c/s) sine-wave. This alternative method is not recommended for receivers
using so-called keyed or gated a.g.c. The video output voltage may be measured with a valve
voltmeter. Jts peak-to-peak value is taken equal to the standard video output voltage. To obtain
the sensitivity the signal generator power should be multiplied by a certain factor p, depending
on the television system used. See for example Figures 12a and 12b, p. 131. The gain-limited
sensitivity of the receiver should be measured in each of the channels for which the receiver has
been designed.
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Sensibilité limitée par le bruit.

o tension créte a créte du signal ' .
Définition. Le rapport - — est le rapport entre la varia-
valeur efficace de la tension de bruit

tion de tension du noir au blanc, de créte a créte, aux électrodes du tube image pour I’image nor-
male etla valeur efficace de la tension de bruit aux électrodes du tube image qui se produit pour
un taux de modulation d’image de 50 %. Pour une certaine valeur du niveau du signal 4 1’entrée
et pour la tension de sortie vision normale, ce rapport atteindra une valeur considérée comme
inacceptable. Cette valeur n’est pas nécessairement la méme pour des récepteurs différents. Dans
les cas, cependant, ol I’on peut définir une certaine valeur de ce rapport comme fixant une limite
au-deld de laquelle les caractéristiques du récepteur sont acceptables, la puissance disponible
A Dentrée pour laquelle cette valeur est obtenue peut étre appelée la sensibilité limitée par le bruit.
Cette valeur peut étre marquée sur la courbe représentant le rappart défini ci-dessus (voir ’ar-

3.3.2.

ticle 3.3.2).

Méthode de mesure. On applique aux bornes d’entyée &ce i 2:21 fréquence radio-
électrique contenant les taux de modulation d’image it simultanément dans
la mire (voir la figure 13a, p. 132) soit par rég . \ du si e télévision.

e niveau du signal 4
bscilloscope la valeur
efficace de la tension de bruit qui se prodi p!ur sne modulation d’image de 509, La valeur

inéeexactement de cette] facon, et il est recom-

2 relation entre les déplagements observés sur
a_tension de bruit. Pour ce fajre, on peut appliquer
e connue et de bande passantp approximativement
. On trouve en pratique que ce[rapport se situe entre

mandé d’établir, avant_d’effectyer la mesuge

ilgscope it etre supérieure & la bande passante du récepteur ou, si

- . .- est obtenu en fonctipn de la puissance a
de la tension de bruit :

emple de courbe de variation de ce rapport est donné dans la figure 13b,

apph ue un signal de télévision aux bornes d’entrée du récepteur. Celui-di est toujours accordé
ur Ilmage normale (voir Darticle 3.1). Les tensions de polarisation de tous les tubes
commandés par le circuit du régulateur automatique de sensibilité sont mepurées en fonction du
au du signal a D’entrée,

On applique ensuite a Ientrée du récepteur, au lieu du signal de telévision, un signal non modulé
ayant la fréquence de la porteuse «vision». Le circuit du régulateur automatique de sensibilité est
déconnecté, et une tension de polarisation externe est appliquée a tous les tubes commandés par
le circuit du régulateur automatique de sensibilité. '

Les tensions de polarisation sont réglées par échelons de fagon & correspondre & différents niveaux
du signal de télévision. A chaque échelon, on régle le niveau du signal non modulé au niveaun cor-
respondant & 50 % de modulation d’image du signal de télévision correspondant.

On vérifie avec une modulation en amplitude sinusoidale de cette porteuse, si les tensions du régu-
lateur automatique de sensibilité sont réglées correctement pour obtenir 1’image normale avec le
niveau correspondant du signal de télévision.
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Noise-limited sensitivity.

Definition. The PP s1gr17a1‘ﬂ ratio is the ratio between the peak-to-peak, black-to-white voltage
r.m.s. noise
swing at the picture tube electrodes corresponding to standard image, and the r.m.s. noise voltage
at the picture tube electrodes which occurs at 50 % picture modulation. At a certain valye of the
input signal level and at standard video output voltage, this ratio will attain a value which is
considered unacceptable. This value is not necessarily exactly the same for different receivers.
In cases, however, when it is considered practical to define a certain value of this ratio which
limits the acceptability of the receiver performance, the available input power for which this

value is obtained can be called the noise-limited sensitivity. This value can be marked on the

-p signal
Pp Siehal ratio curve (see Clause 3.3.2).

r.m.s. noise AN

Method of measurement. A radio-frequency signal containing picfu Zero,
50 %|and 100 9, either simultaneously in the pattern (see Figure 13ayp. 1 nf of the
televlsion signal generator, is applied to the input terminals of th i

The peceiver is always set for standard video output voltage: ; the i is|varied
in st¢ps and, at every step, the r.m.s. noise voltage that/occurs at\§0.? j meas-
ured| with an oscilloscope. 2 is way
and |t is recommended that the ratio be ¢ exguUy rvethon the oscilloscope|screen
and [the r.m.s. noise voltage be estaklished b¢ S s carried out. To do this,
a nofse signal of known r.m.s. value and of d-wi proximately equal to the noisel band-
width of the receiver can be applied to i Nt is found in practice that this rafio lies
between 5 and 6. ‘

The or, if

it is g

The btaincd(as afunetion of the available input power. An example of a

p-p

I.17.9

An 4

A tef § tuned
and trolled

Subsequently, instead oOf the television signal, an unmodulated 1.1. signal of vision cartier fre-
quency is applied to the receiver input terminals. The a.g.c. circuit is disconnected and external
bias is applied to all valves controlled by the a.g.c. circuit.

The bias Volfages are adjusted in steps to correspond to various television input signal levels. At
every step, the level of the unmodulated r.f. input signal is adjusted to the 50 9 picture modulation
level of the corresponding television signal input level.

With sine-wave amplitude-modulation of this carrier, check whether a.g.c. voltages are set correctly
to obtain standard image with corresponding television signal input level.
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La valeur efficace de la tension de bruit aux électrodes du tube image est mesurée en fonction de ce
niveau du signal de télévision. Il peut étre nécessaire d’utiliser un filire & la sortie, pour éviter les
brouillages des circuits des bases de temps et les ronflements dans le bruit & la sortie. Si on ne
peut éliminer les brouillages des bases de temps au moyen d’un filtre ou par discrimination visuelle,
les circuits des bases de temps doivent étre déconnectés et, si nécessaire, remplacés par une charge
fictive sur la source d’énergie.

Le trouble provoqué par une certaine tension efficace de bruit dépend également d’autres carac-
téristiques du récepteur. Il doit en étre tenu compte lorsqu’on compare différents récepteurs.

3.4. Sensibilité limitée par la synchronisatibn.

3.4.1. Définition. La sensibilité de la synchronisation est représentée par le niveau du signal a ’entrée

pour lequel la synchronisation est sur le point de disparaitre complétement ou partiellement,
rendant la qualité de I’'image inacceptable.

3.4.2. Méthode de mesure. Le récepteur est réglé pour 1’'image

ighal de télévision sans
brouillage modulé par un signal « vision » convenablg

essai normale, voir

hs et on ajuste, pour
chacun des niveaux du signal 4 P’entrée, les oxga 2 ir afin d’obtenir une

image aussi voisine que possible de 1’image normaleayec\a ' n optimum.

: ition (voir les articles

2.9 et 2.10) doit €tre décrite. '
Le niveau pour lequel A
étre indiqués. Le nived
la synchronisation.

"appréciation doivent
densibilité limitée par

3.5. Coefficient de réflexion a |’ent

r%%:
a e écepteur sont provoquées par une|mauvaise adaptation

epteur est désignée par Z et I'impédance ca ‘actéristique du cable

ondes stationnaires est égal a:
_ 1+l
L—Te| -

de de mesure. Une méthode de mesure appropriée est la suivante:

rappo

S

’ 4 I

ente [d’antenne ayant 1’im-

pédance caractéristique spécifiée. On met le récepteur sous tension et on I’accorde sur le canal
considéré. On connecte un générateur de signaux a Pautre extrémité du cable. Le générateur
applique a ’extrémité du cable un signal a fréquence radioélectrique non modul€¢ a f.e.m. cons-
tante et fréquence variable. On mesure I’intensité du signal a I’extrémité du cible au moyen d’un
détecteur. La combinaison générateur-détecteur doit boucler exactement le cible sur son impé-
dance caractéristique (voir la figure 14a, p. 133). On porte I’intensité du signal, mesurée au détecteur,
“sur une courbe en fonction de la fréquence du signal & 1’entrée, en second lieu en raccordant
cette extrémité aux bornes d’antenne du récepteur. De ces deux courbes (voir la figure 14b) on
déduit la valeur absolue du coefficient de réflexion | p| en fonction de la fréquence.
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The r.m.s. noise voltage at the picture-tube electrode is measured as a function of this correspond-
ing television input signal level. Filtering may be necessary in the output to avoid time-base
circuit interference and hum in the output noise. If time-base interference cannot be eliminated
by filtering or visual discrimination, the time-base circuits should be disconnected and, if necessary,
replaced by an artificial load on the power supply.

The nuisance value of a certain r.m.s. noise voltage depends also on other characteristics of the
receiver. This should be kept in mind when different receivers are being compared.

3.4. Synchronizing sensitivity.

3.4.1. Definition. The synchronizing sensitivity is represented by the level of the input signal applied
to the receiver for which the synchronization just loses control completely or partly, causing the
picture quality to become unacceptable.

3.4.2. Method of measurement. The receiver is set up for standard imagg g-free
televjsion signal modulated with a suitable Video signal (preferably néause
1.3.1 signal
levelg e with
optithum synchronizing performance
The i i i ydali ’ ization (see Clauses 2.9
and
The gnd the
corrg

3.5. Coeffidi

3.5.1.  Definiti dances
of the spec1ﬁed inpy
If th pedtanse is ©3 d the characteristic impedance of the cable i R, the
coeffi s i '

The
4 =
1 — I P
3.5.2. Mef A suitable method of measurement is the following:
’ A long-aerial cable of the specified characteristic imppdnn_rjp is connected to the-aerial in put ter-

minals of the receiver, which is switched on and tuned to the appropriate channel. A signal
generator is connected to the other end of the cable. The generator applies an unmodulated radio-
frequency signal of constant e.m.f. and variable frequency to this end of the cable. The strength
of the signal at this end is measured with a detector. The combination of the signal generator
and the detector must terminate the cable accurately with its characteristic impedance (see Figure
14a, p. 133). The strength of the signal measured by the detector instrument is plotted as a func-
tion of the input signal frequency, first with the recciver end of the cable short-circuited and
secondly with the receiver end of the cable connected to the aerial input terminals of the receiver.
From these two curves (see Figure 14b) the magnitude of the coefficient of reflection ‘ 0 \ is derived
as a function of frequency.
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Le cable doit &tre suffisamment long pour qu’on note un nombre suffisant d’ondulations dans une

gamme de fréquences correspondant 3 la bande passante du récepteur. La d
entre des minima voisins est égale a:
v

al= g

= vitesse de propagation dans le cible

v
| = longueur du cible,

lorsque Pextrémité éloignée du cible est mise en court-circuit.

1’affaiblissement du cable doit &tre suffisammient faible pour que les ondulati

istance en fréquence

ons aient une ampli-

tude suffisante lorsque I’extrémité éloignée du cible est mise en court-circuit (voir la figure 14b).

Les ondulations peuvent &tre observées sur un oscillographe ep-utilisant un générateur hululé.

On peut alors faire apparaitre la ligne de référence zéro en an
de sortie du générateur.

Le coefficient de réflexion doit étre mesuré dans chacun de
prévu.

3.6. Courbe du régulateur automatique de sensibilité.

3.6.1. & (RAS) lie le
voies « son » et « vision » d’un récept d’entrée d’un
3.6.2. Moéthode de mesure. Unigna normes du systeme

est appliqué aux bornes
Les niveaux relatifs des pg

\¢ (voir T’article 1.3.2). La porteus
309 et a 400 Hz (voir ’article 9.2).

¢ niveau du signal 4 I’entrée (en maintenant un rappo
MxX « vision » et « son ») et on mesure en fonction du niveay
deYa tension de sortie entre le noir et le blanc ainsi que la puissa

doivent &tre répétées pour une modulation moyenne d’image d

¢ pour lesquels se produisent une surcharge, une distorsion ou une in{

uement la puissance

[>ls le récepteur est

niveau de sortie des
signal de télévision.

de télévision utilisé,
b (voir 1’article 1.5).
révu par les normes.

entiérement blanche
b« son » correspon-

ont ajustés de fagon
un niveau du signal
ale a la moitié de la

rt constant entre les
du signal a I’entrée
hce de sortie sonore.

e 509 sans toucher
niveaux du signat a
ermodulation.

OUT C ;
tubes commandés par le circuit du RAS en fonction du niveau du signal a
recommandé de mesurer conjointement ces tensions.

de polarisation des
Lentrée. 11 est donc

Les mesures doivent &tre répétées, le récepteur étant réglé de la méme fagon, pour d’autres valeurs

recommandées du niveau du signal a ’entrée (voir 1’article 1.6.2).

Si le récepteur a un commutateur de sensibilité (stations locales — stations
sa position doit &tre notée lorsqu’on fait les mesures relatives au RAS.

On peut vérifier dans quelle mesure les caractéristiques de régulation « vision

a grandes distance),

» OU « son » varient

lorsqu’on coupe le signal sonore ou le signal « vision » ou lorsque les niveaux relatifs de ces

signaux sont modifiés.
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The cable must be so long that a sufficient number of undulations is recorded within a frequency
range corresponding to the passband of the receiver. The frequency separation between adjacent
minima is equal to:

v = velocity of propagation in the cable
[ = length of the cable

when the far end of the cable is short-circuited.

The attenuation of the cable must be so low that the undulations are of sufficient amplitude when
the far end of the cable is short-circuited (see Figure 14b).

The undulations may be displayed when a sweeping signal generator is used-and the detected

~ signfl 1S made visible on an OSCIIIOSCOpe. 1he Zero reference line may thel] be ma(Q ible by

peripdically blanking out the sweep-generator output.

Thel coeflicient of reﬂectioﬁ should be measured in each of the cha
has|been designed.

ich “the %eiver

Deffnition. The automatic gain control (a.g.c.) cha pf both

sound and vision channels of a television receiver to(the {nput le¥

Method of measurement. A televisio felevision
system used is applied to the inpui\terminals 'esel tifici ial (see
Clapse 1.5). The relative levels of the vi ; a[Lio spe-
cifigd by the standards. ’

Thd  completely white picture corresponding
to 100% modulation 332 ve/cogresponding sound carrier is 309, modulated
(see| Clause 9.2) wi

The sensitivit Qir hd wolume €8 t1o are so adjusted that standard video output|voltage
(see| Clause @ 1 put signal level of — 20 dB (mW) and that th¢ sound
out a

but power ¥qu S f maximum useful output power (see Clause 13.2.5).

ied (maintaining a constant ratio between the vision ang sound

inpyt signal : (put-voltage excursion between black and white, as well as the sound
oué as a function of the input signal level

Thd should be repeated with a mean picture modulation of 509, without tpuching
the The input signal levels at which overloading, distortion of cross-

; should be noted on the graph.

G L . e . . ] .
Forlecertamn—other I’Y\PQCIIIPmPﬂfQ7 itis of interest to know the a g2.C bias vn]fngpc of the valves

controlled by the a.g.c. circuit as a function of the input signal level. Therefore it is advisable to
measure these voltages at the same time.

The measurements should be repeated with the receiver adjusted in the same way, for some other
recommended values of input signal level (see Clause 1.6.2.)

If the receiver has a “local-distant’” sensitivity switch, its position should be noted in making
a.g.c. measurements.

A check may be made to find out to what extent the vision or the sound a.g.c. characteristics
change when the sound or the vision radio-frequency signal is switched-off or when their relative
levels are changed.
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3.6.3. _ Représentation graphique.

Les résultats sont représentés par des courbes donnant la variation respectivement de ’ampli-
tude relative de la modulation d’image aux électrodes du tube image ou le niveau relatif de la puis-
sance de sortie sonore, en fonction du niveau du signal & ’entrée.

La figure 15, p. 134, représente un exemple de courbe obtenue pour la voie « vision ».
3.7. Niveau d’entrée maximum utilisable.

3.7.1. Définition. Le niveau d’entrée maximum utilisable est le niveau le plus élevé du signal a I’entrée
pour lequel le récepteur peut donner des résultats acceptables dans des conditions spécifiées.

3.7.2.  Méthode de mesure. Un signal de télévision de niveau convenable est appliqué a I’entrée du récep-

teur. Le recepteur est ‘accordé et réglé pour le résultat optlmum I niveau du signal a ’entrée

rEcepteur sont ajustés

tat reste acceptable
est alors noté,

L’essai doit étre répété pour trouver le niveau maxi 5€ 211 n’empéche pas

le fonctionnement normal lorsqu’on manceuvre le dj i de>canaux (par exemple
par blocage du RAS).

On détermine également le niveau maximum ig de.qw €¢he pas le récepteur
i Esent.
Pour ces essais, les organes de réglage ) 158 £s dans les gammes

On note la valeur la plus bassedu i ‘entig i ili nne une description
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3.6.3. Graphic representation.

The results are plotted in graphs showing the relative amplitude of the picture modulation at the
‘picture tube electrodes, or the relative level of the sound output power, respectively, as a function
of the input signal level.

For the vision channel an example of such a graph is shown in Figure 15, p. 134.

3.7. Maximum usable input signal level.

3.7.1.  Definition. The maximum usable input signal level is the highest level of input signal for which
the receiver can give acceptable performance under specified conditions.

3.7.2.  Method of measurement. A television signal of convenient level is applied to the receiver input
terminals. The receiver is tuned and adjusted for optimum results. The )np% signal level is
grddually increased and the receiver controls and switches arc adjusied fp mamntain_gptimum

pefformance. The highest input signal level for which the performande remai s‘\&)table is

then noted. P

The measurement should be repeated in order to find the maxim ch will
notf cause the receiver to fail operating normally when manip ' tor (e.g.
lock-out by blocking of the a.g.c.).

Thg maximum input level which will not cause the recei ly‘when
switched on with this signal impressed should also ,

During these measurements, the synchronizatiopgontr K ithin the lock-in ranges
(sep Clause 6.2.3).

Thee lowest value of maximum usable i S i cription

of Lhe effect which causes the performanxe to be



https://iecnorm.com/api/?name=64c40b6319bbf59bf50280b2d773fec7

— 52 —

Chapitre 1IV. — BROUILLAGES

4.1. TIntroduction.

Divers signaux indésirables peuvent interférer avec le signal désiré dans le
récepteur est accordé. Ces signaux indésirables peuvent pénétrer dans le récepteur

canal sur lequelle
de Ia méme fagon

que le signal désiré lorsque leur spectre se trouve complétement ou partiellement dans le canal sur

equel le récepteur est accordé. Leur spectre peut également se trouver en déhotsde ce

directe sur les éléments des circuits, ou 4 cause d’une symétrie i
dans le cas d’une entrée symétrique (voir I’article 4. 3), oy

paraison simul

signal bpoullleu
l’article .

Slectivité & un signal d’un récepteur de télévision est représ

’existe pas de méthodes objectiy
¢ effectués et on peut décrire les réq

anal, mais le récep-
es articles 4.2, 4.4

agon, par action
d’entrée d’antenne
1.6).

3 brouillage sur la fréquence

cuvent étre mesurés
bsure en laboratoire
k différentes actions

nt naissance a ’in-

des propriétés des
es de détermination
ctions du récepteur
utiles pour la com-
¢ en présence d’un

ntée par la courbe
ne certaine mesure

isjnes.

" chacun des canaux

de télévision pour lesquels il est prévi_ou an moins pour les canaux correspon

fdant aux fréquences

la plus élevée et la plus basse.

On applique & I’entrée du récepteur, par 'intermédiaire d’une antenne fictive appropriée (voir
I’article 1.5) un signal de télévision (voir Particle 1.3.14), dans le canal de télévision sur lequel le

récepteur est accordé.

Les organes de réglage du récepteur sont ajustés, pour deux niveaux du signal a ’entrée différents,

de fagon qu’on obtienne la puissance de sortie normale a la fois pour la visio

n (voir P'article 3.1)

et pour le son {voir ’article 9.1.2). Ces deux niveaux du signal a ’entrée sont:

— leniveau le plus faible pour lequel le récepteur peut fournir la puissance de sortie vision normale,

— le niveau de —50 dB (mV), ou le niveau d’entrée maximum utilisable (voi

r Particle 3.7).
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4.1.

Chapter 1V. — INTERFERENCE

Introduction.

Various undesired signals may interfere with the desired signal in the channel to which the receiver

is tuned. Such undesired signals may enter the receiver in the same way as the desired signal when their
spectrum falls completely or partly within the channel to which the receiver is tunN heir spectrum
may also fall outside this channel, but the receiver may respond to the interfering mgnﬁ% ause of

insufficient| selectivity (see Clauses 4.2, 4.4 and 4.5).

Undgdsired signals may also enter the receiver in a different way, t i i the cir-

cuit elemenqts, or because of insufficient symmetry of the aerial input citcuit inNthe. Cs mmetrical
input (see Clause 4.3), or through the mains (see Clause 4.6).

The intermediate-frequency interference ratio, the image ja ’ ati SNy etry and
the mains [sensitivity can only be measured properly by/means Of open‘field ) . The labo-

ratory methods of measurement (see Clauses 4.3, 4.4, 4.5 and 4 : e of the

receiver to(the various modes of undesired sig

4.2.1.

4.2.2.

Spurjous responses (sece Clause 4.7) and inte & use 4.8)
may also interfere with the picture or sound Sutput.

The effect of undesired signals on the \pi and, Sound
of the recejving and synchronizing s.oRthe keeeiver.
are availaljle, but subjectiye tedts sholild be cagrl

of interfering signal described\  Sush subjectiyesmethods
simultaneq

usly. In particy
many times strong@

dtput depends greatly on the properties
o objective methods to assess thege effects
ed’out antthe reactions of the receiver to varidqus types
¢ mainly useful for comparing different feceivers
tested in the presence of impulse-type int¢rference

Dd

heteristic
S lation Letween the input signal level and the signal frequency for constant output
at ndesired

sig

Mpthod of meaSurement. The measurement should be carried out with the receiver tuned to each
different television channel for which it has been designed, or at least to the highest and the lowest
frequency channels. '

A television signal (see Clause 1.3.14) in the channel to which the receiver is tuned is applied
to the receiver input terminals through a suitable artificial aerial (see Clause 1.5).

The receiver controls are set so that standard output is obtained for both vision (see Clause 3.1)
and sound (see Clause 9.1.2) for two different input signal levels. These two input signal levels are:

— the lowest level for which the receiver can give standard video output voltage, and.
— the level of —50 dB (mW), or the maximum usable input signal level (see Clause 3.7).
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Si, 4 la valeur la plus élevée du niveau du signal a I’entrée, la plage du réglage de I’organe de com-
mande du contraste ne permet pas d’obtenir I’image normale, on doit utiliser le réglage qui s’en
rapproche le plus.

Les mesures décrites ci-dessous sont effectuées pour chacun des deux réglages du récepteur.

Si le récepteur comporte un régulateur automatique de sensibilité, on mesure les tensions de pola-
risation de ce dernier. Puis on rend inopérant le circuit du RAS et on applique des tensions de
polarisation. fixes, égales aux tensions de polarisation du RAS, aux tubes qui sont commandés
par le circuit du RAS. On ne touche pas aux organes de réglage du récepteur.

On applique ensuite a I’entrée du récepteur, par I’intermédiaire d’une antenne fictive, au lieu du
signal de télévision, une porteuse & fréquence radio-électrique, modulée en amplitude a 509, par
une onde sinusoidale a 400 Hz (voir les figures 12a et 12b). Le générateur de signaux est accordé
sur la fréquence de la porteuse « vision ». Le niveau du signal & I’e}m*ée\est ajusté jusqu’a ce qu’on

obtienne sur un voltmétre électronique, connecté a Ja sortic de¢ I"amphficateur « vision », une

péquences d’accord
¢s canaux adjacents

veaux donnant une
so ie normale. S’il n’est| pas possible d’ob-

ensigh de sortie normald dans la gamme de
brtie différente, par
it indiquer avec les

elages du récepteur

urbe. La fréquence

5 signaux 4 1’entrée,
135).

hétrique d’un récep-
mission symétrique
és deux conducteurs de la ligne transportent des courants opposés| Dans le cas d’une
ission asymétrique, les deux conducteurs transportent des courants en phase. L’impédance
caractéristique du systéme symétrique est égale & la valeur R de I’article 1.61. Dans le systéme

dyssymétrique, constitué par les deux conducteurs réunis et la terre, des signaux parasites peuvent
étre induits. Tout signal parasite collecté par le systéme dyssymétrique peut Etre représenté par une
source de signaux en série avec une impédance qui dépend de la longueur de la ligne et de sa dis-
tance a la terre.

Comme le systéme dyssymétrique a un affaiblissement élevé, I'impédance de la source sera approxi-
mativement égale a I'impédance caractéristique du systéme dyssymétrique. Elle dépendra légere-
ment de la distance de la ligne au sol et aux murs, mais une valeur de Ry, = 600 ohms représente
une valeur approchée satisfaisante. ’ '

by

Dans le cas d’un récepteur A entrée parfaitement symétrique, les effets des courants dyssymé-
triques en phase s’annulent.
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" voltage of 12 dB below standard video output voltage
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If, at the higher value of input, the range of the contrast control does not permit the standard
image to be obtained, thé nearest condition should be used.

The measurements below are carried out for each of the two settings of the receiver.

If the receiver is equipped with a.g.c., the a.g.c. bias voltages are measured. The a.g.c. circuit
is then made inoperative and fixed bias equal to the a.g.c. bias is applied to the valves controlled
by the a.g.c. circuit. The receiver controls are left untouched.

Subsequently, instead of the television signal, a radio-frequency carrier, 50 %; sine-wave amplitude
modulated at 400 Hz (c/s) (see Figures 12a and 12b) is applied to the receiver input terminals
through an artificial aerial. The signal generator is tuned to the vision carrier frequency. The input
signal level is adjusted until an output voltage of 12 dB below standard video output voltage (see
Clduse 3.1) is obtained as indicated by a valve voltmeter connected across the viqeo_gmplifier

output. The input signal frequency is varied over a sufficiently wide fre ver the
adjpcent television channels. The response is measured at several fregue i , signal
gerlerator, including the sound and adjacent channel or other reject] encies
the| input signal level is adjusted until an output voltage of 12 output
voltage is obtained. The one-signal selectivity is expressed By ighal level
at these frequencies to the input signal level at the vision-carsi 1 output

§ obtain an output
ency Pange under cgnsidera-
tioh, the measurements may be carried out at éwel oRoutput voltage, e.g. to avoid
ovérloading of the receiver stages. el used during the measyrements

shquld be given with the results.

Graphic representation R I'f f the e receiver
(seg Clause 4.2.2) dxe ' i 5 plotted
on|a linear scale as ordinate
(sep Figur. 13

sed transmission line connected to a balanced receiver input, two modes
q the normal balanced mode, both leads of the line carry opposite purrents.
. ndde, both leads carry in-phase currents. The characteristic impedance of the
balancéd 8y s equal to R of Clause 1.6.1. In the unbalanced system, consisting of the two
leqds together ¥nd ground, interfering signals may be induced. Any interference pickgd up by
the unbalanced system may be represented by a signal source in series with an impedance which
depends on the length of the line and its distance to ground.

As the unbalanced system has a large attenuation, the source impedance will be approximately
equal to the characteristic impedance of the unbalanced system. It will depend slightly on the
distance of the line to ground and walls, but an average value of R, = 600 ohms represents a
fair approximation.

In a perfectly balanced receiver input system, the effects of the unbalanced in-phase currents
would cancel.
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Définition. Le rapport de dyssymétrie est un chiffre qui représente I’aptitude du récepteur a rejeter
les signaux dyssymétriques.

Méthode de mesure. On applique aux bornes d’entrée du dispositif d’accord un signal asymétrique,
sinusoidal et modulé en amplitude & 509 et & 400 Hz, a travers une résistance Ry, = 600 ohms

R . . T .
et deux résistances égales a 5 (voir D’article 4.3.1). Le cble coaxial utilis¢ doit €tre mis & la

terre en son extrémité du coté récepteur (voir la figure 17). Le récepteur étant réglé comme indiqué
a Iarticle 3.2.2, le générateur de signaux est accordé pour la réponse maximum et réglé pour une
tension de sortie inférieure de 12 dB & la tension de sortie « vision » normale. On détermine la
puissance d’entrée disponible au point A.

On détermine ensuite le niveau du signal nécessaire pour obtenir une tension de sortie inférieure

4.4. Rapport de protection sur la fréquence intermédiaire.

4.4.1.

4.4.2.

de 12 dB a la tension de sortie normale, le générateur étant conrectéde la facon normale (voir
I’article 1.5). On note le rapport des deux niveaux, exprimé ‘

epteur de télévision
fréquence intermé-

b la sélectivité a un
canaux pour lesqyels le récepteur est
ce de la bande de la
bt également sur la
onnent une tension
ux fréquences cons-
] ssible d’obtenir une
tension de sortig\inféri 3 1le sur la fréquence
intermédiaire, D i , il faut indiquer le

aire dyssymétrique,

de télévision est un
nce image.

sthode de mesure. La mesure est effectuée exactement comme la mesure d¢ la sélectivité a un
signal (voir ’article 4.2.2) et est répétée pour chacun des canaux pour lesqyels le récepteur est

prévu. Pour cette mesure, le générateur de signaux est accordé sur une fréquence de la bande de la
fréquence image jusqu’a ce qu’on obtienne la réponse maximum, et également sur la fréquence
de la porteuse « vision ». Le rapport entre les niveaux d’entrée qui donnent une tension de sortie
inférieure de 12 dB 2 la tension de sortie « vision » normale 3 ces deux fréquences constitue le
rapport de brouillage sur la fréquence image. S’il n’est pas possible d’obtenir une tension de sortie
inférieure de 12 dB 2 la tension de sortie « vision » normale sur la fréquence image, on peut opérer
4 un niveau de sortie plus faible. Dans ce cas, il faut indiquer le niveau utilisé avec les résultats
des mesures.

La mesure doit &tre répétée pour un signal a Ientrée A fréquence image dyssymétrique, avec des
modalités de mesure conformes a celles décrites dans 1’article 4.3.3.
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4.3.3.

4.4,

44.1.

4.4.2.

4.5.2.

Intermediate-frequency interference ratio.
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Definition. The unbalance ratio is a figure which represents the ability of the receiver to reject
unbalanced signals. '

Method of measurement. An asymmetrical signal 509 sine-wave 'amplitude modulated at
400 Hz (c/s), is applied through a resistive network R, = 600 ohms and through two resistors

R
equal to 5 (see Clause 4.3.1) to the input terminals of the tuning device. The coaxial cable

used for this purpose should be earthed at the receiver end (see Figure 17). The receiver being
adjusted as indicated in Clause 3.2.2., the signal generator is tuned for maximum response, and
adjusted for an output voltage of 12 dB below standard video output voltage. The available
input power at point A is determined.

The signal level required to obtain an output voltage of 12 dB below standard video output voltage
is then determined with the signal generator connected in the normal way (see/(l@se 1.5). The
ratid of The Two Ievels, expressed in dB, 15 recorded.

Defipition. The intermediate-frequency interference ratio of a tels Sceiwer which
repregsents the ability of the receiver to reject a signal at the intermedia

Met e one-
sign. ich the
recelver has been designed. 2, g 2 hin the
intef i d, and
also to give
an g 5 is the
inteq tage of
12 dB below standard video © i ediate-

freqliency interferenge rati Pyt . output
level] used for the '

The measur
a measuring axpdnge

al with

nts the

he one-
ch the
v A sned: snal-senerator-is-tuned-to-atrequeney—wathin the
image band until maximum image response is obtained, and also to the vision carrier frequency.
The ratio between the input signal levels required to give an output voltage of 12 dB below stand-
ard video output voltage at these two frequencies is the image interference ratio. If it is not
possible to obtain an output voltage of 12 dB below standard video output voltage at the image
frequency, the image interference ratio may be determined at a lower output level. In this case
the output level used for the measurement should be given with the results. -

The measurement should be repeated for an unbalanced image signal with a measuring arrange-
ment in accordance with Clause 4.3.3.
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4.6. Rapport de protection contre les perturbations du réseau.

4.6.1.

4.6.2.

Introduction. Des sources de perturbations peuvent faire apparaitre des courants dans le réseau
qui peuvent influer, par couplage, les circuits du récepteur. Ces courants seront principalement du
type dyssymétrique, comme décrit dans I’article 4.3.1. Les considérations relatives aux impédances
caractéristiques et la source de tension équivalente sont les mémes, la seule différence étant que les
valeurs des impédances caractéristiques du réseau sont plus faibles. Les valeurs moyennes du
réseau équivalent sont R, = 150 ohms et Ry, = 150 ohms. '

Définition. Le rapport de protection contre les perturbations du réseau est un chiffre qui représente
I’aptitude du récepteur a éliminer les signaux indésirables entrant dans le récepteur par le réseau.

- La mesure doit étre effectuée 3 la fréquence du signal et & la fréquence intermédiaire, les résultats

correspondants étant respectivement désignés par: rapport de pretestion contre les perturbations

4.6.3.

4:72.

. a la fréquence intermédiaire.

du réseau a fréquence radioélectrique et rapport de protection.dontre lés\ﬁ urbations du réseaun

?et 4 travers deux
soidal et modulé en
ksl prés que possible

au chissis tiés prés du point ol
6). La tension|du réseau doit &tre

le générateur de signpux est accordé pour

n€ tension de sortie inféfieure de 12 dB a la
2

E— au point A.
4 R,

agon normale et on

re pour obtenir une

. On note le rapport

L8

5 signaux extérieurs,
eur local, ou I’un de
bante de la fréquence
par intermodulation.

ode de mesure. Les modalités décrites doivent étre appliquées pour deux positions des organes

de reglage du recepleur correspondant respectivement aux niveaux d entree le plus-faible et le
plus élevé du signal désiré, mentionnés respectivement dans les articles 3.2 et 3.7. Ces niveaux
doivent étre indiqués avec les résultats des mesures. Ces positions ayant été déterminées, le signal
de télévision est maintenu a I’entrée du récepteur.

En plus du signal de télévision, on applique a ’entrée du récepteur, par ’intermédiaire d’un réseau
adapté approprié (voir I’article 1.5), une porteuse brouilleuse, modulée sinusoidalement en ampli-
tude a 50 % a 400 Hz (voir les figures 12a et 12b). Le niveau du signal brouilleur est pris aussi élevé
que possible et on fait varier sa fréquence dans une bande suffisamment large, le niveau du signal
et la bande de fréquence devant étre indiqués avec les résultats. Le signal de télévision et la por-
teuse brouilleuse doivent étre suffisamment exempts d’harmoniques.
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4.6. Mains interference suppression ratio.

4.6.1.

4.6.2.

4.6.3.

4.7.1.

4.7.2.

Introduction. Sources of interference may inject currents into the mains, which may couple into
the radio-frequency circuits, These currents will be predominantly of the unbalanced type as
described in Clause 4.3.1. The considerations concerning characteristic impedances and equi-
valent voltage source are the same, the only difference being that the values of the characteristic
impedances of the mains are lower. The equivalent mains network average values are Ry, =

150 ohms and R, = 150 ohms.

Definition. The mains interference suppression ratio is a figure representing the ability of the
receiver to reject undesired signals entering the receiver by the mains connection.

The measurement should be carried out both at the signal frequency and at the intermediate
frequency, the resulting figures being called the r.f. and i.f. mains interference suppression ratio
I’eSp,uivciy. AN

Met \yed at
400 5 ohms
and ires, as
neat

The radio-

freq
The

The 2 ¢ I maxi-
muy] be, Ok ] put vpltage of 12 dB below sfandard

p. 136).

vidg

The ! e signal
leve e ire Awan output voltage of 12 dB below standard
vide ] i g

nics, in
conibinati i 3¢1VE Juce an
i caused
by ¢ . i

ent. The procedures to be described should be followed for two settings of the
recei i ighest i i desired
signal as mentioned in Clauses 3.2 and 3.7 respectively. These input signal levels should be given
with the results. After these settings have been determined, the television input signal is not
removed from the receiver input terminals.

In addition to the television signal, an interfering carrier sine-wave amplitude-modulated 50 %,
at 400 Hz (c/s) (see Figures 12a and 12b) is applied to the receiver input terminals through a suitable
matching network (see Clause 1.5). The level of the interfering signal is made as high as possible,
its value being stated, and its frequency is varied over a sufficiently wide range which should also
be stated. The television input signal and the interfering carrier should be sufficiently free from
harmonics.
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On observe ’écran et chaque fois qu’on décele un brouillage de I'image, on réduit le niveau de la
porteuse brouilleuse jusqu’a ce que I’image reste juste visible. On note le niveau correspondant
et la bande de fréquences dans laquelle 'image reste visible pour chaque brouillage décelé. On
note également les niveaux de la porteuse brouilleuse pour lesquels les sifflements du son sont
juste audibles. 11 est désirable de vérifier également le brouillage observé avec une porteuse brouil-
leuse non modulée.

Les mesures doivent étre effectuées avec le récepteur accordé sur chacun des canaux pour lesquels
il est prévu,

Représentation graphique. Les résultats des mesures sont représentés graphiquement en portant
la fréquence en abscisse, suivant une échelle linéaire, et le rapport entre les niveaux des signaux
brouilleur et désiré, exprimé en dB, en ordonnée suivant une échelle linéaire. Il faut indiquer les
deux niveaux mentionnés dans I’article 4.7.2 et le canal dans le/quel\la mesure a été faite.

4.8.1.

4.8. Signaux non désirés produits dans le récepteur.

Définition. Les signaux non désirés produits par oNnk poux offgine:

gion » ou p la fréquence intermé-
« vision », les circuits
qui tombent & [’intérieur de la bande
. Ces harmonigues sont
trée du récepteur sont faibles.

s¢ combinent aux harmoniques de 'oscillateur local
&eieir de la bande passante|en fréquence intermé-
harmoniques prennent naissapce lorsque le signal a

a basse fréquence et
ronisation et brouillent
amplificateur «vision»
amplificateur a Easse

ES circuits « vision » ou

qur est maintenu, autant
mal. Avant d’enregistrer le résultat
d’une mesure ou d’un examen, il y a lieu, chaque fois, d’ajuster les organes de réglage du récep-
teur de fagon a obtenir une puissance de sortie « vision » et « son » normale. Le récepteur doit
&tre accordé avec précision.

Lorsque le résultat d’une mesure dépend, de fagon critique, de 1’accord du récepteur, il y a lieu
de joindre aux résultats une remarque pour signaler ce fait. On applique un signal de télévision
a Pentrée du récepteur. La modulation d’image doit &tre fournie par la mire d’essai décrite a 1’ar-
ticle 1.3.15 et lorsque la modulation sonore est appliquée, son taux doit étre de 90%;. Les méthodes
permettant de mesurer les défauts énumérés a Darticle 4.8.1 sont les suivantes:
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Interndlly generated undesired signals.
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The picture screen is observed and every time an interference pattern is noticed, the interfering
carrier level is reduced until the pattern remains just visible. This level and the frequency range
over which the pattern remains visible is recorded for every spurious response encountered. The
levels of the interfering carrier for which whistles in the sound output are just audible, are also

recorded. Tt is desirable also to check the interference observed with an unmodulated inter-
fering carrier.

The measurements should be carried out with the receiver tuned to each channel for which it has
been designed.

Graphic representation. The results of the measurements are represented in a graph with the fre-
quency plotted on a linear scale as abscissa and the ratio between interfering and desired signals
expressed in dB on a linear scale as ordinates. The two levels mentioned in Clause 4.7.2. and the
channel should be indicated. RN

Definition. Internally generated undesired signals are caused. a$ follow

1) [Harmonics of the vision and sound intermediate-frequéncy sig nai generated in the
afl into thel radio-
frequency pass-band to which the receiver is tuned. o particularly trouble-

some with weak input signals.

2) ducing
Such hafjmonics

3) |Video modulation appeaiing i : output.
4) |Sound he syn-

chronizatien
5) on the
" 6) sound
4
7 vefgrms appearing in the video system or synchronization circuits [causing

the picture.

Method of measurement. For the following measurements the operating conditions of the receiver
are kept as near to normal as possible. Before every reading or observation the receiver controls
are adjusted for standard video and sound output. The receiver is tuned accurately.

‘When the result of the measurement depends critically on the tuning of the receiver a note to that
effect should be added to the results. A television signal is applied to the receiver input terminals.
The picture modulation should be provided by the test card described in Clause 1.3.15 and the
sound modulation, if applicable, should be 90%,. TFor the causes mentioned in Clause 4.8.1. the
methods of measurement are as follows:
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D) et 2). Ces signaux non désirés peuvent produire une trame de brouillage sur I’image ou un
siflement dans la voie « son ». IIs varient avec 1’accord de I’oscillateur local et on peut les déceler
en faisant varier légérement la fréquence de cet oscﬂlateur IIs peuvent dépendre, de fagon critique,
de I’accord du récepteur.

Pour déceler leur présence, on accorde le récepteur sur chacun des canaux pour lesquels il est
" prévu. On supprime la modulation sonore du signal de télévision. On fait croitre le niveau du
signal 4 I’entrée depuis —100 dB (mW) jusqu’au niveau du signal maximum utilisable & 1’entrée
(voir I'article 3.7). On note si des trames de brouillage apparaissent sur 1’image et si des sifflements
se font entendre dans la voie « son » et on indique quelle est approximativement leur fréquence,
et leur importance dans les conditions normales de fonctionnement. Lorsque, pour certains niveaux
d’entrée, on constate la disparition de la trame ou du sifflement, il y a lieu d’indiquer quels sont
ces niveaux.

éfinis a Particle 1.6.2
¢e (voir Iarticle 3.7),

‘ «son » jusqu’a ce
qu’on commence a entendre dans la voie « son » i  le signal « vision ».
Cette opération est facilitée par la suppression & ation de la porteuse
«son ». Pendant la mesure, on utilise I’organd dgla s i ur conserver la puis-
itique, de I’accord du

sation de I’image soit
onserver la puissance
iyent &tre ajustés pour
ignaler. Il convient de
sation.

«son » jusqu’a ce que des barfes dues au son com-
nﬁn on supprlme la modulatlon de la porteuse « son »
sur ’écran la trame
Pour chaque niveau
t du signal « vision »

du niveau du signal
son »), il est recom-

le niveau du signal « vision », & chaque stade de la mesurg. On ajuste alors les
g >
réglage du récepteur de fagon & conserver la tension de sortie «| vision » normale.

ignal 3 Uentrée de niveau —50 dB (mW), et en modulant la port¢use «son» a une fré-
uenpe sensiblement égale 4 la fréquence d’exploration verticale, on remplage le haut-parleur par
uncircuit de charge fictive, on tourne progressivement 1’organe de réglage de la puissance sonore

‘et on examine s’il apparait sur I'image des phenomenes dus 2 la saturation,

6). Pour effectuer cette mesure on utilise un niveau d’entrée convenable. On réduit le taux de
modulation sonore & 30%. On ajuste les réglages du récepteur de fagon & obtenir la puissance de
sortie « vision » et la puissance sonore normales. On supprime alors la modulation sonore et on
fait un essai d’écoute pour déterminer si on entend un brouillage dii aux circuits de déviation.

11 arrive que le brouillage augmente avec le niveau d’entrée, en particulier dans le cas de récep-
teurs du type « intercarrier ». Il convient alors de noter pour quel niveau cet accroissement devient
perceptible et pour quel niveau il ne comporte aucune modulation parasite en fréquence.
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1) and 2). These undesired signals may cause an interference ‘pattern in the picture or a whistle
in the sound output. They vary with local oscillator tuning and may be identified by varying the
oscillator frequency slightly. They may depend critically upon the tuning of the receiver.

To record their presence, the receiver is tuned to every channel in which it is designed to operate.
The sound modulation is removed from the television signal. The input signal level is varied
from —100 dB (mW) up to the maximum usable input signal level (see Clause 3.7). The appear-
ance of interfering patterns of this type in the picture, and of whistles of this type in the sound
output is recorded, together with an approximate indication of their frequency and a note on their
importance under normal operating conditions. When the interference or the whistle disappears
at certain input signal levels, these levels should be recorded.

yAERN
3), 4) and 5). The measurement 1s carried out at the various input signal levels gw\&%iCIause
37

1.6.3 from —100 dB (mW) up to the maximum usable input signal level (ee Cl

Starting from each of these input signal levels the sound signal carrle lev is_varied, wnti
signal interference is just discernible in the sound output. This opgfat Faoth omen-
tarily removing the modulation of the sound carrier. ) nintain
standard sound output power during the measurement. The on the
tuning of the receiver and on the setting of the contrast con

The isfurbed.
The |volume control is adjusted to majntai d . The synchronjization
controls should be adjusted for optirk ; i ‘ is critical, to that

effeqt should be made.
the results.

n with

The ; on the
pictyire screen. Finally with thé - 3 s 1 i varied
unti i e r each
inpy iop input
sign
In 4 " the vision signal is influenced by the sound signpl level
(a.g is recommended that the method of measurement be njodified
by lgaving™t ; evel constant and varying the vision signal level at each stagg of the
meafurement. eeeiver cohtrols are then adjusted to maintain standard video output yoltage.
4
Wit inpl al Jevel of —50 dB (mW) and using a sound modulation frequency approxi-
mat al to th field frequency, the loudspeaker is replaced by an artificial load, the yolume

controlis turnedup gradually and the picture is observed for possible effects due to overlpading.

6). The measurement is carried out at a convenient input signal level. The sound modulation
is reduced to 30%,. The receiver controls are adjusted to obtain standard sound and video output.
The sound modulation is removed and a listening test is made to determine whether interference
from the deflection circuits can be heard.

Especially in an intercarrier sound receiver the interference may increase with the input signal
level. The level for which this increase becomes perceptible and the level for which it becomes
objectionable should be recorded. It should be checked that the vision carrier source is free from
spurious frequency modulation.
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Dans le cas ol I’on recherche des renseignements complémentaires, il est recommandé d’examiner
a P’oscilloscope la forme des ondes 3 la sortie « son ».

7). Ce brouillage provient de I’énergic & fréquence radioélectrique produite dans le circuit
des bases de temps horizontales qui peut influencer les circuits des signaux soit en fréquence radio-
électrique soit & la fréquence intermédiaire. Il peut en résulter un brouillage dans I’image (en
général une barre verticale), une instabilité de la synchronisation horizontale ou ces deux effets
réunis. Une barre verticale apparaissant dans I’image peut également, dans quelques cas, é&tre
due aux oscillations dites de Barkhausen.

Pour mesurer ces effets, on accorde le récepteur sur le canal ol le brouillage est maximum. On
‘augmente ensuite progressivement le niveau du signal de télévision. Lorsqu’on pense que le brouil-
lage de 1’image et de la synchronisation sont acceptables, on note le niveau correspondant du

sienal-de—télévision
£ SGe—S1S VIS0 h-

4.9. Essais subjectifs sur Ia susceptibilité aux brouillages.

ence d’un brouillage
du type impulsif, avec une valeur de créte plusieurs tte de la porteuse du

signal utile.

Il n’existe pas actuellement d’appareil-a ihtg fonsa 1 le reproduire exacte-
5 [ L les rasoirs et autres
dispositifs similaires produisant simuler le brouillage

de diverses maniéres.

I3 .

Par exemple, on peut utilis ée en impulsions et accordée dgns la bande passante
du récepteur. Dang ) mpMsions, du type utilisé dans les Igboratoires modulant
‘ ence, peut constituer une source de brouillage impulsif

simulé a 'aide d’un générateur d’impuldions produisant des

de temps est suffisamment faible pour que le spectre reste uniforme

1 la fréquence pour lesquelles le récepteur est prévu. La fréquence de
tre réglable. Il peut étre avantageux de piloter les| impulsions par une

ode pour simuler un brouillage impulsif consiste 4 faire upage d’un générateur
I’entrée du récepteur

, . . . . >

le générateur sur la
fréquence du son pour étudier la section « son » du récepteur. Pour essayer la section « vision », le géné-
rateur modulé en impulsions doit &tre accordé dans le canal vidéo. La largeur et la fréquence de répé-
tition des impulsions doivent &tre indiquées.

Pour 1’essai de la voie « son », le signal sonore a la sortie est observé pour diverses combinaisons
des niveaux du signal et du perturbateur & I’entrée du récepteur. On peut utiliser un oscilloscope pour
étudier le signal de sortie.

Pour déterminer la susceptibilité au brouillage de la voie « vision », on observe ['image pour diverses
combinaisons des niveaux du signal et du perturbateur & ’entrée. 1l convient de rechercher dans I'image
les défauts suivants:
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type interferpnce of a peak value many times greater than the peak carrier ofhendesi

interference [generated by motor vehicles, vibya
Lacking such equipment, interference effects can

pulse-interfgrence source.

cesgan
small time constant e

under test i
may be of if

artificial aeti

part of the receiver.
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If more information is required it is recommended that the corresponding waveform in the sound
output be examined on an oscilloscope.

7). This interference results from radio-frequency energy generated in the horizontal time-base
circuit which may be coupled into the signal circuits at either the radio frequency or the inter-
mediate frequency. It may cause an interference pattern (usually a vertical bar) in the picture, or
horizontal synchronization instability, or both. A vertical bar appearing in the picture may in
some cases also be due to so-called Barkhausen oscillation.

To measure this effect, the receiver is tuned to the channel on which the interference has maximum
effect. The level of the television signal is then gradually increased. When the effect of the inter-
ference on the picture and on synchronization are judged not to be objectionable, this level of the

television inpnf qignal should be recorded

It is gf particular importance to study the behaviour of th eI iN esence” of impulse

At prgsent no instrument, internationally agreed i ilable™produting exactly the fype of
i :@evicein which sparking foccurs.
10

For irfstance, a pulse-keyed carrier tuned to—the regeiver pass-band can be used. In this way a
laboratory-type pulse generator ody latnda' signal generator will give a reproducible

The interferen

receiver

designed. 2titi . y and amplitude of the pulses should be adjustaple. It

A third i i nerator.
4

The inte suitable

When a\ eved 9 Lo L used al gepnerato L alkalala A v aYihaTa A00E a 3sound

For testing the vision section, the pulse-keyed modulated generator is tuned to the

vision channel. The pulse width, amplitude and repetition rate used should be stated.

When testing the sound channel the sound output is observed for various signal and interference
input-level combinations. An oscilloscope may be used to study the output signal.

The susceptibility of the vision section is tested by observing the picture for various signal and

interference input-level combinations.

The picture should be examined for the following defects:
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1) Perturbation de la brillance survenant pendant les impulsions de brouillage et immédiatement
apres. Il faut noter si les impulsions produisent un brouillage en noir ou en blanc et s’il existe ou non une
persistance longue ou bréve de ’effet (provoquée par un blocage dans le récepteur). La durée des impulsions
et leur fréquence de répétition doivent &tre choisies de fagon & faciliter les examens.

2) Perturbation de la synchronisation horizontale lorsqu’on applique des impulsions bréves dont
la fréquence de répétition est voisine de la fréquence de balayage horizontal.

3) Perturbation de la synchronisation verticale lorsqu’on applique des impulsions longues dont la
fréquence de répétition est voisine de la fréquence de balayage vertical.

4) Perturbation de la synchronisation verticale lorsqu’on applique des impulsions dont la fréquence
de répétition est voisine de la fréquence d’exploration verticale et dont la durée est variable.

chronisation par un brouillage de ce type. En conséquence, cette mét
pour permettre d’effectuer simultanément des mesures compar

ation apportée a la syn-
surtout recommandée
ccepteurs.

@@
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1) Disturbance of the brightness during the occurrence of the interfering pulses, and immediately
after. It should be noted whether the pulses cause white or black interference, and whether the after-
effect (due to blocking within the receiver) is long or short or absent. The pulse duration and pulse-
repetition frequency should be chosen so as to facilitate these observations.

2) Disturbance of the horizontal synchronization by short pulses of repetition frequency in the
neighbourhood of the horizontal scanning frequency.

3) Disturbance of the horizontal synchronization by long pulses of repetition frequency in the
neighbourhood of the vertical scanning frequency.

4) Disturbance of the vertical synchronization by pulses of repetition frequency in the neigh-
bourhood of the vertical scanning frequency and varying pulse duration.

The major difficulty at present is the evaluation of the disturbance of the synchranization caused
by such iﬂterference. This method of testing is therefore recommended mainly~for simﬁt’gous com-

parison off different receivers.

£
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Chapitre V. — FIDELITE

5.1. Introduction.

La fidélité électrique globale est la réponse du récepteur mesurée sur les électrodes du tube catho-
dique a toutes les fréquences de modulation croissant & partir de zéro, le signal 4 haute fréquence modulé
ra 1 r > 13 4 ki I n 12 i Lol 12 4 Lot L e 2 b
THAM apPIIgue a1 CIHICE Ud TCCePIitul pat | IMTTNIeaanT O untaimicmre u»uw r larticle 1.5).

b

Trois mesures sont décrites ci-dessous:

eprésente "amplitude
ique en fonction de la

bes de modulation au-
pteur est prévu. Pour
[ la porteuse « vision »
ent aux indications de

» correspondant a une
p. 137).

récepteur par Iinter-
ormément aux normes

ediltre de stuppression de bande n’est pas nécessaire si les circuits & haute fréquence et a fréquence
édhaire du récepteur limitent suffisamment 1a bande passante (voir I’prticle 5.2.4). L’organe
de\réglige de la sensibilité du récepteur est placé dans une position convenpble entre la sensibilité
imimum et la sensibilité maximum, et on ajuste le niveau du signal appliqué a I’entrée, de fagon
A obtenir la tension de sortie « vision » normale (voir Particle 3.1) pour la frequence de modulation
minimum de 100 kHz environ. Sur un canal au moins (celui qui correspond a la fréquence la plus
élevée), il faut effectuer également la mesure en ajustant ’organe de réglage de la sensibilité pour
la sensibilité minimum et pour la sensibilité maximum.

Lorsque le limiteur de brouillage de la voie « vision » comporte un organe de réglage, celui-ci
doit &tre placé dans la position qui donne Ueffet minimum sur ’image. On branche un oscilloscope
a la place du tube cathodique en prenant des précautions pour que la courbe de réponse des
circuits vision reste inchangée. Dans le cas o1 les tensions du signal d’image sont appliquées a, ou
agissent sur, plus d’une électrode du tube cathodique, il y a lieu d’utiliser des appareils de mesure
spéciaux.


https://iecnorm.com/api/?name=64c40b6319bbf59bf50280b2d773fec7

— 69 —

Chapter V. — FIDELITY

5.1. Introduction.
The overall electrical fidelity is the response at the picture-tube electrodes to all modulation fre-
quencies from zero upwards the modulated radio-frequnency signal being app]ied/t()\the recejver input

terminals [through an artificial aerial (see Clause 1.5).

5.2. Mogulation-frequency/response characteristic.

5.2.1.

5.2.2.

Three measurements are described below:

a)| the modulation-frequency response from 100 kHz (kc/s) up
b)| the rising and falling step-response (Clause 5.3) and

¢)| the low-frequency square-wave response (Clause 5.4

ved at each channel on which the

applied to the input terminals of the receiver through

vésponse characteristics in the r

epresents the amplityde of the
of the modulation freqyency.

hnge from
receiver is
requencies
r must be

odulation,

a vestigial

d by the standards of the television system used and an artificial aerial

-frequency

giver limit the pass- band sufficiently (see Clause 5.2. 4) The sensmvuy controls

ty and the

level of the ifput signal is adjusted until at the lowest modulation frequency of app

roximately

100 kHz (kc/s), the standard video output voltage (see Clause 3.1) is obtained. On at least one
channel (the highest in frequency) the measurement is also carried out with the receiver sensitivity

controls set for maximum and for minimum sensitivity.

When a control is provided on the vision interference limiter it, should be set to give the least
effect on the picture. An oscilloscope is connected in place of the picture tube in such a manner
that the frequency response of the video circuits is unchanged. When more than one electrode
of the picture tube is driven or affected by picture voltages, special measuring equipment has to

be used.
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On maintient constant le niveau du signal & Uentrée. On fait varier la fréquence de modulation
depuis 100 kHz environ jusqu’a la différence entre les fréquences des porteuses « vision » et
«son ». On reléve la courbe de ’amplitude de la modulation d’image, telle qu’elle apparait sur
I’oscilloscope, en fonction de la fréquence de modulation (voir la figure 19b, p. 137).

Lorsque le générateur A haute fréquence est utilisé sans filtre de bande latérale, il faut apporter a
la courbe les corrections qui sont décrites & P’article 5.2.4. Sur certains récepteurs, il arrive qu’on
obtienne des résultats différents avec un taux de modulation plus faible. Lorsqu’il en est ainsi,
il faut recommencer la mesure en réduisant le taux de modulation sans modifier le niveau moyen
(50%) de la modulation d’image (voir la figure 19c). Tous les organes de réglage doivent &tre
laissés dans la position précédente. Le taux de modulation doit étre indiqué avec les résultats.

Au lieu d’utiliser un signal de télévision avec une modulation d’image sinusoidale, il est possible
d’utiliser une porteuse modulée en amplitude 3 50% par une orde sinusoidale. On peut alors

brancher un voltmétre électronique 2 la place du tube image, dang les mémes\¢onditions que I’os-

) régulateur automa-
©RAS qui corres-
on de sortie vision
8 lque précédemment.
a fréquence radio-
’on modifie la fré-
dalement, ou si les
signal & fréquence
appliquer alors sur

mposante continue,
b sinusoidalement.

nodulation d’image
esurée par le volt-

peuvent Etre, soit

pence et a fréquence
, il n’est pas néces-
de suppression par-
la réponse en haute
réquence/fréquence intermédiaire du récepteur en utilisant la méthode suivante. On applique
aux~Bornes d’entrée du récepteur, par I'intermédiaire d’une antenne fictive, june porteuse a fré-

quence TadioetectriqueTmodniée 330~ parumreomde-sinusoidatea4660-Hz—On branche un volt-
metre électronique sur les électrodes de modulation du tube cathodique, si nécessaire, par I’inter-
médiaire d’un filtre 4 400 Hz & bande étroite. Si le récepteur comporte un régulateur automatique
de sensibilité, il faut supprimer son action et appliquer des polarisations fixes aux tubes intéressés.

On maintient constante la tension de sortie et on trace la courbe de I’inverse de la tension d’entrée
en fonction de la fréquence de I’onde porteuse, 1’échelle des abscisses et 1’échelle des ordonnées
étant lindaires (voir la figure 21, p. 139).

It faut utiliser le filtre de suppression partielle d’une bande mentionnée a I'article 5.2.2, si ’aire B
de la portion de la courbe de réponse en haute fréquence/fréquence intermédiaire représentée sur
Ia figure 21 est supérieure & 5% de I'aire A a I'intérieur de la bande passante.
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The level of the input signal is kept constant. The modulation frequency is varied between approxi-
mately 100 kHz (kc/s) and the sound/vision carrier-frequency difference. The amplitude of the
picture modulation of the waveform displayed on the oscilloscope (see Figure 19b, p. 137), is
plotted as a function of the modulation frequency.

When no side-band filter has been used with the radio-frequency signal source, the corrections
described in Clause 5.2.4. must be applied to this curve. In some receivers different results may
be obtained for a smaller modulation swing. When this is the case, the measurements should be
repeated, the reduction in modulation swing being made without altering the average level (50 %)
of the picture modulation (see Figure 19¢). All receiver controls are maintained at the previous
setting. The modulation swing should be stated with the results.

Instead of a television signal with sine-wave picture modulation, a 50 % sine-wave amplitude-
modulated carrier may be used. A valve-voltmeter may then be connected in p}aele the picture-
tube fin the same manner as the oscilloscope. When this is done the receiver d.g.c. characldristics
must{be checked (see Clause 3.6). The a.g.c. voltages are measured for a radio-fre

same| settings of the sensitivity controls. If these a.g.c. voltages differ I
the sine-wave modulated radio-frequency signal, or if the a.g.c. volf lation
frequency of the sine-wave modulated radio-frequency signg i 8. 5.C. it should
be made inoperative and fixed bias of the correct value applied to

It mgy be incorrect to use a sine-wave a
circufits are present in the receiver.

toring

Graphic representation. \Thexanplitude (e ¥ bed on
the ascilloscope (or the i
is plotted as a functi

The frequen eds
or lggarithmic (sgé

linear

Influ radio-
freq of the
recej is pos-
sible asured

: -wave,
is applied-to the input terminals of the receiver through an artificial aerial. A valve-voltmeter is
conrlected across the picture-tube electrodes, through a 400 Hz (¢/s) narrow-band filter if negessary.
When the receiver has a.g.c., this should be made inoperative and fixed bias should be applied to
the appropriate valves.

The output voltage is kept constant and the reciprocal of the input voltage is plotted as a function
of the carrier frequency, both on a linear scale (see Figure 21, p. 139).

The vestigial side-band filter mentioned in Clause 5.2.2. must be introduced if the area B of the
portion of the radio-frequency/intermediate-frequency response curve indicated in Figure 21
is greater than 59 of the area A within the pass-band.
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Réponse transitoire,

Définition. La réponse transitoire est définie par la forme de ’onde recueillie sur les électrodes
du tube image lorsqu’on applique aux bornes d’entrée du récepteur un signal de télévision com-
portant une modulation d’image en signaux rectangulaires.

Méthode de mesure. On effectue la mesure aux mémes fréquences porteuses et avec les mémes
réglages du récepteur que ceux définis a 1’article 5.2.2., la tension a la sortie étant la tension de
sortie « vision » normale (voir article 3.1). La porteuse & fréquence radioélectrique est modulée
par un signal « vision » comportant une modulation d’image en signaux rectangulaires, allant
du noir au blanc.

Cette modulation est appliquée a travers un filtre donnant les caractéristiques amplitude/fréquence
et phase/fréquence du systéme de télévision intéressé.

Les signaux rectangulaires qui constituent 1’onde de modulatiopdoivent satisfaire aux conditions

suivantes:

a) le temps de montée ou le temps de descente des fro ntre 109 et 90%) ne

fréquence des lignes
res doivent étre hori-

récepteur par I’inter-
Jeux limites du spectre
télévision utilisé. On

la tension puisse &tre
oire de I’oscilloscope
" la forme d’onde, au
microsecondes avant,
irs de temps.

b sur, plus d’une élec-

de montée et de des-
primer les résultats en
entre 109 et 909, de
diqué sur la figure 22,

river sur certains récepteurs qu’on obtienne des résultats différents lorsqu’on applique
odulation d’image en signaux rectangulaires d’amplitude plus faible, c’est-a-dire corres-
ponidant & une transition entre demi-teintes. Lorsqu’il en est ainsi, il y a lie de répéter la mesure

en réduisant Pamplitude des signaux rectangulaires mais sans modifier Ie niveau moyen de la
modulation en signaux rectangulaires. Les réglages du récepteur doivent &tre les mémes que pré-
cédemment.

Au lieu d’un signal de télévision normal comportant une modulation d’image en signaux rectan-
gulaires, il est possible d’utiliser une porteuse a fréquence radioélectrique modulée en signaux
rectangulaires avec une excursion créte a créte correspondant au passage du noir au blanc conforme
aux normes du systéme de télévision utilisé. Lorsqu’on opére ainsi, il peut arriver qu’on rencontre
les difficultés indiquées & I’article 5.2.2 lorsque le récepteur comporte des circuits de réglage auto-
matique de la sensibilité et de rétablissement de la composante continue. En outre, les circuits
de séparation de la synchronisation peuvent produire une distorsion du signal obtenu 2 la sortie.
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Step response.

Definition. The step response is the wave shape measured at the picture-tube electrodes when a
television signal with square-wave picture modulation is applied to the input terminals of the
receiver.,

Method of measurement. The measurement is carried out at the same carrier frequencies, with
the same settings of all the receiver controls as in Clause 5.2.2. and at standard video output voltage
(see Clause 3.1). The radio-frequency carrier is modulated with a video signal with square-wave
picture modulation swinging from black to white.

This video modulation is applied through a filter giving the amplitude/frequency and phase/
frequency characteristics of the television system concerned.

The square-wave modulation waveform shall satisfy the following requirementsT™_

@) |the time of rise or fall of the edge from 109, to 909, shall not b hird of
that of the receiver;
b) |the mark/space ratio shall be approximately 1:1;
¢) |the fundamental frequency shall be preferably twice the d with
the line frequency);

d) |[the top and bottom of the square-wave shall be flat he pe o-peak amplitude.
The rtificial
aeri andard
of ¢
An esponse
of the video circuits is unchanged. It{mus able without
limi] 3¢ : pceiver.
The ¢ rising
and
Wh special
med
The] re-wave
con ¢’ waveforms may be described in terms of the rise tim¢ which
isd the transition between the 109/ and 909, levels and the overshoot as
ap igure 22, p. 139.

4
In { ‘ent results may be obtained for a smaller amplitude of the square-wave
modulation nding to a transition between half-tone levels. If this is the case, the njeasure-
menjt\Aust be repeated, the reduction in square-wave amplitude being made without altefing the

average level of the square-wave modulation. The receiver controls are maintained at the pre-
vious setting.

Instead of a standard television signal with square-wave picture modulation, a radio-frequency
carrier modulated with a square-wave may be used, the peak-to-peak swing corresponding to the
modulation excursions from black to white in accordance with the standards of the television
system used. If this is done, the difficulties mentioned in Clause 5.2.2 may be encountered with
a receiver fitted with a.g.c. and d.c. restoring circuits. In addition, the synchronization separator
circuits may distort the output response.
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5.4. Réponse aux signaux rectangulaires a basse fréquence.

5.4.1. Définition. La réponse aux signaux rectangulaires a basse fréquence est définie par la forme de

Ponde recueillie sur les électrodes du tube cathodique, lorsqu’on applique

aux bornes d’entrée

du récepteur par I'intermédiaire d’une antenne fictive (voir ’article 1.5) un signal de télévision
A fréquence radioélectrique comportant une modulation d’image en signaux rectangulaires a

basse fréquence allant du noir au blanc.

5.4.2. M¢éthode .de mesure. 1l est suffisant d’effectuer la mesure sur une seule des
« vision » pour lesquelles le récepteur est prévu. Pour cette mesure il faut ajus

fréquences porteuses
ter les divers organes

de réglage du récepteur conformément aux indications des articles 5.2.2 et 5.3.2 et obtenir la tension

de sortie « vision » normale (voir Particle 3.1).

La porteuse a

milliseconde;

b) le rapport des durées doit étre environ 1:1;

ut les caractériser par les variations de niveau qui sont indiquées sur
et les exprimer en centiémes de amplitude créte & créte de la modulation d

frequence radloelectnque est modulee par un signal « vision » dont la modulation
3 A SR arirtats p ant du noir au blanc.

suivantes:

$>it pas excéder une

“gxploration verticale;

bulaires doivent étre

’intermédiaire d’une

tube image. Si cela
lectrode et le chassis

ignal soit directement

ur convenable dout
circuit de sortie dn
Jence sur les mesures

es erreurs de phase,

(voir les figures 23a
laires (allant du noir

du signal a I’entrée.

s a basse fréquence.
es figures 23a et 23b
image.

Les mesures peuvent étre entachées d’erreurs produites par des tensions d
origines suivantes: ‘

’ondulation ayant les

a) ronflements provenant du réseau d’alimentation. Ceci peut &tre facilement décelé en alimen-
tant le récepteur & mesurer et I’oscilloscope par une tension dont la fréquence n’est pas syn-

chrone de la fréquence d’exploration verticale (voir Particle 2.3.1.1).

b) ondulations 3 la fréquence de ligne et & la fréquence d’exploration verticale qui ont pour

origine les circuits de balayage horizontal et vertical et qui sont transmis

a Pamplificateur des

signaux vision. Ces ondulations peuvent &tre supprimées en arrétant le fonctionnement des

circuits de balayage sans agir sur les circuits étudiés.
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5.4. Low-frequency square-wave response.

5.4.1.

5.4.2.

Definition. The low-frequency square-wave response is the waveform traced at the picture-tube
electrodes when a radio-frequency television signal is applied to the input terminals of the receiver
through an artificial aerial (see Clause 1.5), the picture modulation being a low-frequency square-
wave swinging between black and white.

Method of measurement. It is sufficient to make the measurement at one of the vision carrier
frequencies on which the receiver is designed to operate. The measurement is carried out with
the same setting of all the receiver controls as for Clauses 5.2.2. and 5.3.2. and at standard video
output voltage (see Clause 3.1).

The radio-frequency carrier is modulated with a video signal with low-frequency square-wave
picture modulation, swinging from black to white, The square-wave modulatigh wayeform shall

satisfy the following requirements: \
ong millisec $d ;

a) the time of rise or fall of the edge from 10%; to 90 9, shall not be greatg

b) the mark/space ratio shall be approximately 1:1;

¢) tHe fundamental frequency shall be approximately equal {e the

d) the top and bottom of the square-wave shall be flat within o\ B<PeH ithde.
The rpdio-frequency signal is applied to the input Terminal e ificial
aerial|(see Clause 1.5).

An ofcilloscope is connected across the\driving e onve-
nient,| the response may be measured sepagatelix be clect e final
result| obtained by combination. The gignal may % ) bf the
oscilipscope or through a suitable-amp avoid
affectjng the output cireQlit of the receiyer an ose performance is such that it has negligible
influef

Tt is 1

The

a o

4

b) o
Thess

termq of\the level shift as indicated in Figures 23a and 23b and expressed as a percentage
peak-to-peak amplitude of the picture-modulation.

radio-

bed in
of the

Ripple voltages of the following types may lead to errors in the measurements:

@) Hum associated with the supply mains. This is easily distinguished if the receiver under
measurement and the oscilloscope are operated from a supply with which the field frequency
is not synchronous (see Clause 2.3.1.1).

b) Field-and line-frequency ripple coupled into the vision amplifier from the field and line-
scanning circuits. This may be removed by putting the scanning circuits out of action provided
the circuits under measurement are not affected.
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Chapitre VI. — STABILITE

6.1. Variation de la fréquence d’accord.

6.1.1.

Définition. La variation de la fréquence d’accord est la variation de la

6.1.2.

6.1.3.

ps suffisamment long pour que tous

érive de fréquence due aux variations de la tension d’alimentation. Ung

ssurer cette forme de dérive de fréquer

fréquence sur laquelle il
pour des positions fixes
s physiques tels que la

£s des canaux pour les-
se produire. On mesure
dont il faut corriger le
récepteur.

ure partie a la variation
I’oscillateur, ce qui est

ffage. En régle générale, la fréquence de oscillateur

rvalles de temps & partir
mesures qu’une minute
qu’a ce que la fréquence
hce que lorsque le récep-
ses €léments soient & la

bn fonction du temps en
e exprimée en kHz.

eut examiner 1’influence

e température ambiante
nviron les modifications

variation de la tension

Lol oot Lo 1 4 4 ratran o Fol oo
UATIIVIITA TV PO VUTTU AT TULIS S ULV COU P UT UV VAl TA OO T—ITNAY

type de dérive de fréquence suit assez rapidement les variations de la

nce de ’oscillateur. Ce
tension d’alimentation,

mais il y a lieu d’attendre une demi-minute environ pour que la température des cathodes des

tubes soit redevenue stable. Cette mesure ne doit étre faite que lorsque 1
suffisamment longtemps pour atteindre une température constante.

6.1.7.
signal & Pentrée provoque parfois sur le récepteur une variation de fréqu

e récepteur a fonctionné

Dérive de fréquence due aux variations du niveau de signal a Ientrée. Une variation du niveau du

ence de ’oscillateur. On

modifie le niveau du signal appliqué & ’entrée du récepteur et on observe les variations de fréquence

de I’oscillateur qui en résultent.
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Chapter VI. — STABILITY

Variation of tuning frequency.

Definitian Variation of tuning frequency is the variation of the frequency 16 which the signal
genefator at any instant has to be adjusted in accordance with Clause 1.4:8 sitions
of the tuning controls of the receiver, due to the variation of physical fac rature,
maing voltage, etc.

Method of measurement. Measurements are normally taken at the cha fes |[where
the greatest variation of tuning frequency may be expected] | i ney is
meas o5 justed
to m.

If it varia-
tion illator
freqyency.

Freq eceiver
varie ing on,
but {he measurements b til the
tum;[g frequency is stable bceiver
has Been switched o mbient
temperature. :

Graghi having
as albyscissa thoti

Freq| prature
may]

been|

hour.

Freque

results in a change of the oscﬂlator frequency of a receiver.

ThlS form of frequency sh1ft follows

the variations in the supply voltage rather quickly, but an allowance of approximately half a
minute should be given in order to let the cathode temperature of the valves become stable again.

This measurement should be made when the receiver has
reached a constant temperature.

been working long enough to have

Frequency shift due to variations of the input signal level. A variation of the input signal level

sometimes results in a change of the oscillator frequency of

the receiver. The level of the input

signal applied to the receiver is changed and the corresponding variations in the oscillator fre-

quency of the receiver are observed.
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11 n’est possible de mesurer ce type de dérive de fréquence que lorsque le récepteur a fonctionné
suffisamment longtemps pour atteindre une température constante.

6.2. Stabilité de synchronisation.

6.2.1. Dérive de fréquence des circuits des bases de temps en I'absence de synchronisation. Pendant la
période de chauffage du récepteur les variations qui prennent naissance dans les tubes et autres
éléments modifient les constantes des circuits des générateurs des bases de temps.

6.2.1.1. Définition. On désigne par dérive de fréquence d’une base de temps la variation de fré-
quence, pendant la période de chauffage, de cette base de temps oscillant librement.

6.2.1.2. Méthode de mesure. On régle le récepteur pour quilfenctionne normalement et qu’il
fournisse la tension de sortie « vision » normale r le signal df télévision normal. On
coupe alors I’alimentation du récepteur pendasit un ifif \\/‘h\ e temps suffisant pour
qu’il refroidisse complétement.

On supprime alors le signal puis on mete récep ionfet on mesure au moyen
d’un oscilloscope et d’un générateur la ; mps oscillant librement.
On note au bout de combien de ten Y MEey BRpara jt, ainsi que la fréquence corres-
pondante de la base de tempget on [} nestires jusqu’alce que la fréquence soit
devenue stable.

6.2.1.3. Représentation g : Ace @:our ¢ de la dérive de frgquence en fonction du
temps, en pertant.e i 8s intervalles de temps, en minptes, et en ordonnées la

6.2.2.

Zs de temps. 1l arrive qu’une variption de la tension d’ali-
t des ¥réquences d’oscillation libre des cirguits des bases de temps.
| tension d’alimentation,

ende
{10n proyoquc

tension d’alimentation.

tionne normalement et
fournisse la tension de sortie vision normale pour le signal de télévision normal.
On supprime alors le signal et on commence les mesures lorsque la dérive de fréquence
des bases de temps due a la température est suffisamment stabilis¢e. On mesure, au moyen
d’un oscilloscope et d’un générateur, la fréquence des bases de tgmps oscillant librement.
On diminue la tension d’alimentation de 109, puis on I’augmenite de 109, et on mesure
a nouveau chaque fois, au bout d une demi-minute eaviron, la fréquence des bases de
temps oscillant librement.

6.2.3. Plage de synchronisation. (Plage d’accrochage, plage de décrochage, plage de variation possible.)

6.2.3.1. Définition. On désigne par plage de synchronisation le domaine 4 I'intérieur duquel les
signaux de synchronisation peuvent imposer leur fréquence aux bases de temps.

Lorsqu’on fait tourner le bouton de commande de synchronisation, par exemple dans
le sens des aiguilles d’une montre, de fagon qu’il occupe successivement la tonalité
des positions possibles, il y a2 un point pour lequel on obtient la synchronisation de la
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This form of frequency shift can only be measured when the receiver has been Workmg long enough
to reach a constant temperature.

6.2. Synchronizing stability.

6.2.1. Frequency drift of time-base circuits in the absence of synchronization. During the heating-up
period of the receiver the variation of the constants occurring in valves and other components
will change the circuit constants of the time-base generators.

6.2.1.1. Definition. The variation of the free-running frequency of a time-base circuit during
the heating-up period is called the frequency drift of that time-base circuit.

6.2.1.2. Method of measurement. The receiver is adjusted for normal operafion and standard
video output voltage on a standard television signal. Thereafter iver ds gwitched
off for a sufficiently long period to cool off completely.

The signal is removed, the receiver switched on and
time-base circuit is measured with the aid of an osci

y of the

The time at which the raster appears is noted, 'resy e he time-
base circuit is measured and measurements g ~ ftil th frequency hag become
stable.

6.2 Graphic representation. a curve

inate.

6.2.2. Frd ¢ supply voltage sometimes respilts in a
shi ) This form of frequency shiff follows
the variati in the ’ i but an allowance should be made in jorder to
let TTE

6.2.2.1. it Che ation ef the free- runmng frequency ofa tlme base c1rcu1t ag a func-

6.2.2. The receiver is adjusted for normal operation and ftandard.

bage on a standard television signal. The signal is then removed and the
ent\s started when the temperature frequency drift of the time-basg circuits
sufficiently steady state. The free-running frequency of the timedbase cir-
asured with the aid of an oscilloscope and a generator. The supply voltage is
first lowered and then raised by 10%, and after about half a minute, in each fase, the

free-running frequency of the time-base circuit is again measured.

6.2.3. Synchronizing range (lock-in range, hold range, following range).

6.2.3.1. Definition. The synchronizing range is the range over which the synchronization signals
are able to control the frequency of the time-base circuits.

When the synchronization control knob is rotated through its range, for instance in a
clockwise direction, a point is reached where the time-base circuit is synchronized.
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base de temps. Si on continue & tourner dans le méme sens on atteint un autre point
pour lequel on perd la synchronisation. En effectuant la rotation dans le sens inverse,
on trouve deux autres points qui, en général, ne coincident pas avec les deux points
trouvés précédemment.

La plage d’accrochage est 1a plage comprise entre les deux points pour lesquels les signaux
de synchronisation imposent leur fréquence. On mesure les fréquences d’oscillation
libre correspondant a ces deux points.

La plage de décrochage est la plage comprise entre les deux points pour lesquels les
signaux de synchronisation cessent d’imposer leur fréquence. On mesure les fréquences
d’oscillation libre correspondant a ces deux points.

D’autre part, la plage de variation possible est la gamme de fréquences dans laquelle
peuvent varier les fréquences de ligne et d’exploration/vetticale transmises avant que la
synchronisation soit perdue.

?e normalement et
¢ télévision normal.
nge, on repere sur le
sont définis a article
ateur, les fréquences
mesure la synchroni-
équences de ligne et
ligne et la fréquence
hr petits échelons et,

e de synchronisation,
ine position qui cor-
e de ligne et une fré-

isqu’a ce que la syn-
sible de la fréquence
"exploration verticale
sation horizontale ou

quelle mesure la syn-
bnsion d’alimentation

ence les mesures précédentes afin de déterminer dans
ation du récepteur est influencée par les variations de la t

(voirT’article 6.2.2), par la dérive de fréquence au cours de la
oir ’article 6.2.1), par la variation de température ambiante, et
fréquence dii aux variations du niveau du signal appliqué & I’entr

Si les plages de synchronisation dépendent, de fagon critique, du

période de chauffage
par le glissement de
e.

réglage d’organes de

commande autres aue ceux auisontpronres a la sunchronisation i
1 T reeor 4 Y

y a lieu de l’indigquer

avec le résultat des mesures.
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Further on, another point is reached where synchronization is lost. By rotating the
synchronization control in an anti-clockwise direction two more points are found. These

points do not normally coincide with the two points found previously.

The lock-in range is the range between the two points at which the synchronization gains -

control. The corresponding free-running frequencies are measured.

The hold range is the range between the two points at which the synchronization loses

control. The corresponding free-running frequencies are measured.

On the other hand the following range is the range over-which the transmitted
field frequencies may vary before the synchronization of the receivef is Yost

line and

Method of measurement. The receiver is adjusted for normmal &
video output voltage on a standard television signal.

synchronization controls are
e and field frequencies. The

standard
lock-in
i on the
Cies are
It extent

tlevision

5 carried

ndjusted
line and

che Yelevision signal are then increased and dpcreased

lost.

The following range is given by the

synchro-

at extent

onization is affected by variations of the supply voltage (seg Clause
fhequeficy drift during the heating-up period (see Clause 6.2.1), change of

nchronizing ranges depend critically upon the setting of other controls
2|

¢vel.

than the

arvacnltc of tho mmonciieoma
5

fx. h G DA traltla L. 14 b +at sath-th 0
TCSPLCTIVU IV L ORI OT TS S TTOTIT UL S Tt U U v i i T O T O S O e oo i s i T ok S.
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Chapitre VII. — RAYONNEMENT

Note: Pour les détails des mesures & effectuer suivant les différentes méthodes indiquées ci-dessous, se référer 4 la Publi-
cation 106 de la C.E.IL.: Méthodes recommandées pour la mesure du rayonnement sur les récepteurs radiopho-

niques pour émissions de radiodiffusion & modulation d’amplitude et & modulation de fréquence et sur les récepteurs
de téldvision

7.1. Introduction.

séparé qui constitue
hrmoniques,

uvent rayonner a la
s.

niques de cette fré-
cises.

Hes bases de temps:
cepteur, et la tension
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Chapter VII. — RADIATION

Note: For details of methods of measurement to be used for the various processes of radiation mentioned below, reference
shall be made to I.E.C. Publication 106 : Recommended methods of measurement of radiation’ from receivers for
amplitude-modulation, frequency-modulation and television broadcast transmissions. T~

7.1. IntrodnLction.

Sources of spurious radiation from a television receiver are the fo

1) the
2) thd
3) in
is
4) the
dig

which

terme-

7.2. Oscilld

The rg
field strengt

ng the

7.3. Interfd

Three [components picinity

of the receiver, the
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Chapitre VIII. — CARACTERISTIQUES DIVERSES

8.1. Puissance et courant absorbés.

La puissance absorbée par les récepteurs reliés du réseau de distrywﬁgn et e courant absorbé par
Tes récepteurs fonctionnant sur batteries sont déterminés pour les tengipns normales| d’alimentation (voir
les articles 1.4.2 et 1.4.3). Dans le cas de récepteurs tous courants il'y 'e:}de\rnesurer la puissance
absorbée quand ’appareil est alimenté en courant alternatif et ég8 il espalimenté en courant
continu. Il convient d’indiquer, en méme temps que les résu b fonctionnement du
récepteur pendant les mesures.

8.2. Effets microphoniques sur I’image.

8.2.1. e un certain niveau,
Tes des tubes et d’au-
n de la fréquence de
e « vision » en raison
le 4.2). Dans certains

ge des lignes peuvent

8.2.2. 11é par une mire. On
be de sortie maximum
0% au moyen d’un
eur a basse fréquence,
défauts énumérés & ’article 8.3.1. Chaque fois qu’pn constate une ano-
% de modulation jusqu’a ce que cette anomalie dispargisse. On note le taux

orrespondant ainsi que la fréquence du générateur. On doif donner une descrip-

esure, doit étre faite pour différents niveaux d’entrée et avec différentes positions des organes

eaux d’entrée correspondant aux niveaux minimum et maximum utilijable du signal & I’en-
trée (voir les articles 3.2.4 et 3.7).

Les effets de la microphonie sur la fréquence de oscillateur peuvent dépendre, de fagon critique,
de P’accord. En conséquence, il y a lieu de recommencer la mesure en utilisant le canal le plus
élevé pour lequel le récepteur est prévu, ainsi que pour différentes positions d’accord qui donnent
encore des images acceptables.

11 faut prendre soin de ne pas mesurer des défauts qui ne sont pas dus & la microphonie, comme,
par exemple, l’apparition de la modulation sonore dans I’amplificateur « vision » (voir ’article
4.8.1, rubrique 5). Pour le vérifier, il suffit de débrancher le haut-parleur et le remplacer par un
circuit de charge fictive (voir Particle 9.1.1).

Il faut prendre soin tout particuliérement d’éviter tout effet microphonique sur le générateur.
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Chapter VIII. — MISCELLANEOUS

8.1. Power and current consumption.

The power consumption of mains-operated receivers and the current consur}pﬁgl of battery-
operated recpivers—are determimed—forthe mormmat suppty vottages(seeClause A2 amt 14310 the
case of a.c./d.c. receivers the power consumption should be measured on both a.c. gh upphies] The
operating copditions during the measurements should be stated with the resul

8.2. Microphonic effects on the picture.

8.2.1.  Intrdduction. When the sound output from the loudépeaker excecds tain level, the picture
may|show certain defects, due to mechanical vib t1n of yalvéshand Othér components in the
amplifier circuits. Frequency modulagion of tle
formed into amplitude modulation B d acteristic of the receiver (see
Clause 4.2). In some cases the qualit kerta e \ 9) or the regularity of the line
deflgction may be impaired.

8.2.2. Method of measure ceiver.
The |volume contro] is sg i S 2.5). juently
the sound w@i of the
audio-frequensy genera 8.2.1.
Each time an irr€g ilation
dep{fx i ¢ ription
of t s
Thé| be made for different input signal levels and different settings|of the

controls. The minimum and maximum usable input signal levels (see

sensl[ti I 3 3
se 3 2 and 3. 7) hould be included.

Cla

The effects due to oscillator-frequency microphony may depend critically on tuning. Therefore
the measurement should be repeated in the highest channel for which the receiver has been designed,
and for different tuning positions which still give acceptable pictures.

Care should be taken not to measure defects differing from microphony such as sound modula-
tion appearing in the video amplifier (see Clause 4.8.1, Item 5). This can be checked by disconnect-
ing the loudspeaker and connecting an artificial load (see Clause 9.1.1).

Extreme care should be taken to prevent any acoustic excitation of the signal generator.
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8.3. Propriétés de 1’accord.

8.3.1. Gamme d’accord. Certains récepteurs de télévision comportent un accord continu et un commuta-
teur de gammes, d’autres comportent un commutateur de canaux et une commande d’accord fin;
d’autres enfin comportent uniquement une commande d’accord fin,

On mesure, pour chaque position du commutateur de gammes ou du sélecteur de canaux, les
limites de fréquence de la gamme couverte par la commande d’accord continu ou par la commande
d’accord fin. Pour effectuer cette mesure, on branche un générateur aux bornes d’entrée, on place
I'organe de réglage de I’accord aux positions limites et on fait varier la fréquence du signal appli-
qué a l'entrée, jusqu’a ce que le récépteur soit accordé conformément aux indications de I’ar-
ticle 1.4.8.

Si on connait la valeur des frequences mtermedlalres du recepteur la méthode la plus simple
1x positions limites de
e le récepteur a atteint

?1 aprés avoir modifié
oir remis dans sa posi-
’accord avant et aprés

8.3.2.

nt d’autres propriétés
rdglage, Pexistence d’un
certains éléments des
nt accompagnés d’une

ombinaisons possibles
faite également avec et

feur extérieur. On doit
bre et dans les résultats
forme spéciale d’auto-
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8.3. Tuning properties.

8.3.1. Tuning range. A television receiver may have continuous. tuning and a range switch, or channel
switching and a fine tuning control, or only a fine tuning control.

The frequency limits of the range covered by the continuous tuning control or the fine tuning
control are measured for each setting of the range switch or the channel selector. For the measure-
ment, a signal generator is connzcted to the input, the tuning control is set to the limits of its range,
and the frequency of the input signal is varied until the receiver is tuned to it in accordance with
Clause 1.4.8.

If the intermediate frequencies of the receiver are known, the most convenient method is to measure
i imi i aye reached its

the nt0o equen 2 ne m 0 ne ning Qniro he

stea

83.2. Re E switch
or s dif between thefuning fre-
quepcy before and after switching is the reset error.

8.4. Gener[al comments arising during testing.

For other properties, such as play in hcoustic
noise not rq ers, the
results of a

A rec htion of
the settings without
earth conng without
connecting and in
the sound ¢ teristic,
should be dbserved. is made

to Clause 14.1.
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SECTION SON

Note: Pour obtenir des inscriptions plus détaillées et des méthodes de mesure complémentaires, il y a lieu de se reporter
aux documents suivants: Publication 69 de la C.E.L.: Méthodes recommandées pour les mesures sur les récepteurs
radiophoniques pour émissions de radiodiffusion a modulation d’amplitude, et Publication 91 de la C. E.1.: Méthodes
recommandées pour les mesures sur les récepteurs radiophoniques pour émissions de radiodiffusion & modulation

de fréquence.

Chapitre IX. — GENERALITES

R . . "
—9-H—€ircuit-dechargefictiveetpuissancede-—sortie:

9.1.1.  Définition du circuit de charge fictive normal. Le circuit

haut-parleur faisant partie du récepteur ou dont I’uti
La tolérance ne doit pas étre supérieure & 4 5%,.

9.1.3.

mplitudes. Ce rapport s’exprime généralement en centiémes.

ormal est constitué
z de la bobine du

e puissance de sortie

a été choisi.

rtie, il faut brancher
teur. Quand le haut-
rtie, tenir compte du

re les ronflements, le
e Patténuation de ces
nce présentée par le
exprimés soit en dB

b, Le taux de modula-
e est le rapport de la
rteuse & la somme de

9.2.2. Taux de modulation d’un signal & fréquence radioélectrigue modulé en fréquence. Le taux de modula-
tion d’un signal a fréquence radioélectrique modulé en fréquence est le rapport entre I’excursion
maximum de fréquence et la déviation maximum telle qu’elle est définie pour le systéme de télé-

vision considéré. Ce rapport s’exprime généralement en centiémes.

9.3. Préaccentuation.

11 convient de donner en méme temps que les résultats la constante de temps qui définit la pré-
accentuation du systéme pour lequel le récepteur est prévu. L’effet d’un systéme correspondant de
désaccentuation peut &tre donné sous forme d’une courbe amplitude/fréquence dans les graphiques

faisant intervenir la modulation de fréquence.
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SOUND SECTION

Note: For further details and additional methods of measurement reference is made to I.E.C. Publication 69: Recommended
methods of measurement on receivers for amplitude-modulation broadcast transmissions, and LE.C. Publication 91:
Recommended methods of measurement on receivers for frequency-modulation broadcast transmissions.

Chapter IX. — GENERAL

9.1. Artificial load and output power. ‘ T~

9.1.1.  Defipition of standard artificial load. The standard artificial load is a resistance a\}w: equal
to the modulus of the impedance at 400 Hz (c/s) of the speech coil of tht aket be $ging

to the receiver or recommended for use with it.
The tolerance shall not exceed 4-59%,.

9.1.2. Standard output power. Three different levels are recomm

output
power:
500
or 27
In any case the level chosen should b
9.1.3.  Method of measurement of output powe | artifi-
cial load must be connected to the outpat circurbhof e receiver for the measurement of theloutput
pow ¢ he mpdulus and phase angle of the $peech-
coil | afion of the output power.
It is eter circuit for the reduction of hum, noise
or o at thei idn is taken into account in the calibration and
proy ; o the receiver is maintained in accordance with|Clause

9.1.1.

9.2.1. Mo de-modulated radio-frequency signal. The modulation depth of a

siny odulated radio-frequency signal is the ratio of the difference| of the
max carrier amplitude to the sum of the maximum and minimum |carrier
ampli : is hatio is usually expressed as a percentage.

9.3.2.  Moyulation depth of a frequency-modulated radio-frequency signal. The modulation depth of a
sinusoidally frequency-modulated radio-frequency signal is the ratio between the peak frequency
deviation and the maximum rated system deviation, as applicable to the television system under
consideration. This ratio is usually expressed as a percentage.

9.3. Pre-emphasis.

The time-constant determining the pre-emphasis of the system for which the receiver is to be used
should be given with the results. The effect of a corresponding de-emphasis system may be plotted as
an amplitude-frequency curve in those graphic representations involving the modulation frequency.
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Chapitre X, — SENSIBILITE

10.1. Rapport signal/bruit.

10.1.1.  Définition. Le rapport signal/bruit est le rapport de la puissa%sortie produite par le signal

Ttile a la puxssance du soume renaant Tes mesures, il y 7 Hew o étminen au moyen d’un filtre
a présence de ce filtre
iminer les tensions de
ser les résultats. La

§ sur la figure 24, p. 141. Dans
z, F,, conforme 2 la description

Méthode de mesure. Le schéma du montage
la branche inférieure du circuit de sortic or
de P’article 9.1.3, et un affaiblisseur A
Dans la branche supérieure, on dispos filtre passe- ba de F, dont la bande s’étend de 300 Hz
a 15 kHz. 11 faut s’assyfe : convenablement adap-
X positions du commu-

10.1.2.

Dn accorde le récepteur
'vnal «vision » qu’a Ia

obtenue, par exemple,
al 400 Hz. '

I’organc de réglage de
le wattmétre. Puis on
teur S dans la position

mmtateur dans la position inférieure, on rétablit la mo
conditions que précédemment et on régle ’affaiblisseur
méme 1ndlcat10n V2 que dans le cas de la mesure du bruit.

ulation du générateur
, de fagon 4 lire sur le

afeu d’effectuer cette mesure en plagant 1° organe de réglage de tonalité du recepteur aux
posttions correspondant au minimum et au maximum de bande passante basse fréquence.

10.1.37 Représentation graphique. Le resullat des mesures ¢ de courbes, le niveau
du signal a I’entrée, exprimé en dB (mW), étant porté en abscisse suivant une €échelle linéaire et le
rapport signal/bruit, exprimé en dB, porté en ordonnée, suivant également une échelle linéaire.
La figure 25, p. 141, donne un exemple de courbe du rapport signal/bruit.

10.2 Niveau du signal a D'entrée limité par le bruit de fond.

10.2.1. Définition. Le niveau du signal & P’entrée limité par le bruit de fond est le niveau minimum d’un
signal de télévision pour lequel on obtient dans le canal « son » une valeur déterminée du rapport.
signal/bruit, déterminé conformément a ’article 10.1.2.
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Chapter X. — SENSITIVITY

10.1 Signal-to-noise ratio.

10.1.1, Deﬁmtlon

The 51gna1 to-noise ratio is the ratio of the output power due to the signal to that

dug 300 Hz
(c/s of this
filtgr 3 inate hum
voltages and components above 15 kHz (kc/s) which might otherwise vitiate/ithe ullss The
measurement of hum voltages is dealt with in Clause 11.5.

10.1.2. Méthod of measurement. The circuit arrangement is showfl in Figk Hz (c/s)

filtgr F; in accordance with Clause 9.1.3 and an attenugtor A e includgd in the

low ircuit. A - y ithhapa between 300 Hz (cfs)
and ch. ; ¢én that the impedances
int ircui d ‘ pedapce as seen from the(receiver

is d

A eceiver input terminals. The regeiver is
tuned in accordance with Clause 1.48. S\ViSI nalmay be omitted only when it ib known
nof to influence the qperati g any way (see Clause 1.4.1). The|average
picture modulation is 5 oa te 2¢/Clause 1.3.15). The sound carrier is modulat-
ed B0 %, at 400 Hz|(

With the aidef the volums, ¢e s.output power as read on the output meter V, is pdjusted
to ent ¥alde i i its lower position. Next, the sound modulati¢n of the
sig ¢ ) witch S is turned to its upper position and the repding of

its lower position and, with the signal generator modylated as

ab sted to give the same reading on V,asin the case of the meagurement
of
TH ¢ attepuator then gives the signal-to-noise ratio directly

. Th 1d be carried out with settings of the tone control of the receiver correspond-

to,maximum gnd minimum audio-frequency range.

10.1.3. Graphicrepresentation—The Tesutts of the measurementsareexpressed-imreurves-having-the input
signal level expressed in dB (mW) as abscissa on a linear scale and the signal-to-noise ratio express-
ed in dB as ordinate, likewise on a linear scale.

An example of a signal-to-noise ratio curve is given in Figure 25, p. 141.

10.2. ‘Noise-limited input signal level.

10.2.1. Definition. The noise-limited input signal level is the minimum level of a television input signal
at which any chosen value of signal-to-noise ratio in the sound-channel is achieved, as determined
from the measurement of Clause 10.1.2.
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10.2.2. Représentation graphique. Pour chacune des fréquences auxquelles on effectue la mesure, il est
~ possible de déterminer le niveau du signal & Pentrée limité par le bruit de fond, correspondant
4 un rapport signal/bruit constant qui doit étre indiqué; les résultats sont présentés graphiquement
en fonction de la fréquence de mesure. On porte en ordonnées, suivant une échelle linéaire, le
niveau du signal 4 ’entrée limité par le bruit de fond exprimé en dB (mW) et en abscisses, suivant

10.3.

également une échelle linéaire, la fréquence du canal « son ».

La figure 26, p. 142, donne un exemple de représentation graphique du niveau du signal a ’entrée

limité par le bruit de fond.

Sensibilité maximum.

10.3.1. Définition. La sensibilité maximum est le niveau minimum d’un signal de télévision dont la por-
teuse « son » est modulé a 309 4 400 Hz, qu’il faut appliquer d 1 entrée pour obtenir la puissance

10.3.2.

10.3.3.

dans la position inférieure.

Représentation graphique. On porte sur
tion de la fréquence du canal « son ». Of po
du canal son. On porte en ordonnée i

réglage sont placés dans

Qre est le méme que

L 141, étant maintenu

iljté maximum en fonc-

c linéaire, la fréquence
e, le niveau du signal

e «vision » (voir le Cha-

de fréquence.

se « son » d’un signal
mément & ’article 1.5,
organe de réglage de
on de sortie « vision »
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10.2.2. Graphic representation. For each measuring frequency the noise-limited input signal level may
be determined for a constant signal-to-noise ratio, which should be stated and the results plotted
as a function of the measuring frequency. The noise-limited input signal level is plotted as ordi-
nate on a linear scale and expressed in dB (mW) and the sound-channel frequency is indicated
on the abscissa, likewise on a linear scale.

An example of a noise-limited input signal level graph is given in Figure 26, p. 142.

10.3. Maximum sensitivity.

10.3.1. Definition. The maximum sensitivity is the minimum level of a television input signal of which .
the sound carrier is modulated 309/ at 400 Hz (c/s) required to produce stagdardsound output
power (see Clause 9.1.2), whilst all controls are set for maximum amplificati

10.3.2. Method of measurement. The measurement is made with the same as de-

scribed in Clause 10.1.2, with switch S of Figure 24, p. 141, kept

10.3.3. Graphic representation. channel
frecluency The sound channel frequency is indica ed o 3 i e.  The

inp

An [example of such a graph is givenN

Notel The sensitivity of the sound section 11).
10.4. Devinption sensitivity
The dgviation seqsitivi 1¢ i 3 1 levision
input signal of a le ; 4 bothe receiver input terminals accordmg to Clapse 1.5,
required to pive standard s | ¢ e e aximum
and the cof

It is €]

X
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Sélectivité.

11.1.2.1.
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Chapitre XI. — BROUILLAGES

iles signaux appliqués
ion sur lequel le récep-

i %ux. Cette méthode

approximative de la

ivant les indications
ile est réglé au niveau
dé¢ sur le signal utile

qu’elle est définie a
t on réduit a zéro le
de la puissance, on
e qu’il n’y ait pas de
modulation du signal
4 400 Hz, de facon a
e sortie obtenue avec

Me’thode de mesure a 1

it lequel le récepteur

ol on effectue les mesures sur un récepteur du type  intercarrier-sound »,
b ajouter le signal désiré & la fréquence porteuse « vision » |(voir ’article 1.6.2).

On doit prendre soin d’éviter que des sifflements, des ronflements ¢u des bruits de fond
iennent perturber la mesure. En général, il sera nécessaire d’utilifer un filtre & 400 Hz
conforme a celui de ’article 9.1.3.

Lorsque e signal indésirable non modulé apporte une modification 3 la valeur de la

11.1.2.2.

puissance de sortie du signal utile, il y a lieu d’effectuer un nouveau réglage afin d’ob-
tenir le niveau fixe indiqué précédemment au moyen de I’organe de commande de la
puissance.,

Sur certains récepteurs, il peut y avoir des discontinuités dans la relation entre la puis-
sance de sortie et le niveau ou la fréquence du signal de brouillage; quand il en est
ainsi, il peut étre difficile d’appliquer la méthode qui vient d’étre décrite. Lorsque ces
discontinuités se présentent, il y a lieu d’ajouter une remarque aux résultats.

Représentation graphique. Les résultats des mesures sont donnés sous forme de courbes,
le niveau du signal utile étant pris comme parameétre. On porte en abscisses, suivant une
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11.1.

11.1.1.

Selectivity.

on itk input terminals those signals that have frequencies outside the televisiqy
the receiver is tuned.

A twp-signal method of measurement is described in Clause 11.1.2.1.
but ip the case of a receiver with a.m. sound channel a rough indic§
be obtained by applying one signal only (see Clause 11.1.3.1),

11.1p.1.

— 95

Chapter XI. — INTERFERENCE

he selectivity of a television receiver is its ability to reject from the signa

pplied
e level
signal
. The
signal
ontrol
ion of
julated
e out-

The two-signal method of measurement.
to the receiver in accordance with Clause

eceiver
afrier-sound receivers, the desired vision-carrier signal must

lause 1.6.2).

hould be taken that no whistle, hum, or noise affects the measurement. The use

e unmodulated undesired signal affects the output power of the moglulated

11.1.2.2,

SIgﬁal, the output power should be re-adjusied by means ol the volume control to the
fixed level mentioned above.

In some receivers there may be discontinuities in the relation between the output
power and the level or frequency of the interfering signal, in which case the procedure
specified may be difficult to apply. A statement should be added to the result if such
discontinuities are observed.

Graphic representation. The results of the measurements are plotted as curves with
the input signal level of the desired signal as parameter. The frequency difference
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échelle linéaire, la différence des fréquences en kHz et en ordonnées, également suivant
une échelle linéaire, le rapport en dB, du niveau du signal indésirable au niveau du
signal utile.

Dans le cas d’un récepteur pour la réception du son en modulation de fréquence, un
exemple est donné sur la figure 28, p. 143.

11.1.3.1.

Méthode de mesure a un seul signal pour les récepteurs pour réception du son en modulation
d’amplitude. On accorde le récepteur sur le canal & mesurer, on applique a ’entrée du
récepteur un signal A fréquence radioélectrique conformément aux indications de I’ar-
ticle 1.5, et on régle le niveau d’entrée de fagon 2 obtenir la puissance de sortie normale
(voir Iarticle 9.1.2). On fait alors varier la fréquence du générateur des deux cotés de
la fréquence d’accord et on mesure le niveau du signal qu’il faut appliquer & D’entrée
pour obtenlr egalement a ces nouvelles frequences la puissance de sortie normale,

rtetr—atrte e vens Hité soit sans effet sur

, dans le circuit de

le désaccord et pour
I’accord est appelé sélectivité a >

sortie, un filtre a 400 Hz, conforme au
La mesure de la sélectivité a4 un seul~si

renseignements complets sur

D.1.3.

ir but de montrer les
bde ne fournit pas de
s signaux présents en

méme temps que le signal

on trace une courbe
§ linéaire, la différence des fréquences en
une échelle linéaire, 1¢s valeurs de la sélec-

11.1.3.2.

Equence intermédiaire
radioélectrique au-deld du changeur de fréquence et seront

articles 4.3 et 4.4).
bir de fagon différente
rapport de brouillage
dans le canal «son »

sur les

n gde fréquence.

DeyiniTion. Lo taux dc Suppression de @ modutation o amptitode ¢ mr Técepteur pour la réception
du son en modulation de fréquence représente I’aptitude du récepteur a éliminer la modulation
d’amplitude et les composantes d’intermodulation qui apparaissent dans le circuit de sortie
lorsqu’on applique & I'entrée du récepteur un signal modulé simultanément en amplitude et en
fréquence.

11.4.1.

11.4.2. Méthode de mesure par observation. On effectue la mesure sur 'une des fréquences des canaux
de télévision. On applique au récepteur, par 'intermédiaire d’une antenne fictive (voir ’article
1.5) un signal de télévision d’un niveau convenable avec une modulation d’image de 0%. Le
récepteur est soigneusement accordé sur ce signal pour le minimum de bruit. Le signal « son » est

alors modulé simultanément en amplitude et en fréquence par deux sources a fréquence acous-
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in kHz (kc/s) is plotted as abscissa on a linear scale and the ratio of the level of the
undesired signal to that of the desired signal as ordinate on a linear scale in dB.

For a receiver with f.m. sound channel an example is given in Figure 28, p. 143,

11.1.3.1. The one-signal method of measurement for receivers with a.m. sound-channel. The
receiver is tuned to the channel under consideration, the radio-frequency signal being
applied to the receiver as specified in Clause 1.5 and the input signal level so adjusted
that standard output power (see Clause 9.1.2) is obtained. Next, the signal generator
setting is varied to either side of the tuning frequency and a measurement is made of the
input signal level which is necessary to produce standard output power at those fre-
quencies. Care should be taken that the a.g.c. system has no influence on the results

of the measurements /\
The ratio of the off-tune input signal level to the input signpt fre-
quency is called the one-signal selectivity ratio. A 400 Hz2\(c/ nce
with Clause 9.1.3 should be used in the output circuit
The selectivity measurement made by the one-signa} meéthod mai Circuit
properties of the receiver. However, the metho infor-
mation on the sensitivity to interference fro with
the desired signal.
11.1.B.2. Graphic representation. The results of uency
difference in kHz (ke/s) as absci V ratio
11.2. Spurig
In geneial, the image and uency
circuit ahead vision
receiver (see circuit
may affect tl ily 4and in such a case a separate measurement [of the
intermediate el should be made. Other spurious responses [of the
sound chann| 1N waade according to Clause 4.7,
11.3. Internmally genera
These(
11.4. Amplitude modilation suppression ratio of receivers with f.m. sound channel.
11.4.1. Defimtiom: f t i t f it hannel

is a figure representing the ability of the receiver to suppress the occurrence of amplitude-modula-
tion and intermodulation components in the output circuit when a simultaneously amplitude-

and frequency-modulated signal is applied to the input terminals of the receiver.

11.4.2. Display-method of measurement. The measurement is carried out at one of the television channel

frequencies. A television signal of suitable level with 09/ picture modulation is applied to the
receiver, using an artificial aerial (see Clause 1.5). The receiver is carefully tuned for minimum
noise to this signal. The sound signal is then simultaneously amplitude- and frequency-modulated
by two separate audio sources of different frequency and random phase relationship. The depth
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tique dont les fréquences sont différentes et la relation de phase quelconque. La modulation d’am-
plitude est & 1 000 Hz environ avec un taux de 30%; et la modulation de fréquence est & 400 Hz
environ avec un taux de 100%. Il est essentiel qu’il n’y ait aucune modulation de fréquence autre
que celle provenant de la source 4 400 Hz. Au lieu d’un signal sinusoidal, il est possible d’utiliser
une onde en dents de scie & 400 Hz environ. Si on utilise une onde sinusoidale, son déphasage
peut &ire corrigé. L’organe de réglage de la puissance est ajusté de fagon & éviter toute saturation
de la partie basse fréquence du récepteur.

Le signal 2 basse fréquence utilisé pour moduler en fréquence est appliqué aux plagues de déviation
horizontale d’un oscilloscope tandis que le signal provenant du récepteur est appliqué aux plaques
de déviation verticale. La figure 30, p. 144, montre un exemple d’image obtenu dans ces conditions.
La mesure doit étre recommencée avec d’autres valeurs du taux de modulation en amplitude,
d’autres fréquences de modulation d’amplitude et d’autres niveaux du signal d’entrée. La sensi-

4 I3 ,

venant de la modu-
nce.

spire 30 le segment C
, ¢t les segments tels
ion d’amplitude. Les
btenue avec un taux
de suppression non
pim. Le taux de sup-

me indiquée dans la
es formules donnant
R, deviennent:

11.4.4,

R, =06 O

@ OY AR B
R, = 06| |
b A—-B“!

Si on le souhaite, les résultats obtenus peuvent encore &tre exprimés par une série de photographies
des images de Voscilloscope, spécialement si la ligne centrale de I'image est courbe.

Variante de méthode de mesure. La mesure est effectuée & 1’une des fréquences du canal de télévi-

sion. On applique au récepteur, par I’intermédiaire d’une antenne fictive (voir Particle 1.5), ur

signal de télévision de niveau approprié avec un taux de modulation d’image de 09. Le récepteu:
. est soigneusement accordé pour le bruit minimum sur ce signal.
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of amplitude modulation is 30% at about 1 000 Hz (c/s) and the depth of frequency modulation
is 1009 at about 400 Hz (c/s). It is essential that no frequency modulation from other than the
400 Hz (c/s) source occurs. A saw-tooth waveform with a repetition frequency of about 400 Hz
(c/s) may be used instead of a sine-wave form. When using a sine-wave, this wave could be
corrected for phase-shift. The volume control is so adjusted that no overloading of the audio-
frequency part of the receiver takes place. '

The audio-frequency signal which is used for producing the frequency modulation of the signal
is applied to the X-plates of an oscilloscope and the output from the receiver is applied to the
Y-plates. In Figure 30, p. 144, a display is shown, which may be obtained. The measurement
should be repeated at other values of the amplitude-modulation depth, at other amplitude-
modulation frequencies and at different input signal levels. The sensitivity of the measurement
may be improved by introducing suitable filter networks between the receiver output terminals
and the oscilloscope, so that the components due to the amplitude modulation are~accepted whilst
thos¢ due to the frequency modulation are rejected.

ExpH Bis the
peal-to-peak output voltage due to the frequency-modulation whilst the di > are
the | i
ratig
dept]
pres

Fession
hlation
d sup-
iyen by:

The

The

The i ~ S applicable only when the pattern is as shown in Figure 30.
Hoy : R, and
Ry |

4

If desired, the results can alternatively be expressed by a series of photographs of the oscilloscope
displays obtained, especially if the central line of the display is curved.

Alternative method of measurement. The measurement is carried out at one of the television channel
frequencies. A television signal of suitable level with 0% picture modulation is applied to the
receiver, using an artificial aerial (see Clause 1.5). The receiver is carefully tuned for minimum
noise to this signal.
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Le schéma de montage pour cette mesure est représenté sur la figure 31. Dans la position 1 de
I’interrupteur S, un filtre passe-bande pour la bande comprise entre 350 et 450 Hz est inséré dans
le circuit de sortie. Dans la position 2 de interrupteur S, un filtre passe-bande pour la bande
comprise entre 450 Hz et 15 kHz est inséré dans le circuit de sortie.

La porteuse « son » est modulée en fréquence & 1009 par une fréquence de modulation de 400 Hz.
L’organe de réglage de la puissance est ajusté de fagon qu’il n’y ait pas de saturation des circuits &
basse fréquence du récepteur. L’interrupteur S étant dans la position 1, on mesure la puissance
de sortie P, provenant de la modulation & 400 Hz; lorsqu’il est dans la position 2, on mesure la
puissance P, provenant des harmoniques supérieurs de la modulation 4 400 Hz.

Puis, tout en maintenant la modulation de fréquence, on module la porteuse « son » en amplitude
avec un taux de 30%, et une fréquence de 1 000 Hz. I} est essentiel qu’il n’y ait aucune modulation
de frequence autre que celle provenant de la source 4 400 Hz. L’interrupteur S etant dans la

aux organes de réglage du récepteur.

Le taux de suppression de modulation d’amplitude ;r la formule:

et est exprimé en décibels.

, fi’autres fréquences de

de sortie « son » des composantes dont les fréquences
entation et aux fréquences deg bases de temps, soit

4

ompdsantes sont désignées sous le nom général de ronflements.

. Dans les récepteurs pour courant alterfatif ou dans les récep-
% les ronflements en alimentant le récepteur| soit uniquement avec
wusoidale, soit avec une tension de réseau sinusoldale en série avec une

née sinusoidale provenant d’une source 3 basse imppédance. L’amplitude
basse fréquence est choisie égale & 2% de la tension normdle du réseau, et on fait

s réogpteurs pour courant continu reliés au réseau de distribution, onf mesure les ronflements
alimdntant le récepteur par une source de tension continue mise en sdrie avec une tension 2
quence sinusoidale fournie par un générateur 2 basse fréquence| La valeur efficace de
tension est choisie égale 4 2%, de la tension continue et on fait varier $a fréquence dans toute
gamme des fréquences acoustiques.

11.5.3.

Méthode de mesure.

11.5.3.1. Introduction. La composante de ronflement & une fréquence particuliére est déterminée
par la mesure du courant dans le haut-parleur ou par la mesure de la tension aux bornes
du haut-parleur. Lorsque le champ magnétisant est produit par un courant continu,
seul le courant dans la bobine doit étre considéré pour la mesure des ronflements.
Pendant la mesure, le haut-parleur doit se trouver dans sa position normale. Pour
chacune des fréquences de mesure, la puissance fournie au haut-parleur est calculée
en utilisant la valeur du courant mesuré (ou de la tension) et 'impédance du haut-
parleur a la fréquence considérée.
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The circuit diagram for this measurement is given in Figure 31. 1In position 1 of switch S a
band-pass filter for the frequency band between 350 Hz (c¢/s) and 450 Hz (c/s) is included in the
output circuit. In position 2 of switch S, a band-pass filter for the frequency, band between
450 Hz (c/s) and 15 kHz (kcfs) is included in the output circuit.

The sound carrier is frequency-modulated 1009 with a modulating frequency of 400 Hz (c/s).
The volume control is so adjusted that no overloading of the audio-frequency part of the receiver
takes place. With the switch S in position 1, the output power P, due to the 400 Hz (c/s) modula-
tion is measured. In the position 2, the power P, due to the higher harmonics of the 400 Hz (c/s)
modulation is measured.

Next, whilst the frequency modulation is maintained, the sound carrier is additionally amplitude
modulated 30%, at approximately 1000 Hz (c/s). It is essential that no frequency modulation
from other than the 400 Hz (c/s) source occurs. With the switch S in position 2, the power Py
due to the sum of the harmonics of the 400 Hz (c/s) signal, the 1000 Hz (¢/s)~signal and its
harnjonics and the intermodulatlop components 1s measured, the controls of the recelwﬂng left

untopched. ‘

The gmplitude-modulation suppression ratio for this case is given by the

and ¢xpressed in dB.

The measurement should be repeated at other values of Ntude ation depth, at other

Defigition. Components with frequericies which\ ape
presant in the mains supply and the time- i
Sucly components are designate

gy appear in the sound output ¢ircuit.

Gendral indications re a.c/or a.c./d.c. receivers, hum should be megsured
eithar by supplying ial mains voltage only or by supplying them [with a
sinugoidal m ihysoidal audio-frequency voltage from a source jof low
impgdance. The 4 & is chosen as 29 of the normal mains voltage and the
freqpency is v entire andio-frequency range.

tion should be supplied with a pure d.c. mains voltage ir] series
withlasi i om an audio-frequency generator. The r.m.s. values of thg latter
isc .c. voltage and the frequency is varied over the entire audio-freguency

Method of measurement.

11.5.3.1. Introduction. A hum component of a certain frequency is determined by measurement
of the current in, or the voltage across, the loudspeaker. When the energizing field
is produced by a direct current, only the current in the speech coil should be considered
for hum measurements. During the measurement the loudspeaker should be in its
normal position. The power delivered to the loudspeaker at any measuring frequency
is computed from the measured values of current or voltage and the loudspeaker
impedance at the measuring frequency.
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Lorsqu’il existe une connexion de terre sur le récepteur, celui-ci doit, au cours de la
mesure, étre relié & la masse de fagon classique. Le schéma du montage & utiliser pour
la mesure est donné sur la figure 32a, p. 145, dans le cas d’un récepteur alimenté en
courant alternatif sinusoidal pur, et sur la figure 32b, dans le cas d’un récepteur alimenté
en courant continu. Dans les deux cas, le commutateur S doit étre placé dans la position
qui donne le maximum de ronflement, cette position étant indiquée avec les résultats.
Dans le cas de mesures effectuées uniquement avec un réseau alternatif sinusoidal
pur, on détermine toutes les composantes de ronflements de quelque importance.

" Dans le cas de mesures effectuées en superposant une tension i basse fréquence, on
détermine uniquement la composante a la fréquence considérée. Dans P'interprétation
des mesures électriques, il faut tenir compte des caractéristiques acoustiques du haut-
parleur.

a Pentrée. On accorde
Jl pour qu’il fournisse

e classique, un signal
&30% de modulation
position qui correspond
au maximum de bande passante en pas 1ence réglage de la puissance
est réglé de fagon a fournir la puiss aximtag uti ir I’article 13.2.5).

I'L.0.5.4. Mesture des ron]temen S en JONCIIOn du nrveau du Si

I’image normale. Puis on applique au récept
de télévision a 400 Hz, comportant 0% de

On supprime alors la mod
en appliquant la méthode d

posantes de ronflement

e de réglage de la tona-~
ssante basse fréquence.

11.5.3.3. réglage de la puissance.

ce et on détermine les
gane de réglage de la

¥ N

belé ronflement résiduel

Mesure de ronflements en fonction de la position des organes de réglage de la tonalité.
cette mesure, on place organe de réglage de la puissange de fagon & obtenir la
plissance maximum, et on détermine les composantes de ronflements pour différentes
positions des organes de réglage de la tonalité, en apphquant la méthode décrite &
I’article 11.5.3.2.

11 5 1 i nées, on peut représenter les ron-
flements en portant les fréquences en abscisses et les puissances en ordonnées. Dans les mesures
effectuées uniquement avec une tension de réseau sinusoidale, les composantes importantes du
ronflement sont représentées par des segments verticaux.

Dans les mesures effectuées en superposant une tension a basse fréquence, on trace une courbe
représentant la puissance de sortie & basse fréquence. L’échelle des abscisses doit étre logarithmique.
Pour les ordonnées, on choisit une échelle logarithmique si les composantes de ronflement sont
exprimées en mW, ou une échelle linéaire si les composantes de ronflement sont exprimées en

dB (mW).

La figure 33, p. 146, donne un exemple d’une telle représentation graphique.
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During the measurement, the receiver is connected to earth in the wsual manner if pro-
vision for an earth connection is made. The measuring circuit arrangement is shown in
Figure 32a, p. 145, for the case of a receiver fed from a pure sinuosidal a.c. supply and
in Figure 32b for the case of a pure d.c. supply. In both cases the switch S should be
placed in the position giving the greatest hum, this position being stated in the results.
In measurements with a purely sinusoidal mains voltage only, all hum components of
any importance are determined. In measurements with a superimposed andio-frequency
voltage, only the component with that audio frequency is determined. In interpreting
the electrical measurements, the acoustic characteristics of the loudspeaker should be
taken into account.

11.5.3.2. Measurement of hum as a function of input signal level. The receiver is tuned and adjusted
or-standardimage-in-aecordanee-with-Clauses+4-S-and-3-1- "signal

with 09 picture modulation and 30%, sound modulation at 400/Hs ied to
the receiver in the usual manner. The tone controls are s€% udio-
frequency range and the volume control is so adjusted that 't >)ut-
red as

put power (see Clause 13.2.5) is obtained.

Kimum

11.5.8.3. nt the

cttings

of the

basure-
of the receiver is set at maximum and the hum comppnents
scified in Clause 11.5.3.1, at different settings of the tone controls.

Graghic repre . For a given set of measuring conditions the hum components rhay be
represented with the frequency as abscissa and the output power as ordinate. In measurpments
with a sinusoidal mains voltage only, the important components are expressed by means of ver-
tical lines,

In measurements with a superimposed audio-frequency voltage a curve is plotted showing the
measured audio-frequency output power. The abscissa scale should be logarithmic. A logarithmic
ordinate scale is chosen if the output value of the hum components is expressed in mW, while the
scale should be linear if the output value is expressed in dB (mW).

An example of a graphic representation is shown in Figure 33, p. 146.
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Caractéristique de fidélité acoustique.

12.1.1. Définition. On désigne par caractéristique de fidélité acoustique la-relation entre la pression sonore

12.1.3.

12.1.2.

produite par le haut-parleur en un point donné de ’espace lj

On applique au récepteur un signal a fréquence rad1oe1
de modulation sont maintenus constants.

S’il se produit une sat
quence quelconque de
de sortie plus faible qui pui

e, et la\@ ence de modulation.

or§e niveau et le taux

h [article 1.4, sur un

puissance de sortie
, pour une fréquence

e ou acoustique du régepteur, pour une fré-
ectue les mesures, il fafit prendre un niveau

1 méme temps que les
les fréquences acous-
%. On mesure, pour
nt au minimum et au
bport & la pression a
y valeur absolue de la
Lésultats. L’angle que
e récepteur comporte

laires, ou dans le cas
aut définir clairement

endroit ou on fait la
e, la valeur du champ
1 convient d’indiquer
t effectuées.

alin qu i1 indique la pression sonore
qui existerait au point ol il est placé, si le microphone et la distorsion du champ acoustique qu’il

provoque étaient inexistants.

Représentation graphique. Les résultats sont portés sur un graphique dont un exemple est donné
sur la figure 34, p. 147. On porte en abscisses les fréquences, suivant une échelle logarithmique, et
on porte en ordonnées, suivant une échelle linaire, le niveau acoustique de sortie exprimé en dB
par rapport 3 la pression acoustique & 400 Hz (prise comme niveau de référence, 0 dB). Il faut
indiquer sur le graphique la valeur absolue de la pression acoustique & 400 Hz. S’il y a lieu, il est
recommandé d’indiquer également sur le graphique la courbe de préaccentuation du systéme pour

lequel le récepteur est prévu.
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Chapter XII. — FIDELITY

Acoustic frequency/response characteristics.

Definition. The acoustic frequency characteristics of a receiver represents the relation between
the pressure—of the sound produced by the loudspeaker at a given point in Areespace and the
modplation frequency.

A m¢dulated radio-frequency signal is applied to the receiver, the input sjg
tion depth being kept constant.

Met 1.4 to
a telpvision signal having a frequency of one of the channelgand\q levels . The
volume control is adjusted until, at a sound-modulation frequency Q-Hx hlation
depth of 309, an output power is obtained 10 dB loyer than thegtaxi power

(see Clause 13.2.5).

If oyerloading of the electrical or the 2 : within
the fange of measurements, a suitableJowex o ; ] ¢|chiosen, the value of thiis level
beinp stated with the results. . ; audio-
freqpency range at a constant modula \For the two extreme positiong of the
tone sound
prespure is measured with e s sure C n front
of and on the axis of ths q the ference
freqpency being stateth wi d ¢ angle between the axis of the loudspeaker gnd the

If the receiver is fitted with more than one
ne high
he case
clearly

optigal axis of~the ‘i
1oudspeaker, 5
freqpencies. Whe

of n

descyi
The s sound
ﬁelﬁ eciable

L quan-
titatj tion of the deviations caused by the measuring chamber.
The|microphone must be field-calibrated so that it registers the sound pressure that would exist

at its location if the microphone and its consequent distortion of the sound field were absent.

Graphic representation. The results are plotted on a graph as shown in Figure 34, p. 147. The
frequency is plotted as abcissa on a logarithmic scale and the acoustic output level expressed in
dB as ordinate on a linear scale, taking the level at 400 Hz (c/s) as reference level, indicated with
0 dB. On the graph should be stated the absolute value of the sound pressure at 400 Hz (c/s).

If applicable, it is recommended to indicate on the graph the de-emphasis curve of the system for
which the receiver is designed.
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12.2. Caractéristiques acoustiques directionnelles,

12.2.1.

12.2.2.

Définition. Les caractéristiques acoustiques directionnelles définissent la pression du champ

. sonore produit par un haut-parleur en fonction de la direction, pour une distance et une fréquence

données.

Méthode de mesure. La mesure est effectuée en espace libre ou dans une chambre du type spécifié
a Particle 12.1.2. On accorde le récepteur et on le régle, conformément a ’article 1.4, sur un signal
de télévision dont la fréquence est celle d’un des canaux et dont le niveau est de —50 dB (mW).
On ajuste I’organe de réglage de la puissance de facon & obtenir une puissance de sortie de 10 dB
inférieure 4 la puissance maximum utilisable (voir ’article 13.2.5), pour une fréquence de modula-
tion de 400 Hz et un taux de modulation de 30%. S’il se produit une saturation dans la partie
électrique ou acoustique du récepteur, pour une fréquence quel/cenqge de la bande dans laquelle

12.2.3.

— 23— Caractéristique de fidélivé ¢lectrique.

12.3.1.

12.3.2.

on ellectue Jes mesures, 1l y a lieu de prendre un niveau de sortic plusdaible qui puisse convenir
et dont la valeur doit &tre indiquée en méme temps que les gsulta

il est vu du récep-
avec I’article 12.1.2.

¢ de I’écran, dans un
plan horizontal et dans un plan vertical, Jes~ s oisi et en maintenant

La mesure doit &étre répétée avec d’an : rence 125 Hz, 400 Hz
1 i . Dans ce cas, il faut le

Représentation graphiq
tionnelle acoustique co

caractéristique direc-
utilise un systéme de
n sonore exprimée en
hone et 1’axe de réfé-

nt la pression sonore
e en dB au-dessus de
bnt exprimées par des
donc choisir 1’échelle
laquelle des pressions
effectuées vers le haut
i€, vu du récepteur. De méme, les angles négatifs signifient que [les mesures sont faites

et vers la gauche, vu du récepteur.

La\figure 35, p. 148, donne un exemple de caractéristique directionnelle.

Définition. La caractéristique de fidélité électrique d’un récepteur est définie comme une carac-
téristique de fidélité acoustique (voir 1’article 12.1), les mesures acoustiques étant toutefois rem-
placées par des mesures électriques.

Méthode de mesure. Les conditions de mesure sont les mémes que celles spécifiées a I’article 12.1.2,
sauf en ce qui concerne la mesure de la pression sonore qui est remplacée par une mesure de cou-
rant dans la bobine du haut-parleur ou de tension aux bornes de celle-ci; on indiquera dans les
résultats la combinaison adoptée. S’il est désirable ou commode de faire les mesures avec un cir-
cuit de charge fictive conforme & I’article 9.1, il en sera fait mention dans les résultats.
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12.2. Acoustic directional characteristics.

12.2.1.

12.2.2.

12.2.3.

12.3.

12.3.1.

12.3.2.

Definition. The acoustic directional characteristics represent the pressure of the sound field of a
loudspeaker as a function of the direction at a given distance and frequency.

Method of measurement. The measurement is carried out in free space or in a chamber as spe-
cified in Clause 12.1.2. The receiver is adjusted and tuned in accordance with Clause 1.4 to a
television signal having a frequency of one of the chanhels and a level of —50 dB (mW). The
volume control is adjusted until at a modulation frequency of 1 000 Hz (c¢/s) and a modulation
depth of 30 %, an output power is obtained 10 dB lower than the maximum useful output power
(see Clause 13.2.5). If overloading of the electrical or the acoustic part of the receiver occurs
at any frequency within the range of measurement, a suitable lower output level should be chosen,
the value of this level being stated with the resulis

The|sound pressure is measured as a function of the direction of the mj m the
recejver, the angle being measured from the loudspeaker axis, as chosem\in i ause
12.102.

Thig direction is varied, at least including the optical axis of th : i ical and
a hgrizontal plane, both planes containing the axis chosen, ajutaining a c istance
of 1| metre from the microphone to the loudspeaker.

The|measurement should be repeated at other modulation 3 \0i < [z (c/s)
400 [Hz (cfs) and 5 000 Hz (c/s) and also other orfentati [n such

casgs a statement should be given with

Graphic representation. For each meastging
the [planes chosen for the measure A polarico-o

pressure expressed in dB.as radius vegtor
and|the chosen referenCe akis a6 vectqrial ang

For|the radial scalg itable chosen to represent the sound pressure on the axis. The
sound pressute } ) ipr dB the vadue on the axis. Hence, lower sound pressyres will
give negative dB yaluk i 3 in the direction of the centre. For this reason the scale

pal characteristics are plotted for
dinate system is used, with thg sound
e¢tween the direction to the microphone

shofild be so . ] ¢entre corresponds to a sound pressure that is lower than any
me4 ‘ angles should mean such angles as are measured ypwards
and| sight, a¥ sedn/from the receiver; similarly negative angles should mean such apgles as
arelr nd’to the left as seen from the receiver.

X

An onal characteristic is shown in Figure 35, p. 148.

Electrical frequency/response characteristics.

Definition. The electrical frequency/response characteristic is analogous to the acoustic frequency/
response characteristic as defined in Clause 12.1, except that the acoustic method of measuring
the output power of the receiver is replaced by an electrical one.

Method of measurement. The conditions of measurement are the same as stated in Clause 12.1.2
except for the measurement of sound pressure, which is replaced by a measurement of the current
through, or the voltage accross, the speech coil of the loudspeaker, the alternative chosen being
stated with the results. If it is desirable or convenient to make the measurements with an arti-
ficial load in accordance with Clause 9.1 this should be mentioned with the results.
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Représentation graphique. Les résultats sont portés sur un graphique analogue 4 celui de la figure 36,
p. 149. On porte les fréquences en abscisses, suivant une échelle logarithmique, et la tension ou le
courant, exprimés en dB par rapport 3 la valeur & 400 Hz en ordonnées, suivant une échelle linéaire.
S’il y a lieu, il est recommandé d’indiquer sur le graphique la courbe de désaccentuation du systéme
pour lequel le récepteur est prévu.

12.4. Modulation par une onde rectangulaire.

On peut observer directement sur un oscilloscope certaines distorsions caractéristiques d’un récepteur
en lui appliquant des signaux rectangulaires ou des signaux & haute fréquence radioélectriques modulés
par des signaux rectangulaires. Il convient dans ce cas d’appliquer au générateur la préaccentuation
correspondant au systéme de télévision considéré.

[Z.4.1.

G

Metnode de mesure. Le s1gnal a Irequence radioclecirique aolt(eire app ¢ au récepteur confor-

la réponse est trop complexe pour qu’elle puisse étre dé
nécessaire de donner ’oscillogramme complet. Cerfai
souvent étre décrites de fagon satisfaisante en défini§
(voir la figure 22, p. 139).

¢’la réponse peuvent
ent et le dépassement

N



https://iecnorm.com/api/?name=64c40b6319bbf59bf50280b2d773fec7

— 109 —

12.3.3. Graphic representation. The results are plotted in a graph as shown in Figure 36, p. 149. The
frequency is plotted as abscissa on a logarithmic scale and the voltage or the current is plotted as
ordinate on a linear scale, expressed in dB with respect to the value at 400 Hz (c/s). If applicable,
it is recommended to indicate on the graph the de-emphasis curve of the system for which the
receiver is designed.

12.4. Square-wave modulation.

Certain distortions, typical for a receiver, can be observed visually on an oscilloscope if a signal
of a rectangular waveform or a radio-frequency signal correspondingly modulated is applied to the receiver.

Pre-emphasis according to the television system under consideration should be applied at the signal
generator.

AN
12.4.1. Mejhod of measurement. The radio-frequency input-signal should be apgli receiver
in gccordance with Clause 1.5. The receiver should be tuned in acco e 1.4.8.
Thd response will usually be too complex to be described by one or S In ?neral
it wfill be necessary to give the complete oscillogram. Certain features\o often

be pisefully described in terms of rise-time and overshoot (see Fig

&
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Chapitre XIII. — DISTORSION DE NON-LINEARITE

13.1. . Introduction.

Ce type de distorsion dépend de tant de détails de conception ¢ fonctionnement qu’il n’est
pas possible de prescrire un ensemble complet de modalifés d essal, décrites ci-aprés ont
donc pour objet de montrer 'influence de certains paramétres du(foncti sur la distorsion de
non-linéarité. Les mesures décrites dans les articles 13.2 et/ou 13.30 2 ﬁminer la distorsion

Etant donné qu’une partie de la distorsion est
rable d’effectuer les mesures de distorsion par ume

, il serait bien préfé-
- suite des difficultés
mesures de distorsion

struments de mesure
s procédés employés
nt aux fréquences de

uisent le ronflement lui-
quence, une modulation
par ’ensemble des ron-
et est exprimée en cen-

x d’harmoniques du
rsion harmonique est

X 100%

K — VA22 + A2+ AL .
AP+ AP+ AP+ A2+ ..

Dans cette formule A;, A,, A ... représentent les valeurs du courant ou de la tension des diffé-
rents harmoniques présents dans le circuit de sortie. Les tensions de ronflements ne doivent pas
pas étre comprises dans la distorsion harmonique.

13.2.2. Méthode de mesure. La distorsion harmonique du signal de sortie dans le canal «son» d’un
récepteur de télévision est déterminée en mesurant les harmoniques du courant passant dans la
bobine du haut-parleur ou de la tension a ses bornes. Pour ces mesures le haut-parleur doit étre
dans sa position normale.

Les harmoniques peuvent &tre exprimés individuellement en centiémes de la fondamentale. Il
faut indiquer si la distorsion harmonique concerne le courant ou la tension.
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NON-LINEAR DISTORTION

This type of distortion depends on so many details, both of design and oper%ti%iﬂ conditions,

1

that it is no
ments descri]
the non-line
determine th

The ndg

acoustically.
measuremen

also be caug
generators, 4

Note: Hum di.
radio-fr

frequen

13.2.1. Def
in t
dist

4

bquency or audio-frequg
lated raflio-frequency carrfe

poSSibie o Specify any complicte Set of easuTing Procedures. ectof e Tmeasure-
bed below, therefore, is that of showing the influence of certain operationahparameters on

g ]/A; FAZ+AZ .
TV AR AR+ AR+ AL ..

o=l s
1110 00

3 are caxric $1t to

isfortion

rs may
signal-

n either
modu-
e audio-

onics
rmonic

In this formula, A;, As, A, etc. are the current or voltage values of the individual harmonics
present in the output circuit. Hum voltages should not be included in harmonic distortion.

13.2.2. Method of measurement. The degree of harmonic distortion in the output signal from the sound
channel of a television receiver is determined by measuring the harmonic content of the current in,
or the voltage across, the speech coil of the loudspeaker. During the measurement the loudspeaker
should be in its normal position,

The individual harmonics may be expressed as a percentage of the fundamental. It should be
stated whether the harmonic distortion refers to current or to voltage.
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13.2.3. Distorsion harmonique globale.

13.2.3.1. Définition. La distorsion harmonique globale est la distorsion harmonique électrique
totale dans le circuit de sortie, mesurée pour un niveau donné du signal a fréquence
radioélectrique appliqué a ’entrée.

13.2.3.2. Méthode de mesure. Sauf indication contraire, on applique au récepteur un signal de
télévision de —50 dB (mW) dont la porteuse «son» est modulée & 309, a 400 Hz et on
fait varier la puissance de sortie au moyen de ’organe de réglage correspondant, 1’or-
gane de réglage de la tonalité étant ajusté pour la bande passante en basse fréquence
maximum. On mesure la distorsion harmonique pour chaque position de [’organe
de réglage de la puissance. Cette mesure peut étre répétée avec d’autres positions de
I’organe de réglage de la tonalité et avec d’autres ches de modulation.

13.2.3.3. Représentation graphique. On trace les courbes gl S la distorsion harmo-
i des échelles linéaires,
la puissance en abscisses et la distorsion en ord iSS :}est exprimée en W.

La figure 37, p. 150, donne un exempl
fonction de la puissance de sortie,

rsion harmonique en

13.2.4.1. signal ayant I'un des
donnant la saturation
n tonalité étant placés
. On maintient cons-

e, on fait varier le taux de modulation et on mesure
fomighe dans le gircuit de sortie. Cette mesure peut &tre répétée pour
loVorgans. de réglage de la tonalité a d’autrey fréquences de modu-

joncgraphique. On trace les courbes de la distorsion hgrmonique en fonction
ion en portant, suivant des échelles linéaires, Je taux de modulation
a distorsion en ordonnées, tous deux exprimés er] centiémes. '

la distorsion \har

8,”p. 150, donne un exemple de courbe de la distqrsion harmonique en
ction_da taux de modulation.

tie maximum utilisable.

Définition. La puissance de sortie maximum. utilisable d’un récegpteur est la puissance
minimum de sortie pour laquelle la distorsion harmonique globale (voir I’article 13.2.1)
atteint 109,

13.2.5.2. Méthode de mesure. On applique aux bornes d’entrée du récepteur un signal de télé-
vision de —50 dB (mW) dont la porteuse « son » est modulée & 309, a 400 Hz. On
détermine la puissance de sortic maximum utilisable en augmentant progressivement
1a puissance de sortie au moyen de I’organe de réglage de la puissance et en déterminant
en méme temps, la distorsion harmonique. La mesure doit &tre faite avec ’organe de
réglage de la tonalité dans la position correspondant a la bande passante basse fré-
quence maximum. Si le niveau maximum utilisable du signal & I’entrée (voir I’article 3.7)
est inférieur 3 —50 dB (mW), il faut effectuer la mesure avec une valeur plus faible du
niveau d’entrée. S’il est impossible d’obtenir une distorsion égale & 109, il convient
de le signaler.


https://iecnorm.com/api/?name=64c40b6319bbf59bf50280b2d773fec7

— 113 —

13.2.3. Overall harmonic distortion.

13.2.3.1.

Definition. The overall harmonic distortion is the total electric harmonic distortion
in the output power measured at a given radio-frequency input signal level.

13.2.3.2. Method of measurement. Unless otherwise specified, a television signal of — 50 dB (mW)

13.2]

13.2.4. Dist

13.2

13.2

13.2.5. Maxi
13.4]5.1.

of which the sound carrier is modulated 309 at 400 Hz (c/s) is applied to the receiver
and the output power varied by means of the volume control, the tone control being
set for maximum audio-frequency range. The harmonic distortion is measured at each
position of the volume control. This measurement may be repeated at other settings
of the tone control and at other audio-frequencies.

3.3.

rtion as a function of modulation depth.

4.1.

Graphic representation. Curves showing harmonic distortion as putput
power are plotted with the output power as abscissa and the<distorti dinate,
both on a linear scale. The output power is expressed in W, 2

n in

A curve showing harmonic distortion as a function
Figure 37, p. 150.

Method of measurement. The measureme
signal levels (see Clause 1.6.2.) well belg

| input
output
juency
ed and

es and

modu-
lion as

Llation

hlue of

13.2

Hethod uflru:u.) nrement—xtetevistomn oigual of —56-dB (xu‘v‘v’) of-which-the-sound ' carrier
is modulated 30 %, at 400 Hz (c/s) is applied to the input terminals of the receiver. The
maximum useful output power is determined by gradually increasing the output power
by means of the volume control and at the same time determining the harmonic distor-
tion. The measurement should be made with the tone control set for maximum audio-
frequency range. If the maximum usable input signal level (see Clause 3.7) is lower
than —50 dB (mW) the measurement should be carried out at a lower input signal level.
If the 109, distortion criterion cannot be reached, this fact should be stated.
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13.2.6. Distorsion de désaccord.

13.2.6.1.

13.2.6.2.

Définition. La distorsion de désaccord est la distorsion qui prend naissance dans les
étages moyenne fréquence du récepteur quand celui-ci est désaccordé. Ceci s’applique
en particulier 3 la réception du son en modulation de fréquence dans les récepteurs de
télévision oli le son n’est pas obtenu par le procédé « inter-carrier ».

Méthode de mesure. Pour effectuer cette mesure, on applique un signal de télévision
de —50 dB (mW) dont la porteuse « son » est modulée a 809 a 400 Hz. On augmente
puis diminue progressivement la fréquence du générateur et on mesure en méme temps
la distorsion obtenue aux différentes fréquences. Pour chacune des fréquences, il faut
régler la puissance de sortie, en agissant sur 1’organe de réglage correspondant, de fagon
4 obtenir la puissance de sortie sonore normale. TN

13.2.6.3.

13.3. Méthode 2 deux signaux

La mesure peut &tre répétée pour d’autres valeur
d’entrée (voir Particle 1.6.2).

andéeg du niveau du signal

monique en fonction
*¢cart de fréquences)

ences qui composent
s différences des fré-
nt révéler la présence
onique (voir ’article

mesurer I'intermodu-

ultanément par deux
’un 4 fréquence acoustique faible £; de I’ordre de 100 Hz, I’autre a fréquence
e f de ’ordre de 5000 Hz. On choisit amplitude du sigpal a fréquence f; de

elle soit dans un rapport défini avec I’amplitude du signal a frdquence f;; habituelle-
pport est de 4 & 1. Dans le cas de non-linéarité, on peut considéder que le signal a fré-

quenceYs est modulé a la fréquence f; et que les produits d’intermodulatign ont des fréquences

D to + S o — 20, 1o + 2f S2 — 3/, Sz + 311, ete. Le taux d’intermoflulation est rapporté
a Ja fréquence supérieure f;, et peut étre exprimée en centiemes par:

100 x

V Ern T B 4 r P (Epa T B v 0n)' T (Braf, + B 4o 3n)"

£,

Dans cette formule, Ef2_f1 est la tension d’intermodulation a la fréquence f;—f;, mesurée aux

bornes de la bobine mobile du haut-parleur.
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13.2.6 Detuning distortion.

13.3.

13.3.1.

13.3.2.

13.2.6.1.

13.2.6.2.

Definition. The detuning distortion is the distortion arising in the intermediate-
frequency stages of the receiver when the receiver is detuned. This applies particularly
to f.m. sound reception in television receivers without inter-carrier sound.

Method of measurement. The measurement is made with a television signal of —50 dB
(mW) of which the sound carrier is modulated 809, at 400 Hz (c/s). The signal-gene-
rator frequency is gradually varied to a higher and a lower frequency and the distortion
on these frequencies is read. The volume control is readjusted to give standard sound
output power in each case (see Clause 9.1.2).

AN

13.3.6.3.

The fwo-signal method (Intermodulatio

The measurement may be repeated at other recommended val
(see Clause 1.6.2.)

of inpﬁ‘t\i\gr al level

tuning
hnd the

Graphic representation. Curves showing harmonic disfort
frequency are plotted with the frequency or frequency differen
distortion as ordinate.

An example is given in Figure 39, p. 151,

Introduction. This distortion takes theorm \of's atior he com-
ponent frequencies in the signal, as a/result of Wi are pro-
dud stortion
which may not be revgaled

Mdthod of i Pwosmethods\for ineasuring intermodulation are in general uge at the
prasent time)

In fthe first 1 atéd simultaneously with two sinusoidal signals, a low audio-
fre (c/s) and a high audio-frequency f; of the order of § 000 Hz
(c/ 8¢, The amplitude of the signal at the frequency f; is chosen| to have
a iifude of the signal at the frequency f;; usually, this ratio is|4:1. If
né| the signal at the frequency f, can be considered as being modulated at a
fre and therefore the intermodulation products have the frequenciey f;, — fi,
fo 1 [iff2 + 2f1, fo — 3f1, f2 + 3f1 etc. The percentage of intermodulation is|referred

100 X

V(Efrfl T En g YT E—on T Ef o) T (Br—an B 3n) e

E,

In this formula Ef2 — f, expresses the voltage of the component caused by intermodulation at the
frequency f, — f; measured at the speech coil of the loudspeaker, etc.
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La deuxi¢éme méthode consiste 4 mesurer ’intermodulation en un certain nombre de points dans
la gamme des fréquences acoustiques. Les amplitudes des signaux de fréquences f; et f; sont habi-
tuellement égales, et on fait varier ces fréquences de fagon 4 maintenir constante la différence
Jo—/1. On considére alors comme mesure de ’intermodulation "amplitude relative de la compo-
sante d’intermodulation 3 la fréquence différence f,—f;.

D’autres mesures peuvent étre nécessaires pour indiquer la présence de produits d’intermodula-
tion d’ordre plus élevé et importants: ¢’est en particulier le cas lorsque la non-linéarité est symé-
trique. ‘

Note: Parmi les raisons qui s’opposent actuellement 4 fixer des normes précises, on doit mentionner des divergences
de vue parmi les spécialistes sur le choix de la meilleure méthode de mesure de I'intermodulation. De plus,
on doit signaler que les caractéristiques d’intermodulation des générateurs utilisés pour ces mesures ont une

grande importance,
AN

@%
8
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In the second method intermodulation measurements are made at a number of points throughout
the audio-frequency range. The amplitudes of the signals with frequencies of f; and f; are usually
equal, and their frequencies are varied in such a way that the difference frequency f,—f; is held
constant. The relative amplitude of the intermodulation component at the difference frequency
fa—/1 is then considered to bé a measure of the intermodulation.

Further measurements to indicate the presence of important higher-order intermodulation pro-
ducts may be necessary, particularly where the non-linearity is symmetrical.

Note: Among the problems which prevent the fixing of rigid standards at present is a lack of agreement among the
principal workers in the field as to the best method of making intermodulation measurements. Furthermore
it should be stressed that the intermodulation properties of the signal generators used in these measurements
are of great importance.

AN

@%
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Chapitre XIV., — CARACTERISTIQUES DIVERSES

14.1. Réaction acoustique,

14.1.2. Réaction acoustique due a Paction sur la partie a frég

kscillations & fréquence
u récepteur. On tient
ﬁmécanique.

récepteur. On accorde
n place les organes de

¢ basse fil¢quence maximum. Il

¢glages de la tonalité.

e antenne fict{ve en conformité avec

de réglage de la puissamce sur la position cor-
se peut qu’en faisant varier 1’accord du récepteur de
6n provoque une oscillation adoustique; dans ce cas,

r laquelle cette oscilla-
la fréquence du récep-
, on mesure le taux de
e (voir I’article 13.2.5).
'e de la réaction acous-

ilisable, méme avec un
¢s.

position inférieure de
a la limite d’audition.

rgané\de réglage de la puissance pour laquelle la réaction acoustique es
iftenant ’organe de réglage de la puissance dans cette position, o
% a 400 Hz, et on 1’accorde sur la fréquence du récepteur, on mesuge alors la puissance de
rtie. Le rapport entre la puissance de sortie maximum utilisable et la ppissance de sortie ainsi

module le générateur

frouvee constitue une mesure de la reaction acoustique et est exprime en dbB.

On doit prendre grand soin d’éliminer la réaction acoustique provenant du générateur de signaux.

14.2. Puissance de sortie résiduelle.

14.2.1. Définition. La puissance de sortie résiduelle d’un récepteur est la puissance de sortie qui apparait
lorsque 1’organe de réglage de la puissance est dans la position correspondant au minimum et
qu’on applique aux bornes d’entrée un signal & fréquence radioélectrique de caractéristiques

spécifices.
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Chapter X1V, — MISCELLANEOUS

Acoustic feedback.

14.1.1. Definition. Acoustic howling is defined as an audible sclf-oscillation of a }:ec{v\er caused by

14.1.2.

14.2.

acoVSTic Tecdback from the Joudspeaker [0 Other parts of o Ieceiver.
air gnd through mechanical conduction are both considered.

Acoustic feedback through the radio-frequency part of a receiver,
meapuring frequency in accordance with Clause 1.4.8. The tong

T dDaCK\w gh the

2 the

Ximum

audjo-frequency range. Additional measurements may be gésirablg e tone
confrols. The receiver is connected to a signal generator g Sartil aerpal in accgrdance
withl Clause 1.5. The signal generator, modulated 307, at 400 desired
frequency and input signal level.

The m. By
vary : asuring frequency, it is possible that
acoyisti wli i i aJowest setting of the volume control where this
acopistic howling is just no longer ? Thereafter, the signal generator is
ret ey. 3 is safting of the volume control, a measurement
is 3 i iredMo give maximum useful output power (see
Clapise 13.2.5). The ratig df this 0%, is a measure of the acoustic feedbacly

When maxim is not reached with a modulation depth of 10p% the
method des

Using described before, the lowest setting of the volume contrgl where
acopstic howlin volume
cofitrol quency,
aftgr which power is determined. The ratio of the maximum useful output power to

the|output; power mentioned above is a measure of the acoustic feedback and it is expresse|

d in dB.

~ Extreme care should be taken to exclude any acoustic feedback to the signal generator.

Residual output power.

14.2.1. Definition. The residual sound-output power of a receiver is the output power still present when

the volume control is at its minimum setting and a specified radio-frequency input signal is
to the input terminals of the receiver.

applied
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14.2.2. Méthode de mesure. Pour mesurer la puissance de sortie résiduelle, on applique a I’entrée du
récepteur, de la fagon habituelle, un signal a fréquence radioélectrique provenant d’un générateur
réglé sur I'une des fréquences du canal « son» et modulé a 309, a4 400 Hz ou sur toute autre
fréquence donnant une puissance résiduelle plus élevée.

On doit utiliser dans le circuit de sortie « son » un filtre passe-bande dont la bande s’étend de
300 Hz 4 15 kHz (voir I’article 9.1.3). On régle le niveau du signal appliqué a I’entrée a la valeur
qui correspond au maximum de niveau d’entrée utilisable (voir Varticle 3.7.).

On place 1’organe de réglage de la puissance sonore sur la position correspondant au minimum
et on place les autres organes de réglage dans la position correspondant a la puissance de sortie
maximum. La puissance de sortie qu’on obtient représente la puissance de sortie résiduelle du
récepteur et est exprimée en mW. Si I’on observe une distorsion, il y a lieu de la mesurer et de
I’indiquer dans les résultats. VRN

@%

£
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14.2.2. Method of measurement. In order to measure the residual output power, a radio-frequency signal
is applied to the receiver in the usual way from a signal generator set to one of the sound-channel
frequencies and modulated 30 %, at 400 Hz (c/s) or at any other frequency which gives rise to more
residual output power.

A filter with a frequency band from 300 Hz (c/s) to 15 kHz (ke/s) should be used in the sound
output circuit (see Clause 9.1.3). The input signal level is adjusted to the maximum usable
input signal level (see Clause 3.7).

The volume control is set for minimum output power and the other controls are set for maximum
output power. The resulting output power represents the residual output power of the receiver
and is expressed in mW. If noticeable distortion is observed, this should be measured and stated
with the results.

[N

@‘3
£
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FIGURES

1. Signaux modulés a fréquence radioélectrique.

2. Représentation symbolique d’antennes fictives.

3. Courbe de la distorsion de non-linéarité.

4. Distorsion d’image. T~

5. Courbes de la brillance maximum. v

6. Contraste limité par le halo entre des portions étendues de L't

7. Mire électronique pour la mesure du contraste limité par lg §
8. Courbes de contraste dans les détails.

9. Forme d’onde de modulation pour la caractéristique
10. Caractéristiques de transfert de brillance.
1.
12. pondants.
13.

be de rapport signal/

ymétrique.

h filtre de suppression

mesures du rapport signal/bruit.
p signal/bruit.

de sélectivité a un seul signal.
30. Représentation oscilloscopique du taux d’atténuation de la modulation d’amplitude.
31. Montage pour la variante de méthode de mesure du taux d’atténuation de la modulation d’amplitude.

32. Montages pour la mesure de ronflement.

33. Spectre des ronflements.

34. Caractéristique de fidélité acoustique.

35. Caractéristiques directionnelles acoustiques dans le plan horizontal.
36. Caractéristiques de fidélité électrique.

37. Distorsion harmonique en fonction de la puissance de sortie.

38. Distorsion harmonique en fonction du taux de modulation.

39. Distorsion harmonique en fonction de 1’accord.
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