COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

(affiliée & I'Organisation Internationale de Normalisation — 1S0)

RECOMMANDATION DE LA CEI

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

(affiliated to the International Organization for Standardization — 1S0)

IEC RECOMMENDATION

Publication 163-1A

Premiére édition — First edition

1970

Droits de reproduction réservés — Copyright - all rights reserved

Bureau Central de la Commission Electrotechnique Internationale

1, rue de Varembé
Genéve, Suisse



https://iecnorm.com/api/?name=44469f8a5c9d0fc541d5c7762138328b



https://iecnorm.com/api/?name=44469f8a5c9d0fc541d5c7762138328b

COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

(affiliée & I'Organisation Internationale de Normalisation — 1S0)

RECOMMANDATION DE LA CEI

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

(affiliated to the International Organization for Standardization — 1S0)

IEC RECOMMENDATION

Publication 163-1A
Premiére édition — First edition

1970

Droits de reproduction réservés — Copyright - all rights reserved

Aucune partie de cette publication ne peut étre reproduite ni utilisée sous No part of this publication may be reproduced or ul|||zed in any
quelque forme que ce soit et par aucun procédé, électronique ou méca- form or by any means, electronic or
nique, y compris la photocopie et les microfilms, sans I'accord écrit de I'éditeur. and microfilm, without permission in writing from the publlsher

Bureau Central de la Commission Electrotechnique Internationale
1, rue de Varembé

Genéve, Suisse


https://iecnorm.com/api/?name=44469f8a5c9d0fc541d5c7762138328b

COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

PREMIER COMPLEMENT A LA PUBLICATION 163-1 (1968)

INTERRUPTEURS SENSIBLES
Premiére partie: Régles générales et méthodes de mesure
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

FIRST SUPPLEMENT TO PUBLICATION 163-1 (1968)

SENSITIVE SWITCHES
Part 1: General requirements and measuring methods

FOREWORD
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PREMIER COMPLEMENT A LA PUBLICATION 163-1 (1968)

INTERRUPTEURS SENSIBLES
Premiére partie: Reégles générales et méthodes de mesure

Page 12

Les paragraphes 3.11 a 3.15 doivent étre renumérotés 3.12 a 3.16.

Insérer le paragraphe 3.11 suivant:

3.11 Temps de transit
3.11.1 i|deux directions )
et I’instant ou il
atteint pour la premiére fois I’autre contact fixe. P S rtant plus d’un
pole, le temps de transit doit &tre calculé depuis la ié MUre\j niére fermeture.
3.11.2  Temps de transit des interrupteurs a deux sorfie j& (ingerrup i direction, double

pression ou a touche fugitive )

Suivant le cas, on applique ’une ©

sque et 1’instant

pole, le temps de

Page 18 Q
Article 12. AT

Tenips de transit

%471 Merhodesd essar
14.7.1.1 L’interrupteur est monté comme spécifi¢ au paragraphe 9.3.
14.7.1.2 Méthode A

La commande est actionnée a4 vitesse constante, a 1’aide de tout moyen approprié, pour
atteindre les positions d’action et de relachement (ou de déclenchement) de I’interrupteur.

Note. — Voir également le paragraphe 14.7.2.3 et I’annexe D.


https://iecnorm.com/api/?name=44469f8a5c9d0fc541d5c7762138328b

FIRST SUPPLEMENT TO PUBLICATION 163-1 (1968)

SENSITIVE SWITCHES
Part 1: General requirements and measuring methods

Page 13

Sub-clauses 3.11 to 3.15 are to be re-numbered 3.12 to 3.16.

Insert theu n//nwing Sub-clause 3 11 -

3.11 [ 'ransit time
3.11.1 Uransit time for switches with three or four terminations per pole (chapgeg
The time interval between the instant when the moving contackleaves qneN and

he instant when it first reaches the other fixed contact. For § bole,

ransit time shall be calculated from the first break to the la;

3.11.2 ransit time for switches with two terminations per pole

echanism operates and the

instant when the contact is made. ar one pole, transit time shalll be

calculated to the last make.

broken and the instant when the mojving
nore than one pole, transit time shall be

Page 19
Clause 12,

Add the fo
g) transit

Vlowing parag

Page 25
Add the following St

14.7 ransit' time

14.7.1 Tesrmethods
14.7.1.1 The switch shall be mounted as specified in Sub-clause 9.3.

14.7.1.2 Method A
The actuator shall be moved at a uniform speed, by any suitable means, through the operating
and release (or reset) positions of the switch.
Note. — See also Sub-clause 14.7.2.3 and Appendix D.

1) Also known as “transfer’” or “double throw’’ switches.
?) Also known as “make/break’ or “ single throw’’ switches.
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14.7.1.3 Méthode B

L’interrupteur est placé de telle fagon que la force de commande s’exerce dans la direction
de la force de gravitation. La commande est actionnée par un poids égal a la force de commande
spécifiée. Dans le cas des interrupteurs polarisés, il doit étre possible d’obtenir le relaichement en
réduisant ce poids a un poids égal a la force de relichement. Dans le cas des interrupteurs non
polarisés, le déclenchement doit étre obtenu par un poids égal a la force de déclenchement
spécifiée (voir le paragraphe 3.6).

14.7.2 Meéthodes de contréle

14.7.2.1 On peut employer une méthode de contrble appropriée pour 1’évaluation de la valeur du temps
de transit.

14.7.2.2 L’annexe C donne une méthode de controle appropriée pour les 1 teurs serjsibles a trois ou

quatre sorties par pole (interrupteurs & deux directions).

Note. — Du fait que plus d’un contact fixe est disponible pour la con
transit par connexion aux contacts de I’interrupteur.

hesurer le temps de

sensibles a4 deux
eur est actionné

ction et de rela-
mps de transit).

Ins les positions
r indiquée dans

t étre spécifiés:

dleur maximale du temps de transit.

e) Différences éventuelles avec les méthodes d’essais normales.

Note. — Le temps de transit, vérifié a une vitesse d’action donnée a la commande, fournit une définition mesurable
de «1’action brusque », et constitue, comme défini ci-dessus, une caractéristique reproductible pour un
interrupteur donné. D’autres définitions et essais peuvent €tre prescrits pour les caractéristiques de
rebondissement et de battement des contacts, qui sont des caractéristiques moins reproductibles. (Voir
annexe D, notes 1 et 2.)
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14.7.1.3

14.7.2
14.7.2.1

14.7.2.2

14.7.2.3

14.7.3

14.7.4

14.7.5

Method B

The switch shall be orientated so that the actuating force is in the direction of gravitational
force. The actuator shall be operated by a weight equal to the specified actuating force. For
biased switches, it shall be allowed to release by the reduction of this weight to a weight equal
to the specified release force. For non-biased switches, it shall be reset by a weight equal to the
specified reset force. (See Sub-clause 3.6.)

Monitoring methods

Any suitable monitoring method may be used in evaluating the value of transit time.

R suitable monitoring method for sensitive switches with three or Tour ter pole
changeover switches) is shown in Appendix C.

Vote. — More than one fixed contact being available for connection, it is possible

ime by
means of connections to the switch contacts.

i/off
sure

time

eset)

1ting

b ) \Any deviation from the standard test methods.

Note. — Transit time, when checked at a given actuator operating speed, gives a measurable definition of “snap-
action”’, and as defined above, is a repeatable characteristic of any given switch. Further definitions and

tests may be required for contact bounce and chatter which are less repeatable characteristics. (See
Appendix D, Notes 1 and 2.)
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ANNEXE C

METHODE DE CONTROLE DU TEMPS DE TRANSIT DES INTERRUPTEURS SENSIBLES
A TROIS OU QUATRE SORTIES PAR POLE

(Voir paragraphe 3.11.1)

100
—
£ — T
" 1vaisv
500 Q
1
— 2 M
| _1/0
3

comme ci-dessous:
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APPENDIX C

TRANSIT TIME MONITORING METHOD FOR CHANGEOVER SWITCHES WITH THREE
OR FOUR TERMINATIONS PER POLE

(See Sub-clause 3.11.1)

100 Q

= 1Yto15V

1500 Q

I = switcl i emmon ct)
M = suitab

Note. — In OowS:
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ANNEXE D

METHODE DE CONTROLE DU TEMPS DE TRANSIT DES INTERRUPTEURS

A DEUX SORTIES PAR POLE
(Voir paragraphe 3.11.2)

Note. — La méthode de contrdle donnée dans cette annexe est associée a la méthode d’essai A (paragraphe

1. Montage mécanique
1

(\/ i

14.7.1.2).

c |
\" A
/-/-/-/‘/-/~/-/~/-:§C.’§\{ \J | S
MS .o 4 c
YAV NNV N W///// /

MS = moteur synchrone, a deux s té en courant alternatif
V = vis micrométrique de pas approp:
C = chariot mobile, sur glissiére
J = capteur de pression disposé surNe jot et inte é celui-ci et la commande de I’inferrupteur essayé 1
S
1

10Vaisyv

—1|-

B O e \
o

R

2 10V, == p '
T - T\.L 1500 Q

Lo~

-
w L

S = moteur synchrone, a deux sens de rotation, de vitesse connue, alimenté en courant alternatif

= jauge extensométrique témoin

Tw 2

(a I’équilibre, la tension de sortie du pont est nulle et le spot n’est pas dévié)
M = oscilloscope bicourbe, 8 mémoire, étalonné en durées

= capteur de pression solidaire du chariot (jauge extensométrique disposée dans une cavité déformable)

= potentiometre réglé pour obtenir ’équilibre du pont en ’absence de pression sur la commande de Dinterrupteur I
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— 11 —

APPENDIX D

TRANSIT TIME MONITORING METHOD FOR SWITCHES WITH TWO TERMINATIONS
PER POLE

(See Sub-clause 3.11.2)

Note. — The monitoring method in this Appendix is shown combined with test method A (Sub-clause 14.7.1.2).

1. Mechanical arrangement

' c !

/-7 7777777} Tm] J \

7
I

I

“n<z
I

nder

—
Il

10Vto15V

—]1|

&
— %@5 """"""""" b

A

R
5Vto 10V _wm| | o N M
1500 Q
i T\TL A
B

A

S = synchronous hysteresis motor, bidirectional, of known speed, working off an a.c. supply
= pressure pickup integral with carriage (strain gauge inside a deformable enclosure)
= control strain gauge
= potentiometer set so as to balance the bridge when there is no pressure on the actuating member of the switch I
(when balanced, the output voltage of the bridge is zero and the spot is not deflected)
M = double-beam storage-type oscilloscope, time calibrated

o w2
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Méthode
Préalablement a la détermination du temps de transit, on procéde au relevé de:

— la vitesse linéaire du chariot C en fonction de la vitesse de rotation du moteur et du pas de filetage
de la vis micrométrique; le choix de ces paramétres doit &tre adapté au temps de transit;

— la réponse du capteur de pression.

Le temps de transit est déterminé, compte tenu des facteurs ci-dessus, d’aprés I’enregistrement, sur
I’oscilloscope, de la variation de tension aux bornes du capteur A (entrée verticale Y,) et aux bornes de
la résistance R (entrée verticale Y,).

Notes 1. — Chaque rebondissement du contact est visible sur I’oscilloscope, du fait que tout rebondissement provoque
une variation de pression qui est détectée par le capteur de pression.

2. — Les indications obtenues a I’aide de cette méthode sont représentées ci
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