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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

INSTRUMENTS DE MESURAGE PROGRAMMABLES -
SYSTEME D’INTERFACE (BITS PARALLELES, OCTETS SERIE) -

Partie 1: Spécifications fonctionnelles, électriques et mécaniques,
application du systéme et regles pour le constructeur et I'utilisateur

AVANT-PROPOS

1) La CEl (Commission Electrotechnique Internationale) est une organjsat i de “Hormalisation
composée de I'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Com CKil). La CEl a
pour objet de favoriser la coopération internationale pour toutes Jgs guestio on dans les
domaines de I'électricité et de I'électronique. A cet effet, la CEl, en lie|des Normes

non gouvernementales, en liaison avec la CEI iei a 3 2 aux. La CE! collabore
étroitement avec I'Organisation Internationale de N i i fixées par
accord entre les deux organisations.

2) |Les décisions ou accords officiels de |a S 2 dparés par les
comités d'études ol sont représen &5 to Y ite i jaté iorls, expriment

3) [Ces décisions constituent des recomma ions. i i gs publiées sous forme de|normes, de
rapports techniques ou de guides et agréées co par les Comités nationaux.

4) g¢s Comités nationaux de la CEl s’engagent

dans toute la mesyre possible, les Normes internationalés de la CEl
i B/divergence entre la norme de la CEl [et la norme

La a été établie par le sous-comité 65C: Communications
65 de la CEIl: Mesure et commande dans les [processus

in

Ce de. € n annule et remplace la premiére édition parue en 1979 e} constitue

Leg texte)de ceti€ partie est issu des documents suivants:

Régle des six mois Rapports de vote
65C(BC)12 65C(BC)18
65C(BC)13 65C(BC)19
65C(BC)14 65C(BC)20
65C(BC)15 65C(BC)21
65C(BC)16 65C(BC)22
65C(BC)27 65C(BC)30

Les rapports de vote indiqués dans le tableau ci-dessus donnent toute information sur le
vote ayant abouti a I'approbation de cette partie.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

PROGRAMMABLE MEASURING INSTRUMENTS -

INTERFACE SYSTEM (BYTE SERIAL, BIT PARALLEL) -

Part 1: Functional, electrical and mechanical specifications,
system applications and requirements for the designer and user

FOREWORD
1) The IEC (International Electrotechnical Commission) is a woridwide organjZatio
compriging all national electrotechnical committees (IEC Nationa! Committees).
promoteg international cooperation on all questions concerning stand
electronic fields. To this end and in addition to other activities, the IEC pbllshe
Their preparation is entrusted to technical committees; any IE
the supject dealt with may participate in this preparatory WOk, and
non-goyernmental orgamzatlons Ilausmg with the IEC also partisi IEC
collabo with
conditig
2) The fornal decisions or agreements of the IEC on tech s on
which 3l the National Committees having y as
possibl
3) They have the form of recommendations for intenation Mbli i . nical
reports i ittes
4) In order onal
Standafds transparently to eir national and regional standards.| Any
diverg{nce between the IEC Sta ational or regional standard shall be clparly
indicat
InternatiT een prepared by sub-committee 65C: Digital
commun mittee 65: Industrial-process measurement |and
control.
This seq ancels“and replaces the first edition published in 1979 |and
constitut i
The text|of this partig Hased on the following documents:
Six months’ rule Reports on voting
85C(C0O)12 65C(C0O)18
65C(CO)13 65C(C0O)19
65C(C0O)14 65C(C0)20
65C(C0O)15 65C(CO)21
65C(CO)16 65C(C0O)22
65C(C0O)27 65C(C0O)30

Full information on the voting for the approval of this part can be found in the reports on
voting indicated in the above table.
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La CEIl 625 comprend les parties suivantes, présentées sous le titre général: Instruments
de mesurage programmables — Systéme d’interface (bits paralléles, octets série)

—~ Partie 1: 1993, Spécifications fonctionnelles, électriques et mécaniques, application
du systéme et régles pour le constructeur et l'utilisateur;

— Partie 2: 1993, Codes, formats, protocoles et instructions communes.

Les annexes A 4 L sont données uniquement 3 titre d’information.

@%
8
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IEC 625 consists of the following parts, under the general title: Programmable measuring
instruments — Interface system (byte serial, bit parallel):

- Part 1: 1993, Functional, electrical and mechanical specifications, system appli-
cations and requirements for the designer and user;

— Part 2: 1993, Codes, formats, protocols and common commands.

Annexes A to L are for information only.

@
B
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INTRODUCTION

Avertissement pour le constructeur d’appareiis

1. La présente partie de la CEl 625 définit une interface afin d’assurer que des
messages puissent étre échangés de fagcon non ambigué entre deux ou plusieurs
appareils d’'un systdme, mais elle ne garantit pas que chaque appareil interprétera
correctement tous les messages qui pourront lui étre envoyés, ni qu’il émettra correcte-
ment tous les messages nécessaires. Les caractéristiques de l'interface spécifiée ici par
cette partie autorisent une assez grande latitude d'interprétation, de sorte que des
appareils conformes a la présente partie, une fois interconnectés, peuvent ne pas étre
compatibtesdupoint-de-vueopérationnet:

Le| constructeur d’appareils doit étre suffisamment averti e Arag iues des
systémes auxquels son appareil pourra étre incorporé, atin de getignngy I'option
cofrecte parmi celles proposées par cette partie. De méme i > b systéme

dojt étre suffisamment averti des options choisies pouk chacy e$ appareils de son
systéme pour déterminer correctement les techniqueg’deco :

La|présente partie ne spécifie pas, pour les @ 3 tionnelles
assurant la compatibilité totale avec un systéeme de iney pourquoi il ne $uffira pas
de|sui atoires de ce pouvoir garantir irjcondition-
ne ibilité. ise S érationnel complet, les| construc-
tey Q 8 i Y d’'une part se conformer aux
directi ipti gsecti et Brespectivement et, d’autre part, adopter

&es pour élaborer 'interface de cptte partie

ent sont interconnectés dans un systéme commun.

a , il est recommandé aux
attention particuliére aux points ci-aprés, en prévoyant une
eption des cébles de raccordement, degré ¢'immunité
: res des lignes omnibus de commande et dg gestion,
itement des signaux de gestion et de commande lors de

3. L'interface spécifiée par la présente partie utilise des procédés protégés par des
brevets, uniquement en ce qui concerne le dialogue a trois lignes défini aux articles 6 et 7
et résumé a I'annexe B.

La Commission Electrotechnique Internationale attire I'attention sur le fait que le procédé
de dialogue a trois lignes défini aux articles 6 et 7 fait I'objet d’'un brevet aux Etats-Unis et
de brevets étrangers correspondants détenus par la Hewlett-Packard Company. Bien que
ces brevets paraissent couvrir le sujet des articles 6 et 7 de la présente partie, la CEl ne
prend aucune position quant a leur validité. La Hewlett-Packard Company a assuré la CEl
qu'elle était disposée & accorder a quiconque souhaiterait I'obtenir une licence pour
I'exploitation de ces brevets a des conditions raisonnables et non discriminatoires.
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INTRODUCTION

Notice to the device designer

1. This part of IEC 625 defines an interface with the object of ensuring that messages
may be communicated in an unambiguous way between two or more devices in a system,
but does not guarantee that each device will interpret properly all possible messages sent
to it or will generate properly all necessary messages. A wide latitude of interface
capability is permitted within the scope of this part which may permit operational incompati-
bility among interconnected devices.

A device| designer shall have sufficient awareness of the characterls hich
might in Iude hIS device in order to select correctly among the o this
standard. ons
included|in each of the devices in his system in order to ensyre t communi-
cation te

This part ati acactekistics required for
complete ~ this
standard and
system 3 pecified in sections 5
and 6, gcteristics of a system to
achieve

2. Thelinterface concept i ard Ben found to work well under all typical

prent is interconnected in a common
system. [To give ad ed assuraqee to he se desugners should pay particular attentign to
these points by ; eS§i argin: design of cable systems, transgient
suscepti (ole bus signal lines, handling of management|and
control § 5’ messages changes. Additional guidelines tq the
designer consideration.

hility on

General| informationon licensing

3. The interface specified by this standard includes patented matter which pertains only
to the three-wire handshake as defined throughout clauses 6 and 7 and summarized in
annex B.

The International Electrotechnical Commission calls attention to the fact that it is claimed
that the three-wire handshake defined throughout clauses 6 and 7 is the subject of one
United States patent and corresponding patents of foreign countries owned by the Hewlett-
Packard Company. Although these patents appear to cover the subject of clause 6 and 7
in this IEC publication, the IEC takes no position with respect to patent validity. The
Hewlett-Packard Company has assured the IEC that it is willing to grant a licence under
these patents on reasonable and non-discriminatory terms and conditions to anyone
wishing to obtain-such a licence.
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Le dossier des engagements de la Hewlett-Packard Company a cet égard (lettre
d’intention sur P'attribution de licences, offre de licence, et formulaires de licence) a été
déposé a la Commission Electrotechnique Internationale et peut étre consulté par toutes
les parties intéressées au Bureau Central de la CELl.

Les détails de licence peuvent étre obtenus auprés du Département juridique de la
Hewlett-Packard Company, a I'adresse suivante:

3 000 Hanover Street
Palo Alto, Californie 94304
USA

§§®
8
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The Hewlett-Packard Company’s undertakings (policy letter on licencing, the licence offer,
and the form of licence) in this respect are on file with the International Electrotechnical
Commission and available for inspection by all interested parties at the IEC Central Office.

The licence details may be obtained from the Legal Department of the Hewlett-Packard
Company whose address is:

3 000 Hanover Street
Palo Alto, California 94304
USA

@@x
&
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INSTRUMENTS DE MESURAGE PROGRAMMABLES -
SYSTEME D'INTERFACE (BITS PARALLELES, OCTETS SERIE) -

Partie 1: Spécifications fonctionnelles, électriques et mécaniques,
application du systéme et réegles pour le constructeur et I'utilisateur

SECTION 1: GENERALITES

1 Domaine d’application et objet

1. Domaine d’application

1.1.1 La présente partie de la CEl 625 est applicable aux ¢ e utilisés
pour interconnecter des instruments de mesurage (apparei Ctroniques

programmables et non programmables & d’autres appargils € 08 S0i pssaires a
I'a

1.] ou parties

ques (par

_ S - atre i mnibus ne
dépasse pas 15;

— la longueur totale

— la cadence de fransmissi averslinterface sur une ligne de signal quelconque
ne dépa§ p g i 3
Les spécificatio dans des
applicati immunité
ay triques et
me bymétrique
dgs i guils élevés, connecteurs spéciaux ou configurationg de céble

patticuti S as applications.

: rtie peut aussi étre applicable a d'autres éléments dg systéme
d’'instrumenta areils sation, ou

1.1.4 Cette partie s’applique de maniére générale aux configurations d’essais de labora-
toire et de production, milieux électriquement peu perturbés ayant des dimensions
physiques réduites (distances entre les composants du systéme).

1.1.5 Dans son application principale, cette partie propose un systéme d’interface pour
interconnecter un appareil indépendant a un autre appareil par des moyens extérieurs.
Cette partie peut aussi s'appliquer a l'interconnexion des sous-ensembles internes au sein
d'un équipement autonome.
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PROGRAMMABLE MEASURING INSTRUMENTS -
INTERFACE SYSTEM (BYTE SERIAL, BIT PARALLEL) -

Part 1: Functional, electrical and mechanical specifications,
system applications and requirements for the designer and user

SECTION 1: GENERAL

1 Scope and object

1.1 Scope

them, in which:
— the data exchanged among the in
analogue);

— the number of devices that may be~
exceed 15;

— the total transmission § er interconnecting cables does not exgeed

gvices, increased noise immunity, or combina
3 echanical specifications may be required
ans, high-threshold logic, special connectors or ¢

display, or storage devices, and terminal units found usefy
instrumeintati

part may be used in digital interface applica:!ons

per

ons

e.g.
able

h as
I in

n qutpme.

1.1.4 This pant applies generally to laboratory and production test environments w

hich

are both electrically quiet and restricted as to physical dimensions (distances between the

system components).

1.1.5 A primary focus of this part is to set forth an interface system to interconnect self-
contained apparatus to other apparatus by external means. This standard may be also ap-

plied to interconnect the internal subsections within a self-contained equipment.
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1.2 Objet
La présente partie a pour objet de:

— définir un systéme d’'usage général pour utilisation dans des applications a distance
limitée;

— établir des prescriptions d'interface, fonctionnelles, électriques et mécaniques,
invariables pour les différents appareils, leur permettant d'étre interconnectés et de
communiquer sans ambiguité par I'intermédiaire de I'interface du systéme;

— établir la terminologie et les définitions se rapportant a ce systéme;
- rendre possible Iinterconnexion d'appareils provenant de constructeurs différents

aife passer

5 fonction-
elles des appareils connectés au systéme;

définir un systéme qui permet une co
tendu de cadence de transmission de donn

définir un systéme qui, pariui &\ pe relativer et permet

domaine

1.3.1 Cette partie aracté systémes
d’'instrumentation a e ations de conception, de toute considération
relative & la réglem g scriptions
fonctionnelles et

NOTE -
imesure électroni

imesure élect,

sferer & la CEl 348: Régles de sécurité pour les appareils de
xpression des qualités de fonctionnement des équipements de

Les ormatifs suivants contiennent des dispositions qui, par syite de la
réference ' y-est faite, constituent des dispositions valables pour la présente pgrtie de la
C ent de la publication, les éditions indiquées étaient en vigdeur. Tout
do ument nofatif est sujet a révision et les parties prenantes aux accords fon{dés sur la
prsente partie de Ia CEI 625 sont invitées a rechercher Ia possubmté d’'appliquer les
édtti bres de la

CEl et de I'ISO possedent le registre des Normes mternatlonales en vngueur

CEI 50(351): 1975, Vocabulaire Electrotechnique International — Chapitre 351: Commande
et régulation automatiques

CEl 68-1: 1988, Essais d’environnement — Premiére partie: Généralités et guide
CEl 348: 1978, Régles de sécurité pour les appareils de mesure électroniques

CEl 359: 1987, Expression des qualités de fonctionnement des équipements de mesure
électriques et électroniques
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1.2 Object
This part is intended:

— to define a general-purpose system for use in limited distance applications,

— to specify the device-independent mechanical, electrical, and functional interface
requirements which apparatus shall meet in order to be interconnected and
communicate unambiguously via the system,

— to specify the terminology and definitions related to the system,

— to enable the interconnection of independently manufactured apparatus into a
single functional system,

— to permit apparatus with a wide range of capability, from the si
to be(interconnected to the system simultaneously,

to

tNLIex,

— to| permit direct communication between apparatus without requiring al ges

to be|routed to a control or intermediate unit,

— to| define a system with a minimum of restrictiong grac-
teristics of apparatus connected to the system,

— to define a system that permits asynchronous/com icatie : i de of
data rates,

~ 1o define a system which, of itse
conngction of low-cost devices,

inter-

— to define a system that is easy to u

1.2.1 is part deals only wi i rfara erigtics of instrumentation systems to
the exclusion of design &pevifi¢ati co pration of radio-interference regulations,

NOTE|- For thr
measdring apparatys,

equipn

fronic
suring

1.3 Ng

The foll

IEC 50(351): 1975, International Electrotechnical Vocabulary — Chapter 351: Automatic
control

IEC 68-1: 1988, Environmental testing — Part 1: General and guidance
IEC 348: 1978, Safety requirements for electronic measuring apparatus

IEC 359: 1987, Expression of the performance of electrical and electronic measuring
equipment
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CEl 512-6: 1984, Composants électromécaniques pour équipements électroniques:
procédures d’essai de base et méthodes de mesure — Sixiéme partie: Essais climatiques
et essais de soudure

CEIl 603-2: 1988, Connecteurs pour fréquences inférieures &8 3 MHz pour utilisation avec
cartes imprimées — Deuxiéme partie: Connecteurs pour circuits imprimés en deux parties,
pour grille de base de 2,54 mm (0,1 in) avec caractéristiques de montage communes

CEl 625-2: 1993, Instruments de mesurage programmables — Systéme d’interface (bits
paralléles, octets série) — Partie 2: Codes, formats, protocoles et instructions communes

ISQ/CEI 646: 1991, Technologies de [l'information — Jeu ISO de caractéres codés a
7 §léments pour I'échange d’informations (publiée actuellement en gnglai Lnent)

CH1807-2: 1992, Connecteurs rectangulaires utilisés aux frég
Partie 2: Spécification particuliére pour une gamme de co
qualité, ayant les boitiers métalliques de forme trapézoida
dd contacts a braser fixes

s — Types

2 | Définitions

Pqur les besoins de la présent
s’gppliquent.

suivantes

essaire:

leles et a
répertoire
nstferts de

mesurage
nectée au systéme d'interface, qui dialogue a travers

que des définitions générales. D’autres définitions détdiliées sont

(d’aprés Vocabulaire Electrotechnique International (VEI 351-0-01)

Ensemble d’éléments interconnectés, constitué de facon a atteindre un objectif défini en
remplissant une fonction spécifiée.

NOTE - Le systéme est considéré comme séparé de I'environnement et des autres systémes extérieurs
par une surface imaginaire qui coupe leurs liaisons avec le systéme considéré. A travers ces liaisons, le
systéme est affecté par I'environnement, est actionné par des systémes extérieurs ou agit lui-méme sur
I'environnement ou les systémes extérieurs.

2.1.2 Interface

Frontiére commune appartenant & un systéme considéré et a un autre systéme, ou a des
parties d’'un méme systéme, a travers laquelle une information circule.
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IEC 512-6: 1984, Electromechanical components for electronic equipment; basic testing
procedures and measuring methods — Part 6: Climatic tests and soldering tests

IEC 603-2: 1988, Connectors for frequencies below 3 MHz for use with printed boards —
Part 2: Two-part connectors for printed boards, for basic grid of 2,54 mm (0,1 in) with
common mounting features

IEC 625-2: 1993, Programmable measuring instruments — Interface system (byte serial, bit
parallel) — Part 2: Codes, formats, protocols and common commands

ISO/IEC 646: 1991, Informati
interchaphge

IEC 807

metal sh

2 Defipitions

nécessary:

arallel interface system thgl, in

- : seriak k
genefal, includes all gircui ables ntrol
protocol to effect unambiguous ansfer betinve

— the term "devic paratustdenotes any programmable measurement devige or
other|product & ecte terface system that communicates information vig and
rms to, the i 2

al_definitions. Detailed definitions are given undef the
ubclauses, as appropriate.

A set of|inferconnected elements constituted to achieve a given objective by performing a
specified function.

NOTE - The system is considered to be separated from the environment and other external systems by an
imaginary surface which cuts the links between them and the considered system. Through these links, the
system is affected by the environment, is acted upon by external systems, or acts itself on the environment
or the external systems.

2.1.2 Interface

A common boundary between a considered system and another system, or between parts
of a system, through which information is conveyed.
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2.1.3 Systéme d'interface

Ensemble des éléments mécaniques, électriques et fonctionnels, invariables pour les
différents appareils, et nécessaires dans une interface pour effectuer la communication
entre une série d’appareils. Les cables, les connecteurs, les circuits de commande et de
réception, les définitions des signaux sur les lignes, les conventions de cadence et de
contrble et les circuits logiques fonctionnels sont des éléments types d'un systéme
d’interface.

2.1.4 Programmable

Rﬁques a

2.1.6 Commande locale

Méthode par laquelle un appareil est programmiable-a ps locales
(face avant ou arriere) de fagon a perm 3 d’exécuter d¢s taches
différentes (on dit également comms :

A7 Compatibilité

sitions de
exemple:

: a travers
ititerdépendante de signaux d'état et de commande. Une
dne séquence définie d’événements dans laquelle un
cse doit se produire avant que I'événement suivant puisse se

Instrument de~fesurage (appareil de mesure) qui effectue des opérations spégifiées sur
colnmande du systéme et qui peut transmettre les résultats de mesure au systéne.

2.1.10 Unité terminale

Appareil qui termine le systéme d'interface considéré, au moyen duquel une connexion
(incluant un transcodage si nécessaire) est faite entre le systéme d’interface considéré et
un autre systéme d'interface externe.

2.2 Signaux et chemins
2.21 Signal
Représentation physique d'une information.

NOTE - Wl s’agit, pour cette partie, d’'une définition restrictive de ce qui est souvent appelé «signal» dans
le sens le plus général. Elle ne s’applique, ci-aprés, qu'a des signaux électriques numériques.
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2.1.3 Interface system

The set of device-independent mechanical, electrical and functional elements of an inter-
face necessary to effect communication among a set of devices. Cables, connectors,
driver and receiver circuits, signal-line descriptions, timing and control conventions and
functional logic circuits are typical system elements.

2.1.4 Programmable

That characteristic of a device that makes it capable of accepting data to alter the state of

its interILLimu'A:J.a_p.eﬂ.um_z_spzduLLaeke(e)
215 emote control

A methofd whereby a device is programmabile via its electrical inte onpectian der
to enable the device to perform different tasks.

ocal control

anel)

Cked
fore

stem

and may| transmit the results of the measurement(s) to the system.

2.1.10 Terminal unit

An apparatus that terminates the considered interface system and by means of which a
connection (including code translation, if required) is made between the considered inter-
face system and another external interface system.

2.2 Signals and paths
2.21 Signal
The physical representation of information.

NOTE - For the purpose of this part, this is a restricted definition of what is often called "signal” in the
general sense, and hereinafter refers to digital electrical signals only.
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2.2.2 Paramétre d'un signal

Paramétre associé 4 une grandeur électrique dont la valeur, ou la suite des valeurs,
véhicule I'information.

2.2.3 Niveau du signal

Valeur du signal exprimée par rapport a2 une valeur de référence choisie arbitrairement
(dans cette partie, il s’agit de signaux de tension).

2.2.3.1 Etat haut

Ni message
spécifique associé a I'un des deux états logiques binaires.

2.2.3.2 Etatbas

Niveau du signal le moins positif, utilisé pour représe message
spegcifique associé a 'un-des deux états logiques binajres.

2.3.4 Ligne de signal

Copducteur, parmi un jeu dans un systém ettre des

messages entre des appareils intete

2.2.5 Multiplet

2.9

Lig utilisée par un systéme d'interface a Iqquelle est

pils et sur laquelle les messages sont véhiculés.

co

2.4

On ement par tout appareil pour la transmission de m¢ssages a
sef iq e dire soit seulement pour I'entrée soit seulement pour [a sortfe.

Omnibus utilisé individuellement par tout appareil pour la transmission de messpges dans
les deux sens, c’est-a-dire pour I'entrée et Ia sortie.

2.2.7 Octets série

Séquence d'octets formés de bits paralléles, utilisée pour véhiculer une information sur un
omnibus commun.

2.2.8 Bits paralléles

Jeu d’'éléments binaires de données simuitanément présents sur un méme nombre de
lignes de signal utilisées pour véhiculer I'information. On peut traiter des bits paralléles
soit simultanément en tant que groupe (octet) ou indépendamment en tant que bits de
données individuels.
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2.2.2 Signal parameter

That parameter of an electrical quantity whose value or sequence of values conveys
information.

2.2.3 Signal level

The magnitude of a signal compared to an arbitrary reference magnitude (voltage in the
case of this part).

2.2.3.1 High state

The relativel iti i ifi ent
d with one of two binary logic states.

2.2.3.2 | Low state

This relgtively less positive signal level used to assert a € ifi essage content
associated with one of two binary logic states.

2.2.4 8ignal line

One of a[set of signal conductors in an interface ong
interconrected devices.
2.2.5 Byte

A group it and usually shorter than a
computer word. (Frequenti) 3 i

2.2.6 Bus
A signal|line or y an interface system to which a numb¢r of
devices are connecte Ssages are carried.

2.2.6.1

A bus us any indivi ce for one-way transmission of messages only, i.e. either
input onl

2262

A bus used by any individual device for two-way transmission of messages, i.e. both imput
and output.

2.2.7 Byte serial

A sequence of bit-parallel data bytes used to carry information over a common bus.

2.2.8 Bit parallel

A set of concurrent data bits present on a like number of signal lines used to carry infor-
mation. Bit-parallel data bits may be acted upon concurrently as a group (byte) or
independently as individual data bits.
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3 Vue générale du systéme d’interface

3.1 Objectif d’un systéme d'interface
3.1.1 La finalité d’'un systéme d'interface est de fournir une liaison de communication

efficace qui véhicule des messages sans ambiguité entre un groupe d’appareils
interconnectés.

3.1.2 Les messages (grandeurs d'information) véhiculés par un systéme d’interface
appartiennent a deux grandes catégories:

— messages utilisés pour organiser le fonctionnement du systéme d'interface

messages utilisés par les appareils interconnectés par le Sys intefrface qui
s véhicule uniquement, sans les utiliser ni les traiter, qui suit
essages d’appareil.
OTE - La spécification détaillée des messages d'appareil est blication de
¢ette partie.
3.2| Capacités fondamentales de communication
3.2 ndamen-
tau entre les
app
ieux définir
techniques

un autre

adresse
necté au

teur. En
plus, cet appareil peut envoyer des messages d’interface pour ordonner Pexécution
d‘actions définies dans les appareils. Un appareil n’ayant que cette capacité n’envoie ni
ne regoit de messages d’appareil.

NOTE - L'utilisation du mot «contréleur» dans cette partie s’applique strictement a la gestion du systéme
d’interface et n’implique pas les larges capacités typiquement associées au mot «contrble» dans le
contexte du traitement de données. Une définition plus détailiée du contréleur sera donnée dans la
section 2 pour distinguer différentes capacités du contrdleur utilisées dans le systéme d’interface.

3.2.3 Les fonctions de parleur, d’écouteur et de contréleur peuvent exister seules ou en
combinaison dans chacun des appareils interconnectés par le systéme d’interface, comme
I'indique la figure 1.
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3 Interface system overview

3.1 Interface system objective

3.1.1 The overall purpose of an interface system is to provide an effective communication
link over which messages are carried in an unambiguous way among a group of inter-
connected devices.

3.1.2 Messages (quantities of information) carried by an interface system belong to either
of two broad categories:

— messages used to manage the interface system itself, hereinafter called interface
mess, ;

— messages used by the devices interconnected via the interfaceNsystem-that are
carri y after
called

NOTE

3.2 Fu

3.2.1 An effective communication link requir : ic functional elements to
organizg and manage the flow of informe ong devices:

— aldevice acting as a listener;
— aldevice acting as a talker;

— a|device acting as

NOTE| - The terms talke
devices. These terms a
and re

ble of
Mitter

322 1

a) A
recei

listen can be addressed by an interface message to
gssages from another device connected to the inteiface

syste|
b) A]device witix the ca e to
send|devicexdepe em.

A 3 talk.
In addition, this device can send interface messages to command specified actions
within other devices. A device with only this capability neither sends nor receives
device-dependent messages.

NOTE - The use of the word controlier throughout this part applies strictly to the management (control) of
the interface system and does not imply the broad capabilities typically associated with the word in the data

processing context. Further classification of the controller will be made in section 2 to distinguish between
different types of controller capabilities used in the interface system.

3.2.3 Listener, talker, and controller capabilities occur individually or in any combination
in devices interconnected via the interface system as shown in figure 1.
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3.2.4 Le systéme prévoit des messages d’interface destinés a assurer d’autres fonctions
que les fonctions de base des écouteurs, parleurs et contréleurs. Ces fonctions sont les
suivantes:

3.3
3.3

Iin
ne

31
co

3.1

Lafi

et

a) On peut déclencher une séquence de reconnaissance série lorsqu’'un appareil ayant
la fonction parleur demande au contréleur une certaine action, par I'émission d'un
message demande d’intervention. Le contrbleur obtiendra ainsi successivement les
octets représentant les états de tous les instruments et pourra déterminer celui duquel
émane la demande d’intervention.

b) Dans la fonction reconnaissance paralléle, un appareil émet, sur demande du
contréleur, un bit d'information d’état (demande d’intervention) en méme temps que
plusieurs autres appareils. L’assignation d’'une ligne de signal a un appareil déterminé

TDOU etteTeco A 3 pardiieie peu g 1aiTe Qrdce 4 Ue gSages dinterface.

c) Les fonctions libération et déclenchement de I'appareil pgrmetteqt Jaimise a I'état
initial et le déclenchement des appareils sur ordre du contr Ces foqctiogs peuvent
leSNdpparelts.

3 le$ dgnnées de
programme du bus, les données locales (par exer andes sur|panneaux

b Parcours de message et structure d’omn

3.1 Le systéme d’interface comprend u ] nes wtilisées pour véhiguler toute
formation (messages d’interface et gil) entre appareils intercon-
ctés.

3.2 Les messages gne ou un jeu de lignes en fpnction du

peuvent étre cadés suhune
age et de elatio

ntenu particulier ¢

ert des octets de données, trois lignes de signal;

thnjaude huit lignes d'interface véhicule tous les messages d'interfage & 7 bits
age

a) ENTREE/SORTIE DE DONNEES 1 (DIO1);

* L
L L]
L 4 L]

h) ENTREE/SORTIE DE DONNEES 8 (DIOS).
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3.2.4 In addition to the basic listener, talker and controller functions, the system provides
interface messages to accomplish the following operations:

a) A serial poll sequence may be initiated when a device (with talker function) requires
some action by the controller, by transmitting the service request message. The
controller will then obtain the status byte of all possible devices in sequence to
ascertain which requires service.

b) The parallel poll function provides a device with the ability to transmit, on the
controller’'s demand, one bit of status information (request service) simultaneously with
several other devices. The assngnment of a data line to a particular device for the
respq 3 3 3 SAGES

¢) The device-clear and device-trigger functions provide a device w :
initiatzed or triggered, on command from the controller. This may i agusly
with g¢ither selected devices or all devices in a system.

d) The remote/local function provides a device with the ab
from the bus, local data (for example, front panel controjs

3.3 Message paths and bus structure

3.3.1 Tlhe interface system contains 3
interface messages and device-depe

gtion,

Figure 1 i

3.3.3.1 j the

a) DATA INPUT OUTPUT 1 (DIO1);

. *
L] *
L d *

h) DATA INPUT OUTPUT 8 (DIO8).
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il

Capable de parler, d'écouter
et de controler

S

\ Omnibus de données

{Exemple: Caiculateur)
/ (huit lignes de signaux)

N

APPAREIL B

Capable de parier et d'écouter

LL>
7

\\ O
Omgibus de contrdle Hu

transfert de I'octet de donndes
(trois lignes de signaul()

AR

(Exemple: Voltmeétre numérique)

p

(>

I~
e
b
L
TN
APPAREIL C A \

Capable seutement d'écouter

O\

A} Lt~
{Exemple: GEnérateug de si <4 D ’ .
P 9 ) \"Q/ Omnibus de gestiond'interface
(\ % ) {cinq lignes de signalix)
v

D

APPARE

NN | _:gmon..s

\(Ex Mcteur de bande)

DAV
NRFD

NDAC

IFC
ATN
SRQ
REN
EOI

Figure 1 — Possibilité de l'interface et structure des omnibus
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[ 1

Able to talk, listen and controt

(Example: Calculator) ( > Databus

(eight signal lines)

DEVICE B
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N
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(Example: Digital voltmeter) ,\\\
f 7 \ \DaQb transfer control pus
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ple Tape reader)
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NRFD
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IFC
ATN
SRQ
REN
EOI

Figure 1 — Interface capabilities and bus structure
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Les octets de message sont véhiculés sur les lignes de signaux DIO:

-~ sous forme de bits paralléles/multiplets série;

— de fagon asynchrone;

- de fagon bidirectionnelle.

NOTE - Un message peut étre véhiculé sur une ligne individuelle de signal DIO si nécessaire.

3.3.3.2 Un jeu de trois lignes d’interface est utilisé pour transférer chaque octet de
donnée sur les lignes DIO depuis un parleur ou un contréleur a tous les écouteurs:

a) La ligne DONNEE VALIDEE (DAV = DATA VALID) est utilisée pour indiquer que

Les
(sig

3.3
At

1

‘information sur les lignes DIO est disponible et valide

) La ligne PAS PRET A RECEVOIR (NRFD = NOT READY

£) La ligne DONNEE NON ACCEPTEE (NDAC = NOT
pour indiquer que le(s) appareil(s) n’accepte(nt) pas les

avers l'interface.

g) La ligne ATTENTION (ATN)e
jonnées des lignes DIO sont 3
jonnées.

D) La ligne INTER

IDENTIFICATION (EOI = END OR IDENTIFY) est utilis

5t utilisée
nnées.

t utilisée

pis lignes

hment les
ire & ces

n contr6-
e€s dans
DN »).

e (par un

BLE) est
invalider
e corres-

e (par un

diquer la fin d’'une séquence de transfert de plusieurs octefs ou, en
Conjonction avec ATN (par un contrbleur), pour exécuter une reconnaissance paralléle.

3.4

Eléments du systéme d’interface

Les éléments primaires de cette interface sont:

- les éléments fonctionnels:

— les éléments électriques;

— les éléments mécaniques.

Chacun est décrit dans une des sections suivantes.
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bytes are carried on the DIO signal lines:

a bit-parallel byte-serial form;

— asynchronously;

— bidirectionally.

NOTE

- A message may be carried on an individual DIO signal line when required.

3.3.3.2 A set of three signal lines is used to effect the transfer of each byte of data on
the DIO signal lines from a talker or controller to one or more listeners:

a) DATA VALID (DAV) is used to indicate the condition (availability and validity) of

information on the DIQ signal lines

b) NQT READY FOR DATA (NRFD) is used to indicate the conditi
devicg(s) to accept data.

data

The DAV, NRFD, and NDAC signal lines operate in wh

locked)

3.3.3.3

across thle interface:

of readines

device(s).

andshake process to transfer each data byte a

a) AT data on the DIO signal
lines &

b) INFERFACE CLEA gller) to place the interface system,
portions of which are coptai Cent
state.

¢) SHRVICE UE Q) {by>a device) to indicate the need for attention
and tq request i

d) RE

messa
remot

e) EN
transf
poll.

able one or more local controls that have correspong

Ol) is used (by a talker) to indicate the end of a multiple

er sequence or in conjunction with ATN (by a controller), to execute a par

sed (by a controller) in conjunction with other

jing

byte
Allel

3.4 Interface system elements

The prim

ary elements of this interface system are:

— functional elements;

— electrical elements;

-~ mechanical elements.

Each is described in a following section.
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SECTION 2: SPECIFICATIONS FONCTIONNELLES

4 Découpage fonctionnel

Un appareil est une entité matérielle congue pour une application particuliere. I peut étre
découpé en trois zones fonctionnelles, chacune contenant des possibilités propres:

— fonctions spécifiques d'appareil (la définition dépend de I'application);
— fonctions d’interface (la définition est indépendante de I'application);
— logique de codage de message.

TouEe—C'O'mrrmmcauon a travers les fonctions d'interface est définie e termes de message
et dp liaisons d’état (voir 4.3).

Toup les messages véhiculés sur les lignes sont codés su
I'article 16.

logiq

4.1 | Fonctions d’'appareil

Le Jiomaine, le but, la dimension et I isati 3 cfionnelle de ['appareil
(par exemple, possibilité de mesure d’'un signa je de mesurage, modes
opératoires, etc.) sont hors du cadre de ce montre la zone [fonction-
nelle de l'appareil (B) pour laque 3 efté compléte de définition et
la z {{ doit se plie i atifs de la présente partie.

4.2

4.2.

La 3 tionnelle
de base par olle s g Plusieurs
fongtions d’interfa 3 3 ies dans
la S pulement
rece asse de

4.2.2.1 ~Chaque fonction d’interface est définie comme un ou plusieurs groupes d'états
enchaings, mutuellement exclusifs.

4.22.2 Un état et un seul doit étre actif a un instant donné dans un groupe d’états
enchainés et mutuellement exclusifs.

4.2.2.3 Pour chaque état d'une fonction d'interface, les définitions sont données pour:

— les messages qui peuvent ou doivent étre envoyés dans l'interface pendant que cet
état est actif;

— les conditions pour lesquelles la fonction doit quitter cet état et passer dans un des
autres états dans son groupe.

Ces messages et conditions définissent les capacités de traitement de I'état.
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SECTION 2: FUNCTIONAL SPECIFICATIONS

4 Functional partition

A device is a physical entity designed for a particular application. It may be partitioned
conceptually into three major functional areas each containing unique capabilities:

— device functions (definition is application-dependent);

— interface functions (definition is application-independent);

— message coding logic.

linkages ((see 4.3).

All comnjunication to or from interface functions is defined in terms of me age\ﬁlate

; e.g.

et€.) are beyond|the
or which the designer
ndv'the interface function
capability beyond that

ent that provides the basic operational fadility
@ss, and send messages. A number of interfiace
dapce with specific protocol, are defined througzlaout
interface function may only send or receive a limjted

connecteld, mutually exclusive states.

4.2.2.2 One and only one state shall be active at any one time within a single group of
interconnected, mutually exclusive states.

4.2.2.3 For each state of an interface function definitions are given for:

— messages which may or must be sent over the interface while that state is active,
and

—~ conditions under which the function must leave that state and enter one of the other
states in its group.

These messages and conditions define the processing capability of the state.
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Fonctions d’appareil B
% % J%J
// \\
Lt 4 R !
SO U0
I HE lI | T ] I ] T [rT
:: Tt |
SH | AH |} ou 'l ou | sR | AL PP DC T | AN
TE } : LE {1
T~ AN Pl N\
—
~H > \/
\\
}A
g J
N 1\ A4

et

).«
3

ST

N

<W t de mmande

\%@é

<<\SW

sont les lignes de I'omnibus d'interface

mbus d’interface

0 A W N

6

sont les messages d'interface entrant et sortant des fonctions d'interface

sont les messages d'appareils entrant et sortant des fonctions d’appareil

sont les liaisons d'état entre fonctions d'interface

sont les messages locaux entre fonctions d'appareil et fonctions d'interface (les messages a destina-
tion des fonctions d'interface sont définis dans cette partie, ceux qui en sortent sont spécifiés par le
constructeur de I'appareil)

sont les messages d'interface & distance envoyés par les fonctions d'appareil dans un contrdleur

Figure 2 — Découpage fonctionnel au sein d’'un appareil
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-

2
3
4

5

Device (apparatus)

> B

Device functions

aZ the interface bus signal lines
a rrace messages 1o and from interface functions

are the device-dependent messages to and from device functions
are the state linkages between interface functions

are the local messages between device functions and interface functions (messages to interface

functions are defined in this part; messages from interface functions are specified by the designer)

6

are the remote interface messages sent by device functions within a controller

Figure 2 — Partition of functions within a device
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4.2.3 Répertoire des fonctions d’interface
4.2.3.1 Le choix est donné au constructeur de sélectionner un jeu particulier de

fonctions d’interface nécessaires pour le domaine d’application particulier d’'un appareil.
La figure 2 et le tableau | identifient les fonctions d’interface disponibles.

TABLEAU |

Répertoire des fonctions d’interface

Fonction d'interface Symbole Parcours suivis
par les messages

Dialogue source SH
Dialogue accepteur AH
Parleur ou parleur étendu TouTE
Ecouteur ou écouteur étendu LoulLE
Demande d’intervention SR
Commande a distance/commande locale RL

Reconnaissance paralléle
Libération appareil
Déclenchement appareil
Contréleur

4.2 u sélec-

tior Eonné est

la chaque

fongtion d’'interface pris

4.2|14 Buts et pel

42141 Le 3 i pour définir Ies fonctlons a mterface n’ |n diquent ni

impliciteme } : { iques qui
impliquent
Ement de
nt établis
b, logique

4.204.3” Le constructeur est libre de combiner et d'établir deux ou plusieurs |fonctions

d’interface par un procédé logique, pourvu que toutes les conditions pour chaque état de
chaque fonction d'interface définie dans cette section soient remplies.

4.2.4.4 Dans cette section de la partie, les diagrammes d’état, les descriptions, les
prescriptions et lignes directrices sont écrits et devront étre interprétés du point de vue de
I'appareil. Les sections 5 et 6 décriront les interactions entre les appareils du point de vue
du systéme.

4.2.4.5 Une fonction dinterface doit ignorer (ne pas répondre a) un message
quelconque non spécifiquement défini.
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4.2.3 Interface function repertoire

4.23.1

-39 -

The designer is given the choice to select the particular set of interface functions

necessary to fit the particular device application area. Figure 2 and table | identify the

available interface functions.

TABLE |
Interface function repertoire
Interface function Symbol Relevant
message path
Source handshake SH
Acceptor handshake AH
Talker or extended talker TorTE
Listener or extended listener LorLE
Service request SR
Remote local RL
Parallel poll PP
Device clear DC .
Device trigger , )
Controller g , 5,
LN
423.2 terface functions (designer-sele
set inclu ogic tonjunction of the proceiEng
capabilit erface function) that are acti
that monpent.

4.2.4 Ihterface functidn

4.2.41 | The stajé diag
explicity |or impli

logical apd physucal q
imply the

4242
the use
logic, etg.).

4243

cted

at

the
arily

: dlara su ed to deflne the mterface functions are lntended to pqrmit

ntial

The designer is free to combine and implement two or more interface functjons

with one Togic design, provided all the conditions for each state of each interface function

as defined in this section are met.

4.2.4.4 Throughout this section of the part, the state diagrams, written descriptions,
requirements, and guidelines are written for and should be interpreted from the device
perspective. Sections 5 and 6 will describe the interaction among devices from the system

perspective.

4245 An interface function shall ignore (not respond to) any message coding not

specifically defined.
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4.2.4.6 Une fonction peut rester dans n'importe quel état pendant un temps plus ou
moins long (incluant zéro) aprés que les conditions de sortie ont été remplies si cela n'est
pas en conflit avec les contraintes spécifiées.

4.3 Concepts de message
4.3.1 Message

Chaque message représente une grandeur d’information et sera regu comme vrai ou faux
a un instant spécifié.

Toutes les communications entre la fonction d'interface et son environnement sont faites

pdf 1€S [TIC dJes envoyes o P e

4.3.2 Parcours et contenu d’'un message local

4.3.2.1 Les messages transitant entre une fonction d'appatreil &t bne fonctio ?d’interface

sont appelés messages locaux.

4.3.2.2 Les messages locaux transitent entre es fonctions

4.3.2.3 Le constructeur n’'es
aux fonctions d’interface.

nges locaux

uiré un message local dérivé de n’importe
quelconque dans une (des) fonction(s) appareil.

S par les fonctions d'appareil doiyent exister
ettre les transitions d'état exigées.

grivoyés par linterface entre les fonctions d'interface de
appelés messages a distance.

4.3.8.3 Chaque message d'interface est envoyé pour provoquer une tranbition d'état
dans une autre fonction d'interface. Un message d'interface n’est pas transmis & l'appareil
quand il est regu par une fonction d’interface (voir figure 2, parcours de message 2).

4.3.3.4 Les messages d'appareil sont véhicuiés entre les fonctions d’appareil et la
logique de codage de message par l'intermédiaire de fonctions d'interface définies. Cela
ne provoquera pas de transitions d’état dans les fonctions d’interface. Des informations de
programmation d’'appareil, de mesurage, et d’état (voir figure 2, parcours de message 3)
sont des exemples de messages d'appareil.
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4.2.4.6 A function may stay in any state for any amount of time (including zero) after exit
conditions are met if this is not in conflict with specified constraints.

4.3 Message concepts
4.3.1 Message

Each message represents a quantity of information and will be received either true or false
at any specific time.

All communication between an interface function and its environment is accomplished
through messages-sent-orreceived

4.3.2 UlHocal message route and content

4.3.2.1 |Messages sent between a device function and an interface iled
local messages.

4.3.2.2 [Local messages flow between device function

see
figure 2,|message route 5).

NOTE |- Certain local messages are conveyed as remotem

4.3.2.3 |The designer is not allowed to\in e ne 3 ace
functiong.

4.3.2.4 | The designer is allowed to in od al voéssage derived from any stafe of
any interface function to dévice .

4.3.2.5 |Local nﬁ}?g . : ons shall exist for enough time to causq the
required(state tra OR

433 F age ontent

4.3.3.1 interface between interface functions of different devices
are calle

4.3.3.2 e, message is either an interface message or a device-depengdent
message.

4.3.3.3 Each interface message is sent to cause a state transition within another inter-
face function. An interface message will not be passed along to the device when received
by an interface function (as shown in figure 2, message route 2).

4.3.3.4 Device-dependent messages are passed between the device functions and the
message-coding logic via specified interface functions. These will cause no state
transitions within the interface functions. Examples of device-dependent messages include
device programming data, device measurement data, and device status data (as shown in
figure 2, message route 3).
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4.3.4 Parcours et contenu de liaison d’état

4.3.4.1 Une liaison d’état est rinteraction logique de deux fonctions d'interface, dans
laquelle la transition & un état actif d'une fonction d'interface dépend de l'existence d’un
état actif donné de I'autre fonction d’interface, comme indiqué a la figure 2, parcours de
message 4.

4.3.5 Codage de message

4.3.5.1 Le codage d'un message est 'action de traduire des messages a distance en
provenance ou a destination des lignes de signaux.

euvent étre envoyés simultanément.

4.3.5.3 Un message qui partage un jeu de lignes avec d’ac
d’'yn groupe mutuellement exclusif, est appelé message muitilj
lighe (octet message) peut étre envoyé a la fois.

4.3.6 Classification des messages multilignes

4.3.6.1 Les messages multilignes sont i ( £ étant des messages
d’interface lorsque le message ATN est vra

messages

— ordres unjverse

d'interf
— ordres™ad

S par une

4.3.6. ;
perre message’d’appareil aprés avoir été appelé a écouter.

traiter son

4.3.7 Conventions de transfert de message

4.3.7.1  Conventions de transfert de message a distance

a) La valeur (vraie ou fausse) de tous les messages & distance capables d'étre
envoyés par un appareil doit étre dictée a tout moment par les états actifs de ses
fonctions d’interface.

b) La (les) ligne(s) d’interface utilisée(s) pour envoyer une valeur de message doit
(doivent) étre maintenue(s) aux niveaux définis par le tableau XXXVIII: Codage des
messages a distance.
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4.3.4 State linkage route and content

4.3.4.1 A state linkage is the logical interconnection of two interface functions where the
transition to an active state of one interface function is dependent on the existence of a
specified active state of another interface function as indicated in figure 2, message
route 4.

43.5 Message coding

4.3.5.1 Message coding is the act of translating remote messages to or from interface
signal-line values.

4.3.5.2 —A—message ont-overa-single—sigha
more of these messages can be sent concurrently.

4.3.5.3 | A message which shares a group of signal lines with otH
mutually exclusive set, is called a multiline message. Only
(message byte) can be sent at one time.

4.3.6 C(Classification of multiline messages

4.3.6.1 | Multiline messages are interpreted as (inteff3 q ages ATN
message is true.
4.3.6.2 | Multiline messages are interp the
ATN message is false.

4.3.6.3
specific

hese

6S OrF

4.3.6.4
device-(

own

lependent mesSsage when addressed to listen.

4.3.7 Maessage transfer conventions

4.3.71 Remote message transfer conventions

a) The value (true or faise) of all remote messages capable of being sent by a device
shall at all times be as dictated by active states of its interface functions.

b) The interface signal line(s) used to send a message value shall be set to the levels
specified by the remote message coding table XXXVIil.
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c) Du fait que le fonctionnement normal de I'interface permet a deux appareils ou plus
d'envoyer simultanément des valeurs opposées de messages & distance, on doit
appliquer une méthode pour résoudre ces conflits. Cela est réalisé en utilisant deux
types de transfert de message a travers l'interface: transfert actif et transfert passif.
L'interface est structurée de fagon que dans tout conflit entre deux valeurs de
message, I'une d’elies soit active et I'autre passive. Les messages seront transférés de
facon que la valeur active prévale sur la valeur passive dans tous les cas de conflit.

d) Un message a distance peut étre transtéré de quatre fagons;

— Une valeur active vraie envoyée est garantie comme étant la valeur regue
(appareil n’a pas besoin qu’elle soit confirmée).

— Une valeur passive vraie émise n’est pas garantie comme étant la valeur regue
g i+ doittui tre-d'e1 firmée)- L

— Une valeur active fausse envoyée est garantie comme ur regue
(I'appareil n’a pas besoin qu’elle soit confirmée).

— Une valeur passive fausse émise n’est pas gara
('appareil doit lui permettre d'étre confirmée).

e) Dans le texte, les termes «vrai» et «faux», s’i
signifient implicitement «actif vrai» et «actif fau

eur regue

alificatifs,

HFD, seules legs valeurs
ET peut étre considérée

ateurs vraies sont définigs comme
idérée comme réalisée sur |les lignes

h) Seuls les me nwQyéer comme vrais seront spécifiés pour un

HGE 3 g les messages multilignes (envoygs via les
lignes DIQ) saont parnature ment exclusifs. Il est entendu que tout| message
multiligl@n ¢ e\passif faux quand cet état est actif.

locaux est en dehors du domaine de la présentg partie et

& que les messages locaux qualifiant les transitiong dans un
fonction d'interface mutuellement exclusifs soient elux-mémes

Notation utilisée pour définir les fonctions d’interface

5.1 Notation du diagramme d’états

5.1.1 Chaque état qu'une fonction d'interface peut occuper est représenté graphique-
ment par un cercle. Un groupe de quatre lettres majuscules mnémoniques, toujours termi-
né par un S, est placé dans le cercle pour identifier I'état.
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c) Since normal interface operation allows two or more devices to simultaneously send
opposite values of the remote messages, a technique must be provided for resolving
these conflicts. This is accomplished by implementing two types of message transfer
over the interface, active transfer and passive transfer. The interface is structured so
that in all conflicts between two message values, one of them will be active and the
other passive. Messages must be transferred in such a way that the active value over-
rides the passive value in every conflict that arises.

d) A remote message can be transferred in one of four ways:

— An active true value being sent is guaranteed to be the value received (the
device need not allow it to be overridden).

- A passive true value being sent is not guaranteed to be the value received (the
davi . .

—| An active false value being sent is guaranteed to be the
dgvice need not allow it to be overridden).

—| A passive false value being sent is not guaranteed to be
dgvice must allow it to be overridden).

e) Throughout the text, the terms "true" and "false" if
mean)| "active true” and "active false" during all discussi
sent By an interface function.

f) For two specific remote messages, DAC a d to
be sant actively. Thus, an AND ope a

interface signal lines (see clause 3

g) For one remote message, SRQ, ox 3 e—defined to be sent actiyely.
Thus,[an OR operation can be con y ormed on the interface signallline
(see ¢lause 33).

mutually exclusive.
sent passive f@w

4.3.7.2

are

a) T the
discr
b) It ded, thatlocal messages qualifying transitions within any group of
mutu

5 Notﬁtion used to specify interface functions

5.1 State diagram notation

5.1.1 Each state that an interface function can assume is represented graphically as a
circle. A four-letter upper-case mnemonic, always ending in an S, is used within the circle
to identify the state.
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5.1.2 Toutes les transitions permises entre les états d'une fonction d’interface sont
représentées par des fleches les joignant.

5.1.3 Chaque transition est qualifiée par une expression dont la valeur est soit vraie soit
fausse. La fonction d'interface doit rester dans son état si toutes les expressions qui
définissent les transitions conduisant aux autres états sont fausses. La fonction d'interface
doit entrer dans I'état indiqué par la fléche, si, et seulement si, une de ces expressions
devient vraie. La fonction d’interface peut entrer dans le nouvel état 2 tout instant, aprés
que I'(les) expression(s) définissant les transitions est (sont) devenue(s) vraie(s) (sans
spécification de temps). R

Fxpressjnn 1

5.1 essages locaux, messages a
digtance, liaisons d’état ou limites\minims i tilisés en conjonction avec les

op

5.1 d’interface est représenté par tlois lettres
mi : 8; le texte, les mnémoniques des messages
log en jtali us de clarté; par exemple: rdy.)

a travers l'interface) est représenté par tfois lettres

d'un autre diagramme d'états est représentée par quatre
s dans un cadre ovale; exemple (LACS). Une liaisor| d’état est

bine limite de temps minimale est représentée par le symbole «Tn». Cp symbole
eurvraie seulement aprés que linterface a été dans I'état générdteur de la

transition correspondante pendant la durée spécifiée. Il restera vrai jusqu’a cej que I'état

finisse d’exister. Les valeurs des limites de temps sont indiquées dans le tableau XXXIX.

5.1.3.6 L'opérateur «<ET» (AND) est représenté par le symbole « A ».
5.1.3.7 L’opérateur «OU» (OR) est représenté par le symbole « v ».

5.1.3.8 L'opérateur «ET» (AND) est prépondérant sur I'opérateur «OU» (OR) 2 lin-
térieur d’'une expression sauf indication contraire au moyen de parenthéses.

5.1.3.9 L'opérateur «NON» (NOT) est représenté par une barre horizontale placée
au-dessus de la partie de I'expression & inverser. Le résultat de I'expression inversée a
une valeur vraie si, et seulement si, l1a valeur de I'expression sous la barre est fausse.
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5.1.2 All permissible transitions between states of an interface function are represented
graphically by arrows between them.

5.1.3 Each transition is qualified by an expression whose value is either true or false.
The interface function must remain in its current state if all expressions which qualify
transitions leading to other states are false. The interface function must enter the state
pointed to if, and only if, one of these expressions becomes true. The new state may be
entered at any time after the expression(s) become(s) true, uniess a time value is

specified.
ion 1
ABCS ) Expression DEFS

5.1.3.1 3 SSQS emote messages, gtate
linkages j S DT.

5.1.3.2
mnemonjc written in lowe
mnemonjcs are written jn\italj

is represented by a three-lgtter
rdy. (Within the text, local mesdage

5.1.3.3
mnemonjc written in ypper

5134 ate diagram is represented by a four-letter mnempnic
encloseq i LACS). A state linkage is true if the enclosed stafe is
currentlyl

5.1.3.56 e-limit is represented by the symbol "Tn". This symbol achieves a

true valyge only a e interface has been in the state originating the corresponfling
transitiop ‘for the time value specified. It will remain true until the state is exited. |[The
values for these time-limits are contained in table XXXIX.

5.1.3.6 The "AND" operator is represented by the symbol "A".
5.1.3.7 The "OR" operator is represented by the symbol "v".

5.1.3.8 The "AND" operator takes precedence over the "OR" operator within an ex-
pression unless otherwise specified by parentheses.

5.1.3.9 The "NOT" operator is represented by a horizontal bar placed over the portion of
the expression to be negated. The resulting negated expression has a true value if, and
only if, the value of the expression under the bar is faise.
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5.1.4 Si une transition est en plus qualifiée par une limite de temps maximale «(en moins
de tn)», alors la transition considérée doit avoir lieu dans le temps spécifié aprés que
I'expression soit devenue vraie. Les valeurs de ces limites de temps sont contenues dans
le tableau XXXIX.

5.1.5 Si une partie d'une expression est facultative en ce sens que sa valeur vraie n’est
pas nécessaire pour que I'expression compléte soit vraie (au choix du constructeur). Dans
ce cas elle est mise entre crochets «[...]».

5.1.6 Si une expression spécifique est la cause d'une transition vers un état A partir de
tous les autres états du diagramme, une abréviation est utilisée & la place de toutes les
transitions individuelles. Une fléche, n'ayant pas d’état pour origine, symbolise cette condi-

ton} et est censée avoir une origine dans tous les états (c’est-a-dire f[FC 6y REN]). Il est de
plys admis que ces mémes expressions sont fausses (c’'est-3-di C EN) pour
permettre toutes les autres transitions du diagramme; elles sout donc\omisg¢s de ces

diggrammes.

5.1.7 Bien que «coupure de I'alimentatio : bonible de
la |plupart des fonctions d'interfaCe : igurer sur tous leg§ schémas
avece une transition conduisant 3 sous ten-
sign» (power-on), une abréviation & » donnant
najssance a une transition au pre 5t mise en
rolite.

— notation abrégé

- repr

pon
POFS 1 XYZS
pof

5.2 Notation de sortie de message

5.2.1 Le tableau de sortie de message inclus dans chaque diagramme d’'état de fonction
d’interface résume seulement les messages a distance autorisés a étre émis pendant
chacun des états de la fonction.

5.2.2 Les lignes du tableau indiquent les états de la fonction d’interface.

5.2.3 Les colonnes du tableau indiquent les messages & distance autorisés 3 étre émis
durant au moins un état de la fonction d’interface.
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5.1.4 |If a transition is further qualified by a maximum time-limitf "(within tn)", then the-
state pointed to must be entered within the specified amount of time after the expression
becomes true. The value for these time-limits are contained in table XXXIX.

5.1.5 If a portion of an expression is optional in that its true value is not required for the
complete expression to be true (at the designer’s choice), then it is enclosed within square
brackets "[...]".

5.1.6 If a specific expression causes a transition to a state from all other states of the
diagram, a shorthand notation is used instead of all the individual transitions being drawn.
An arrow without a state at its origin is used to represent this condition, and is assumed to
REN ions
they

517 unctions and should
normall state to be enter¢d at

udo-message origingting
a transi

bmplete

pon

1 XYZS

5.2 Message output notation
5.2.1 The message output table included with each interface function state diagram

summarizes only the remote messages allowed to be sent during each of the states of the
function.

5.2.2 Rows of the table are used to indicate states of the interface function.

5.2.3 Columns of the table are used to indicate remote messages allowed to be sent
during at least one state of the interface function.
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5.2.4 Chaque entrée du tableau indique la valeur d’'un message qui doit étre envoyé
alors qu’un état donné est actif:

«T» indique vrai actif.

«F» indique faux actif.

«(T)» indique vrai passif.

«(F)» indique faux passif.

5.2.5 Une colonne dans chaque tableau est réservée, si besoin est, au groupe de
messages multilignes a distance autorisés a étre envoyés. Le message multiligne &
envoyer vrai pendant chaque état est p|acé dans son entrée de tableau correspondante.
Le Hellement
exd yé passif

les types

cofrespondants de messages (ou P'action résultante) qu tlns C areil sont
autorisées a envoyer ou a recevoir. Les messages lo€aux) en.denhors du cadre de cette
partie, allant de la fonction d'interface aux fonctions~de I'apy i e utilisés
pou

6.1

La sfert des
m plusieurs
fo? ; : : 4 bils sépa-
rés)) garantit un tra ~ : jue message multiligne. La fonction SH con-
tréle le début. et 1a fi a octet de message multiligne. Cette fonc'uron utilise
les messag@ AC pourgffectuer chaque transfert d’octet de message.

La ion it ¢ établie de maniére a fonctionner conformément au djagramme

N3 gt aux descriptions d’états données dans I'articie 6. Le|tableau Il
ages et d’états demandé pour passer d’un état actif a unjautre. Le
tablea g essages qui doivent étre envoyés et I'interaction nécesgaire avec

Descriptions des états de la fonction dialoque source

6.3.1 ETAT SOURCE INACTIVE (SIDS = SOURCE IDLE STATE)

6.3.1.1 Dans l'état SIDS, la fonction SH n’est pas engagée dans le cycle de dialogue et
n’a pas de nouvel octet de message disponible.

La fonction SH prend I'état SIDS a 1a mise sous tension.

6.3.1.2 Dans I'état SIDS le message DAV doit étre envoyé faux passif.
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5.2.4 Each table entry indicates the value of a message that shall be sent while a
specified state is active:

"T" indicates active true.

"F" indicates active false.

"(T)" indicates passive true.

"(F)" indicates passive false.

5.2.5 One column in each table is allocated, if required, to the group of multiline remote
messages allowed to be sent. The multiline message to be sent true during each state is
placed in iis correspondmg table entry False values are not shown since multiline

526 A
types of

6.1 G¢

The SH
multiline

guarantee the proper transfer of
between the SH function and|one

or more 3" (each contained within separate
devices) 3 multiline message. The SH fungtion
controls g ati he transfer of a multiline message byte. [This
function @ y gssages to effect each message byte transter.
6.2 So

The SH jon. sha emented so as to perform according to the state diagram
given in [figure d\the| state descriptions given throughout clause 6. Table |l spedifies
the set € e states required to effect transition from one active stat to

another.

action requnre vhile each state is active.

6.3 Soprce handshake function state descriptions

6.3.1 SOURCE IDLE STATE (SIDS)

6.3.1.1 In the SIDS state, the SH function is not engaged in the handshake cycle and
does not have a new message byte available.

The SH function powers on in the SIDS state.

6.3.1.2 In the SIDS state the DAV message shall be sent passive false.
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6.3.1.3 La fonction SH doit quitter I'état SIDS et passer & I'ETAT SOURCE ACTIVE
(SGNS = SOURCE GENERATE STATE) si:

— TPETAT PARLEUR ACTIF (TACS = TALKER ACTIVE STATE) est actif;

- ou 'ETAT RECONNAISSANCE SERIE ACTIVE (SPAS = SERIAL POLL ACTIVE

STATE) est actif;

— ou I'ETAT CONTROLEUR ACTIF (CACS = CONTROLLER ACTIVE STATE) est

actif.

(TACS) v (SPAS) v (CAC3)

) v (ATN A (TACS) v (SPAS))

(en moins de t,)
jagramme d’états de la fonction dialogue source

D[~ DAC]

igure
TABLEAU 1l - Mnémoniques de SH
Meslsages: \/ Etats d’interface:
pon — mise sous tension SDYS - ETAT SOURCE RETARD
nba — nouvel octet disponible STRS - ETAT SOURCE TRANSFERT

ATN — ATTENTION

DAC - INFORMATIONS ACCEPTEES

Etats d’interface:

SIDS - ETAT SOURCE INACTIVE

(FONCTION T)

SWNS - ETAT SOURCE ATTEND UN NOUVEAU CYCLE
RFD — PRET POUR INFORMATION SIWS - ETAT SOURCE INACTIVE ATTEND

TACS) — ETAT PARLEUR ACTIF (FONCTION T)

SPAS) ~ ETAT RECONNAISSANCE SERIE ACTIVE

CACS) — ETAT CONTROLEUR ACTIF (FONCTION C)

SGNS - ETAT SOURCE ACTIVE

CTRS) - ETAT TRANSFERT CONTROLEUR
(FONCTION C)
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6.3.1.3 The SH function shall exit the SIDS state and enter the SOURCE GENERATE

STATE (SGNS) if:

— the TALKER ACTIVE STATE (TACS) is active;
— orthe SERIAL POLL ACTIVE STATE (SPAS) is active;

— or the CONTROLLER ACTIVE STATE (CACS) is active.

(Tacs) v (SPAS) v (cAcCs) >

k *

pon

nba

nba
SIDS ’ SGNS AN %

(racs) v (spPAs) v

Source handshake state diagram

TABLE Il = SH mnemonics

nba

MessageT \/

Interface states:

pon — power on

nba — new byte available

ATN — ATTENTION

RFD — READY FOR DATA
DAC — DATA ACCEPTED

Interface states:

SIDS - SOURCE IDLE STATE
SGNS - SOURCE GENERATE STATE

SDYS - SOURCE DELAY STATE

STRS - SOURCE TRANSFER STATE

SWNS - SOURCE WAIT FOR NEW CYCLE STATE
SIWS - SOURCE IDLE WAIT STATE

- TALKER ACTIVE STATE

SPAS) - SERIAL POLL ACTIVE STATE
(T FONCTION)
CACS) — CONTROLLER ACTIVE STATE (C FUNCTION)

CTRS) — CONTROLLER TRANSFER STATE
(C FONCTION)
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TABLEAU 1l — Sorties de message SH

Message envoyé
Etat a distance Interacti s :
SH ction de la fonction d’appareil (DF)
DAV

SIDS (F) La fonction d’appareil peut changer les messages multilignes a distance
SGNS F La fonction d'appareil peut changer les messages multilignes a distance
SDYS F Les messages DAB, EOS muitilignes et END ne doivent pas changer
STRS T Les messages DAB, EOS muitilignes et END ne doivent pas changer
SWNS TouF La fonction d’appareil est appelée a changer les messages multilignes
SIWS (F) La fonction d'appareil est appeiée & changer les messages multilignes

tend que

5@ VALIDEE
{D . ’ i 3 e N 2 ili woyé par
i TACS ou
C

6.3.2.

Btat CTRS

ont actifs.

ARD (SDYS = SOURCE DELAY STATE)

, la fonction SH attend: 1) I'établissement d’'un| octet de
5), 2) que
Poctet.

Dans cet

6.3.3.3 La fonction SH doit quitter I'état SDYS et passer:
a) a FETAT SOURCE TRANSFERT (STRS) seulement aprés T, si le message PRET
POUR INFORMATION (RFD) est vrai et si le message DAC est faux;
b) al'etat SIDS en moins d'un temps t,:

— soit si le message ATTENTION (ATN) est vrai et si ni I’état CACS ni I'état CTRS
ne sont actifs;

— soit si le message ATN est faux et si ni I'état TACS ni I'état SPAS ne sont actif.
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TABLE lll - SH message outputs

Remote message
SH sent Device function interaction (DF)
state
DAV

SIDS (F) Device function can change remote multiline messages
SGNS F Device function can change remote multiline messages
SDYS F DAB, EOS multiline and END messages shall not change
STRS T DAB, EOS multiline and END message shall not change
SWNS TorF Device function requested to change multiline messages
SIWS (F) Device function requested to change multiline messages

6.3.2 8SOURCE GENERATE STATE (SGNS)

6.3.2.1 |[Inthe SGNS state the device is generating a new mess dt ndtion
is waiting for the new byte to become available.

6.3.2.2 ge
faise. In Iker

or Contrg

6.3.2.3

true;

the

acti
6.3.3 S

6.3.3.1
interface
Function$

the
ptor

6.3.3.2 [In the SDYS state the SH function shall send the DAV message false. In [this
state the|device shall not change the multiline message being sent.

6.3.3.3 The SH function shall exit the SDYS state and enter:
a) the SOURCE TRANSFER STATE (STRS) only after T, it the READY FOR DATA
(RFD) message is true and the DAC message is false;
b) the SIDS state within t, if either:

— the ATTENTION (ATN) message is true and neither the CACS state nor the
CTRS state is active;

- or the ATN message is false and neither the TACS state nor the SPAS state is
active.
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6.3.4 ETAT SOURCE TRANSFERT (STRS = SOURCE TRANSFER STATE)

6.3.4.1 Dans I'état STRS, la fonction SH indique & la fonction dialogue accepteur qu’elle
envoie continuellement un octet message validé.

6.3.4.2 Dans I'état STRS, la fonction SH doit envoyer le message DAV vrai. Dans cet
état I'appareil ne doit pas changer ni le message multiligne ni le message END (s'il est
utilisé) véhiculé.

6.3.4.3 La fonction SH doit quitter I'état STRS et passer:
a) aVletat SOURCE INACTIVE ATTEND (SIWS) en moins d'un temps L,

— soit sile message ATTENTION (ATN) est vrai et si ni I'état CAGS niI'ttat CTRS
ne sont actifs;
— soit si le message ATN est faux et si ni I'état TACS ¢ nt actifs;
NOTE - Cette condition implique une interruption asynchrone
b) a l'état SOURC’E ATTEND UN NOUVEA N message
DONNEES ACCEPTEES (DAC) est vrai.
6.3.5 ETAT SOURCE ATTEND UN NOUVEX AUNS = SOURCE WAIIT FOR
NEW CYCLE STATE)
6.3.5.1 Dans I'état SWNS la fonction S Cle engen-
drant un nouveau message.
6.1 i ou faux.
o}:
6.
état CTRS
ont actifs.
6.8.6, “ETAT SOURCE INACTIVE ATTEND (SIWS = SOURCE IDLE WAIT STAVE)

6.3.6.1 Dans I'état SIWS la fonction SH n’est pas active dans le transfert extérieur d'un
octet de message mais dans le processus d’attente d’un nouveau cycle de génération de
message de lappareil. L'état SIWS permet d’interrompre une séquence de transfert
d'octet de message sans perte d’information sur l'interface pendant que simultanément
I'appareil peut continuer & se préparer pour le prochain cycle de génération d'octets de
message.

6.3.6.2 Dans I'état SIWS, le message DAV doit étre envoyé faux passif.

6.3.6.3 La fonction SH doit quitter I'état SIWS et passer:

a) al'état SIDS sile message nba est faux;
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6.3.4 SOURCE TRANSFER STATE (STRS)

6.3.4.1 In the STRS state the SH function indicates to the acceptor handshake function
that it is continuously sending a valid message byte.

6.3.4.2 Inthe STRS state the SH function shall send the DAV message true. In this state
the device shall not change either the multiline message or the END message (if used)
being sent.

6.3.4.3 The SH function shall exit the STRS state and enter:

a) the SOURCE IDLE WAIT STATE (SIWS) within ¢, if either:

—[the ATTENTION {ATN) message is true and neither the CATS state nof the
C['RS state is active;

—| or the ATN message is false and neither the TACS state
agtive:

P state is

NOTE|- This implies an asynchronous interrupt (see 15.5).

A ACCERTED
(DAC) message is true.

6.3.5 POURCE WAIT FOR NEW CYCLE STAT,

6.3.5.1 | In the SWNS state the SH
messag¢e generation cycle.

e device to start a|new

6.3.5.2 | In the SWNS staté€ i sendthe DAV message true or false. In
this statg the device may : i :

6.3.5.3 | The SH tnct
a) the SGNS stdte
b) th

- : ) essage is true and neither the CACS state nof the

- e\ AT message is false and neither the TACS state nor the SPAS state is

6.3.6

6.3.6.1 i X byte
transter process but is active in the internal process of waiting for the device to start a new
message generation cycle. This SIWS state allows a sequence of message byte transfers
to be interrupted without loss of data over the interface while at the same time the device
may continue to prepare for the new (next) message byte generation cycle.

6.3.6.2 Inthe SIWS state the DAV message shall be sent passive false.

6.3.6.3 The SH function shall exit the SIWS state and enter:

a) the SIDS state if the nba message is false;
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b) aI'état SWNS:
— soit si I’état TACS est actif;
— soit si I’état SPAS est actif;
— soit si I'état CACS est actif.

6.4 Sous-groupes permis pour la fonction dialogue source

Les seuls sous-groupes permis pour la fonction SH sont ceux du tableau IV.

TABLEAU IV
identification Description Etats omis Autres prescriptions Szpf}nqi e Fgrreost::::::
SHe Pas de possibilité Tous Aucune Atcu
§H1 Possibilité compléte | Aucun Aucune T1:78-oWTE1}TES

6.5 Prescriptions et conseils additionnels pour I3
6.5.1 Interprétation des messages locaux nba

6.5.1.1 Le message nba vrai jridi e Papparei ] octet de
message et I'a rendu disponible suy le

6.5.1.2 Le message nba doit d s ent pendant les états SIDS ¢u SGNS.
Le imessage nba peut devenir faux da s

6.8.2 Variante ns
L’eixpressi interrupti AS)) peut
étrp remplacéeé g s\b\(‘S\PA‘S—) (CACS) » (CTRS) si la transition de la fleuxiéme

expression p en moins d'un temps t, aprés le changement de ATN

7.1

La fonctlon A donne la possnblhté aun apparell de garantlr une réceptlon cotrecte des

! : aT- : onction SH et une
ou plusneurs foncuons AH (chacune dans des apparells dlfférents) garantlt un transfert
asynchrone de chaque mot. Une fonction AH peut retarder soit l'initialisation soit {a fin du
transfert d’'un message multiligne jusqu’a ce qu'il soit prét a continuer la procédure du
transfert. La fonction AH utilise les messages DAV, RFD et DAC pour effectuer le transfert
de chaque octet de message.

7.2 Diagramme d'états de la fonction dialogue accepteur

Cette fonction doit étre réalisée de sorte qu’elle soit conforme au diagramme d’états
donné 2 la figure 4 et & la description des états donnée dans I'article 7. Le tableau V
spécifie I'ensemble des messages et des états nécessaires a la transition d’un état actif a
un autre. Le tableau VI précise les messages qui doivent étre envoyés et 'interaction
nécessaire avec les fonctions de I'appareil pendant que chaque état est actif.
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b) the SWNS state if either:
~ the TACS state is active;
— or the SPAS state is active;
— or the CACS state is active.

6.4 Source handshake function allowable subsets

The only allowable subsets to the SH function shall be those listed in table 1V.

TABLE IV

~ .
Identification Description States omitted | Other requirements }Q‘ sets rg iréd

N

SHe No capability All None e
SH1 Complete capability | None None TI\I8or T 8
AN
oKV
6.5 Adgitional SH function requirements and guidelines
6.5.1 Ipterpretation of the local nba messages
6.5.1.1 |The nba true message indicate the pvice : a a (new) message [bye
and madg it available on the interface si
SIDS or SGNS states. The |nba

6.5.1.2 | The nba message shall become true o
message may become false in any othe Sk% .

6.5.2 Alternate transz@t/\dle stée\
The expfression (@ ACS) v\(CTRS v
d

may be gubstitut
expressi

t, afer the change of ATN.

ace (AH) function

and one or more AH functions (each contamed wuthm separate devuces) guarantees

TN A (TACS) v (SPAS)) for interruptign
(CACS) A (CTRS) if the transition of the lat

er

n of

gtion

asynchronous transfer of each message byte. An AH function may delay either the
initiation of, or termination of, a multiline message transfer until prepared to continue with
the transfer process. The AH function utilizes the DAV, RFD, and DAC messages to effect

each message byte transfer.

7.2 Acceptor handshake function state diagram

The AH function shall be implemented so as to perform according to the state diagram
given in figure 4 and the state descriptions given throughout clause 7. Table V specifies
the set of messages and states required to effect transition from one active state to
another. Table VI specifies the messages that shall be sent and the device function inter-

action required while each state is active.
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7.3 Description des états de la fonction accepteur

7.31 ETAT ACCEPTEUR INACTIF (AIDS = ACCEPTOR IDLE STATE)

7.3.1.1 Dans I'état AIDS la fonction AH est inactive et non engagée dans le cycle de

dialogue. La mise sous tension place cette fonction dans I'état AIDS.

ATN v rd tcs

ATN v v TN v rdy) «
pon (enmoinsdet,)
AIDS

ATN A rdy

(pn moins-de f‘\

DAV

étre prévue pour simplifier la concep de la fony

DAV

" Cette transition ne se produira jamais lors d Sraltioy ale d'interface; cependant elle peut

M¢ ‘%d'interface:
po AIDS - ETAT ACCEPTEUR INACTIF
rdy ANRS - ETAT ACCEPTEUR NON PRET

{cy
& ACRS - ETAT ACCEPTEUR PRET
ATN ACDS - ETAT ACCEPTE LES DONNEES
MALIDE AWNS - ETAT ACCEPTEUR ATTEND UN
NOUVEAU CYCLE
— ETAT ECOUTEUR APPELE (L)

~ ETAT ECOUTEUR ACTIF (L)

TABLEAU VI — Sorties de message AH

Message envoyé a distance
Etat AH Interaction de la fonction d’'appareil (DF)
RFD DAC
AIDS ) (M DF ne peut pas recevoir de messages multilignes, ni le message END
ANRS F F DF ne peut pas recevoir de messages multilignes, ni le message END
ACRS (M F DF ne peut pas recevoir de messages multilignes, ni le message END
AWNS F (T) DF ne peut pas recevoir de messages multilignes, ni le message END
ACDS F F La fonction d'appareil peut recevoir des messages a distance
multilignes si LACS est actif
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7.3 Acceptor handshake function state descriptions

7.3.1

7.3.11

ACCEPTOR IDLE STATE (AIDS)

In the AIDS state the AH function is inactive and not engaged in the handshake

cycle. The AH function powers on in the AIDS state.

pon (within t,)

ATN[ A (LACS) v (LADS)

1)

simplify the interface function design.

ATN d tcs
ATN v (TACS) v (LADS) (ATN v rdy) » tes

AIDS

ATN A rdy

Lwvithin-t)
W)

DAV [DAV]Y

AWNS

THis transition will never occur under normal interface

Figure 4 — Acceptor h

TABLE\V —mn

o~

AN

Messagés: \( terface states:
pon - power on AID —ACCEPTOR IDLE STATE
rdy - ready fo : S - ACCEPTOR NOT READY STATE
tcs - take control.€y )

ACRS - ACCEPTOR READY STATE
ATN - ATTENTI ACDS - ACCEPT DATA STATE
DAV - DATA VAL AWNS - ACCEPTOR WAIT FOR NEW CYCLE STATE

— LISTENER ADDRESSED STATE (L FUNCTION)

Q \ LACS) — LISTENER ACTIVE STATE (L FUNCTION)

) Seel 15.3}1\\ \
N

TABLE VI — AH message outputs

Remote message sent

AH Device function interaction (DF)

state RFD DAC
AIDS (M (M Device function can receive neither remote multiline nor END messages
ANRS F F Device function can receive neither remote multiline nor END messages
ACRS )] F Device function can receive neither remote multiline nor END messages
AWNS F M Device function can receive neither remote multiline nor END messages
ACDS F F Device function can receive remote multiline messages if LACS is active
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7.3.1.2 Dans I'état AIDS, les messages RFD et DAC doivent étre envoyés passifs vrais.

7.3.1.3 La fonction AH doit quitter I'état AIDS et passer a I'état ACCEPTEUR NON
PRET (ANRS = ACCEPTOR NOT READY STATE) en moins d’un temps t,:

~ soit si le message ATN est vrai;
— soit si I'état LACS est actif;
— soit si 'état LADS est actif.

7.3.2 ETAT ACCEPTEUR NON PRET (ANRS = ACCEPTOR NOT READY STATE)

7.3.2.1 Dans I'état ANRS, la fonction AH indique a l'interface qu'elle west-pas encore
préte a continuer le cycle de dialogue, pour des raisons internes.

onction AH indique a I'interface qu’elle est préte|a recevoir

7.3.3.3~ La foriction AH doit quitter I'état ACRS et passer:

a) a4 'ETAT ACCEPTE LES DONNEES (ACDS) = ACCEPT DATA STATE) si le
message DAV est vrai;

b) arétat AIDS sile message ATN est faux et si:
— niI'état LADS n’est actif;
— nilétat LACS n’est actif:

c) a l'etat ANRS en moins d'un temps t, si les deux messages ATN et prét pour le
nouveau message (rdy) sont faux.
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7.3.1.2 In the AIDS state the RFD and DAC messages shall be sent passive true.

7.3.1.3 The AH function shall exit the AIDS state and enter the ACCEPTOR NOT
READY STATE (ANRS) within t, if either:

— the ATN message is true;
— orthe LACS state is active;
— or the LADS state is active.

7.3.2 ACCEPTOR NOT READY STATE (ANRS)

7.3.2.1 [ In the ANRS state the AH function indicates to the interfac
prepared internally to continue with the handshake cycle.

yet

7.3.2.2 | In the ANRS state the RFD and DAC messages shall b

7.3.2.3 | The AH function shall exit the ANRS state and entexs

a) the ACRS state if the take control sync
{see 15.3.7.1) and either:

—| the ATN message is true;

esgage is false

 —| or the rdy message is true;
b) the AIDS state if the ATN message
—| the LADS state is active;

c) the AWNS state\if the DA age ¢ will
never occur under i \ Ation

7.3.3 ACCEPTO; R

7.3.3.1
receive

ction indicates to the interface that it is prepared to

7.3.3.2
shall be

e the DAC message shall be sent false and the RFD mespage

7.3.3.3 | The-AH function shall exit the ACRS state and enter:

a) the ACCEPT DATA STATE (ACDS) if the DAV message is true;

b} the AIDS state if the ATN message is false and neither:
— the LADS state is active;
— nor the LACS state is active;

c) the ANRS state within t, if both the ATN and the ready for next message (rdy)
messages are false.
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7.3.4 ETAT ACCEPTE LES DONNEES (ACDS = ACCEPT DATA STATE)

7.3.4.1 Dans I'état ACDS, la fonction AH indique a la fonction SH de maintenir un octet
valide. C’est le seul état ou les messages multilignes sur les lignes DIO sont valides.
L'état ACDS indique aux fonctions d'interface qu'un message d’interface est présent et
valide si ATN est vrai. L’état ACDS indique aux fonctions d’appareil qu'un message
d'appareil est présent et valide si I’état LACS est actif.

7.3.4.2 Dans I'état ACDS, les messages DAC et RFD doivent étre envoyés faux.

7.3.4.3 La fonction AH doit quitter I'état ACDS et passer:

L) a I'état ACCEPTEUR ATTEND UN NOUVEAU CYCLE (AW
~OR NEW CYCLE STATE):

— soit si le message ATN est vrai et si un temps T, s'e

DR WAIT

— soit si les messages ATN et rdy sont faux tous Ié
p) a I'état AIDS si le message ATN est faux et si:
— niI'état LADS n’est actif;
— nilétat LACS n’est actif;
£} & I'état ACRS si le messag a peut se
broduire seulement lorsque le<contrdle 3 - chrone).

7.3l5 ETAT ACCEPTEUR ATTE.
FOR NEW CYCLE STAT,

PR WAIT

7.3|5.1 Dans [I'état
multiligne.

message

73|52 D Gt ; 1essage” RFD doit étre envoyé faux et le mesgage DAC
doit étre env >3 i

TATE) si

# nil'état LACS n’est actif.

7.4 Sous-groupes permis pour la fonction accepteur

Les seuls sous-groupes permis pour la fonction AH sont ceux du tableau VII.

TABLEAU VII
Identification Description Etats omis Autres prescriptions ggt;ﬁrs‘ cs{i(:)uns;)grg:::’:;:
AH9 Pas de possibilité Tous Aucune Aucun
AH1 Possibilité compléte | Aucun Aucune Aucun
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7.3.4 ACCEPT DATA STATE (ACDS)

7.3.4.1 In the ACDS state the AH function indicates to the SH function that it shall
maintain a valid message byte. This is the only state in which multiline messages on the
DIO signal lines are valid. The ACDS state indicates to the interface functions that an inter-
face message is present and valid if the ATN message is true. The ACDS state indicates
to the device functions that a device-dependent message is present and valid if the LACS
state is active.

7.3.4.2 Inthe ACDS state the DAC and RFD messages shall be sent false.

7.3.4.3 The AH function shall exit the ACDS state and enter:

a) thle ACCEPTOR WAIT FOR NEW CYCLE STATE (AWNS) if either:

— | the ATN message is true and a period of T, has elapsed;
— | or the ATN and rdy messages are both false;

b) thp AIDS state if the ATN message is false and neit
— | the LADS state is active;
— | nor the LACS state is active;

c) thp ACRS state if the DAV message is
only when the controller takes cont Sy Nn¢

transition can ogccur

7.35 A

7.3.51 > 2 i icates that it has received a mulfiline
message byte.

7.3.5.2 | In the S5
shall be sent pas

7353

sage

a) th

b) th

— | ‘nor the LACS state is active.

7.4 Acceptor function allowable subsets

The only allowable subsets to the AH function shall be those listed in table VII.

TABLE VI
. - . . Other function
Identification Description States omitted | Other requirements subsets required
AH9 No capability All None None
AH1 Complete capability | None None None
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7.5 Prescriptions et conseils additionnels pour la fonction d’interface AH

7.5.1 Le message rdy ne doit pas devenir faux pendant I'état ACRS. La transition de
I'état ACRS a I'état ANRS doit se produire seulement au moment ol ATN devient faux.

7.5.2 Le message RFD regu par une fonction SH est le ET (AND) logique de tous les
messages RFD envoyés par toutes les fonctions AH actives. De la méme maniére le
message DAC regu par une fonction SH est le ET (AND) logique de tous les messages
DAC envoyés par toutes les fonctions AH. La maniére dont les effets composites des
fonctions AH multiples interagissent -avec une fonction SH pour réaliser le ET (AND)
logique par lintermédiaire des signaux NRFD et NDAC est expliquée en détail dans
Particle 33.

7.8.3 Du fait que les fonctions d’interface peuvent étre congues
opgrer conformément aux» diagrammes d’état donnés, il n'es

d'ipterface, peuvent se produire aprés que le message a é
RAD soit maintenu faux assez longtemps. Le résuita
didgrammes spécifiés dans lesquels les transition
d'ipterface est regu. Si ce type d’exécution est choisi,\a
I'élat ANRS méme si la condition de sortie est vfaig

fay

8.1.1 La fonction 1 appa 3 d’appareil

(y compris | A d’autres
appareils p@‘n o4

et l'autre
utilise une adresse de 1 octet, I'adresse primaire parleur. La
extension d’'adresse (appelée ci-apres la fonctign parleur
due \(TE)) wtilise une’adresse de 2 octets, les adresses parleur primaires|et secon-

NOTE - Les deux fonctions T et TE sont décrites concurremment dans l'article 8 en raison de leur grande
similitude.

8.2 Diagrammes d’'états de la fonction parleur

8.2.1 La fonction T doit étre réalisée de fagon a satisfaire au diagramme d’états de la
figure 5 et aux descriptions d'état de l'article 8. Le tableau VIl spécifie 'ensemble des
messages et des états requis pour effectuer une transition d’'un état actif 4 un autre. Le
tableau IX spécifie les messages qui doivent étre envoyés et 'interaction nécessaire avec
les fonctions de I'appareil lorsque chaque état est actif.
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7.5 Additional AH function requirements and guidelines

7.5.1 The local message rdy shall not become faise during the ACRS state. The
transition from ACRS to ANRS shall occur only at the time ATN becomes false.

7.5.2 The RFD message received by an SH function is the logical AND of all the RFD
messages sent by all the active AH functions. Similarly, the DAC message received by
an SH function is the logical AND of ail the DAC messages sent by all the AH functions.
The way in which the composite effects of multiple AH functions interact with an SH
function to perform the logical AND function via the use of the NRFD and NDAC signal
lines is explained further in clause 33.

7.5.3 Since interface functions need be designed only "so as to perfor i the
state diagrams specified, it is not required that exactly the states spesifi nes
which eXist in an implementation. One consequence of this state i ace
function |state transitions which are qualified by interface messég the

in .

messageg has been received as long as the RFD message is cur.
The resylting performance cannot be distinguished from thé pe a fied
diagramg in which the transitions must occur while the i : 3 i bing
received| If this type of implementation is chosen, the : §

the ANRP state even though the exit condition is trie i age
false (this is allowed by 4.2.4.6).

8 Talker interface (T) function (includes

8.1 General description

8.1.1 The T function provide ice e_capability to send device-dependent ¢ata
(including status a during a seri ence) over the interface to other deviges.
The capability e tion'is addressed to talk.

812 T 3 ions of the functions: one with and one without
address 5 ction uses a 1-byte address, the primary talk address.
The T in 2 ddress extension (hereinafter calied the extended tgiker
(TE) funtie address, the primary and secondary talk addresses. In all
other regpe capabilitjes of both versions are the same.

8.1.3 Opnly one ofthe’two alternative talker functions need be implemented in a spegific
device.

NOTE - Both the T function and TE function are described concurrently throughout clause 8 due to the
extensive similarity between these two functions.

8.2 Talker function state diagrams

8.2.1 The T function shall be implemented so as to perform according to the state
diagrams given in figure 5 and the state descriptions given throughout clause 8. Table VI
specifies the set of messages and states required to effect transition from one active state
to another. Table IX specifies the messages that shall be sent and the device function
interaction required while each state is active.
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8.2.2 La fonction TE doit étre réalisée de fagon a satisfaire les diagrammes d’états de la
figure 6 et les descriptions d'état de l'article 8. Le tableau X spécifie I’ensemble des
messages et des états requis pour effectuer une transition d'un état actif a un autre. Le
tableau IX spécifie les messages qui doivent étre envoyés et I'interaction nécessaire avec
les fonctions de I'appareil pendant que chaque état est actif.

8.3 Description des états de la fonction parleur
8.3.1 ETAT PARLEUR INACTIF (TIDS = TALKER IDLE STATE)

8.3.1.1 Dans I'état TIDS la fonction T ou TE n’est pas engagée dans le transfert d’octets
de données ou d'état. La mise sous tension place la fonction T ou TE dans I'état TIDS.

8.3.1.2 Dans I'état TIDS les messages END et RQS doivent ssifs faux
et Je message NUL doit étre envoyé passif vrai.
9

ton v (MTA A (ACDS))

IFC
en moins de t,)

Figure 5 — Diagramme d’états du parleur

TABLEAU Vill — Mnémoniques de T

Messages: Etals d’interface:

pon — mise sous tension TIDS — ETAT PARLEUR INACTIF

ton — parler seulement TADS - ETAT PARLEUR APPELE

IFC — INTERFACE LIBRE TACS - ETAT PARLEUR ACTIF

ATN - ATTENTION SPAS - ETAT RECONNAISSANCE SERIE ACTIVE
MTA - MON ADRESSE PARLEUR SPIS - ETAT RECONNAISSANCE SERIE INACTIVE
SPE - RECONNAISSANCE SERIE POSSIBLE SPMS - ETAT MODE RECONNAISSANCE SERIE
SPD - RECONNAISSANCE SERIE IMPOSSIBLE

OTA - AUTRE ADRESSE PARLEUR - ETAT ACCEPTE LES DONNEES

MLA - MON ADRESSE ECOUTEUR (FONCTION AH)
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8.2.2 The TE function shall be implemented so as to perform according to the state
diagrams given in figure 6 and the state descriptions given throughout clause 8. Table X
specifies the set of messages and states required to effect transition from one active state
to another. Table IX specifies the messages that shall be sent and the device function
interaction required while each state is active.

8.3 Talker function state descriptions
8.3.1 TALKER IDLE STATE (TIDS)

8.3.1.1 In the TIDS state either the T function or the TE function is not engaged in

sending data or status bytes. The T function or the TE function powers on in the TIDS
state.

8.3.1.2
the NUL

and

(FC
{witthin t,)

(withi
Figure 5 — Talker state diagram

TABLE VIl = T mnemonics

Messages: Interface stafes:

pon — power on TIDS — TALKER IDLE STATE

ton — talk only TADS - TALKER ADDRESSED STATE

IFC — INTERFACE CLEAR TACS - TALKER ACTIVE STATE

ATN — ATTENTION SPAS - SERIAL POLL ACTIVE STATE

MTA — MY TALK ADDRESS SPIS — SERIAL POLL IDLE STATE

SPE — SERIAL POLL ENABLE SPMS - SERIAL POLL MODE STATE

SPD — SERIAL POLL DISABLE

OTA — OTHER TALK ADDRESS — ACCEPT DATA STATE (AH FUNCTION)
MLA - MY LISTEN ADDRESS
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TABLEAU IX — Sorties de message T ou TE

. Message envoyé a distance?
Etat Qualifi- Interaction de la fonction d’appareil (DF)
T cateur " 4
Multiligne END RQS
TIDS (NUL) (F) (F) DF n’est pas autorisée a envoyer des messages
TADS (NUL) (F) (F) DF n’est pas autorisée a envoyer des messages
TACS pAB" ou | TouF" {F) DF peut émettre des messages DAB, EOS ou END
eos" simultanés avec DAB®
sPAs | APRs® | stB" FouT F DF peut émettre un message™ STB
inactif
sPAs | APRs® sTB" FouT T DF peut émettre un message®) STB
actt 7

) Messages permis par la fonction T de I'appareil et engendrés dans les fénction

?)  Voir tableau XXXVIII (article 16).
) Sous le contréle de SH.

) Voir 8.3.4.1.

P’ Voir 10.3.3.

ton

PAS

IFC (en moins de t,)

ATN A (SPMS

IFC SPD A

(en moins de t,)

NOTE - Si on utilise ensemble la fonction TE et la fonction L, on doit remplacer [MSA A (ACDS) A (LPAS)]
par [MLA A {ACDS)].

Figure 6 — Diagramme d’états du parleur étendu
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TABLE IX — T or TE message outputs

Remote message sent?
stZte Qualifier Device function interaction (DF)
Multiligne | END Ras*
TIDS (NUL) (F) (F) Device function not allowed to send messages
TADS (NUL; (F) (F) Device function not allowed to send messages
TACS DABY or TorF" (F) Device function can send DAB, EOS or END
gos" message(s) concurrent with DABY
SPAS | APRS® sTa" ForT F Device function can send one STB messagea)
inactive :
SPAS | APRs® sTB" ForT T Device function can send one STB messagea)
pretive

[
n MJssages enabled by the T function originating within the device functions.
2} Sep table XXXVill (clause 16).
3 UnHer SH control.
4 Sep8.3.4.1.
5} Sep 10.3.3.

N

ton

IFC
(Within t,)

(within t,)

ATN A (SPMS

SPE A (ACDS)

pon

IFC SPD A (ACDS

(withint,)

NOTE - If the TE function is used together with the L function then [MSA A (ACDS) A (LPAS)] shall be re-
placed by [MLA A (ACDS)].

Figure 6 — Extended talker state diagram
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TABLEAU X — Mnémoniques de TE

Messages: Etats d’interface:
pon — mise sous tension TIDS — ETAT PARLEUR INACTIF
ton — parler seulement TADS - ETAT PARLEUR APPELE
IFC — INTERFACE LIBRE TACS - ETAT PARLEUR ACTIF
ATN — ATTENTION SPAS - ETAT RECONNAISSANCE SERIE ACTIVE
MTA — MON ADRESSE PARLEUR TPIS - ETAT PARLEUR PRIMAIRE INACTIF
OTA — AUTRE ADRESSE PARLEUR TPAS - ETAT PARLEUR PRIMAIRE APPELE
OSA - AUTRE ADRESSE SECONDAIRE SPIS - ETAT RECONNAISSANCE SERIE INACTIVE
PCG - GROUPE DE COMMANDE PRIMAIRE SPMS - ETAT MODE DE RECONNAISSANCE SERIE
SPE — RECONNAISSANCE SERIE POSSIBLE
SPD ~ RECONNAISSANCE SERIE IMPOSSIBLE | (ACDS) — ETAT ACCEPTE LES DONNEES
MSA| - MON ADRESSE SECONDAIRE (FONCTION AH) J
- ETAT ECOUT PRIMAIRE ABPELE
(FONCTION{¢ (\

Sprties de message T ou TE (voir tableau 1X). ' \ \\

20K\

8.3.1.3  La fonction T doit quitter I'état TIDS ¢ PARLEUR| APPELE

(TADS):
-~ soit si le message MON ADRESSE PA p TANest vrai et si I'état ACDS est
actif;
= : 2 ai (voir 8.5.3).

8.3 s et passer & I'état TADS:

DAIRE (MSA) est vrai, si I'état ACDS est
(TPAS) est actif;

a-fofiction T a regu son adresse parleur et est préte,| mais non
3 d'octets de données ou d’état. Dans I'état TADS Ia fonction
TE| 3 adresses \parleur primaire et secondaire. Elle est préte, mais norn engagée

etat TADS les messages END et RQS doivent étre envoyés pdssifs faux

et le message NUL doit étre envoyé passif vrai.

8.3.2.3 Lafonction T doit quitter I'état TADS et passer a:

a) I'ETAT PARLEUR ACTIF (TACS) si le message ATN est faux et 'ETAT MODE DE
RECONNAISSANCE SERIE (SPMS) est inactif;

b) 'ETAT RECONNAISSANCE SERIE ACTIVE (SPAS) si le message ATN est faux et
I'état SPMS est actif;
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TABLE X — TE mnemonics

Messages: Interface states:
pon ~ power on TIDS ~ TALKER IDLE STATE
ton — talk only TADS - TALKER ADDRESSED STATE
IFC ~ INTERFACE CLEAR TACS - TALKER ACTIVE STATE
ATN  — ATTENTION SPAS - SERIAL POLL ACTIVE STATE
MTA  — MY TALK ADDRESS TPIS - TALKER PRIMARY IDLE STATE
OTA - OTHER TALK ADDRESS TPAS - TALKER PRIMARY ADDRESSED STATE
OSA - OTHER SECONDARY ADDRESS SPIS  —SERIAL POLL IDLE STATE
PCG - PRIMARY COMMAND GROUP SPMS - SERIAL POLL MODE STATE
SPE - SERIAL POLL ENABLE
SPD - SERIAL POLL DISABLE (ACDS) — ACCEPT DATA STATE
MSA - MY SECUNDARY ADDRESS (AH FUNCTION)

~ LISTENER PRIMARY AQDRESSED-STATE
(L FUNCTION) (\
T or TE message outputs (see table IX).
8.3.1.3 | The T function shall exit the TIDS state and SED
STATE (TADS) if either:

- the MY TALK ADDRESS (MTA) message is

- of
8.3.14

-t
active,

- Of

8.3.2

8.3.2.1 ction has received its talk address and is prepared
for, but phot € g data or status bytes. In the TADS state the TE fungtion
has recegived d secondary talk addresses and is prepared for, but not
engaged or status bytes

8.3.2.2 tate the END and RQS messages shall be sent passive falsel and
the NUL[meéssage shall be sent passive true.

8.3.2.3 The T function shall exit the TADS state and enter:

a) the TALKER ACTIVE STATE (TACS) if the ATN message is false and the SERIAL
POLL MODE STATE (SPMS) is inactive;

b) the SERIAL POLL ACTIVE STATE (SPAS) if the ATN message is false and the
SPMS state is active;
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¢) Pétat TIDS:

— soit si le message AUTRE ADRESSE PARLEUR (OTA) est vrai et si I'6tat ACDS
est actif;

— soit si le message MLA est vrai et si I'état ACDS est actif;
— soit en moins d’un temps ¢, si le message IFC est vrai.

NOTE - L'utilisation de I'expression contenant le message MLA est facultative.

8.3.2.4 La fonction TE doit quitter I'état TADS et passer:

a) al'état TACS sile message ATN est faux et si I’état SPMS est inactif;

c) al'état TIDS:
— soit si le message OTA est vrai et si I'état ACDS est &

— soit si le message AUTRE ADRESSE SECONDA
états TPAS et ACDS sont actifs;

- soit si le message MSA est vrai et si, a la 14
APPELE (LPAS) et ACDS sont actifs;

et si les

'RIMAIRE

k vrai.

8.3

8.3.3.1 Dans I'état
DAB et END, s’'il e
I'interface. Le conte

d'appareil. La_fon
changer le @ j

message
gnaux de
pnction(s)
(peuvent)

message

h dehors du

2 viat;

b) a I'état TIDS en moins d’'un temps t, sile message IFC est vrai.

8.3.4 ETAT RECONNAISSANCE SERIE ACTIVE (SPAS = SERIAL POLL ACTIVE STATE)

8.3.4.1 Dans I'état SPAS la fonction T ou la fonction TE permet le transfert d’un unique
message d'état a partir de la fonction d’appareil vers les lignes de signaux d'interface en
utilisant la fonction de SH pour contréler le transfert de I'octet d’état contenant 3 la fois les
messages RQS et STB.
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the TIDS state if either:
the OTHER TALK ADDRESS (OTA) message is true and the ACDS state is active;

or the MLA message is true and the ACDS state is active;
or within ¢, if the IFC message is true.

NOTE - Use of the expression containing the MLA message is optional.

8.3.2.4 The TE function shall exit the TADS state and enter:

a) the TACS state if the ATN message is false and the SPMS state is inactive;
b) the . . . .
c) the TIDS state if either:
— |the OTA message is true and the ACDS state is active;
— |or the OTHER SECONDARY ADDRESS (OSA) message i AS
angd ACDS states are active;
— | or the MSA message is true and both the LISTE ADDRESS$SED
STIATE (LPAS) and ACDS states are active;
NOTE |
833 T
8.3.3.1 |In the TACS statg'the cti i the
DAB megsage and END, i 2 1 . [The
message| content is dete tion
determings when the de and
END if uged).
8.3.3.2 and
END me sent
passive false
NOTE this
part.
8.3.3.3
a) the TADS state within I, iTthe ATN message is True;
b) the TIDS state within t, it the IFC message is true.
8.3.4 SERIAL POLL ACTIVE STATE (SPAS)

8.3.4.1 In the SPAS state the T function or the TE function enables the transfer of a

single-

status message from the device function to the interface signal lines using the SH

function to control the transfer of the status byte that contains both the RQS and STB
messages.
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Bien que le contrfleur n’ait besoin que d’un octet pour les messages STB et RQS en
provenance d'un appareil, il est permis & I'appareil de répéter cet octet de message
combiné si le contréleur n’agit pas sur ATN aprés le premier transfert. Dans ce cas, le
contenu du message STB peut changer entre des transfers successifs bien que le
message RQS soit maintenu sans changement par ia fonction SR.

8.3.4.2 Durant I'état SPAS, que I'état APRS soit actif ou inactif, le message END doit
étre envoyé soit vrai, soit faux. Le message RQS doit étre envoyé vrai si I'é6tat APRS est
actif, ou faux si I'état APRS est inactif. De plus, le message STB doit étre envoyé par la
(les) fonction(s) d’appareil.

NOTE - L'état APRS est contenu dans la fonction d’Interface Demande d'intervention.

a) al'état TADS en moins d’'un temps t, si le message ATN
b) al'état TIDS en moins d'un temps ¢, si le message JF

8.3.5 ETAT RECONNAISSANCE SERIE INACTIV. SHITA F STATE)

8.3.5.1 Dans I’état SPIS la fonction Tou la f
la reconnaissance série. La mise sous tensjon

articiper a
at SPIS.

1)
.

8.3.5.3 La fonction T ou la fonction it qu I'état SPIS et passer a I'état SPMS si
le message RECONNA S (SPE) est vrai et si I'état JACDS est
actif.

8.3.6 ETAT MODED 4/SSANCE SERIE (SPMS = SERIAL POLL MOLE STATE)

8361 D
hce série.

ou la fonction TE peut participer a une feconnais-

Ce.

t SPIS:

vrai et si

I'état ACDS est actif;
— soit en moins d'un temps 1, si le message IFC est vrai.

8.3.7 ETAT PARLEUR PRIMAIRE INACTIF (TPIS = TALKER PRIMARY IDLE STATE)
8.3.7.1 Dans I'état TPIS la fonction TE est apte a reconnaitre son adresse primaire mais

ne peut répondre & son adresse secondaire. La mise sous tension place la fonction TE
dans I'état TPIS.

8.3.7.2 L’état TPIS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

8.3.7.3 La fonction TE doit quitter I’état TPIS et passer a I'état TPAS si le message MTA
est vrai et si I'état ACDS est actif.
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Although a controller needs only one byte for the STB and RQS messages from a device,
it is allowable for the device to repeat this combined message byte if the controller does
not assert ATN after the first transfer. In this case the content of STB message may
change between subsequent transfers although the RQS message is held unaltered by
the SR function.

8.3.4.2 During the SPAS state, whether the APRS state is active or inactive, the END
message shall be sent either true or false. The RQS message shall be sent true if the
APRS state is active, or false if the APRS state is inactive. in addition, the STB message
shall be sent by the device function(s).

NOTE

- The APRS state is contained in the Service Request Interface Function.

8.3.4.3

a) th
b) th

8.35 &

8.3.51
a serial g

8.3.5.2

8.3.5.3

8.3.6 §
8.3.6.1

serial poll.

8.3.6.2

8.3.6.3

state if ejtt

- th

alle
state if the SERIAL POLL ENABLE (SPE m%

The T function or the TE function shall exit the SPAS state and enter:

e TADS state within t, if the ATN message is true;

2 TIDS state within ¢, if the IFC message is true.

) ERIAL POLL IDLE STATE (SPIS)

tion

}ERIAL POLL

In the

ein

PMS

D

in a

PIS

k)

- or

within ¢, if the IFC message is true.

8.3.7 TALKER PRIMARY IDLE STATE (TPIS)

8.3.7.1

8.3.7.2

In the TPIS state the TE function is able to recognize its primary address but not
able to respond to its secondary address. The TE function powers on in the TPIS state.

The TPIS state does not provide a remote message-sending capability.

8.3.7.3 The TE function shall exit the TPIS state and enter the TPAS state if the MTA
message is true and the ACDS state is active.
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8.3.8 ETAT PARLEUR PRIMAIRE APPELE (TPAS = TALKER PRIMARY
ADDRESSED STATE)

8.3.8.1 Dans I'état TPAS la fonction TE peut reconnaitre son adresse secondaire et y
répondre.

8.3.8.2 L’état TPAS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

8.3.8.3 La fonction TE doit quitter I'état TPAS et passer a I'état TPIS si le message
GROUPE DE COMMANDE PRIMAIRE (PCG) est vrai, si le message MTA est faux et si
I'état ACDS est actif.

8.4 Sous-groupes permis pour les fonctions parleur et parleur éténdu

Les seuls sous-groupes permis pour les fonctions T et {E t mdiqués|dans les
tableaux Xl et XIlI.

TABLEAU XI
Identi- b i Etat . A w Autres soys-groupes
fication escription S omis -\ @ praseptio de fonction prescrits
- AN
Possibilités: <\ U
q 3
2192 = :
4t M
°
Il ol3d) N
@ 0|38 ©
= <1 83| €
a |adg=8| 2
N ~
T N N L \/‘F@s\ \ Aucune Aucun
T YI{IV1]Y Q < AQun Omettre [MLA A (ACDS)] SH1 et AH1
T2 [ Y[NM|N]N \ uGUR AN 1. Ometire [MLA A (ACDS)] | SH1 et AH1
/ 2. ton toujours faux
R ERIER \ )| SRiS.5PMS et SPAS | 1. Omettre [MLA « (ACDS)] | SH1 et AHT
T4 YIN h\\ PIS) SPMS et SPAS 1. Omettre [MLA A (ACDS)] | SH1 et AH1
2. ton toujours faux
T5 Y | IY Y Y Aucun Inclure [MLA A {ACDS)]} SH1 et L1-14 ou LE1-LE4
T6 YI{IY | N Y Aucun 1. Inclure {[MLA A (ACDS)] SH1 etl1-L4 ou LE1-LE4
\ 2. ton toujours faux
T7 Y IINNVY | Y SPIS, SPMS et SPAS Inclure [MLA A (ACDS)] SH1 et L1-L4 ou LE1-LE4
T8 Y|IN|N]Y SPIS, SPMS et SPAS 1. Inclure [MLA A (ACDS)] |SH1etlL1-L4 ou LE1-LE4
2. ton toujours faux
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8.3.8

8.3.8.1

-79 -

TALKER PRIMARY ADDRESSED STATE (TPAS)

In the TPAS state the TE function is able to recognize and respond to its
secondary address.

8.3.8.2 The TPAS state does not provide a remote message-sending capability.

8.3.8.3 The TE function shall exit the TPAS state and enter the TPIS state if the
PRIMARY COMMAND GROUP (PCG) message is true, and the MTA message is false,
and the ACDS state is active.

8.4 Tajker function and extended talker function allowable subsets
The only allowable subsets to the talker and extended talker interfac ctions shaj} be
those listed in tables Xi and XIl.
TABLE XI
Identi- D i Stat tted . Other funiction
fication escription aies omitie 5} {Sinents subsets refjuired
Capabilities:
g |3
5 gz
- @
HAEIEIE
c
eS| 4
$ g < =
DAl N o~
N
T9 N{N1}{N N L \Kh\ \\ None None
Ty |vY]Y > | Norfe_ Omit [MLA A (ACDS)] SH1 and AH1
T2 {Y|Y[|[N][N NJ"Neaé V% 1. Omit [MLA » (ACDS)] | SH1 and AH1
//\ 2. ton always false
T3 Y {N|Y N \ sﬁs{s and SPAS | 1. Omit [MLA A (ACDS)] SH1 and AH1
T4 | Y [N NN \ WPMS and SPAS | 1. Omit [MLA A (ACDS)] SH1 and AH1
N 2. ton aways false :
MRS \  None Include {MLA A (ACDS)] SH1 and L1-L4|or LE1-LE4
Te6 Y!{Y]N \1\ None 1. Include [MLA A (ACDS)] | SH1 and L1-L4|or LE1-LE4
2. ton alway false
T7 Y INRY | ¥ SPIS, SPMS and SPAS | Include [MLA A (ACDS)] SH1 and L1-L4|or LE1-LE4
T8 YIN]|N]Y SPIS, SPMS and SPAS | 1. Include [MLA A (ACDS)] | SH1 and L1-L4 or LE1-LE4
2. ton always false
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TABLEAU XIi
Identi- L . . Autres sous-groupes
fication Description Etats omis Autres prescriptions de fonction prescrits
Possibilités:
@
@ Q )
@ = (™ ‘D <
B i B
I8 |&gjax
5oic Eig
20|C0l32I% &
58518350
agledl=3|=z=
Al AL A Toua Ao -, C NPT
TE® N N Fous 4 Aueun
TE1 Y Y N Aucun Omettre H1 etNAH1
[MSA A (LPAS) A (AC
TE2 Y ||Y N N Aucun 1. Omettre S et\AQ}
TE3 YIIN|Y N SPIS, SPMS et SPAS H1 et AH1
TE4 Y |[IN| N N SPIS, SPMS et SPAS SH1 et AH1
TES Y {|Y Y Y Aucun Iure SH1 etL1-L} ou LE1-LE4
EPAS) (AcDs))
TE6 Y |[Y | N Y Aucun SH1 et L1-LW ou LE1-LE4
AA (LPAS) A (ACDS)]
(\ \toh toujours faux
€7 Jy [Ny [y Q SRIS| SPMS.e p/\\‘s\) cidire SH1 et L1-L4 ou LE1-LE4
[\ SA A (LPAS) A ACDS)]
TES8 Y , S S tS S 1. Inclure SH1etlL1-L4 ou LE1-LE4
{MSA A (LPAS) A (ACDS)]
2. ton toujours faux
3
un moyen
I I'adresse

8.5.2 L'interruption d’'un appareil, en train d’envoyer des données, par transitions vers ou
hors I'état TACS ne doit pas affecter le format des données de sortie. Il est recommandé
qu’'un appareil revenant a P'état TACS continue la chaine de données de sortie au point

d’interruption.

8.5.3 Chaque appareil comprenant le message ton sera prévu avec un moyen local pour
générer la fonction PARLER SEULEMENT. Il est prévu que le message ton soit utilisé
dans un systéme de bus avec aucune capacité de fonction d’'interface C.
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TABLE XII
Identi- L . . Other function
fication Description States omitted Other requirements subsets required
Capabilities:
o @ [}
3 L
& = E lald
FIR S - -
oxlw | ¢ I8
82| 5| 5 |88
&l ¢njr |52
TEG | N | NHNN All Nene hefe
TE1 vl[ly |nN None Omit NSH1 and XH1
[MSA  (LPAS)  (ACD O\
TE2 [ Y [Y[|N]|N None 1. Omit H1l2 d)m\1/
{MSA A (LPAS) AfA
2. ton always fals
TE3 { Y| N Y |N SPIS, SPMS and SPAS | Omit s and AH1
[MSA A
TE4 | Y [N N | N SPIS, SPMS and SPAS | 1. Opiit SH1 and AH1
lMS A (!';’- cosn/
TES Y Y Y Y None SH1 and L1-L4|or LE1-LE4
A L AS A {ACDS)}
TE6 Y Y N Y None ncl SH1 and L1-L4|or LE1-LE4
A m A (ACDS)]
dys false
Te7 |y [N|Y |y SE}IS\f/PMS PR‘s\)ln tu SH1 and L1-L 4 or LE1-LE4
N ~ [MSA A (LPAS) A (ACDS)]
TES Y | N N Y 1S, SP ahd SPAS { 1. Include SH1 and L1-L4|or LE1-LE4
[MSA A (LPAS) A (ACDS)]
2. ton always false
85 Adg erface function requirements and guidelines
8.5.1 HS hich ipcludes a T function or a TE function shall provide a mear]s by
which the t secondary address) which it recognizes as MTA (or MSA) can
be chan by the user of the device.

8.5.2 The interruption of a device sending data by transitions in and out of the TACS
state should not adversely affect the format of the output data. It is recommended that a
device returning to TACS state should continue with the output data string at the point of

interruption.

8.5.3 Each device that includes the ton message shall be provided with a local means to
generate the TALK ONLY function. 1t is intended that the fon message be used in a bus
system with no C interface function capability.
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9 Fonction d’interface écouteur (L)

9.1 Description générale

9.1.1 La fonction L donne a un appareil la possibilité de recevoir des messages
d’'appareil (y compris les données d'état) venant d'autres appareils par I'interface. Cette
possibilité n'existe que si la fonction L est appelée a écouter.

M A Yo

v

{en moins de ,) iun A (CACS
A\

[MTA A (ACDS)]

Messages: Etats d’interface:

LIDS - ETAT ECOUTEUR INACTIF
LADS - ETAT ECOUTEUR APPELE
LACS - ETAT ECOUTEUR ACTIF

- ETAT ACCEPTE LES DONNEE

por
Itn
lun
lon

uJ

IFG (FONCTION AH)
AT ~ ETAT CONTROLEUR ACTIF
UN (FONCTION C)

ML

MT

TABLEAU XIV - Sorties de message L ou LE

Etat Message envoyé . . , X
Lou LE 2 distance Interaction de la fonction d'appareil (DF)
LIDS Appareil non appelé a recevoir
LADS } Aucun Appareil non appelé a recevoir
LACS La fonction DF ne peut recevoir qu’un seul octet message d'appareil
chaque fois que ACDS est actif



https://iecnorm.com/api/?name=e5533f09d146c682aa6f3c0ee4b98cea

625-1 © IEC:1993 -83-

9 Listener interface (L) function

9.1 General description
9.1.1 The L function provides a device with the capability to receive device-dependent

data (including status data) over the interface from other devices. This capability exists
only when the L function is addressed to listen.

..... +—AGDSH
. - v '
(within t,) lun A

v
[MTA » (ACDS)]

Messaged: \/ Interface states:

pon — power on LIDS — LISTENER IDLE STATE

Itn - LADS - LISTENER ADDRESSED STATE
lun —[ LACS - LISTENER ACTIVE STATE

lon . | — ACCEPT DATA STATE

IFC —IN {AH FUNCTION)

ATN -2 - CONTROLLER ACTIVE STATE
UNL - {C FUNCTION)

MLA -

MTA -

TABLE XIV — L or LE message outputs

L or LE | Remote message . L. .
state sent Device function interaction
LIDS Device function not allowed to receive messages
LADS } None Device function not allowed to receive messages
LACS Device function can receive one device-dependent message byte each time
ACDS state is active
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lon
\'2

itn A (CACS)
\'
MSA ~ (LPAS) A (ACDS)

UNL A {(ACDS

N

IFC

(en moins de t,) un A (@
v ATN
[MSA A (ACDS) A {TPAS)] (en moins det,)
ATN

(!;ll moimsde fz)

pon

NOTE - Si on utilise ensemble la §

par [MTA A (ACDS

DS) ~ (TPAS))

E — Mnémoniques de LE

\) Etats d’interface:

LIDS - ETAT ECOUTEUR INACTIF
LACS - ETAT ECOUTEUR ACTIF
LADS - ETAT ECOUTEUR APPELE
LPIS — ETAT ECOUTEUR PRIMAIRE INACTIF
LPAS - ETAT ECOUTEUR PRIMAIRE APPELE
- ETAT ACCEPTE LES DONNEE
(FONCTION AH)

MLI — MON ADRESSE ECOUTEUR
PCG - GROUPE DE COMMANDE PRIMAIRE (FONCTION C)
MSA - MON ADRESSE SECONDAIRE — ETAT PARLEUR PRIMAIRE APPELE
(FONCTION TE)

Sorties de message L ou LE (voir tableau XIV).

9.1.2 Cette fonction peut avoir deux versions: I'une avec extension d'adresse et l'autre
sans. La fonction normale L utilise une adresse de 1 octet, I'adresse écouteur primaire. La
fonction L avec extension d’adresse (appelée ci-aprés fonction LE (écouteur étendu))
utilise une adresse de 2 octets, les adresses écouteur primaire et secondaire. Pour le
reste, les possibilités des deux versions sont identiques.
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ton
v
Itn A {(CACS
v
MSA A (LPAS) A (ACDS

(FC UNL A (ACDS

(within £,) lun ~ (CACS)

v ATN
[MSA A (ACDS) A (TPAS)] (within t,)
ATN

{withirr ;)

MLA  (ACDS)

pon

NOTE | If the LE function is used together
placed|by [MTA A (ACDS)].

SA A (ACDS) A (TPAS)] shall be re-

ener state diagram

Q(\ AB ~'LE mnemonics

Messages: Interface states:

pon - LIDS — LISTENER IDLE STATE

Itn i LACS -~ LISTENER ACTIVE STATE

lun — LADS - LISTENER ADDRESSED STATE

lon —li LPIS — LISTENER PRIMARY IDLE STATE

IFC. — LPAS - LISTENER PRIMARY ADDRESSED STATE

ATN - —~ ACCEPT DATA STATE

UNL ~{ UNLISTEN (AH FUNCTION)

MLA MY LISTEN ADDRESS (CACS) - CONTROLLER ACTIVE STATE |

PCG - PRIMARY COMMAND GROUP (C FUNCTION)

MSA  — MY SECONDARY ADDRESS — TALKER PRIMARY ADDRESSED STATE
(T FUNCTION})

L or LE message outputs (see table X1V).

9.1.2 There are two alternative versions of the function: one with and one without
address extension. The normal L function uses a 1-byte address, the primary listen
address. The L function with address extension (hereinafter called an LE (extended
listener) function) uses a 2-byte address, the primary and secondary listen addresses. In
all other respects, the capabilities of both versions are the same.
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9.1.3 Une seule de ces deux possibilités L est nécessaire & un appareil donné.

NOTE - Les deux fonctions L et LE sont décrites ensemble dans l'article 9 en raison de leur grande
similitude.

9.2 Diagramme d’états de la fonction écouteur

9.2.1 La fonction L doit étre réalisée de fagon A satisfaire au diagramme d’états de la
figure 7 et aux descriptions d’états de l'article 9. Le tableau Xlll spécifie 'ensemble des
messages et des états prescrits pour effectuer une transition d’'un état actif a un autre. Le
tableau XIV décrit l'interaction nécessaire avec les fonctions de I'appareil pendant que
chlaque état est actif.

messages et des états prescrits pour effectuer une transi
tableau XIV décrit I'interaction nécessaire avec les
chaque état est actif.

9.8 Description des états de la fonction éeou
9.3.1 ETAT ECOUTEUR INAGTIF
9.8.1.1 Dans I'état LIDS, la fonchi

trgtnsfert de messages d’apparelil. Lﬁise

I'état LIDS.
a eapacité d’envoyer un message a distande.

e dans le
ension place la fonction L o LE dans

9.8.1.2 L’'état

9.5.1.3 Lct
hoS):

R APPELE

ACDS est

= it si ) A i, sil'état ACDS est
actif et si 'TETAT ECOUTEUR PRIMAIRE APPELE (LPAS) est actif;

— soit si le message lon est vrai;
— soit si le message /tn est vrai et si ’état CACS est actif.

9.3.2 ETAT ECOUTEUR APPELE (LADS = LISTENER ADDRESSED STATE)

9.3.2.1 Dans I'état LADS la fonction L a re¢u son adresse écouteur et est préte, mais
non engagée dans le transfert des messages d’appareil. Dans I'état LADS la fonction LE a
recu ses adresses primaire et secondaire d'écouteur et est préte, mais non engagée dans
le transfert de messages d’'appareil.
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9.1.3 Only one of the two alternative L functions need be implemented in a specific
device. .

NOTE - Both the L function and LE function are described concurrently throughout clause 9 due to the
extensive similarity between these two functions.

9.2 Listener function state diagram

9.2.1 The L function shall be implemented so as to perform according to the state
diagram given in figure 7 and the state descriptions given throughout clause 9. Table XIii
specifies the set of messages and states required to effect transition from one active state
to another. Table XIV describes the device function interaction required while each state is
active.

9.2.2 Tt
diagram

specifies
to anothe

active.

93 Lis

931 L

9.3.1.1 E function is not engaged in|the
transfer ¢ jon powers on in the LIDS state.
9.3.1.2 |The LIDS state's ide &re message-sending capability.

9.3.13 |The L f@; exi state and enter the LISTENER ADDRESSED

STATE (LADS) if

eSsage is true (see 9.5.3);
age is true and the CACS state is active.

— orthe lon message is true;

— orthe Itn message is true and the CACS state is active.
9.3.2 LISTENER ADDRESSED STATE (LADS)

9.3.2.1 In the LADS state the L function has received its listen address and is prepared
for, but not engaged in, the transfer of device-dependent messages. In the LADS state
the LE function has received both its primary and secondary listen addresses and is
prepared for, but not engaged in, the transfer of device-dependent messages.
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9.3.2.2 L’état LADS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

9.3.2.3 La fonction L doit quitter I'état LADS et passer:

a) & 'ETAT ECOUTEUR ACTIF (LACS) en moins d’un temps t, si le message ATN est
faux;
b) alétat LIDS:

- soit si le message NON ECOUTEUR (UNL) est vrai et si I'état ACDS est actif;

— soit si le message local n’écoute pas (lun) est vrai et si I'état CACS est actif;

— soit si le message MTA est vrai et si I'état ACDS est actif;
———Seit-en-meins-duf-temps{sHe-messagetFG-est-vrak:

NOTE - L'utilisation de I'expression contenant le message MTA est facultatj

9.8.2.4 La fonction LE doit quitter I’état LADS et passer:

9.
9.8.3.1 ¢ A tion\L ou la fonction LE est capable de transférer tout
message 2 ; = I'appareil
cgmme re par la (les)
fo

.B.3.3- ~Ladongtion L ou la fonction LE doit quitter I'état LACS et passer:

[l H 3

ssage ATN est vrai;

b) arIétat LIDS en moins d’'un temps {, si le message IFC est vrai.

9.3.4 ETAT ECOUTEUR PRIMAIRE INACTIF (LPIS = LISTENER PRIMARY IDLE STATE)

9.3.4.1 Dans I'état LPIS, la fonction LE est apte & reconnaitre son adresse primaire mais
ne peut répondre a son adresse secondaire.

La mise sous tension place la fonction LE dans ’état LPIS.
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9.3.2.2

9.3.2.3

The LADS state does not provide a remote message-sending capability.

The L function shall exit the LADS state and enter:

a) the LISTENER ACTIVE STATE (LACS) within t, if the ATN message is false;

b) the LIDS state if either:

NOTE

9.3.24

b) t

NOTE

9.3.3 LISTENER ACTIVE

9.3.3.1

device-depende e
received via the i 3

control the messageq

NOTE
part.

9.3.3.2

9.3.3.3

a) the LADS state within ¢, if the ATN message is true;

a) t:]e LACS state within t, if the ATN message is false;

the UNLISTEN (UNL) message is true and the ACDS state is active;
or the local unlisten (lun) message is true and the CACS state is active;
or the MTA message is true and the ACDS state is active;

thin £ if the IEC s teve.

- Use of the expression containing the MTA message is optional.

The LE function shall exit the LADS state and enter:

e LIDS state if either:

or within t, if the IFC message

- Use of the expression containing the

In the LACS

- The coding and f of the-data are, in general, device-dependent and beyond the scope

any

o

bf this

b) the LIDS state within f, if the IFC message is true.

9.3.4 LISTENER PRIMARY IDLE STATE (LPIS)

9.3.41

In the LPIS state the LE function is able to recognize its primary address but is
not able to respond to its secondary address.

The LE function powers on in the LPIS state.
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9.3.4.2 L’état LPIS n'implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

9.3.4.3 La fonction LE doit quitter I’état LPIS et passer a I'6tat LPAS si le message MLA
est vrai, et I'état ACDS est actif.

9.3.5 ETAT ECOUTEUR PRIMAIRE APPELE (LPAS = LISTENER PRIMARY
ADDRESSED STATE)

9.3.5.1 Dans I'état LPAS la fonction LE peut reconnaitre son adresse secondaire et y
répondre.

9. Sous-groupes permis pour les fonctions Ecéutetx e

Les seuls sous-groupes permis pour les f i W ceux des tableaux XVI
et XVIL.

Identi- Descripti . \ A \/ ot Autres sousigroupes
fication escription (\\ m ' N [es prescriptions de fonction prescrits
Possibilité{\ N \)

< N

2|
=)

s |2

S 185 “’<\

5 |¢8¢a

2 |®€ /&\

5 |[eaf ©

e
Lo /N\ N )\\ \ \\/l%us Aucune Aucun
L1 N\ \ > Aucun Omettre [MTA  (ACDS)] AH1
L2 Y \N\ N Aucun 1. Omettre [MTA A (ACDS)] | AH1

2. lon toujours faux

L3 Y Y|Y Aucun Inclure [MTA A (ACDS)} AH1 et T1-T8 ou TE1-TES
L4 Y N1lY Aucun 1. Inclure [MTA A (ACDS)] AH1 et T1-T8 ou TE1-TES

2. lon toujours faux
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9.3.4.2 The LPIS state does not provide a remote message-sending capability.

9.3.4.3 The LE function shall exit the LPIS state and enter the LPAS state if the MLA
message is true, and the ACDS state is active.

9.3.5 LISTENER PRIMARY ADDRESSED STATE (LPAS)

9.3.5.1 In the LPAS state the LE function is able to recognize and respond to its
secondary address.

9.3.5.2 [The LPAS stale does not provide a remote message-sending capabiity,
9.3.5.3 state if|the
PRIMAR] is false, andthe
ACDS state is active.
94 Lis
The only, XVi
and XVil
Identi- 5 ot . o~ V t Other function
fication escription f{éﬁo r requirements subsets required
AN
Capabilities: r N \)
Tz N
B |5
E) 1S £
> I
26| 8 <
cllg |3
2 || 2 <\
@ | B |90
Lo N | N h\ \ { \/ None None
e |y e RO None Omit [MTA A (ACDS)] AH1
L2 |y | [In] R “Yone 1. Omit [MTA A (ACDS)] AH1
2. lon always false
L3 Y Y Y None Include [MTA A (ACDS)] AH1 and T1-T8 or TE{-TE8
L4 Y NLY None 1. Include [MTA A (ACDS)] AH1 and T1-T8 or TE1-TE8
2. lon always false
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TABLEAU XVii
Identi- . . _— Autres sous-groupes
fication Description Etats omis Autres prescriptions de fonction prescrits
Possibilités:
g (.| 5
2 |3 '«7,
2 |5 iel-
T 852
2a|SElgl
S5T|38 0 <
358352
gg|=8iz=
LE1 Y| N Aucun Omettre [MSA A (TPAS) A (ACDS)] /| \\AH}\
LE2 Y N N Aucun 1. Omettre [MSA A (TPAS) A{A AH
2. lon toujours faux
tes {ly | v | v Aucun | inclure [MSA A (TPAS) A (BCDS) \ |MaHhet ThT8 qu TE1-TES
tea J[y [N ¥ Aucun | 1. Inclure [MSA A (TPAS) TPAM1 ot 71-T8 du TE1-TES
2. lon toujours faux L

N\
* Remplacé par MTA lors d’'une utilisation simultanée avec I{@nf.%on\l\ >

O

9.8.1 Chaque appareil comprendnt une fonctia ou fonction LE) doit prévoir un moyen
par lequel I'adresse écouteur (ou ad \
(ou MSA) peut étre riodifiée’

dé recevoir des données par transitions vers ou
réception ultérieure des données d'enfrée. 1l est
nt & I'état LACS continue la séquence dlentrée de

somprenant le message Jon doit étre sera prévu avec jun moyen
érouter seulement. |l est prévu que le message Jon foit utilisé

1044—DBeseriptiongénérale

La fonction SR donne la possibilité a un appareil de demander, de fagon asynchrone, un
service du contréleur de l'interface.

Cette fonction synchronise aussi le contenu du message RQS de I'octet composite d'état
présent pendant une reconnaissance série de fagcon que le message SRQ puisse étre
retiré de l'interface une fois que le message RQS est regu comme vrai par le contréleur en
activité (voir 15.1).
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TABLE XVIlI
Identi- b ot States Oth . Other function
fication escription omitted ther requirements subsets required
Capabilities:
2 |8 @
3 £ |= l
c
] > ol
£ | €12
O - o S <
o2l ¢ |38 «
20 2 |a@
d2| 2|58
LED N Al None None /7
LE1 Y Y N None Omit [MSA A(TPAS) A (ACDS)] Al-k/\\ al
LE2 | Y N N None 1. Omit [MSA A (TPAS) A (ACDS)] \!
2. lon always false
tes | v [[v | v None |include [MSA »(TPAS) A (ACDS)Y{ | R ahd ThT8 o5 TE|-TE8
LEs4 |y [N ¥ None 1. Include [MSA A (TPAS) 1 8nd\T1-T¥ or TE}-TES
2. lon always false

* Replaced by MTA when used together with the T function. / m \ >

9.5 Additional L or LE requirements and gui

9.5.1 Hach device that includes an L (function (o
which the listen address (ox seconda ad) h
be changed.

9.5.2 The interruitio N2 i eiving data by transitions in and out of the HACS

ction) shall provide a means by
ecognizes as MLA (or MSA) can

state shpuid not ddverse eipt of input data. It is recommended that a
device returning te the d continue with the input data string at the point
of interryption.

953 E v at i 8s the lon message shall be provided with a local means to
generate on. It is intended that the Jon message be used in g bus
system ¢ 1§ e, function capability.

10 Se uest interface (SR) function

10.1 Generaldescription

The SR function provides a device with the capability to request service asynchronously
from the controller in charge of the interface.

It also synchronizes the content of the RQS message of the composite status byte present’
during a serial poll so that the SRQ message can be removed from the interface once
the RQS message is received true by the controller in charge (see 15.1).
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10.2 Diagramme d’états de la fonction d’interface demande d’intervention

La fonction SR doit étre réalisée de fagon a satisfaire au diagramme d’états de la figure 9
et aux descriptions d’états de [Particle 10. Le tableau XVIlIl spécifie I'ensemble des
messages et des états prescrites pour effectuer une transition d’'un état actif 3 un autre.
Le tableau XIX spécifie les messages qui doivent étre envoyés et l'interaction nécessaire
avec les fonctions de I'appareil pendant que chaque état est actif.

10.3 Description des états de demande d’intervention

10.3.1 ETAT REPONSE RECONNAISSANCE NEGATIVE ((NPRS = NEGATIVE POLL
RESPONSE STATE)

10J3.1.1 Dans I'état NPRS, la fonction SR ne demande pas d'int
La|mise sous tension place la fonction SR dans I'état NPR

10J3.1.2 Dans I'état NPRS le message SRQ doit étre/envo

at SRQS chaqup fois que

10J3.1.3 La fonction SR doit quitter I’état
@s PAS n’est pas actif.

le message demande d'interventio

10

10
inte

Figure 9 — Diagramme d’états de la fonction demande d'intervention
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10.2  Service Request interface function state diagram

The SR function shall be implemented so as to perform according to the state diagram
given in figure 9 and the state descriptions given throughout clause 10. Table XVIli
specifies the set of messages and states required to effect transition from one active state
to another. Table XIX specifies the messages that shall be sent and the device function
interaction required while each state is active.

10.3 Service Request state description

10.3.1

10.3.1.1
The SR f

10.3.1.2

NOTE

10.3.1.3
time the

10.3.2

10.3.2.1
it is requ

NEGATIVE POLL RESPONSE STATE (NPRS)

in the NPRS state the SR function is not requesting service.

inction powers on in the NPRS state.

In the NPRS state the SRQ message shall be sentpassive.false

The SR function shall exit the NPRS
Fequest service (rsv) message j

In the SRQS sta
psting service.

any

that

Figure 9 — Service request state diagram
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TABLEAU XVIll — Mnémoniques de SR

Messages: Etats d’interface:
pon — mise sous tension NPRS - ETAT REPONSE RECONNAISSANCE
rsv - demande d’intervention NEGATIVE

SRQS - ETAT DEMANDE D’INTERVENTION

APRS - ETAT REPONSE RECONNAISSANCE
AFFIRMATIVE

— ETAT RECONNAISSANCE SERIE ACTIVE
(FONCTION T)

TABLEAU XIX = Sorties de message SR
Eiat Message envoyé '

a a distance Interaction de la fonction d'appareijl (D
SR

SRQ AN

NPRS (F) PN M
SRQS T Aucune
APRS (F)

10/3.2.2 Dans I'état SRQS le me RQ doit re@voy vrai.

10{3.2.3 La fonction SR doit quitten'état

a) al'état NPRS si le message rs

b) a PETAT RER
actif.

fa
/S:;NC AFFIRMATIVE (APRS) si I'état|SPAS est

10{3.3 ER AISSANCE AFFIRMATIVE (APRS = AFFIRMATIVE
10 e fait pas
ac

10

3.4).

1013.3:3) Lafonction SR doit quitter I'état APRS et passer a I'état NPRS chaqule fois que
le message rsv est faux et que I'état SPAS n’est pas actif. |e

10.4 Sous-groupes permis pour la fonction d’interface Demande d’intervention

Les seuls sous-groupes permis pour cette fonction SR sont ceux du tableau XX.

TABLEAU XX
- -~ . - Autres sous-groupes
|dentification Description Etats omis Autres prescriptions de fonction prescrits
SR¢ Pas de possibilité Tous Aucune Aucun
SR1 Possibilité compléte | Aucun Aucune T1, T2, T5, T6,
TE1, TE2, TES ou TE6
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TABLE XVIill — SR mnemonics

Messages:
pon — power on NPRS
rsv — request service
SRQS
APRS

Interface states:

— NEGATIVE POLL RESPONSE STATE

—~ SERVICE REQUEST STATE
— AFFIRMATIVE POLL RESPONSE STATE

{T FUNCTION)

— SERIAL POLL ACTIVE STATE

TABL FYXIX ~ SR message outputs

Remote message
SR sent - Lo .
state Device function interaction (DF)
SRQ /\
NPRS (F)
SRQas T None
APRS (F)

10.3.2.2

10.3.2.3

a) t:]
b) tHe AFFIRMATIVE &

10.3.3
10.3.3.1

10.3.3.2

NOTE

10.3.3.3

the rsv lressage isfa

inthe A
it over the interface:

e and the SPAS state is not active.

time

10.4 Service Request interface function allowable subsets

The only allowable subsets to the SR function shall be those listed in table XX.

TABLE XX

Other function

Identification Description States omitted | Other requirements subsets required
SR9 No capability All None = None
SR1 Complete capability | None None T1, T2, T5, T6,

TE1, TE2, TE5 or TES
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10.5 Prescriptions et conseils additionnels pour la fonction d'interface SR

10.5.1 La fonction SR est demandée pour chaque motif distinct de demande
d’intervention. S’il y a plus d’'un motif, dans un appareil, pour demander une intervention,
alors une fonction SR séparée et un message correspondant rsv doivent étre utilisés pour
chaque motif distinct.

10.5.1.1 La méthode préférée est d’avoir des conditions logiques OU multiples a
I'intérieur d’'un appareil pour générer une seule raison pour demander un service pour une
seule fonction SR. Si des fonctions SR multiples sont utilisées, un seul message vrai SRQ
doit étre envoyé, sur demande.

3 doit étre
APRS.

10
e
m

11 Fonction d’interface commande locale/

111 Description générale

L4 fonction d’interface RL prévoi
commandes locales.

yalider ses

11| s Jocale/commande a distance

La
et

Atisfaire au diagramme d’états de I figure 10
e—11. Le tableau XXI spécifie I'enseémble des
ectuer une transition d’un état actif a un autre. Le

ANDE LOCALE (LOCS = LOCAL STATE)

&tat LOCS toutes les commandes locales des fonctions dg I'appareil
Opérantes et l'appareil peut répondre aux messages de |linterface

11.3.1.2 L'état LOCS ne donne pas la possibilité d’envoyer un message a distance.

11.3.1.3 La fonction RL doit quitter I’état LOCS et passer:
a) a FETAT COMMANDE A DISTANCE (REMS) si le message retour a local (rtl) est
faux, si le message MLA est vrai et si I'état ACDS est actif;

b) a FETAT COMMANDE LOCALE AVEC BLOCAGE (LWLS) si la commande univer-
selle codée LOCAL BLOQUE (LLO) est vraie et si I'état ACDS est actif.
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10.5 Additional SR interface function requirements and guidelines

10.56.1 An SR function is required for each unique reason for requesting service. If more
than one reason exists, within a device, then a separate SR function and corresponding

rsv message shall be used for each separate reason.

10.5.1.1 Preferred practice is to have logical OR multiple conditions within a devic

e to

generate a single reason for requesting service for a single SR function. If multiple SR

functions are used, a single SRQ true message should be sent when requested.

10.5.1.2 Le if
any of thp SR functions, within a device, is in the APRS state.
10.56.2 The SRQ message received, via the C function, is the I gica e $RQ
messages sent by all SR functions. The way this is performed BRQ
signal line is explained in 33.2.
11 Remote/local interface (RL) function
11.1
The RL |nterface function provides a device capa 0 enable and disablg its
local controls
11.2  Remote/local functio
The RL function shall be im : efform according to the state diagram
given in| figure 10 and the 5 i given throughout clause 11. Table [ XX
specifieg the set eS8 ang equired to effect transition from one active gtate
to anothér. Table ifies unction interaction required while each state is
active.
11.3 Remotefoc
11.3.1
11.3.1.1 ate all local controls of the associated device functions| are
operative and the ge may respond to corresponding device-dependent messages from
the interface:The unction powers on in the LOCS state.
11.3.1.2 The LOCS state does not provide a remote message-sending capability.
11.3.1.3 The RL function shall exit the LOCS state and enter:

a) the REMOTE STATE (REMS) if the return to local (rtl) message is false and

the MLA message is true and the ACDS state is active;

b) the LOCAL WITH LOCKOUT STATE (LWLS) if the universal coded command

LOCAL LOCKOUT (LLO) is true and the ACDS state is active.
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11.3.2 ETAT COMMANDE LOCALE AVEC BLOCAGE (LWLS = LOCAL WITH
LOCKOUT STATE)

11.3.2.1 Dans I'état LWLS toutes les commandes locales des fonctions de I'appareil
associé sont opérantes et I'appareil peut répondre aux messages de l'interface correspon-
dants dépendant de 'appareil. On ne tient pas compte du message rtl.

11.3.2.2 L'état LWLS ne donne pas la possibilité d’envoyer un message a distance.

11.3.2.3 La fonction RL doit quitter I'état LWLS et passer:

a) a FETAT COMMANDE A DISTANCE AVEC BLOCAGE (RWLS) quand MLA est vrai
et que-l'état ACDS est actif;
b) a I'état LOCS en moins d'un temps {, si le message REN ¢

11|3.3 ETAT COMMANDE A DISTANCE (REMS = REMOT

11{3.3.1 Dans I'état REMS, un certain nombre ou la tota
fonjctions de I'appareil associé) ayant des commande

cales (des
dantes, a

I’e; ‘interface,
pe
11 nce.
11
S et LADS

i A MLA A (ACDS

GTL ~ (LADS) A (ACDS
v
tl A (LLO v (ACDS))

REN
{en moins det,)

LLO A {ACDS LLO A

MLA A (ACDS)

GTL A (LADS) ~ (ACDS)

NOTE - Si la fonction RL est utilisée avec la fonction LE, le terme MLA doit étre remplacé par le terme

MSA A (LPAS ).

Figure 10 — Diagramme d’états de la fonction commande locale/commande a distance
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11.3.2 LOCAL WITH LOCKOUT STATE (LWLS)

11.3.2.1 In the LWLS state all local device controls of the associated device functions
are operative and the device may respond to corresponding device-dependent messages
from the interface. The rtl message is ignored.

11.3.2.2 The LWLS state does not provide a remote message-sending capability.

11.3.2.3 The RL function shall exit the LWLS state and enter:

a) the REMOTE WITH LOCKOUT STATE (RWLS) when MLA is true and the ACDS
state i ive:

b) the LOCS state within ¢, if the REN message is false.

11.3.3 |REMOTE STATE (REMS)
11.3. 3 1

local megsages to interface functions, may be moperatwe

11.3.3.2 | The REMS state does not provide a remote pess

11.3.3.3 | The RL function shall exit the R

a) thI RWLS state if the LLO messdge i
b) th
— | within t, if the\REN\me

— | or the GO TQ
are active;

— | or the rt/
is jnactive.

GTL ~ (LADS) A (ACDS
A%
tt A (LLO v (ACDS))

LLO A (ACDS LLO A (ACDS

MLA ~ (ACDS)

GTL A (LADS) A (ACDS)

NOTE - If the RL function is used together with the LE function then the term MLA shall be replaced by
the term MSA A (LPAS).

Figure 10 — Remote local state diagram
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TABLEAU XXI — Mnémoniques de RL

Messages: Etats d’interface:
pon - mise sous tension LOCS - ETAT COMMANDE LOCALE
rtl — retour a local LWLS - ETAT COMMANDE LOCALE AVEC BLOCAGE
REN - COMMANDE A DISTANCE POSSIBLE |REMS - ETAT COMMANDE A DISTANCE
LLO - LOCAL BLOQUE RWLS - ETAT COMMANDE A DISTANCE AVEC BLOCAGE
GTL - PASSER A LOCAL - ETAT ACCEPTE LES DONNEES
MLA - MON ADRESSE ECOUTEUR (FONCTION AH)
MSA  — MON ADRESSE SECONDAIRE - ETAT ECOUTEUR APPELE

(FONCTION L)

- ETAT ECOUTEUR PRIMAIRE
APPELE (FONCTION LE)

TABLEAU XXII - Sorties de message@.\

Etat Message envoyé \ \)
AL a distance Interaction de W n da\pp eil\(DF)

LOCS
LWLsS
REMS
RWLS

11 WITH

1113.4.1 Dans l'ét ~ ; i e ou la totalité des commandes locales
(d«Es fonctions d ndantes, a

I'exception des c ‘interface,
pelvent ét
11,3.4. nNce.
11(3.4.

Nt actifs.
11 B i j A distance

Les seuls sous-groupes permis pour cette fonction RL sont ceux du tableau XXIII.

TABLEAU XXiil
- - - . Autres sous-groupes
Identification Description Etats omis Autres prescriptions de fonction prescrits
RL® Aucune possibilité Tous Aucune Aucun
RL1 Possibilité compléte | Aucun Aucune L1-L4 ou LE1-LE4
RL2 Aucun blocage local | LWLS et RWLS rtl toujours faux L1-L4 ou LE1-LE4



https://iecnorm.com/api/?name=e5533f09d146c682aa6f3c0ee4b98cea

625-1 © IEC:1993

-103 -

TABLE XXI - RL mnemonics

Messages:
pon — power on
rtl — return to local

REN -~ REMOTE ENABLE

Interface states:

LOCS - LOCAL STATE
LWLS - LOCAL WITH LOCKOUT STATE
REMS - REMOTE STATE

LLO — LOCAL LOCKOUT RWLS -~ REMOTE WITH LOCKOUT STATE
GTL - GO TO LOCAL ACDS) — ACCEPT DATA STATE
MLA - MY LISTEN ADDRESS {AH FUNCTION)

MSA -~ MY SECONDARY ADDRESS

- LISTENER ADDRESSED STATE
(L FUNCTION)

- LISTENER PRIMARY ADDRESSED STATE
(LE FUNCTION)

. TABLE XX!I - RL message outputs <\

RL Remote message o ‘ D\
stato sent evice function mm (

LOCS

LWLS

REMS None

RWLS

11.3.4 |REMOTE WITH LOCKOUT STATE (R

11.3.4.1| In the RWLS st
functiong) which have ¢eo

local mesgsages to ft

controls (of the associated de

vice

Is, except those controls which send

are

The only allowable subsets to the RL function shall be those listed in table XXIil.

TABLE XXl
I - . . Other functi
Identification Description States omitted | Other requirements sub seez: s :ZEJ:,: d
RLQ No capability All None None
RL1 Complete capability | None None L1-L4 or LE1-LE4
RL2 No local lockout LWLS and RWLS | rt/ always false L1-L4 or LE1-LE4
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11.5  Prescriptions et conseils additionnels pour la fonction d’interface RL

11.5.1 La possibilité pour un appareil, soit d’envoyer des messages d'appareil, soit de
recevoir et d’utiliser des messages d’appareil n'entrant pas en conflit avec les données
disponibles localement, est indépendante de I'état qui est actif dans le cadre de la
fonction RL.

11.5.2 Si l'un des états REMS ou RWLS est actif, I'appareil associé réagira a toutes les
données d'entrée ultérieures regues par l'intermédiaire de I'interface. On ne tiendra pas
compte des commandes locales sauf si elles sont spécifiquement validées par des
messages dépendant de I'appareil envoyés aprés étre entrés en REMS ou RWLS.

Il gst recommandé que Tappareil ne modifie pas son état (y comprises cdmmandes
logales) résultant d’un transfert de LOCS en REMS ou de LWLS WLS.

11{5.3 Inversement, si I'un des états LOCS ou LWLS devie if\I'appareil brrespon-
dant doit pouvoir répondre a une utilisation future des co i

Aprés un transfert de REMS ou de RWLS en LOCS © » : é que les
ap£areils, dont les indicateurs (mécaniques, i e : ¢ peuvent| pas étre
changés par une commande a distance, m G s (et les
vafgiables d’état de I'appareil), comme cela est néce aur que leurs indicateurs sur le

pa

Ap WLS, il est recommandé que les
appareils, dont les indicateurs anneau ‘avant peuvent étre modifiég par une
conmande a distance, modifient\leu i omme cela est nécessaire| pour que
le 3 ava tat de I'appareil soient en conformité,

11{5. 1 e doitpas g_emis’en permanence.

11 ics i sitent la commande locale absolue d'un appareil par
un 8 1 ame al {up’opérateur humain, par exemple) n’entrent pas dans le

ca

12

12

12{14-La fonetion d'interface PP permet & un appareil d’envoyer un messagpe PPR au
contréleur en activité sans avoir été, au préalable, appelé a parler. 4|

12.1.2 Les lignes DIO1 & DIO8 sont utilisées pour transmettre les bits de données d’état
d’appareil pendant la reconnaissance paralléle. Pour qu'un appareil puisse répondre par
un message PPR, on doit assigner a I'appareil I'une des lignes DIO, soit par un message
de contréleur, soit par un message local. Cela permet d’avoir jusqu’a huit appareils avec
une assignation d'une ligne par appareil, bien qu'un nombre quelconque d’appareils
puisse étre pris en charge en partageant plusieurs lignes DIO.

12.1.3 L'utilisation de la fonction de reconnaissance paralléle dans un systéme nécessite
de la part du contréleur d'interface en activité I'obligation d’effectuer des reconnaissances
paralléles selon les besoins.
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11.5 Additional RL function requirements and guidelines

11.5.1 The ability of a device either to send device-dependent messages over the inter-
face or to receive and utilize device-dependent messages not in conflict with locally
available data is independent of the state which is active within the RL function.

11.5.2 When either the REMS or RWLS state is active, the associated device shall
become responsive to all subsequent input data received via the interface. Local controls
shall be ignored unless specifically enabled by device-dependent messages sent after
entering REMS or RWLS.

It is rec It of
a transit

11.5.3 Pthe
associated device shall become responsive to future use of local’cont

After a transition for REMS or RWLS to LOCS or LWLS, it ices,
whose indicators (mechanical, positional, etc.) cannot b€ ¢h g control, Elter
their logal controls (and device state variables) heir front pgnel
indicators and device state to agree.

After a ti écommended that devices,

whose front panel indicators can be ¢t W re g _control, alter their indicator§ as
necessa st

11.5.4

1155
source (€.9.

12 Parallel p

12.1

12.1.1 on provides a device with the capability to present a PPR mesgage
to the controller-in-charge without being previously addressed to talk.

12.1.2 The signal lines DIO1 to DIO8 are used to convey the device status bits during
the parallel poll. In order for a device to respond with a PPR message a device shall have
been assigned (configured) to a single DIO line either by the controller or by a local
message. This allows up to eight devices with a one-line-per-device assignment, although
any number of devices can be handled through sharing of DIO lines.

12.1.3 The use of the parallel poll facility within a system requires a commitment of the
current interface controller to conduct a parallel poll, as required.
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12.1.4 La reconnaissance paralléle peut étre utilisée pour indiquer une demande
d’intervention. Cette possibilité differe de I'utilisation du message SRQ sur les points
suivants:

12.

12
do
I'e
un

née

12
12

12
sa

12

appareil quelconque.

2 Diagramme d’états de la fonction reconnaissance paralléle

C’est le contrleur qui déclenche les séquences de reconnaissance paraliéle, alors
que les séquences de reconnaisssance série sont déclenchées sur demande d’un

Avant la reconnaissance paralléle, les données d’état sont extraites simultanément
de plusieurs appareils, alors que, avec la reconnaissance série, les données d’'état sont
extraites successivement de chaque appareil.

v
{Ipe]
DY
(en moins de ts)

DY
fen moins de &)

econnais-
n place la

g faux.

PPC ~ (LADS) ~ (ACDS)

O

PCG A PPC A (ACDS)

NOTE - Voir au tableau XXVIl les restrictions dans l'usage des transitions a option.

Figure 11 — Diagramme d’états de la fonction reconnaissance paralléle
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12.1.4 The parallel poll facility can be used to indicate a request for service. This
capability differs from use of the SRQ message in the following ways:

— A confroller initiates a parallel poll sequence whereas any device requests the
initiation of a serial poll sequence.

— A parallel poll enables the transfer of status data from multiple devices concurrently
whereas a serial poll sequentially collects status data from each device.

12.2  Parallel poll function state diagram

12.2.1 [The PP function shall be implemented so as to perform accordi state
diagram| given in figure 11 and the state descriptions given threugho 12.
Table XXIV specifies the set of messages and states required to effé i one
active sfate to another. Table XXV specifies the messages tha the
device fynction interaction required by the function while each ¢

12.3 Rarallel poll state descriptions

12.3.1 |PARALLEL POLL IDLE STATE (PPIS)

12.3.1.1 issued

12.3.1.2

PACS)) v PPU) A (ACDS)]
v
(ipe]

DY

(within ;) (within t,)

PPAS
PPC A A (ACDS

PCG A PPC A (ACDS)

NOTE - See table XXVl for restrictions on use of the optional transitions.

Figure 11 — Parallel poll state diagram
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TABLEAU XXIV — Mnémoniques de PP

Messages: Etats d’interface:

pon — mise sous tension PPIS - ETAT RECONNAISSANCE PARALLELE

ist — état individuel (tableau XXV) INACTIVE

Ipe -~ reconnaissance locale possible PPSS - ETAT ATTENTE DE RECONNAISSANCE

PARALLELE

IDY — IDENTIFIER PPAS - ETAT RECONNAISSANCE PARALLELE

PPE - RECONNAISSANCE PARALLELE ACTIVE
POSSIBLE PUCS - ETAT RECONNAISSANCE PARALLELE

PPD — RECONNAISSANCE PARALLELE NON ADRESSEE POUR CONFIGURER
IMPOSSIBLE PACS - ETAT RECONNAISSANCE PARALLELE

PPC - CONFIGURATION RECONNAISSANCE ADRESSEE POUR CONFIGURER
PARALLELE (ACDS) — ETAT ACCEPTE LES DQNNEE

PCG - GROUPE DE COMMANDE PRIMAIRE (FONCTION A

PPU| — NON-CONFIGURATION DE RECON- — ETAT ECcOWKEU ELEX(FONCTION L)
NAISSANCE PARALLELE /\

12/3.1.3 La fonction PP doit quitter I'état PPIS et pass
NAISSANCE PARALLELE (PPSS) dans un, et un

— sile message PPE est vrai et si les étatg PA
— si le message reconnaissance local

1213.2 ETAT ATTENTE DE RECOA

1213.2.1 Dans I'ét
sances paraliéles de

q x@/ Message envoyé
Eta ifi a distance Interaction de
P Qllficgleur fonction d’appareil (DF)

Aucune

PPRn?
\PAIS L (F)
PP (F)
PA ist = s" T
PPAS ist £ " (F)
1)

Voir 12.3.3.2.

t RECON-

LEL

econnais-

?ITefle colonne ne concerne que le message spécitique assigne
par 'appareil.

12.3.2.2 Dans I'état PPSS tous les messages PPR doivent étre envoyés passifs faux.

12.3.2.3 La fonction PP doit quitter I'état PPSS et passer:

a) a 'ETAT RECONNAISSANCE PARALLELE ACTIVE (PPAS) en moins d’un temps s

si le message IDY est vrai (une reconnaissance paraliéle est en cours);
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TABLE XXIV — PP mnemonics

Messages: interface states:
pon — power on PPIS ~ PARALLEL POLL IDLE STATE
ist — individual status (table XXV)
Ipe — local polt enabled PPSS - PARALLEL POLL STANDBY STATE
DY — IDENTIFY PPAS - PARALLEL POLL ACTIVE STATE
PPE ~ PARALLEL POLL ENABLE PUCS - PARALLEL POLL UNADDRESSED TO
PPD — PARALLEL POLL DISABLE CONFIGURE STATE

PACS - PARALLEL POLL ADDRESSED TO
PPC — PARALLEL POLL CONFIGURE CONFIGURE STATE
PCG - PRIMARY COMMAND GROUP {(ACDS) -~ ACCEPT DATA STATE
PPU - HARALLEL POLL UNCONFIGURE (AH FUNCTION)

— LISTENER ADDRESSER\STATE

(L FUNCTION)

AN

12.3.1.3

STANDHY STATE (PPSS) for one and only one of the folla

~ th

— or|the local poll enabled (Ilpe) message is t

12.3.2

12.3.21

12.3.2.2

12.3.2.3

the devige controller whenever
<> TABL

The PP function shall exit the PPIS state an

e PPE message is true and the PACS and Af

ARALLEL POLL

RA Mte message
) sent Device function
alifter ; .
tate interaction

PPRn?
pr\'\N (F)
PRSS (F)
xp ) ist = 8" T None
PA ist £8" (F)
1) “See 12.3.3.2.

ey
<7

This column refers only to the specific message assigned by
the device.

In the PPSS state all PPR messages shall be sent passive false.

The PP function shall exit the PPSS state and enter:

a) the PARALLEL POLL ACTIVE STATE (PPAS) within t; if the IDY message is true
(a parallel poll is in progress);
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b) a I'état PPIS pour un, et un seul, des cas suivants:
— sile message Ipe est faux;

-~ ou si le message RECONNAISSANCE PARALLELE IMPOSSIBLE (PPD) est vrai
et si les états PACS et ACDS sont actifs, ou si le message NON-CONFIGURATION
DE RECONNAISSANCE PARALLELE (PPU) est vrai et si I'état ACDS est actif.

12.3.3 ETAT RECONNAISSANCE PARALLELE ACTIVE (PPAS = PARALLEL POLL
ACTIVE STATE)

12.3.3.1 Dans I'état PPAS la fonction PP est en train de répondre & la reconnaissance
parallele (en cours, organisée par le contréleur d’interface).

1 .3.3.2 Dans I'état PPAS Iun des messages PPR doit étre envoyé vra i, et [seulement

tableau XXVI indique le message PPR correspondant 3
trgis bits P1 a P3 (voir 12.5.1). Tous les autres mg

pdassifs faux. .
TABLEA@\

inaisons des
étrp envoyés

Me sages defeson |ssaéce®al &l
Bits regu }:g'\ﬁ\g}:\\\s\ \J
le p écel Message PPR

spécifié

PPR1

1 PPR2

0 PPR3

1 PPR4

0 PPRS

1 PPR6

0 PPR7

1 PPR8

A fonction d’interface de reconnaissance paralléle doit quitter I'état PPAS et
en moins d’'un temps f; si le message IDY est faux (la [reconnais-

Z . Z

(PUCS = PARALLEL POLL UNADDRESSED TO CONFIGURE STATE)

IGURER

12.3.4.1 Dans I'état PUCS, la fonction PP doit ignorer tout message PPE ou PPD qui
pourrait étre regu par l'interface. La mise sous tension place la fonction PP dans I'état
PUCS.

12.3.4.2 L’état PUCS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

12.3.4.3 La fonction PP quitte I'état PUCS et passe & I'ETAT RECONNAISSANCE
PARALLELE ADRESSEE POUR CONFIGURER (PACS) si le message PPC est vrai et si
les états LADS ET ACDS sont actifs.
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b) the PPIS state for one and only one of the following expressions:
— the Ipe message is false;

— or the PARALLEL POLL DISABLE (PPD) message is true and the PACS and
ACDS states are active, or the PARALLEL POLL UNCONFIGURE (PPU) message
is true and the ACDS state is active.

12.3.3 PARALLEL POLL ACTIVE STATE (PPAS)

12.3.3.1 In the PPAS state the PP function is responding to the parallel poll currently
being conducted by the interface controller.

12.3.3.2 | In the PPAS state one of the PPR messages shall be sent trué i

the valuel of the individual status (ist) message is equal to the value of/Aha S| bit
received [as part of the most recently received PPE command. Th o be
sent shall be the one specified by the three bits P1 to P3 received a P rt’o th st
recently feceived PPE command. Table XXVI lists the PPR me of
the comblinations of values of P1 to P3 (see 12.5.1). All other be

sent pasgive false.

TABLE XXV (\
N\ Q AN

PaMoﬂ gre\gsa%v ( Q ‘\>

Bits received wit

recent PPE com d PPR message
specified
P3 P2 K N1
0 \Q) PPR1
\:L)\’ PPR2
o PPR3
0 1 PPR4
> 0 PPRS
\| 1 PPR6
1 0 PPR7
/\ 1 1 PPR8

12.3.3.3 [The al oII iRterface function shall exit the PPAS state and enter the PRSS
state within ™t if | sage is false (the parallel poll is finished).

12.3.4 |PARALLEL POLL UNADDRESSED TO CONFIGURE STATE (PUCS)

12.3.4.1 In the PUCS state the PP function shall ignore any PPE or PPD messages
which might be received over the interface. The PP function powers on in the PUCS state.

12.3.4.2 The PUCS state does not provide a remote message-sending capability.

12.3.4.3 The PP function shall exit the PUCS state and enter the PARALLEL POLL
ADDRESSED TO CONFIGURE STATE (PACS) if the PPC message is true, and the LADS
and ACDS states are active.
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12.3.5 ETAT RECONNAISSANCE PARALLELE ADRESSEE POUR CONFIGURER
(PACS = PARALLEL POLL ADDRESSED TO CONFIGURE STATE)

12.3.5.1 Dans I'état PACS, la fonction PP est capable de réagir aux messages PPE
ou PPD regus par l'interface. Si le message PPE est regu, les bits correspondants S, P1,
P2 et P3 doivent étre sauvegardés par la fonction.

12.3.5.2 L’état PACS n'implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

12.3.5.3 La fonction PP doit quitter I'état PACS et passer & 'ETAT DE RECONNAIS-
SANCE PARALLELE NON ADRESSEE POUR CONFIGURER (PUCS) quand le message
PCG est vrai, que le message PPC est faux et quand I'état ACDS est actif.

12(4 Sous-groupes permis pour la fonction PP

Le| seuls sous-groupes permis pour la fonction reconnaissanc raliéle sonp indiqués
daps le tableau XXVII.

TABLEAU XXViI

\> Autres sous-
Identi- . . . groupes
fication Description Etats omis Autrgs prescriptions de fonction
/\ prescrits
PP® | Aucune possibilité Tous \/ Aucun
A {(PACS)) v PPU) A {ACDS)]
PP1 ] donfiguration & distance |Aucun PACS) A (ACDS)] L1-L4 ou
<\(\ LE1-LE4
Incluré Ipe
Exclure [((PPD A (PACS)) v PPU) A (ACDS)}
PP2 | Jonfigurati ale P PA 3_Exclure [PPE A (PACS) A (ACDS)] Aucun
> . Des messages locaux doivent étre substitués
® \\/ as, P1,P2 P3
12, iptions\et conseils additionnels pour la fonction PP

Si P2 est pris, des messages locaux pouvant étre établis [sur place
doi lacer la commande PPE pour définir le message PPR et les dé¢odages a
u?{iser pendant'une reconnaissance parallele.

13 Fonction d’interface libération d’appareil (DC)

13.1  Description générale

La fonction DC permet & Pappareil d’étre libéré (remis 3 I’état initial) soit individuellement
soit en méme temps que d’autres appareils. 1l s’agit alors, soit d’'un sous-groupe, soit de
tous les appareils appelés d’'un systéme.
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12.3.5 PARALLEL POLL ADDRESSED TO CONFIGURE STATE (PACS)

12.3.5.1 In the PACS state the PP function is able to act upon PPE or PPD messages
received over the interface. If a PPE message is received, the attendant bits S, P1, P2
and P3 should be saved by the function.

12.3.5.2 The PACS state does not provide a remote message-sending capability.

12.3.5.3 The PP function shall exit the PACS state and enter the PARALLEL POLL
UNADDRESSED TO CONFIGURE STATE (PUCS) when the PCG message is true, the
PPC message is false, and the ACDS state is active.

12.4  Ppgrallel poll interface function allowable subsets

The only allowable subsets to the parallel poll interface function shal those\listey in
table XXVII.
TABLE XXVII
Other
Identi- 0 ioti States function
fication escription omitted subgets
required
PP@ | No capability All None
PP1 | Remote| configuration None L1-L4 o
LE1-LE#
PD A (PACS)) v PPU) A (ACDS)]
PP2 | Local configuratio ucs, X [PPE A (PACS) ~ (ACDS)} None
( Nocél messages shall be substituted for
AN

13 Device clear interface (DC) function

13.1  General description

The DC function provides the device with the capability to be cleared (initialized) either
individually or as a part of a group of devices. The group may be either a subset or all
addressed devices in one system.
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13.2 Diagramme d’'états de Ia fonction libération d’appareil

La fonction DC doit étre réalisée de fagon a fonctionner en accord avec le diagramme
d'états de la figure 12 et les descriptions d’états de I'article 13. Le tableau XXVIII définit
I'ensemble des messages et états prescrits pour passer d’'un état actif a un autre. Le

tableau XXIX définit les interactions avec les fonctions d’appareil lorsque chaque état est
actif.

13.3 Description des états de la fonction libération d’appareil

13.3.1 ETAT LIBERATION D’APPAREIL INACTIF (DCIS = DEVICE CLEAR IDLE STATE)

13{3.1.1 Dans I'état DCIS la fonction DC est inactive.

13]3.1.2 L’état DCIS ne permet pas d’envoyer un message 2

13 ERATION

LADS est

13 E STATE)

13|3.2.1 Dans l'éta AS i anvgie un message interne vers leq fonctions
d'dppareil en vue|e ise 5

13
13 ERATION
D'/ conditions

su

(cL v [sbC A (LADS))  (ACDS)

(=} =

(OCL v [SDC A (LADS)) v (ACDS)

Figure 12 — Diagramme d’états de la fonction libération d’appareil
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13.2 Device clear function state diagram

The DC function shall be implemented so as to perform according to the state diagram
given in figure 12 and the state descriptions given throughout clause 13. Table XXVIii
specifies the set of messages and states required to effect transition from one active state
to another. Table XXXIX specifies the device function interaction required while each state
is active.

13.3 Device clear function state descriptions

13.3.1 DEVICE CLEAR IDLE STATE (DCIS)

13.3.1.1[ Inthe DCIS state the DC function is inactive.

13.3.1.2| The DCIS state does not provide a remote message-sendi

13.3.1.3] The DC function shall exit the DCIS state and & EFAR

ACTIVE|STATE (DCAS) if the ACDS state is active, and eithéx
— the DEVICE CLEAR (DCL) message is true;

—~ o1 the SELECTED DEVICE CLEAR (SDC) meg
active.

te is

NOTE |- Use of the expression containing the

13.3.2 |DEVICE CLEAR ACTIVE STA|

13.3.2.1] In the DCAS
function(s) causing it (the

vice

13.3.2.2

&’ DCAS state and enter the DEVICE CLEAR |DLE
¢ is inactive or neither:

13.3.2.3
STATE {

(OCL v [SDC A (LADS)]) ~ (ACDS)

(=R ()

(OCL v (SDC A~ (LADS)]) v (ACDS)

Figure 12 — Device clear state diagram
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TABLEAU XXVl - Mnémoniques de DC

Messages: Etats d’interface:
DCL — LIBERER L'APPAREIL DCIS - ETAT LIBERATION D'APPAREIL INACTIF
SDC ~ LIBERER L'APPAREIL CHOISI DCAS - ETAT LIBERATION D'APPAREIL ACTIF

— ETAT ACCEPTE LES DONNEES
(FONCTION AH)

— ETAT ECOUTEUR APPELE
(FONCTION L)

TABLEAU XXIX — Sorties de message DC

N
Message envoyé
%t(a:t a digstance Y Interaction de la fonc?dh%‘a\ppa@q)
DCiS
DCAS Aucun

Opération normale de ction d’apparei
La fonction DF devraif\retour a état fixé’ conhu

13|4 Sous-groupes permis pour la fonction d’j

I . ; 4 - Autres soup-groupes
Identification DWn \Eé@ls Autres prescriptions . .
\lf\ N de fonctior] prescrits
Dce Aucting possibilité Tou \) Aucune Aucun
D Aucune L1-L4 ou LE1-LE4
D Omettre [SDC A (LADS)] | AH1
13| g xs\tjhzddiﬁonnels pour la fonction DC

13

135.1 KS n’affecte que les fonctions d'appareil et pas celles de|l'interface
(libérées pe
13.5 Un—appareilpe 0 onction—bDGC—Dbe oute oR—en—+apport avec

son mode opératoire. Normalement, l'utilisation de la fonction DC doit permettre la reprise
de la circulation du message tributaire du type d'appareil vers les fonctions de I'appareil
ou a partir de celles-ci. Cependant, cette fonction peut étre utilisée pour placer une partie
quelconque de la fonction de I'appareil dans un état jugé approprié et spécifié par le
constructeur de I'appareil.

14 Fonction d’interface déclenchement d’appareil (DT)

14.1 Description générale

La fonction DT permet de déclencher l'opération indiquée de l'appareil, soit indivi-
duellement soit en méme temps qu’un groupe d'appareils dont il fait partie. Ce groupe
peut étre soit un sous-groupe, soit tous les appareils adressés dans un méme systéme
donné.
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TABLE XXVIIl — DC mnemonics

Messages: Interface states:

DCL — DEVICE CLEAR DCIS - DEVICE CLEAR IDLE STATE

SDC -~ SELECTED DEVICE CLEAR DCAS - DEVICE CLEAR ACTIVE STATE
ACDS) ~ ACCEPT DATA STATE

{AH FUNCTION)
LADS) - LISTENER ADDRESSED STATE
(L FUNCTION)

TABLE XXiIX — DC message outputs
N
DC Remote . .
state message sent Device function mteragtf&n\
DCIS N Normal device function operation o
DCAS one Device function should return'to a kn fixed state

13.4 Depvice clear interface function allowable subse

The only allowable subsets of the device clear i hall be those listed in

table XXK.

LE
e | -~ . \ . Other function
Identification Descnptuq(\ Mt&\ S»r requirements subsets required
N

DC¢ No capabili All _ane None

DC1 Complate capabitity on None L1-L4 or LE1-LE4
DC2 Omi ective devic ne Omit [SDC A (LADS)] AH1

clear
Q

135 A ¢tion requirements and guidelines

13.5.1 e DCAS state

13.5.11 até affects only device functions and does not affect interface
functions

13.5.1.2 ~ e—DCHunctionfor-any purpose—cons operation.

Normally, use of the DC function should allow resumption of device dependent message
flow to and from device functions. However, this function may be used to put any subset of
the device's functions to a defined state deemed appropriate by the designer, which state
the designer shall then specify.

14 Device trigger interface (DT) function

14.1  General description

The DT function provides the device with the capability to have its designated operation
started either individually or as part of a group of devices. The group may be either a
subset or all addressed devices in one system.
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14.2 Diagramme d’états de la fonction déclenchement d’appareil

La fonction DT doit étre réalisée de fagon a satisfaire au diagramme d’états de la figure 13
et aux descriptions d'états de l'article 14. Le tableau XXXI spécifie I'ensemble des
messages et des états requis pour effectuer une transition d'un état actif a un autre. Le
tableau XXXII définit I'interaction nécessaire avec les fonctions d’appareil pendant que
chaque état est actif.

14.3 Description des états de la fonction déclenchement d’appareil

14.3.1 ETAT DECLENCHEMENT D’APPAREIL INACTIF (DTIS = DEVICE TRIGGER
IDLE STATE)

14[3.1.1 Dans 'état DTIS la fonction DT est inactive.

14{3.1.2 L’état DTIS n’implique pas la capacité d’envoyer un

14{3.1.3 La fonction DT doit quitter I'état DTIS et passe PHEMENT

D’APPAREIL ACTIF (DTAS) si:

— le message DECLENCHER GROUPE (G
— et siles états LADS et ACDS sont actifs

14(3.2 ETAT DECLENCHEME
ACTIVE STATE)

GER

14)3.2.1 Dans I'état DTAS, la fonction gie un message interne 3 la fonction
d'dppareil pour lancer son opérat

O ancy {acnc)

OET
T vV (OO v (GO

Figure 13 — Diagramme d'états de la fonction déclenchement d’appareil

TABLEAU XXX1 - Mnémoniques de DT

Messages: Etats d’interface:

GET - DECLENCHER GROUPE DTIS - ETAT DECLENCHEMENT D'APPAREIL INACTIF
DTAS - ETAT DECLENCHEMENT D'APPAREIL ACTIF
— ETAT ACCEPTE LES DONNEES
(FONCTION AH)
— ETAT ECOUTEUR APPELE (FONCTION L)
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14.2 Device trigger function state diagram

The DT function shall be implemented so as to perform according to the state diagram
given in figure 13 and the state descriptions given throughout clause 14. Table XXXI
specifies the set of messages and states required to effect transition from one active state
to another. Table XXXII specifies the device function interaction required while each state
is active.

14.3 Device trigger function state descriptions

14.3.1 DEVICE TRIGGER IDLE STATE (DTIS)

14.3.1.1 In the DTIS state the DT function is inactive.

14.3.1.2| The DTIS state does not provide a remote message-sendi

14.3.1.3| The DT function shall exit the DTIS state and en
ACTIVE|STATE (DTAS) if:

- tl'le GROUP EXECUTE TRIGGER (GET) messagé

— and the LADS and ACDS states are active.

14.3.2 |(DEVICE TRIGGER ACTIVE S

14.3.2.1| In the DTAS state the DT
function|causing it to start performing its

q_internal message to the dgvice

14.3.2.2

14.3.2.3

- the GETm
- of
- of

GET ~ (LADS) ~ (ACDS)

(R ()

LET O ama) aoa)

1
AW | = v \LACO )V AV UY )

Figure 13 ~ Device trigger state diagram

TABLE XXXI - DT mnemonics

Messages: Interface states:

GET - GROUP EXECUTE TRIGGER DTIS — DEVICE TRIGGER IDLE STATE
DTAS - DEVICE TRIGGER ACTIVE STATE
ACDS) — ACCEPT DATA STATE (AH FUNCTION)

LADS) - LISTENER ADDRESSED STATE (L FUNCTION})
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TABLEAU XXXII - Sorties de message DT

Etat Message envoyé i A \ i
DT a distance Interaction de ia fonction d’appareil (DF)
DTIS Aucun Opération normale DF
DTAS Aucun La fonction DF devrait commencer F'opération déclenchée

14.4  Sous-groupes permis pour la fonction déclenchement d'appareil

Les seuls sous-groupes permis pour la fonction DT sont ceux du tableau XXXIII.

TABLEAU-OOHH

o . . . utres_sOUs-
dentification Description Etats omis Autres presc?m& ms:n\yrescrits

groupes

OTe Aucune possibilité Tous Aucune cun
oT1 Possibilité compléte | Aucun Aucune \Q-L outLE1

LE4

14.6 Prescriptions et conseils additionnels po

14.6.1 Interprétation de I'état DTAS

145.1.1 L'état DTAS indique que 1I's
train de commencer 'opération voulue.

145.1.2 Dés qu'un 3
transitions vers d’a

ation qu'il pourra commencer une
DTAS active.

Ci) est en

indre aux
Be. C'est
nouvelle

adresses
Ux autres
paraliéle

15[1:2” La fonction C ne peut exercer ses possibilités que lorsqu’elle envoie le

message

ATN sur I'interface.

15.1.3 S'il existe plus d'un appareil ayant la fonction d'interface C alors tous sauf un
doivent étre dans I'état CONTROLEUR INACTIF (CIDS) a un instant donné. L'appareil
contenant la fonction d’'interface C qui n’est pas dans I'état CIDS est appelé contréleur en

charge (du systéme d’interface). Cette partie inclut le protocole permettant aux
ayant la fonction d’interface C de prendre successivement en charge l'interface.

appareils

15.1.4 La fonction C de l'un des appareils connectés A l'interface (mais pas plus d’un)
peut étre dans I'état CONTROLE DU SYSTEME ACTIF (SACS). Cet appareil doit rester
dans cet état tout au long des opérations de l'interface et posséde ainsi la possibilité
d’envoyer les messages IFC et REN n'importe quand, qu'il soit ou non le contréleur en

charge. Cet appareil est appelé contréleur du systéme (du systéme d’interface).
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TABLE XXXil - DT message outputs

DT Remote X L .
state message sent Device function interaction
DTIS None Normal device function operation
DTAS None Device function should start performing triggered operation

14.4 Device trigger interface allowable subsets

The only allowable subsets to the DT function shall be those listed in table XXXIII.

TABLE- OO

Identification Description States omitted | Other requirements ég;t re :(;&d
4
DT¢ No capability All None on
DT1 Complete capability None None L4 r LEJ-L

/v

14.5 Afditional DT function requirements and guidejines
14.5.1 |Interpretation of the DTAS state

14.5.1.1

14.5.1.2
state tra

sent
23 dtion
esponse tothe next DTAS active condition.

15 Co

15.1

15.1.1 a device with the capability to send device addresises,
univers and ddressed commands to other devices over the interface. It jalso
provides| the of tonducting paraliel polis to determine which devices require
service.

15.1.2 A C’function can exercise its capabilities only when it is sending the ATN mes-

sage over the interface.

15.1.3 If more than one device on the interface system has a C function, then all but one
of them shall be in the CONTROLLER IDLE STATE (CIDS) at any given time. The device
containing the C function which is not in the CIDS state is called the controller-in-charge
(of the interface system). Protocol is provided within this part to allow devices with
a C function to take turns as the controller-in-charge of the interface.

15.1.4 The C function in one of the devices connected to an interface (but no more than
one) can exist in the SYSTEM CONTROL ACTIVE STATE (SACS). It shall remain in this
state throughout operation of the interface and so possesses the capability to send
the IFC and REN messages over the interface at any time whether or not it is the
controller-in-charge. This device is called the system controller (of the interface system).
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[(ACDS) A TCT A (TADS)
A\

pon
CIDS ;QDS
- A
IFC A {SACS
{en moins de t,}
“ | GRS ATN
TCT A (ACDS V tcs A (ANRS
A

(/ ((TaDs)) /NS A A
)

\

EOX

S
QOO :(3 e
~ KA N2, s,

‘ sic A Ty

4
C §é
SINS
| [

Sis

Figure 14 — Diagramme des états du contréleur
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[(ACDS) ~ TCT A (TADS)
v

pon
Cibs »{ CADS
£}
IFC » (SACS
(within t,) .
STRS ATN
TCT A (ACDS tos  (ANES
A
/ \ [((FADS)) gts » (SDYS) » (STRS)
A2 R ate] TACS

(STRS) A (SDYS) A rpp

Figure 14 — Controller state diagram
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15.2 Diagramme des états de la fonction contréleur

La fonction d’interface C doit étre réalisée de fagon a satisfaire au diagramme d’états de
la figure 14 et aux prescriptions d'états de l'article 15. Le tableau XXXIV spécifie
I'ensemble des messages et des états requis pour effectuer une transition d'un état actif a
un autre. Le tableau XXXV spécifie les messages qui doivent étre envoyés et l'interaction
nécessaire avec les fonctions d'appareil pendant que chaque état est actif.

TABLEAU XXXIV — Mnémoniques de C

Messages: Etats d’interface:

poy———=ise SOUS tension

rsc — demande le contréle du systéme

PP —~ demande la reconnaissance paraliéle

gt:l - aller en attente

tc — prendre le contréle de maniére
asynchrone

tcs — prendre le contréle de maniére
synchrone

sic — envoyer interface libre

sre| -~ envoyer commande a distance possible

IFd — INTERFACE LIBRE

ATN — ATTENTION

TCI - PRENDRE CONTROLE § :

SINS - CONTROLE DU SYSTEME: INTE
LIBRE NON ACTIVE

SIAS - CONTROLE DU SYSTEME: INTERFACE
LIBRE ACTIVE

CSHS - ETAT DE MAINTIEN EN RESERVE DU
CONTROLEUR

ACDS) - ACCEPTE LES DONNEES (FONCTION AH)

ANRS) —- ACCEPTEUR NON PRET (FONCT{ON AH)
STRS) — SOURCE TRANSFERT (FONCTION SH)

TADS) - PARLEUR APPELE (FONCTION T

SDYS) — SOURCE RETARD (FONCTION SH)
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156.2  Controller function state diagram

The C function shall be implemented so as to perform according to the state diagram
given in figure 14 and the state description given throughout clause 15. Table XXXIV
specifies the set of messages and states required to effect transition from one active state
to another. Table XXXV specifies the messages that shall be sent and the device function
interaction required while each state is active.

TABLE XXXIV — C mnemonics

Messages: Interface states:
pon -rpoweron CIDS— — CONTROLLER IDLE STATE
rsc —|request system control CADS - CONTROLLER ADDRESSE
PP ~|request parallet poll CTRS -~ CONTROLLER TRAN
gts —|go to standby CACS -~ CONTROLLER AC
tca —|take control asynchronously CPWS - CONTROLLER PA ?\TE
tcs —|take control synchronously CPPS - CONTROLLE
sic ~|send interface clear CSBS - CONTROLLE
sre —|send remote enable CAWS - CONTRO

CSWs ATE
IFC ~{INTERFACE CLEAR CSRS FQUESTED STATE
ATN —|ATTENTION CSNS OT REQUESTED
TCT ~|TAKE CONTROL

>

' s
: SINS
Q sias
CSHS

% — ACCEPT DATA STATE (AH FUNCTION)

M CONTROL REMOTE ENABLE
CTIVE STATE

YSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR

IDLE STATE

— SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR
NOT ACTIVE STATE

— SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR
ACTIVE STATE

— CONTROLLER STANDBY HOLD STATE

ANRS) - ACCEPTOR NOT READY STATE
(AH FUNCTION)

STRS) — SOURCE TRANSFER STATE (SH FUNCT|

TADS) - TALKER ADDRESSED STATE (T FUNCT

SDYS) — SOURCE DELAY STATE (SH FUNCTION)

ION)

ON)
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TABLEAU XXXV — Sorties de message c?

Etat C Message envoyé a distance :
Interaction de la fonction d’appareil
ATN IDY Multiligne
CiDs (F) (F) (NUL) DF ne doit pas envoyer de messages d'interface
CADS (F) (F) (NUL) DF ne doit pas envoyer de messages d'interface
CACS T F 2 DF peut envoyer des messages d'interface
CPWS T T (NUL) DF ne doit pas envoyer de messages d’interface
CPPS T T {NUL) DF peut recevoir des messages PPR
CSBS F (F) (NUL) DF ne doit pas envoyer de messages d'interface
CSWsS T Fou (F) (NUL) DF ne doit pas envoyer de messages d'interface
CAWS T F (NUL) DF ne doit pas envoyer de messages d'interface
STRS F F FOF B i i
CSHS F (F) (NUL) DF n'envoie pas de messag,e\ d lnter
IFC
SIS (F)
BINS F Aucune
5IAS T
REN
RIS (F) \/
ERNS F A une
SRAS T
CSNS i‘be rvice n’existe
CSRS Aucun (\ notm de de service
1 Les messages envoyés ne sont m de>éﬁtz qui les affectent. Chaque [section
principale du tableau correspond tats\mutuellement exclusifs de la fonction de
contréleur.
intexface’mu le tableau XXXVIII. Bien que validég par la
eur, bes megsages pren ent naiss dans les fonctions d'appareil.

15
153
15
di

La

lem

ts contréiéur
CTIF (CIDS = CONTROLLER IDLE STATE)

la fonction C abandonne toutes ses possibilités de gommande

place la fonction C dans I'état CIDS.

1513.1.2° Dans/l'état CIDS les messages ATN et IDY doivent étre envoyés passifs faux et

NOTE - Le message IDY est codé sur les deux lignes de signaux ATN et EQOl. Dans 15.3, lorsque le

message ATN est envoyé vrai et que le message IDY est envoyé faux (actif ou passif), alors la ligne EOI
est dans I'état faux (actif ou passif).

15.3.1.3 La fonction C doit quitter I'état CIDS et passer a 'ETAT CONTROLEUR
ADRESSE (CADS):

- quand le message PRENDRE CONTROLE (TCT) (envoyé par le contréleur en
charge) est vrai et que les états TADS et ACDS sont actifs;

— ou quand I'état CONTROLE DU SYSTEME: INTERFACE LIBRE ACTIVE (SIAS) est

actif.

NOTE - L’expression contenant le message TCT est facultative.
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TABLE XXXV — C message outputs”

C state Remote message sent
Device function interaction
ATN IDY Multiline
CIDS (F) (F) (NUL) DF shall not send interface messages
CADS (F) (F) (NUL) DF shall not send interface messages
CACS T F 2 DF can send interface messages
CPWS T T (NUL) DF shall not send interface messages
CPPS T T (NUL) DF can receive PPR message
CSBS F (F) (NUL) DF shall not send interface messages
CSWs T F or (F) (NUL) DF shall not send interface messages
CAWS T F (NUL) DF shall not send interface messages
CTRS F F FETF Bf-statt-continue g
CSHS F (F) (NUL) DF shall not send interface messagas
IFC A O\
slis (F)
SINS F None
SIAS T
A\Y
REN AN NN

SRIS (F) \
SRNS F None
SRAS T
CSNS No segyice t
CSRS None (\ otifie of reques f r ice

1) Mgssage values sent are shown opposite_on tew affect them. Each major

section of the table corresponds to a group 6f mutually exclusive\states within the controller function.

2} Ay multiline interface /fesgage Tis % Although enabled by the Controller

functipn these messages ori inate\within the ice functi

N

ntrol

and

153 C

15.3.1 DS)

15.3.1.1 function relinquishes all of its interface co
capabilities

The C fu i the CIDS state. -

15.3.1.2| In'the CIDg state the ATN and IDY messages shall be sent passive false
the NUL imessage shall be sent passive true

NOTE - The IDY message is coded on the ATN and EOI signal lines. Throughout 15.3, whenever the ATN
message is sent true and the IDY message sent active or passive false, the EO! signal line is active or
passive false.

15.3.1.3

The C function shall exit the CIDS state and enter the CONTROLLER
ADDRESSED STATE (CADS) when either:

— the TAKE CONTROL (TCT) message (sent by the controller-in-charge) is true and
the TADS and ACDS states are active;

_~ orthe SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR ACTIVE STATE (SIAS) is active.

NOTE

- The expression containing the TCT message is optional.
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15.3.2 ETAT CONTROLEUR ADRESSE (CADS = CONTROLLER ADDRESSED STATE)

15.

3.21

Dans I'état CADS la fonction C est en train de devenir le contrleur en charge

de l'interface mais attend que le contrbleur en service arréte d’émettre le message ATN.

15.3.2.2 Dans I'état CADS les messages ATN et IDY doivent étre envoyés passifs faux
et le message NUL doit étre envoyé passif vrai. ’

15.3.2.3 La fonction C doit quitter I'état CADS et passer:

a) a FETAT CONTROLEUR ACTIF (CACS) si le message ATN est faux;

15

15
m

me

15

pe
md

3.3.1

Dans I'état CACS la fonction C permet leg
itilignes entre la ou les fonctions d’appareil et le

SN

LEAU XXXVI

X

- SPD
- PPU

mwse“es Adresses
(multilignés)
\_/LLO - (LAD)"
-peL - (TAD)?
- SPE - UNL

Commandes adressées

Commandes secondaires

s ou les
areil peut
ntenu du

e IDY en
elles tout

il

- GET — (SAD)*
—GTL - PPD
-PPC - PPE
-sbc

-TCT

2)

3)

' Représente une adresse d’écouteur d’un appareil spé-
cifique (recue en tant que MLA).

Représente une adresse de parleur d'un appareil
spécifique (recue en tant que MTA ou OTA).

Représente une adresse secondaire d'un appareil
spécifique (regue en tant que MSA ou OSA).
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15.3.2 CONTROLLER ADDRESSED STATE (CADS)

15.3.2.1 In the CADS state the C function is in the process of becoming the controlier-in-
charge of the interface but is waiting until the current controller stops sending the ATN

message.

15.3.2.2 In the CADS state the ATN and IDY messages shall be sent passive false and

the NUL messages shall be sent passive true.

15.3.2.3 The C function shall exit the CADS state and enter:

a) the CONTROLLER ACTIVE STATE (CACS) if the ATN message is false;

15.3.3 |CONTROLLER ACTIVE STATE (CACS)

b) thp CIDS state within 1, if the IFC message is true and the SACS stdte is\O\taclive.

15.3.3.1| In the CACS state the C function enables the fra face
messaggs from the device function(s) to the interface Ssi ges
include device addresses, universal commands, or addresses }t:on
determines when the device function(s) may chang & iline
messag%s being sent. However, message conte vice
function(s).

15.3.3.2| The ATN message shall be sen ati trueg—and the IDY message shall
be sent continuously false while the CAC is™\g e under which conditions any of

<: M&m Addresses

L}/ - (LAD)"
x -DgL —(TAD)?
PE - UNL

- 8SPD
- PPU
>Addressed commands Secondary commands

— GET — (SAD)¥

- GTL -PPD

- PPC - PPE

-S8DC

-TCT

! Represents a listen address of a specific device
(received as MLA).

2} Represents a talk address of a specific device
(received as MTA or OTA).

3 Represents a secondary address of a specific device
(received as MSA or OSA).
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.3.3.3 La fonction C doit quitter I'état CACS et passer:

a) a I'ETAT TRANSFERT CONTROLEUR (CTRS) si le message TCT (envoyé par sa
propre fonction d’appareil mais regu comme un message a distance) est vrai, si I'état
TADS est (en option) inactif et si I'état ACDS est actif;

b) & PETAT CONTROLEUR ATTEND RECONNAISSANCE PARALLELE (CPWS) si le
message demande de reconnaissance paralléle (rpp) est vrai et si ni I'état STRS ni
I'état SDYS ne sont actifs;

¢) A PETAT CONTROLEUR INACTIF (CIDS) en moins d’un temps t, si le message IFC
est vrai et si I'état SACS n’est pas actif;

d) a FETAT CONTROLEUR EN ATTENTE (CSBS) si le message aller en attente (gts)
- otsi-nitétat STRS nirétat SDYS e

8.4 ETAT CONTROLEUR ATTEND RECONNAISSANCE £/
(CPWS = CONTROLLER PARALLEL POLL WAIT STA

3.4.1 Dans I'état CPWS la fonction C méne

a) a 'ETAT CONTROLEUR
temps T, s’est écoulé;

b) a Iétat CIDS
n’est pas actifA

c) a l'étaz CA

TROLLER

afonction C méne une reconnaissance paralléle ef transfére
lion(s) d'appareil les valeurs des messages PPR regus sur les

15/3.5.2Dans\'état CPPS le message IDY doit étre envoyé vrai et e message¢ NUL doit

15.3.5.3 La fonction C doit quitter I'état CPPS et passer:

a) al’état CAWS si le message rpp est faux;

b) a I'état CIDS en moins d'un temps t, si le message IFC est vrai et si I'état SACS
n’est pas actif.

15.3.6 ETAT CONTROLEUR EN ATTENTE (CSBS = CONTROLLER STANDBY STATE)

15.3.6.1 Dans I'état CSBS la fonction C permet & deux ou plusieurs appareils de trans-
férer des messages d'appareil par l'interface.


https://iecnorm.com/api/?name=e5533f09d146c682aa6f3c0ee4b98cea

625-1 © [EC:1993 -131 -

15.83.3.3 The C function shall exit the CACS state and enter:

a) the CONTROLLER TRANSFER STATE (CTRS) if the TCT message (sent by its own
device-function, but received as a remote message) is true, the TADS state is

(optionally) inactive, and the ACDS state is active;

b) the CONTROLLER PARALLEL POLL WAIT STATE (CPWS) if the request parallel

poll (rop) message is true and neither the STRS nor SDYS state is active;

¢) the CONTROLLER IDLE STATE (CiDS) within t, if the IFC message is true and the

SACS state is not active;

true,

15.3.4 [CONTROLLER PARALLEL POLL WAIT STATE (CPWS)

15.3.4.1] in the CPWS state the C function is conducting a g
but waiting for the DIO lines to settle.

15.3.4.2| In the CPWS state the IDY message shall be
must be|sent passive true.

15.3.4.3] The C function shall exit the "GP

elapsed;

a) taee CONTROLLER PARALLEL
b) the

c) th

15.3.5

15.3.5.1

d) the CONTROLLER STANDBY STATE (CSBS) if the go to standby (gts) message is

sage

has

ive;

unction is conducting a parallel poll and actively tqans-

ferring R the device function(s) as received via the interface signal
lines.

15.3.5.2 state the IDY message shall be sent true and the NUL mesgage
shall be

15.38.5.3 The C function shall exit the CPPS state and enter:

“a) the CAWS state if the rpp message is false;
b) the CIDS state within ¢, if the IFC message is true and the SACS state is not active.

15.3.6 CONTROLLER STANDBY STATE (CSBS)

15.3.6.1 In the CSBS state the C function is allowing two or more devices to transfer
device-dependent messages over the interface.
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15.3.6.2 Dans I'état CSBS le message ATN doit étre envoyé faux, le message IDY doit

étre envoyé passif faux et ie message NUL passif vrai.

16.3.6.3 La fonction C fait sortir I’état CSBS et inscrit:
a) L'ETAT DE MAINTIEN EN RESERVE DU CONTROLEUR (CSHS) si le

message

synchrone de prise de contrble (fcs) est réel et I'état ANRS est actif;

b) L’ETAT D’ATTENTE SYNCHRONE DU CONTROLEUR (CSWS) si le message

asynchrone de prise de contrle (tca) est réel;

c) I'état CIDS a l'intérieur de t, si le message IFC est réel et I'état SACS est inactif.
15{3.7 ETAT CONTROLEUR SYNCHRONE ATTEND (CSWS = CONTROLLER

SYNCHRONOUS WAIT STATE)
15:3.7.1 Dans I'état CSWS la fonction C est en train de pas 'ROLEUR
ACITIF ATTEND (CAWS) mais attend un intervalle de temp surer que
le parleur actif courant reconnait le message ATN envoyé sur I i sse a cet
état a travers le message fcs la (les) fonction(s) d ap ntinuer a
I'enivoyer vrai pendant cet état. Cela provoque la pot e de\l}érissi xncﬁon de
dialogue accepteur du message RFD faux surAf'inte ; u mot de
données suivant.
15 IDY actif
ou
15
est actif;
nactif.

15 E WAIT
15 passer a
I’éta DIl se soit
étdr b 4 ce qui
pa
15 ‘état CAWS le message ATN doit étre envoyé vrai, le messagf IDY doit
étrpenvoyé faux et le message NUL passif vrai.

15.3.8.3 La fonction C doit quitter I'état CAWS et passer:

a) alétat CACS si le message rpp est faux et si un temps Ty s’est écoulé,;
b) a I'état CPWS si le message rpp est vrai;

c) a Iétat CIDS en moins d'un temps t, si le message IFC est vrai et si I'état SACS

n’est pas actif.


https://iecnorm.com/api/?name=e5533f09d146c682aa6f3c0ee4b98cea

625-1 © IEC:1993 -133 -

15.3.6.2 In the CSBS state the ATN message shall be sent false, the IDY message shall

be sent passive false, and the NUL message shall be sent passive true.

15.3.6.3 The C function shall exit the CSBS state and enter:

a) the CONTROLLER STANDBY HOLD STATE (CSHS) if the

synchronously (tcs) message is true and the ANRS state is active;

take control

b) the CONTROLLER SYNCHRONOUS WAIT STATE (CSWS) if the take control

asynchronously (tca) message is true;

¢) the CIDS state within ¢, if the IFC message is true and the SACS state is not active.

15.3.7 |CONTROLLER SYNCHRONOUS WAIT STATE (CSWS)

15.3.7.1 [ In the CSWS state the C function is in the proce

CONTRQLLER ACTIVE WAIT STATE (CAWS) but is waiting fof specified_tim (T4
make sufe that the current active talker recognizes the ATN me sage REiINg sent over

interface| If this state was entered via the tcs message
continue [to send it true during this state.This causes the
Function|to continue sending the RFD message fdlse ove
transfer ¢f the next data byte.

15.83.7.2 | In the CSWS state the ATN
be sent dctive or passive false, and the

15.3.7.3

a) thI : % 5ed or if the TADS state is active;

b) th

5y the IDY message ghall
ent passive true.

i§ true and the SACS state is not actjve.

15.3.8

15.3.8.1 & CA 3 e C function is waiting for a period of Ty before entering
the CAC$ e all o€cur in order to guarantee that the EOI line has settled to
its prope ~ 0 device is responding erroneously to what appears to he a

parallel g

15.3.8.2 AV
be sent fpise, and the NUL message shall be sent passive true.

state the ATN message shall be sent true, the IDY message

ghall

15.3.8.3 The C function shall exit the CAWS state and enter:

a) the CACS state if the rpp message is false and a period of T4 has elapsed;

b) the CPWS state if the rpp message is true;

c) the CIDS state within ¢, if the IFC message is true and the SACS state is not active.
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15.3.9 ETAT TRANSFERT CONTROLEUR (CTRS = CONTROLLER TRANSFER STATE)

15.3.8.1 Dans I'état CTRS la fonction C envoie la commande adressée TCT 3 un autre
appareil et est ainsi en train de devenir inactive.

15.3.9.2 Dans I'état CTRS le message ATN doit étre envoyé vrai, le message IDY doit
étre envoyé faux et le message TCT doit continuer 3 étre envoyé vrai.

15.3.9.3 La fonction C doit quitter I'état CTRS et passer 2 I'état CIDS:

— soit quand I'état STRS devient inactif;
— ou en moins d’'un temps {, si le message IFC est vrai et I'état SACS non actif.

15|3.10 ETAT SERVICE CONTROLEUR DEMANDE (CSRS = CONTROLMNER-$SERVICE
REQUESTED STATE)

15/3.10.1 Dans I'état CSRS la fonction C notifie 2 la
travers un message local, qu’au moins un appareil sur l'ir

‘dppareil, a

15{3.10.2 L’état CSRS n’implique pas la capacité i : essdge a dislance.

15|3.10.3 La fonction C doit quitter I'étal

i passeér a P'ETAT |SERVICE
CONTROLEUR NON DEMANDE (GSNS)

est faux.

15{3.11 | ER

15|3.11.1 Dans 'é13 o Rotifie & la (aux) fonction(s) d'dppareil, a
travers un message 3 il s Ce.

15 implique pas\a capacité d’envoyer un message a distance.

15 message
SH

15 ITROL
15]3. éfdt SNAS la fonction C abandonne toutes ses possibilités de contréle
du

15| ! ‘impli i ’ istance.

15.3.12.3 La fonction C doit quitter I'état SNAS et passer a I'état SACS si le message
demande le contréle du systéme (rsc) est vrai.

15.3.13 ETAT CONTROLE DU SYSTEME ACTIF (SACS = SYSTEM CONTROL
ACTIVE STATE)

15.3.13.1 Dans I'état SACS la fonction C est autorisée A exercer ses possibilités de
contréle du systéme.
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15.3.9 CONTROLLER TRANSFER STATE (CTRS)

15.3.9.1

15.3.9.2

15.3.9.3

In the CTRS state the C function is sending the TCT addressed command to
another device and is thus in the process of becoming idle.

In the CTRS state the ATN message shall be sent true, the IDY message shall
be sent false, and the TCT message shall be sent true continuously.

The C function shall exit the CTRS and enter the CIDS state when either:

— the STRS state becomes inactive;

- orwithin t, if the IFC message is true and the SACS state is not active.

15.3.10

15.3.10.1
message

15.3.10.2

15.3.10.3
SERVICI

15.3.11

15.3.11.1
message

15.3.11.2

15.3.11.3
message

156.3.12

15.3.12.]

capabilities.

15.3.12.

CONTROLLER SERVICE REQUESTED STATE (CSRS)

The CSSS 3
The C
is true.

T ACTIVE STATE (SNAS)

tate the C function relinquishes all of its system co

cal

LER

5RQ

trol

15.3.12.3 The C function shall exit the SNAS state and enter the SACS state if the
request system control (rsc) message is true.

15.3.13

15.3.13.1

SYSTEM CONTROL ACTIVE STATE (SACS)

In the SACS state the C function is allowed to exercise its system control

capabilities.
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15.3.13.2 L’etat SACS n’implique pas la capacité d’envoyer un message a distance.

15.3.13.3 La fonction C doit quitter I'état SACS et passer a I’état SNAS si le message

rsc est faux.

15.3.14 ETAT CONTROLE DU SYSTEME: INTERFACE LIBRE INACTIVE
(SIIS = SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR IDLE STATE)

15.3.14.1 Dans I'état SIIS la fonction C n'a pas la possibilité de libérer I'interface.

La mise sous tension place la fonction d'interface contréleur dans I'état SIIS.

15;3.14.2 Dans I'état SIIS le message IFC doit étre envoyé passif faux.

15:3.14.3 La fonction C doit quitter I'état SIIS si I'état SACS ¢

@) a FETAT CONTROLE DU SYSTEME: INTERFACE |
message envoyer interface libre (sic) est faux;

15]3.15 ETAT CONTROLE DU 8 =M iE NON ACTIVE

15)3.15.14 i en train de libérer l'interface.

15]3.15.2 Dans I'état ¢ B e Btre envoyé en permanence fay

1513.15.3 Lafo

) are
b) a I'état

15 DU SYSTEME: INTERFACE LIBRE ACTIVE

CONTROL INTERFACE CLEAR ACTIVE STATE)

15 at SIAS la fonction C est en train de libérer I'interface.

To

OT ACTIVE STAT.

utes les fonctions d’interface connectées au systéme doivent répondre au me

INS) si le

AS) si le

F)

X.

tsage IFC

vrdi et’'passer 3 un état initial connu
16.3.16.2 Dans I'état SIAS le message IFC doit étre envoyé vrai.

15.3.16.3 La fonction C doit quitter I'état SIAS et passer:

a) a I'état SINS si le message sic est faux et si I'état SIAS a été actif pendant une

période minimale T;
b) a P’état SIIS si I'état SACS est non actif.
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The SACS state does not provide a remote message-sending capability.

156.3.13.3 The C function shall exit the SACS state and enter the SNAS state if the rs¢

message

15.3.14

15.3.14.1

The contr

is false.

SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR IDLE STATE (S11S)

In the SIIS state the C function has no capability to clear the interface.

oller interface function powers on in the SIS state.

15.3.14,

15.3.14.
a) th

send interface clear (sic) message is false;

b) th
mess

156.3.15

15.3.15.1

15.3.15.2

15.3.15.¢

a) th
b) th

15.3.16

15.3.16.]

In the SUS state the IFC message shall be sent passive false.

The C function shall exit the SIIS state if the SACS state
SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR NOT ACY

SYSTEM CONTROL INTERFACE CLEAR AC
ge is true.

SYSTEM CONTROL INTERFA

TERFACE CLEAR ACTIVE STATE (SIAS)

gte the C function is engaged in clearing the interface.

connected to the system shall respond to the IFC true message

All interface, functions
will transﬂg[ to a known initial state

156.3.16.2

In the SIAS state the IFC message shall be sent true.

15.3.16.3 The C function shall exit the SIAS state and enter:

the

sic

and

a) the SINS state if the sic message is false and the SIAS state has been active for at
least a period of T;

b) the SIIS state if the SACS state is not active.
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15.3.17 ETAT CONTROLE DU SYSTEME: COMMANDE A DISTANCE POSSIBLE
INACTIVE (SRIS = SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE IDLE STATE)

15.3.17.1 Dans I'état SRIS la fonction C n'a pas de possibilité de commande 2 distance
possible. Toutes les actions de la fonction C devront rester en permanence a ’état SRIS
sauf si on utilise un appareil possédant la possibilité de contréler un systéme.

La fonction C se place en SRIS & la mise sous tension.

15.3.17.2 Dans I'état SRIS le message REN doit étre envoyé passif faux.

CEP SS:}BLE NON
Sr st faux et

ROSSIBLE
I'état SRIS a

15.3.17.3 La fonction C doit quitter I'état SRIS et passer:

a) a4 'ETAT CONTROLE DU SYSTEME: COMMANDE A DIS

ACTIVE (SRAS) si le message sre est vrai, si I'ét3
6té actif au moins pendant une période de Tg.

15

(E STATE)
15 opération
de

15

15

a) al’é@R Ts?

b) & I'étatSF
15 ACTIVE
15]3 ettre une

op

15{3:18.2 Dans I'état SRAS le message REN doit étre envoyé en permanence yrai.

15.3.19.3 La fonction C doit quitter I'état SRAS et passer:

a) al'état SRNS si le message sre est faux;
b) a I'état SRIS si I'état SACS n’est pas actif.

15.3.20 ETAT DE MAINTIEN EN RESERVE DU CONTROLEUR (CSHS)

15.3.20.1 Dans I'état CSHS, la fonction C est en état de maintien jusqu’a ce que le
message DAV soit faux tel qu'il se présente a tous les appareils connectés au systéme.
L'état CSHS empéche la fausse coincidence des messages ATN et DAV, observés par
les appareils inactifs, au cours d’'une séquence tcs.
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16.3.17 SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE IDLE STATE (SRIS)

15.3.17.1 In the SRIS state the C function has no remote enable capability. All implemen-
tations of the C function should remain in the SRIS state continuously except when used
in a device capable of System Controller performance.

The C function powers on in the SRIS state.
15.3.17.2 In the SRIS state the REN message shall be sent passive false.

15.3.17.3 The C function shall exit the SRIS state and enter:

a) the SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE NOT ACTIVE STATE if| the
send remote enable (sre) message is false and the SACS state is acti
b) the SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE ACTIVE sre
messtge is true, the SACS state is active and the SRI r at
least @ period of Tg.
15.3.18 | SYSTEM CONTROL REMOTE ENABLE NO
15.3.18.1 In the SRNS state the C function.i tion
of other gevices over the interface.
15.3.18.2 In the SRNS state the REN
15.3.18.3 The C functje
a) the SRAS §§i
b) the SRIS state
15.3.19
15.3.19.1 hote
operatio
15.3.19.2 dn the SRAS state the REN message shall be sent true continuously.

15.3.19.3 The C function shall exit the SRAS state and enter:

a) the SRNS state if the sre message is false;
b) the SRIS state if the SACS state is not active.

15.3.20 CONTROLLER STANDBY HOLD STATE (CSHS)

15.3.20.1 In the CSHS state the C function is in a hold state until such time as the DAV
message is false as presented to all devices connected to the system. The CSHS state
prevents false coincidence of the ATN and DAV messages, as observed by idle devices,
during a tcs sequence.
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15.3.20.2 Dans I’état CSHS, le message ATN sera envoyé faux, le message IDY sera
envoyé passif faux et le message NUL sera envoyé passif réel.

15.3.20.3 La fonction C fait sortir I'état CSHS et inscrit:
a) 'ETAT D’ATTENTE DE RESERVE DU CONTROLEUR (CSWS) si une période de
T, s'est écoulée;
b) 'ETAT DE RESERVE DU CONTROLEUR (CSBS) si le message fcs est faux;

c) PETAT INACTIF DU CONTROLEUR (CIDS) a lintérieur de t, ou si le message IFC
est réel et I'état SACS est inactif.

15)4 Sous-groupes permis pour la fonction d’interface contréleur
ble nt

Les seuls sous-groupes permis pour la fonction d'interface
talleau XXXVH.

Hiqués au

15)5 Prescriptions et conseils additionnels pour la foacti

15/6.1 Attention: Utiliser fca avec précaution.
15)6.1.1 Restriction dans I'utilisation de tca:

érées sur

eur actif par un contréleur au moyen de t¢a peut se
appareil est vrai. Si un message d'appareil est
pu pourrait étre perdu ou mal interprété par les
¢ d’'interface (exemple: commande ou adresse) et

s'ilest utilisé, peut passer de faux a vrai seuleme pendant



https://iecnorm.com/api/?name=e5533f09d146c682aa6f3c0ee4b98cea

625-1 © IEC:1993 -141 -

16.3.20.2 In the CSHS state the ATN message shalil be sent false, the IDY message
shall be sent passive false and the NUL message shall be sent passive true.

15.3.20.3 The C function shall exit the CSHS state and enter:
a) the CONTROLLER STANDBY WAIT STATE (CSWS) if a period of T,, has elapsed;

b) the CONTROLLER STANDBY STATE (CSBS) if the fcs message is false;

c) the CONTROLLER IDLE STATE (CIDS) within ¢, if the IFC message is true and the
SACS state is not active.

15.4 ntroller interface function allowable subsets

The only allowable subsets to the controller interface function s e t os d in
table XXKXVII.
15.5 Agditional C function requirements and guidelines

15.5.1 Warning: Use tca with caution.

15.5.1.1 Restriction on the use tca:

The designer shall not assume that valid datg e tran ferred across the interface if the
tca message becomes true while a devicexdependent messageAs true.

15.6.1.2| Background:

Asynchrpnous interrupfi 3 controller through the use of fcamay
occur al any time when\a : essage is true. If a device-dependent
messagé¢ is tru A : s e interrupted byte could be either logt or
misinterpreted by otfiex devi an interface message (e.g. command or address)|and

produce|unintended

15.5.2 ¢ BSSE ed, may change from false to true only during the CSBS
state. It : i
guaranteg tha i d false for the proper amount of time during a synchronous take-
control ¢pe 2

the devi i he controller-function participates actlvely as a listener in LACS
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TABLEAU XXXVII - Sous-groupes permis pour la fonction contréleur

Autres sous-
!der!tl- Possibilités Notes Etats prescrits Aut.re's groupes
fication prescriptions de fonction
prescrits
@
g =
& £ <
5 S © =
§ w @ g 2
o = o < ]
g g £2§ ° = 5
B @ < g"- » (7] x -
g g gm 5 338 4 5 < & |
$= 2 88,332 o5 & R =
89 > E 533 s 2 DB o D ol i 3 s
O G o9 g & EE € o2 a4 alloe 3 c KR
ST e S 0§ g o3 S 2383 RSN -
$ 535 55 L N NG E o0
e2f SRl iE| |dorflsseflb@did.zst
TR TI . - w‘awooos%/%\._ N 85 F
(o] II\I N N N N NN NNN Oo0oOo0OO0OO0O0 O N\ ONO N - - - -
c1 Y - - - - - - - - _|1 R~ - - — - o >l - - - =
c2 [+ VY - - - - - - - _]4 - R - - - P S g R - - - -
c3 |4+ - v - - - - - _|4 - - R - < S5 - N, - |R - - - -
c4 |+ - - v - _ - - _ 1 - - A - |- - - -
cs |41 - - - YYVYYVYY[238 [-- \H\g/>RRR——RRR
Cé6 . - - YY Y Y YN}{23 - R R R O] -R-~R
Cc7 + - - - YY Y Y NY]|23 -\ Ol R R R|-|] - RRHR
e |41 --- vyvvvynNNlEa olR RO|-]|-R-R
co [1--- vyyvynNyYVY][2 RARA R R|R OR|-[]-RRR
c10 + - - - YY YNYN RRRRR|R OOYJ}{-] ~-~-R-R
c11 T - - - YYY NNY , 3 RR R O|R OR|-|-RRR
C12 T - - - Y Y YN NN 3(\ RR R O|R OO}-|-R-R
C13 1+ - - - Y YN Y R RR OR|{O O R RI|-IRRR -
Ci4 4 - - - Y Y N|2 - -)]- - RRR OR|O OO]|]-|]RR- -
C15 T - - - Y N = - - RRROO|O O RI}-|RRR -
C1i6 4 - - - Y LY NN 2 x - - - RRR OO|O0O OO{|-[RR- -
c17---v Y\v\z,,}v--—-Ronnn R RR|-|{-RRR
cis 4 - - - Y 2,%4)j- - - - ROR RR|{R R O|-|-R-R
c19 14 - - - N\Y N 73,4}~ - - - ROR R O[R RRBRI}-|-RRR
C20 4 - - —(\ Y NV2,34}|- - - - RORRO|R RO}~ -R-R
C21 4 - Y{2,334|]- - - - ROR RR R|R ORI/|-|~-~-RRR
ca2 4 - N|234}- - - - ROR R R|R OO|-|-R-R
ca3 +1/= NY}234]- ~ - - ROR R O|R OR|-|~-RRHR
c24 43¢ N NN|234|]- ~- - - RORRO|ROO]|-|]-R-R
C25 R N N.N N YY|2 - - - - ROO OR|O O RI|-l-RBRR -
C26 1 ~(=" = YN NN Y NJ|2 - - - - R OO OWR]|]O OO}~ -R- -
c27 < & - = N N N NY]2 - - - - ROO O O] O OR}|-|~-RR -
cas 4+ > - - Y N N N NNJ2 — ROO 0 0lo oo - R - =
O omettre 1 Cela fait partie de I'expression de transition CIDS a CADS.
R prescrit 2 Cela fait partie de I'expression de transition CACS a CTRS.
— non applicable ou non prescrit
Y oui
N non
NOTES

1

5

Un ou plusieurs des sous-groupes C1 & C4 peuvent étre choisis dans toute combinaison avec F'un quelconque
des sous-groupes C5 a C28.

2 Un seul sous-groupe seulement peut étre choisi de C5 & C28.
3 Létat CTRS doit étre inclus dans les appareils qui doivent fonctionner dans des systémes a contréle multiple.
4 Ces sous-groupes ne sont pas permis, a moins que C2 ne soit inclus.

Les notations typiques décrivant un contréleur consistent en la lettre C suivie par un ou plusieurs chiffres
indiquant les sous-groupes sélectionnés. Par exemple: C1, 2, 3, 4, 8.
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TABLE XXXVIi — Controller function allowable subsets

Other
'def’t'f:',; Capabilities Notes States required Other function
cation requirements subsets
required
(7))
2
S =
2
= g % _
« ] O < ~t
£ = 4 — o
2 8 3 £ 2 e < @ 2
N S 2 =
5 o F5 3 5 25 8 g g
B 2 £ 9 ; 5
£ER _9 855 -3 R6 g Qg g1l . & Sk
saE = ot et $0: 83 FERE @
eLlc 8 % 28338 358 2 % 6o | < k> 35
23: 8 3333538 2aggdgglz F5C
s338 §aliaz 55583805 5/REEN ¥ FLrF
(o] N NN N N NN NNN O 000000 O O \O)NO \/— - -
ct |y -|- - - - - - -4 R - -~ - = - > -- - -
c2 |- v[- - - - - - -4 - R- - - - € - -1- - -
c3 |- |y - - - - - -4 - =R - - - R |- - -
c4 |- |- v - - - - - |1 - - _ R o= e
cs |- -[- - YYVYVYVYY|[2s3 \g}na--aan
cé6 - - - YY Y Y YNIJ]23 R O]- -|IR - R
C7 - = - - YY Y Y NY}23 R R R|- -|RRR
C8 - -] - - YY Y Y NN 2,3(\ R R O|- -|R - R
co [--[-- YYVYNYY|2s R'AAR ¥ R|R O R|- -[RRR
Cc10 - - - - Y Y Y NYNI|2S3 R R R{R O O}{(- -|R - R
Cit - =] - - YYY NNY]|2S3 R R OJ]R O R}- -|RRR
Ci2 - - - - Y Y Y NNN|23 R R O|R O O}- —-|R-R
c13 |- -[- - Y VYN Wz ) RN RR OR|[O o R|[-R[RR -
Ci14 - - - - Y'Y N\Y 2 N- - R RR OR|O O O}~ R|IR - -
C15 - - - - YY Y —_ - - RRR O O] O O R |- RIRR -
C16 - - - - Y Y 2 - - -~ RRR OOjJjO O O]~ R|R - -
ci7 |- |- - YYX 30> - _ RORRR|[RRR|- -[RRR
ci8 - = - - Y Y 2 41 - - - - ROR RR|R R O|- -IR-R
c19 - - - - Y Y Y , -~ -~ -~ RORIRO|R BRI R|]- -IRRR
c20 - - - - Y 2,3%4]- - - - RORIRO|{R R O]- -|IR-R
c21 - - - Y 2,3,4]|- — - - RORRRBR}JR OR}- -IRRR
c22 - - - Y YX N 2,3,4|]- - - - ROR R RBRIR|R OO]}|- -|R~-R
c23 - -/~ N\VY NY|234|- - - - RORIBRO|R ORI!- -IRRR
c24 - - - Y. Y NN}|2,3,4}- - - -~ RORRO|{R OO|- -|R-R
C25 - = - = Q N\N N Y Y |2 - - - - R OO OR}J] O OR{j- —-|RR -
ca6 e N N N YNJ{2 - - - - ROO ORjOOO}- -|R - -
ca7 - —| &~ Y N N NY]|2 - - - - ROOOO] O O R}~ -|RR -
ces | - - Y N N N NNI12 Roo o olo oo R - -
O omit Y This is part of the CIDS to CADS transitional expression.
R required 2 This is part of the CACS to CTRS transitional expression.
— not applicable or not required 3} Typical notation to describe a controller consists of the
Y vyes letter C followed by one or more of the numbers indicating
N no the subsets selected. For example: C1, 2, 3, 4, 8.
NOTES

1 One or more of subsets C1 to C4 may be chosen in any combination with any one of subsets C5 to C28.

2 Only one subset may be chosen from C5 to C28.
3 The CTRS state shall be included in devices which are to be operated in multi-controller systems.
4 These subsets are not allowed unless C2 is included.
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16 Codage et transfert des messages a distance

16.1 Codage des messages a distance

Chaque message est envoyé et regu par une fonction d’interface par l'intermédiaire d'une
ou plusieurs lignes d'interface. Cet article définit 'ensemble des messages a distance et
la maniére de les coder et de les transférer sur les lignes de signaux. Le codage de tous
les messages a distance regus ou envoyés par les différentes fonctions d'interface est

indiqué dans le tableau XXXVIII.
ou phb\urs lignes de

16.2 Conception du codage des messages a distance

16/2.1 Les messages peuvent étre codés dans I'état logique d'u

signaux.
16/2.2 Pour cette partie, un message dérivé de I'état lo envoyenemtant qu’état
logique d’une seule ligne de signal est considéré com igne (par

expmple ATN).

16/2.3 Pour cette partie, un message dérivé d'une com on d’états logiques ou
envoyé en tant que combinaison de valeurs| logi : x”ou plusieurs|lignes de
signaux est considéré comme un messag tilig

16{2.4 Un message péut étre défini ingison logique (ET, OU| ou NON)

d'autres messages (par exemple

16.2.5 Le codage d

16.3 Tra@
16.3.1 Un messs

e signaux
ge restent

regu par analyse d’une ou plusieurs lignes de sjgnaux de
piner I'état logique de chaque ligne, soit 1 ou @. Les lignes|ne faisant

.8:3” Un message uniligne est considéré comme valide dés que sa valeur logique
correspondante est défecigée. (Voir Tes fableaux NI, VI, TX, XTX, XXV et XXXV pour les
instants auxquels ces messages sont envoyés.)

16.3.4 Un message multiligne est valide uniquement dans le contexte des fonctions de
dialogue source et accepteur. Un message multiligne transmis est valide alors que la
fonction de dialogue source est dans I'état source transfert (STRS). Un message
multiligne regu est valide alors que la fonction de dialogue accepteur est dans P’état
ACCEPTE LES DONNEES (ACDS).
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16 Remote message coding and transfer

16.1

Each remote message is sent by an interface function and received by an interface
function via one or more interface signal lines. This clause defines the complete set of
remote messages and how they are coded and transferred on the signal lines. The coding
of all remote messages sent or received by the various interface functions is specified in

Remote message coding

the remote message coding table XXXVIII.

16.2 Remote message coding concepts

16.2.1

16.2.2

16.2.3

two or mpre. signal lines is referred to as a multiline messag

16.2.4

messages (e.g. OTA).

16:2.5

16.3
16.3.1

16.3.2

BEmote <1> :
messa

logical 9| Lines no

Messages may be coded into the logical state of one or more sigoal line\\

A message may be defined as 3

fThe coding of a

16.3.3

value is dete ages
are sent.)

16.3.4 A multiline message is valid only within the context of the Source and Acceptor

Handshake Functions. A transmitted multiline message is valid while the Source Hand-
shake Function is in the Source Transfer (STRS) state. A received multiline message is

valid while the Acceptor Handshake Function is in the Accept Data (ACDS) state.
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16.3.6 Toutes les valeurs de messages passive sont transférées commes états @ des

lignes de signaux. Cela exige seulement le OU (OR) logique des états des lignes de
signaux sur Vinterface.

16.4 Organisation et conventions du tableau de codage des messages a distance

16.4.1 "Tous les messages pouvant étre envoyés ou recus par une fonction d’interface
sont désignés par leur nom et leur mnémonique.

16.4.2 Le tableau établit la corrélation entre la valeur d’'un message (vrai ou faux) et la
valeur logique des lignes de signaux de 'omnibus et réciproquement (1 ou §).

16/4.3 Chaque message a distance de ce tableau définit {& to essaire a

16j4.4 La valeur vraie d'un message uniligne est défi
logique spécifique & une ligne de signaux.

ne valeur

16]4.5 La valeur 'vraie d’'un mes
unLque des valeurs logiques (1 6
contiennent le message.

16

16]4.7 Chaque |
lighe (M). @

la fonction quitui
16
da

es valeurs

ou multi-
7) suivant
I

spécifiée
iivantes:

X\ "ne doit rien demander, sauf si cela lui est demandé par un autre message (pour le
codage d’'un message émis)

Y «don’t care» (ne vous en occupez pas) (recommandé pour le codage d’'un message
émis)

16.5 Tableau de codage des messages a distance

Le tableau XXXVIil donne Iimage de chaque message a distance envoyé (ou regu) par
chaque fonction d’interface. Dans la pratique, deux ou plusieurs des messages, définis
dans le tableau, peuvent étre envoyés simultanément (par exemple DAB vrai et ATN faux)
par différentes fonctions d’interface (voir les notes 9 et 10 du tableau XXXVIIl et
'annexe D).
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16.3.5 All passive message values are transferred as @ signal line states. This requires
only the logic OR of signal line states to be performed on the interface.

16.4 Remote message coding table organization and conventions

16.4.1 All messages capable or being sent or received by an interface function are listed
by name and mnemonic.

16.4.2 The table correlates the message value (true or false) to the bus signal line
logical value (1 or @) and vice versa.

16.4.3 |Each remote message entry in the table specifies both the i Ned to
send the messages and the decoding required to receive the messages

16.4.4 [The true value of a uniline message is specified by t i specific
logical value to a signal line. :

NOTE| - Some uniline messages (e.g. SRQ) may change &
messdges may change only at specific times (e.g. END).

16.4.5 :[ique
set of | the
messagge.

16.4.6 |The false value of .8 e\i 3 bther
than thg unique set that ies 8

16.4.7 |Each megsag J) or
multiling (M). E@\ ction
it perfoms withinthe i

16.4.8 ag,
1, X or

¢ lo

e coding of a received message)

1
X dont.care
X r th ding of a transmitted

(7.}

message)
Y don't care (for the coding of a transmitted message)

16.5 Remote message coding table perspective

Table XXXVIIl is constructed to reflect each remote message sent (or received) by each
interface function. In actual use, two or more messages as defined in the table may be
sent concurrently (e.g. DAB true and ATN false) by different interface functions (see
notes 9 and 10 to table XXXVIIl and annex D).
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16.6 Représentation du code ISO: conseils pour le codage des messages

Beaucoup d’appareils utilisent le code 1SO 7 (ISO 646) parce qu’il est a la fois pratique
pour construire et interpréter ce code. Les relations entre le code {SO et les messages
(configuration binaire) définis et décrits dans cette partie sont identifiés dans cet article.

16.6.1 Messages d'interface

Le systéme d'interface utilise le codage des messages définis dans le tableau XXXVill
pour véhiculer les messages d'interface entre les appareils lorsque le message ATN est
vrai. Le codage peut avoir son équuvalent dans le code ISO en affectant respectwement

les li age ATN
(b|t

Lorsque le systéme d'interface défini dans cette partie est r¢lié\pa al & autre
chg ai te partie

pou
les |significations assignées au code ISO.

W

ibles entre
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16.6 /SO code representation: message coding guidelines

Many devices use the ISO 7-bit code (ISO 646) because it is convenient both to generate
and interpret this code. The relationships between the iSO code and the messages (binary
bit patterns) defined and described in this part are identified in this clause.

16.6.1 Interface messages

The interface system utilizes message coding as defined in table XXXVIll to carry inter-
face messages among devices when the ATN message is true. This coding may be
correlated to the ISO code by relatmg DIO1 through DIO7 to blts 1to 7 respectwely The
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TABLEAU XXXVIil — Codage des messages a distance

Ligne (s) de signaux de Fomnibus
et codage quimpose la

MSA MON ADRESSE SECONDAIRE (Note\y)

2 valeur vraie du message
-2 Nom du message D D NN
2 9 I IDRDAES IR
2 o (¢} O AFA TORFE
= O |87 654 321 VDCNIQCN
ACG | GROUPE COMMANDE "ADRESSEE AC1Y0 00X XXX XXX 1 X X X X
ATN ATTENTION UCIXX XXX XXX XXX 1 X X X X
DAB | OCTET DE DONNEE (Notes 1, 9) DD |{DD DDD DDD XXX 6 X X X X
87 654 321
DAC - | DONNEE ACCEPTEE HS j XX XXX XXX XX0 X X X X X
DAV DONNEE VALIDEE HS XX XXX XXX IXX X X X X X
DCL 1 IRFRER | "APPAREN B 7 X X X
END | FIN (Note 9) ST X X X
EOS | FIN DE SEQUENCE (Notes 2, 9) DD X X X
GET DECLENCHER GROUPE AC % X X
GTL | PASSER A LOCAL AC X X
IDY IDENTIFIER uc T XXX
IFC INTERFACE LIBRE uc XK 1X
LAG | GROUPE D’ADRESSES ECOUTER Ag XK XX
LLO LOCAL BLOQUE U XK XX
MLA | MON ADRESSE ECOUTEUR (Note 3) AD. | XX XX
MTA | MON ADRESSE PARLEUR (Note 4) A XK XX
XX XX
XX X X

NUL | OCTET NUL
OSA AUTRE ADRESSE SECONDAIRE
OTA | AUTRE ADRESSE PARLER

00/ 000 000 XXX X
SA = SCG AMSA)
(OTA = TAG AMTA)

¥ZZRZ ZCZZgRccocgecacacaca X 2\/;42;/; 'z{z\gzzczzz Zogac Zcz|Tye
172}
w]

A
PCG | GROUPE COMMANDE PRIMAIRE > (PCG = ACG v UCG vLAG v TAG)
PPC CONFIGURATION RE AC YO 000 101 XXX 1 XX X X
PARALLELE
PPE RECONNAISSANCE R SE | Yl 186S PPP XXX 1 X[X X X
POSSIBLE 321
PPD RECONNAISSANCENP SE|{Yl 11DDDD XXX 1 X[X X X
IMPOS! E 4 321
PPR1 | REPON ST | XX XXX XX1 XXX 1 1[X X X
PPR2 | REPONSE2A K ST | XX XXX XI1X XXX 1 1 [X X X
PPR3 RI:-:PONSE3 o~ ST XX XXX IXX XXX 1 1 [X X X
PPR4 - ST | XX XX1 XXX XXX 1 1 [X X X
PPRS 5 ST | XX X1X XXX XXX 1 1 [X X X
PPR6 Z ST | XX 1IXX XXX XXX 1 1 [Xx X X
PPR7 ST | X1 XXX XXX XXX 1 1[X X X
PPRS ST 1X XXX XXX XXX 1 1 [X X X
PPU UC|Y® 0190 101 XXX 1 XX X X
REN UC| XX XXX XXX XXX X X[X X 1
RFD HS | XX XXX XXX X0X X X[X x X
RQS (Notes 8, 9) ST | X1 XXX XXX XXX 0 X[X' X X
SCG | GROUPE DEYCOMM. SECONDAIRE SE| Y1l 1XX XXX XXX 1 X[X X X
SDC | RIBERER L’APPAREIL CHOISI ACL YO 000 100 XXX 1 X[x x x
SPD RECONNAISSANCE SERIE IMPOSSIBLE UC| YD 011 001 XXX 1 X X X X
SPE RECONNAISSANCE SERIE POSSIBLE UC| Y0 011 000 XXX 1 X X X X
SRQ | SERVICE DEMANDE ST | XX XXX XXX XXX X X 1 X X
STB | OCTET D’ETAT (Notes 8, 9) ST | SX SSS SS8S XXX 0 Y X X X
8 654 321
TCT | PRENDRE CONTROLE AC| YO @01 001 XXX 1 X X X X
TAG | GROUPE D’ADRESSE PARLEUR AD| Y1 OXX XXX XXX 1 X X X X
UCG | GROUPE DE COMMANDE UNIVERSELLE UC| Y® 081X XXX XXX 1 X X X X
UNL | NON ECOUTEUR AD|{ Y0 111 111 XXX 1 X X X X
UNT | NON PARLEUR (Note 11) AD| Yl @11 111 XXX 1 XX X X

(suite a la page 152)
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TABLE XXXVIIl — Remote message coding

Bus signal line(s) and coding
that asserts the true
value of the message
:';.’ Message name D D NN
g . I I DRDAES IR
2 g1 g o OAFATORFE
= =1 0] 87 654 321 VDCN I QCN
ACG | ADDRESSED COMMAND GROUP M| AC| Y® 00X XXX XXX I X X X X
ATN | ATTENTION UJUC| XX XXX XXX XXX 1 XX X X
DAB | DATA BYTE (Notes1,9) | M | DD | DD DDD DDD XXX 0 X X X X
87 654 321
DAC | DATA ACCEPTED U |HS| XX XXX XXX XX0 X X X X X
DAV | DATA VALID U[HS | XX XXX XXX 1XX X X X X X
DC DEVICE CLEAR M BE 3 §d X X X
END|'| END (Note9) | U | ST X X X
EOS| | END OF STRING (Notes 2,9) | M | DD X X X
GET| | GROUP EXECUTE TRIGGER M | AC X XX
GTL| | GO TO LOCAL M | AC X X X
IDY| | IDENTIFY M | UC 11X X X
IFC INTERFACE CLEAR U | UC XX 1Xx
LAG | LISTEN ADDRESS GROUP M XX XX
LLO| | LOCAL LOCKOUT M XX XX
MLA | MY LISTEN ADDRESS (Note 3) /( \A:D\ XX X X
MTA | MY TALK ADDRESS (Note 4) \% 7D g XX XX
54 321
MSA| | MY SECONDARY ADDRESS ( SN M LS >Y1 §S §SS XXX 1 XX X X
54 321
NUL| | NULL BYTE M(RD | 80 000 000 XXX X X X X X
OSA| | OTHER SECONDARY ADDRESS \K S OSA = SCG AMSA)
OTA| | OTHER TALK ADDRESS M\ AD | (OTA = TAG AMTA)
PCG| | PRIMARY COMMAND GROUP \g\/ - (PCG ACG vUCG vLAG TAG)
PPC| | PARALLEL POLL Q AC 000 101 XXX 1 XX X X
PPE| | PARALLEL POLL EN (Note M|SE!| Y1l 16S PPP XXX 1 XX X X
321
PPD (Note7) | M [ SE| Y1 11D DDD XXX 1 X X X X
4 321
PPR U |ST|XX XXX XX1 XXX1 1XXX
PPR1 U [ST|{XX XXX X1X XXX 1 1/X XX
PPR U ST |XX XXX IXX XXX'1 1X XX
PPR¢ U ST |XX XX1 XXX XXX 1 1/xxx
PPR] U [ST|{XX XIX XXX XXX1 1/X XX
PPR( U |ST| XX 1XX XXX XXX 1 1|X X X
PPR] U ST | X1 XXX XXX XXX 1 1/X XX
PPRS U [ST|1X XXX XXX XXX 1 1/X X X
PPU MIUC| Y0 010 101 XXX 1 XX X X
REN A UJUC|I XX XXX XXX XXX X XX X 1
RFD DATA U |HS | XX XXX XXX X0X X XX X X
RQS RVICE (Notes 8,9) | U | ST | X1 XXX XXX XXX ¢ X X X X
SCG| |¢SECONDARY COMMAND GROUP MISE | Yl IXX XXX XXX 1 XIX X X
SDC| \SELECTED DEVICE CLEAR M|AC| Y0 000 166 XXX 1 XIX X X
SPD | SERIAL POLL DISABLE M|{UC| Y0 011 0901 XXX 1 X X X X
SPE SERIAL POLL ENABLE M|UC| Y0 011 000 XXX 1 X X X X
SRQ | SERVICE REQUEST U ST |XX XXX XXX XXX XX 1XX
STB | STATUS BYTE (Notes 8,9) | M | ST | SX SSS SSS XXX 0 Y X X X
8 654 321
TCT | TAKE CONTROL M|AC | Y® 001 001 XXX 1 X X X X
TAG | TALK ADDRESS GROUP M |{AD | YI OXX XXX XXX 1 X X X X
UCG | UNIVERSAL COMMAND GROUP MUC|Y® 01X XXX XXX 1 X X X X
UNL | UNLISTEN M|AD | Y® 111 111 XXX 1 X X X X
UNT | UNTALK (Note11) | M| AD | YI 911 111 XXX 1 XX X X

(continued on page 153)
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Notes et symboles pour le codage des messages a distance du tableau XXXVl

Assignation des niveaux: @ estle niveau du signal a I'état haut
1 estle niveau du signal a I'état bas

Le codage du tableau XXXVIIl peut étre traduit suivant les niveaux de signaux

électriques équivalents définis dans l'article 18.

Symboles: Type: U message uniligne
M message multiligne
Classe: AC commande adressée
AD adresse (parleur ou écouteur)
DD (dépendant) d’appareil
HS dialogue

UC commande universelie
SE secondaire
ST état

NPTES
1| D1-D8 définissent les données dépendant de I'appareil.
2| E1-E8 définissent le code dépendant de I'appareil utilisé pourindi

3| L1-LS définissent les bits dépendant de I'appareil de fadresse\é

4
5| S1-S5 définissent les bits dépenda
6| S définit le sens de la réponse a ube

S Réponse
9 o -
1 1

9 Aasource du
spnt permis par la fonction T.

i peut étre

'une recon-

message ATN est toujours la fonction. C tandis que les messages sur les ligneq DIO et EOI

10 La source des messages sur les lignes ATN et EOI est toujours la fonction C, tandis que la source des

messages sur les lignes DIO est toujours la fonction PP.

16.6.2 Messages d’appareil

Le codage spécifique des messages (dépendants) d’appareil n’entre pas dans le cadre de
cette partie. Lorsqu'un parieur et un écouteur ont été adressés par un message
d’interface, tout code binaire 8 bits ou moins, BCD ou alphanumérique, peut étre utilisé
lorsque le message ATN est faux.
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Notes and symbols for remote message coding table XXXVIil

Level assignment:

@ high-state signal level
1 low-state signal level

The coding of table XXXVIll may be translated to equivalent electrical signal
levels as specified in clause 18.

Symbols: Type: U uniline message

M multiline message
Class: AC addressed command

AD address (talk or listen)
DD device-dependent
HS handshake
UC  universal command
SE secondary
ST status

NOTES

1 D1-DB specify the device-dependent data bits.

2 E1-EB specify the device-dependent code used to indicate the EQ \essage may

used to términate a string of DAB messages.

3 L1-14

4 TI-T

§ S1-8

6 S spd

9
1

7 D1-0
all zeros

8 S1-§6
(NOT

9 The
and EOI

10 The beuree—o

the messages on the DIO lines is always the PP function.

4
1

S Response

be

that

DIO

fe of

16.6.2 Device-dependent messages

The specific coding of device-dependent messages is beyond the scope of this part. After
a talker and listener(s) have been addressed via interfface messages, any commonly
understood binary code of 8 bits or less, e.g. BCD, or alphanumeric code may be used
when the ATN message is false.
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-~ Les codes alphanumériques (partie du code 1SO constituée par les colonnes 2 a 5)
sont préférables pour la communication des messages d'appareil partout ol c’est
possibie. Les bits 1 a 7 du code 1SO correspondent aux lignes DIO1 a DIO7.

- Lorsque d’autres codes sont utilisés (binaire par exemple), le bit le plus significatif
doit étre placé sur la ligne DIO ayant le numéro le plus élevé (par exemple DIO8 pour
le bit 8).

16.6.3 Le code 1SO est-donné dans I'annexe E en corrélation avec les codes de la
présente partie.

16.7 Valeurs de temps de transition entre les états

fonctions

X
interface et les diagrammes des états sont définies dans l'article ion 3.

SECTION 3: SPECIFICATIONS EL

17| Applications

Cette section définit les spécifications élegtri ystémes d’interface a
ap
To eurs sont

fondées sur l'utilisation

NOTES

1 Les cir€ujts de fonctigns, d'interfase copnectés aux circuits de commande ou réceptdurs peuvent
utiliser d’a e gré 6

S ande et du circuit récepteur ne sont nécessaires que pour les
de\signaux cocrespondant aux fonctions d'interface exploitées (voir t'article 21 pour les régles

gour la commande des lignes de signaux des logiques a coliectelur ouvert ou

18 arelation-entre les états logiques définis dans le tableau XXX odage des
messages a distance, et les niveaux électriques des lignes de signaux est 1a suivante:
Codage état logique Niveau des signaux électriques
i correspond a =+2,0 V, appelé «état haut»
1 correspond a <+0,8 V, appelé «état bas»

Les états haut et bas sont basés sur les niveaux normalisés TTL pour lesquels la tension
d’alimentation continue ne dépasse pas +5,25 V et est rapportée a la masse logique.

18.2 Dans la présente section on affecte le signe positif & un courant entrant dans un
noeud et le signe négatit au courant en sortant.
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— The alphanumeric codes (dense subset of the ISO code, columns 2 to 5) are
preferred for communication of the device-dependent messages wherever possible.
Bit 1 to bit 7 of the ISO code correspond to DIO1-DIO7.

— When other codes are used (e.g. binary) the most significant bit should be placed
on the DIO line that has the highest number (e.g. DIO8 for bit 8).

16.6.3 The ISO code is further illustrated in annex E as it correlates with the codes of
this part.

16.7 State transition timing values

The TX a

state diag ranyns are defined in section 3, clause 24.

SECTION 3: ELECTRICAL SPECIFICATI

17 Application

This secfion defines the electrical specifications fa
environments where:

e\ SYS to be used in

— physical distance between device
— elgctrical noise is relatively low.

All electrical specifications for the driver anive o]
technology.

its are based on the use of TTL

NOTES

1 The interface fhction circuitsHco drivers or receivers may be implemented in dther
device technologies desi S

2  Driyer and receive ybeuséd on those signal lines required for the interface functions

implem¢nted (see

3 Either opé e s of
clauses

18 Log

18.1 The-relationship-betwes g \
table XXXVIli and the electrical state levels present on the signal lines is as follows:

ling

Coding logical state Electrical signal levels
] corresponds to 2+2,0 V called "high state”
1 corresponds to £+0,8 V called "low state”

The high and low states are based on standard TTL levels for which the power source
does not exceed +5,25 V d.c. and is referred to logic ground.

18.2 This section indicates current flow into a node with a positive sign and current flow
out of a node with a negative sign.
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19 Reégles pour les circuits de commande

Les messages peuvent étre envoyés actifs ou passifs sur l'interface (voir 4.3). Tous les
messages passifs vrais se produisent a I'état haut et doivent étre transmis sur les lignes
par des circuits & collecteur ouvert.

19.1  Types de circuit de commande

19.1.1 Des circuits de commande & collecteur ouvert doivent étre utilisés sur les lignes
de signaux SRQ, NRFD, NDAC.

19.1.2 Des circuits de commande a collecteur ouvert ou a logique a trois états peuvent
étfe utilisés pour commander les lignes , \ , 4
ce| qui concerne les lignes DIO 1 & 8 lorsque la reconnaissance pdralléle estutiljsée. Dans

ce|cas les lignes doivent étre commandées par des collecteur

19.1.3 Hl est recommandé qu’un contréleur utilise uh ‘i trois états
pour commander la ligne ATN lorsqu’il est connecté 3 ans lequellles autres
appareils utilisent des circuits de commande «ty6 mander les lignes DIO,
DAV et EOL

Les spécifications des circuits de

ogiques a trois états et a collectqur ouvert)
tranbde +48 mA.

Qo
o
[72]
o]
-
o
o]
-
H
(o}
3
>
Q
4]
-
]
[}
o
o]
(9]
(o]
=
=4
=
[
13

urées sur le connecteur de 'appareil entrg une ligne

Vai 3 autres régles qui doivent étre appliquées aux circuits de commande.

20

24. Spécifications non préférentielles (autorisées) pour les circuits récepteur$

Les spécifications pour les circuits récepteurs ayant une immunité au bruit nominale sont:

Etat bas: tension d’entrée < +0,8 V;
Etat haut: tension d'entrée > +2,0 V.

Voir en 21.3 les autres prescriptions qui peuvent étre appliquées aux récepteurs.

20.2 Spécifications préférentielles pour les circuits récepteurs

Afin de procurer une immunité au bruit accrue, I'utilisation de circuits récepteurs du type
Schmitt (ou équivalent) est recommandée pour toutes les lignes de signaux.
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19 Driver requirements

Messages may be sent in either an active or passive manner over the interface (see 4.3).
All passive true message transfer occurs in the high state and shall be carried on a signal
line using open collector drivers.

19.1  Driver types

19.1.1 Open collector drivers shall be used on the SRQ, NRFD, NDAC signal lines.

19.1.2 Open collector drivers or three-state drivers may be used on the DIO 1-8, DAV,
IFC, ATN, REN, and EOT signal lines with this exception: DIO 1-8 shall us opé(xllebtor

drivers fqr parallel polling applications (see 12.3.3).

NOTE [ Three-state drivers are useful for systems where higher speed operatj

19.1.3 It is recommended that a three-state driver be used i L < ive| the
ATN sigr ~ win whi ces
are impl¢
19.2 Driver specifications
The speq

Low slate: mA

The driver shall be ¢g
High gtate: oujput

ol

4V at -52 mA;
or) (see 21.5).

sUred at the device connector between the signal

The ir
line a

See clause 2 3 nalkrequirements which may apply to the driver.

20 Red

sifications, allowed

20.1 Rleceiver sp

The specification for receivers with nominal noise immunity shall be as follows:

Input voltage < +0,8 V for the low state;
Input voltage > +2,0 V for the high state.

See 21.3 for additional requirements which may apply to the receiver.

20.2 Receiver specifications, preferred

To provide greater noise immunity, the use of Schmitt-type receiver circuits or equivalent
for all signal lines is recommended.
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Les spécifications pour ces récepteurs sont les suivantes:

Etat bas:  tension de seuil transition négative > +0,8 V;
Etat haut: tension de seuil transition positive < +2,0 V;
Hystérésis: 20,4 V.

21 Régles pour les charges des dispositifs composites

21.1  Terminaison résistive

Chaque ligne de SIgnaI (connectée ou non a un curcuut émetteur ou récepteur) doit étre
terminée 3L :

im
sp

2112 Butée de tension négative

Chaque ligne de signal a laquelle est connecté u
I'ekcursion de tension négative. Généralem¢
contenue dans I'élément récepteur.

3 un circuit qui limite
st une butée¢ a diode

21[.3 Régles de charge en courapt co

continu d'un dispositif dépendent des
que de la terminaison résigtive et du
es caractéristiques sont définies pour le
g€t non pour chaque élément. Get article,
s pour la terminaison résistive et les circuits

butée de\/twjns

21.3.2 Les co i sure des charges s’entendent avec le récepteur, 1g circuit de

U doit étre <3,7 V
Udoit étre 25V

: = A : v 2xiste)
4: siU< 04V, 1 doit étre <1 3 mA
5:siU2 0,4V, 1 doit étre >-3,2 mA
6: siU< 55V, I doit étre <2,5 mA
7: siU2 50V, ! doit étre >0,7 mA ou bien 'impédance pour les petits

signaux doit étre Z< 2 kQ a 1 MHz

21.4 Limite de charge capacitive

La capacité interne sur chaque ligne de signal doit étre inférieure a 100 pF dans chaque
dispositif, et devrait étre essentiellement par rapport a la terre.
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The specifications for these receivers shall be as follows:

Low state: negative going threshold voliage = +0,8 V;
High state:  positive going threshold voltage < +2,0 V;
Hysteresis: >0,4V.

21 Composite device load requirements

21.1 Resistive termination

Each srgnal Irne (whether or not it is connected to a dnver or recerver) shall be termmated

specific r

21.2 Negative voltage clamping

Each sigpal line to which a receiver is connected shall 5e p svided'w eans to limit|the
negative [voltage excursions. Typically this circuit ¢ e ined
within the receiver component.

21.3 DC load requirements

21.3.1 The d.c. load characteristics of a devic are iver
circuits @ 2 e glamping circuits; therefore they
are spedifi y , : ace circyit, not the individual components.
This clayse, however Nrov 3, 8 ions for the resistive termination @nd
voltage

21.3.2 : assume that the receiver, driver, and resiﬂtive
terminatipn circuits” are nected together within the device with the driver in the high-

21.33
the unshaded area of figure 15.

Z shall be <2kQ at 1 MHz
21.4 Capacitive load limit

The internal capacitance load on each signal line shall not exceed 100 pF within
device, and should be substantially to ground.

1:if] < Q U shall be <3,7 V

2: it | .2 0 mA, Ushallbe 525V

3: it =—12,0mA, Ushattbes—15 V{only ifreceiverexists)
4: ifU < 04V, I shall be <-1,3 mA

5:ifU 2 0,4V, I shall be >3,2 mA

6: ifU < 55V, I shall be <2,5 mA

7: U 2 50V, I shall be >0,7 mA or the small-signal impedance

erface within a device shall have the following d.c. load chajac-

each
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Tensnon sur la ligne de signal

% LLLALALLLLLLELALLD @
A Droite de charge type de circuit
2 mA {voir 21.5)

,7, , "7//'

rr /
% /S.'nA

2

?

é —10mA +

@- ~-12mA 4

résistance ne dépassant pas 3 kQ.

Figure 15 — Spécif

La figure dapn
Iétquelled

Alimentation

1
<

Omaib L | Cheminement Circuit de commande

-—-—— desdonnées — |
T
!

1) R,

ondre & une

bortie pour

=

Masse logique
(différente de la terre de sécurité)

2)i Récepteur

1) Capacité parasite conforme au 21.4.

2) Généralement contenu dans le composant du récepteur.

Figure 16 — Circuits d’entrée/sortie de ligne de signal typiques
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Current into device

L

i

- 161 -

LNLALLL L LS LS @

/(5‘5‘e 21.5)
.w W//

ypical circuit load line

\Lx\‘\

73 B

/—RmA 3

—2mA {4

—4mA

Voltage onsignal line

= %

NOTE |-
of 3 kQ.

21.5 Typical circuit ca

'.

Figure 16 shows
readily apailable

AZAMMIITHIRRIIEITGSET

—8mA 4

~ 10 mA -

—12mA 4
\

L

S

Data flow ——

]
N

Driver

Kcess

Logic ground
(not safety earth)

Y Stray capacitance allowed by 21.4.

2)_i Receiver

2 Typically contained within receiver component,

Figure 16 — Typical signal line input/output circuits
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Cette configuration de base est compatible & la fois avec les microstructures TTL et avec

les éléments discrets.
Les spécifications correspondant & cette configuration type sont:

R, :3KQ+5%
R, 62kQ+5%

Circuit de commande: courant de fuite de sortie = +0,25 mA max. & U, =+5,25 V (cas

de collecteur ouvert);

courant de fuite de sortie = 40 pA max. a U,
d’un circuit de commande & trois états).

+2,4 V (cas

Récepteur:

Un
ch
rafions peuvent exister pour lesquelles cette re
sa

existe pas, pour auta

22 Reégles pour la mise a la
221 exion sera relié par un d
connecteur au chassi iser la sensibilité aux bruit

et

g retour 4 la masse de chaque ligne indiv
& masse logique du circuit de commande ou du

¢ cgnnexi
'e' e

c
ve de connexion d’interface peut ne paslr

ectés sur
s configu-
nt qu’elles

ontact du
5 externes

assis trés
supporter

duelle de
récepteur

ction, pour

231

Régles pour les dmes

La résistance maximale, par métre, pour les A&mes du céble doit étre:

— pour chaque ligne de signal (exemple: DIO1, ATN) 0,14 Q

— pour chaque ligne de masse 0,14 Q

— masse logique commune 0,085 @
—~ blindage général 0,0085 Q
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This basic circuit is compatible with both TTL microcircuit and discrete element devices.

The specifications for this typical configuration are as follows:

R,13kQ£5%
R, 6.2kQ%5%

Driver: output leakage current = +0,25 mA max. at U, =
open-collector driver is used);

+5,25 V (if

output leakage current = +40 pA max. at U, = +2,4 V (if three-

state driver is used)

Receivyer: input current = —1,6 mA max. at U, = +0,4 V;
input leakage current = +40 pA max. at U, >

Powel supply voltage = +5 V £ 5§ %.

Only a gingle driver and receiver may be connected to gack
configurgtion of figure 16. Other configurations may existin whi
hold provided the composite device load specificationg

22 Ground requirements

contact

22.1 The overall shield of the interdonnecting
generatig %

Warni

22.2 1t
signal lin
crosstall i

223 A
is conn
ground |

ical
not

one
and

fen-
ling

Btus
hize

Bme
void

23 Cable characteristics

23.1 Conductor requirements

The maximum resistance for the cable conductors shall be, per metre of length:

— each signal line (e.g. DIO1, ATN) 0140
— each individual signal line ground return 0,14Q
— common logic ground return 0,085 Q

~ overall shield 0,0085 Q
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23.2 Construction du céble

23.2.1

16 pour les lignes de signaux et le reste pour les retours a la masse.

Le céble devrait contenir un blindage général et au moins 24 conducteurs, dont

23.2.2 Lla capacité maximale mesurée (a4 1 kHz) entre une ligne de signal donnée et
toutes les autres lignes (signaux, masses et blindage) connectées a la masse doit étre

de

150 pF par meétre.

23.2.3 Le blindage doit contenir une tresse avec une couverture minimale de 85 %.

23.2.4 Le cable doit étre construit de facon & minimiser les couplages entre les lignes, la

sensibilité des lignes de signaux aux bruits externes et le raygnne

d’ir

terface vers I'extérieur.

nt .de¢ signaux

- Chaque ligne de signal DAV, NRFD, NDAC, EOI, ATNNIFC doit étre
forsadée avec un des fils de masse logique ou isolée p théma du
méme type (pour réduire les effets de diaphonie).
- Une construction du céble, dans laquelle I¢ ituaient le
noyau du céble avec les lignes DIO individue €S P 5t révélée
satisfaisante. Il en a été de méme lors d pour les
16 lignes de signaux, chaque ligne étant to
— Le cable doit comporter nnecteurs
d’extrémité.
— Ou bien, tout autre mode d au méme
résultat peut étre utilisé.
24
Afi vipatibilité entre les appareils interconnectés, le
tab posés entre les entrées et les sorties djun signal
crifi donné. Ces valeurs T,, T:-T,, tiennent compte des temps [de propa-
gati e transnlission, et des retards typiques des circuits contenus dans
les| autrés appa . sont mesurées au niveau du connecteur de I'appargil source,
dés Ji Ron\voitque le circuit de sortie commence sa transition
Au Qi Yes\vatedrs T,, T.-T, approchent les valeurs minimales spécifiéep dans le
tal ies valeurs de la tension, capacité et diaphonie deviennent plus| critiques.

stirecommatidé de:

— garder le haut niveau de la tension de commande & sa pleine valeur;
— garder la résistance du cable et la capacité aussi basses que possible;
— garder la diaphonie & sa valeur minimale.
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23.2 Cable construction

23.2.1 The cable shouid contain an overall shield and at ieast 24 conductors of which 16

shall be used for signal lines and the balance used for logic ground returns.

23.2.2 The maximum capacitance measured (at 1 kHz) between any signal line and all
other lines (signals, grounds, and shield) connected to ground shall be 150 pF per meter.

23.2.3 The shield shall contain a braid with at least 85 % coverage.

23.2.4 The cable shall be constructed to minimize the effects of cross-talk between

signal lires, the susceptibility of the signal lines to external noise, and the tran

interface| signals to the external environment.

twisted with one of the logic ground wires or isolated using &

- I':i&;:h of the signal lines DAV, NRFD, NDAC, EOI, ATN, IFC,
minimize crosstalk).

— Afcable construction in which twisted pairs are corta
and the individual DIO lines contained around the pe
satisfactory as has been the use of twisted pair co
each priginal line is twisted with an earth cond

— The cable shall contain an over8
conngctors at both ends.

— Alternately, any other internal cabte
be used.

24 State transition t

To ensufe maxi@
states the mandaton

specific

dmong interconnected devices, table XX
between critical signal inputs and outputs
5~ I allow for the normal propagation delays of
S cuit delays within other devices. They are meas
from the| tim 2 ) driver is seen to start its transition as viewed fron

e hds been fqund

ere

and

may

[(X1X
o a
the
ired
N its

fied
hore

— the high-state driver voltage be maintained at its full value;
— cable resistance and capacitance be kept as low as possible;
— crosstalk be kept at a minimum value.
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Valeurs de temps
identificateur .
de la valeur F°"°t'°f' Description Valeur
de temps” {concernée)
T, SH Temps d'établissement pour messages multilignes >2 psz)
L SH, AH, T, L, Réponse & ATN <200 ns
TE, LE
T, AH Temps pour accepter le message d'interface® > 0%
(A T, TE, L, LE, C, | Réponse a IFC ou REN faux < 100 ps
RL
L PP Réponse 4 ATN A EOI < 2P0 ns
Tg C Temps d’exécution de reconnaissance Iléles 2 gs
T, C Retard du contréleur pour perm legic de \\/
recevoir le message ATN 2 5D0 ns
Tq o] Durée de IFC ou REN fa > 1P0 ps
Ty C Retard pour gol® 2115 uss)
Ty c Retard pour DAV 2 1|5 ps

pour
nt le

btats,

ition
Bition
s foncflions d'interface pour accepter mais non nécessairement|pour
interface.
@ en oeuvre.

SECTION 4: SPECIFICATIONS MECANIQUES

25 Applications

Cette section définit 1a spécification des systémes d'interface a utiliser dans des environne-
ments ou:

— les distances entre les appareils sont limitées;

-~ les circuits d’'interconnexion a bus en étoile ou linéaire sont utiles;

— [I'espace disponible pour le montage du connecteur est limité.
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TABLE XXXIX
Time values

Time value Function i

identifier’ (applies to) Description Value
T, SH Setting time for multiline messages 22 us2’
L SH, AH, T, L, | Response to ATN <200 ns

TE, LE
T, AH Interface message accept time® >o¥
t, T, TE, L, LE, C, | Response to IFC or REN false < 100 ps
RL
ts PP Response to ATN A EO! 200
Te C Parallel poll execution time 2
T, Cc Controller delay to allow current talker
to see ATN message 00 ns

Tg Cc Length of IFC or REN false > 100 ps
T, c Delay for EOt® 1,5 ps®
T C Delay for DAV 215pus

| Time values specified by a lower-
sttte transition. Time values specified
fupction shall remain in a state before exiti

Hlowed to make a
inimum time that a

2)| If three-state drivers are used on the
a) 21100ns,

vinig the first sent after each false transition
nce with a) or b) above),

SECTION 4: MECHANICAL SPECIFICATIONS

25 Application

This section defines the specification for interface systems to be used in environments
where:

— physical distances between devices are limited;

— star or linear bus interconnection networks are useful;

— connector mounting space is limited.
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26 Type de connecteur

Un connecteur de qualité du type rack et panneau ayant fait ses preuves sera utilisé,

ayant ces caractéristiques minimales.

26.1  Prescriptions électriques

Tension de service: 200V

Courant admissible: (AT =25°C) 5 A par contact

Résistance de contact: (& 10 mA) inférieure & 20 mQ

Résistance d’isolement: supérieure 4 1 GQ

Tension d’essai: (1 min, 20 °C) 500 V

Capacité: (entre contacts a1 kHz) < 15nF

Endurance: (avec 1 A et 70 °C) 1 00'0\\
26.2 Prescriptions mécaniques (voir figure 17)

Nombre de contacts:
Pas des contacts: (auto-nettoyants)
Polarisation: (forme du boitier)

Force de retenue par contact: (suivant CEl 6
Insertion typique et effort d’enlévement (F):
Endurance: (avant d’atteindre la résista

de contact spécifiée
Dégagement entre les contacts voisin

Soudabilité (si applicable):
mct 12

14° Femelle

sdivant essai CEl
235 °C, 2 sec

/Contact 1 11,04 mm typ.

S5 e 4E)

L 7

QM tyP. | la— —om| et} 2,16 mm typ.
L—28,40 mm typ. e
[<—36,12 mm typ. —e={

Figure 17 —Connecteur: dimensions de la prise

g

~

26.3 Prescriptions climatiques et de robustesse mécanique

Matériau du boitier: ant\aa corrosion, gonducteur

12, 12a,

On vérifie le comportement & I'environnement en procédant aux essais fondamentaux de
froid, de chaleur séche et de chaleur humide pour la catégorie climatique 25/070/21

comme expliqué dans I’annexe A de ia CEl 68-1.

*

Voir annexe K pour description de la variante de connecteur a 25 broches.
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26 Connector type

A quality connector of the rack and panel type with proven performance shall be used
which has these minimum characteristics.

26.1 Electrical requirements

Voltage rating: 200V

Current rating: (at T =25°C) 5 A per contact
Contact resistance: (at 10 mA) less than 20 mQ
Insulation resistance _ greater than 1 GQ
Test voltage: (1 min, 20 °C) 500 vV

Capagi e: (between contacts at 1 kHz) <15 pF
Endurance: (with 1 A and 70 °C) >100

Endufance: (for specified contact resistance)
Clearance between adjacent contac
Soldeyability (if applicable): or” IEC 512 test, [I2a,
°C, 2 sec
R
14° 4 Regeptacle

Q / /Contact 1 11,94 mm typ.
i —
V7

3.5 mm _typ. \;S\

14 m typ.—o] {es— | | 2,i6 mm typ.
36,12 mm typ. —e=

igure 17 — Connector: receptacle dimensions

26.3 Environmental requirements

Basic environmental performance relative to the cold, dry heat and damp-heat tests for cli-
matic category 25/070/21 as explained in annex A of IEC 68-1.

*

See annex K for description of alternate 25-pin connector type.
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Affectation des contacts

fectation des contacts de fiches et des embases est la suivante:
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28

28

I'i
d¢g

t

L

A

di
cci:respondre Les

Contact Lignes de signal Contact Lignes de signal
1 DIO 1 13 DIOS
2 DIO 2 14 DlO 6
3 DIO 3 15 bio7
4 DI04 16 DlO 8
5 EOI (24) 17 REN (24)
6 DAV 18
7 NRFD 19
8 NDAC 20
9 IFC 21
10 SRQ 22
11 ATN 23
12 SHIELD 24
NOTE - «Masse (n)» désigne le retour
véhiculé par le contact référencé. Retou
contact 24. /\

Montage des connecteurs de Yapp

Chaque appareil doit éfre muni

ensions typiques données a 3 fi%"{ :
‘ c

érieur de 'envelo pe - apézo dale: Le

ayant les

> lequel le connecteur a pris¢ male doit

entrées a
bir des vis

‘arriére de
ans le coin
fisant pour

eau, pour
ées a la

468+ 05 mm

———— A

~15,8 mm typ.

o
AV

A4

L

Z@ 4,75 mm {montage intérieur)

ou dimension adéquate pour le
dégagement du fil (montage
extérieur)

Dimension A
36 mm montage extérieur
40,6 mm montage intérieur

Figure 18 — Echancrure dans le panneau pour recevoir le connecteur
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27 Connector contact assighment

The contact assigment of the cable connector and the device connector shall be as shown

below:

28 Deyice connector mounting

28.1

mountin

The pre
rear of t
corner.

figure 21.

28.2 T

Contact Signal line Contact Signal line
1 DIO1 13 DIOS
2 DIO 2 14 DiO 6
3 DiO 3 15 DIO 7
4 DIO 4 16 DiO 8
5 EOI (24) 17 REN (24)
& DAV 18 Gnd (8)
7 NRFD 19 Gnd (7)
8 NDAC 20 Gnd (8)
9 IFC 21 Gnd (9)
10 SRQ 22 Gnd (10)
1 ATN 23 Gnd
12 SHIELD 24 Gnd&\!c\
NOTE - "Gnd {n)" refers to the signal ground retyfn of.the r )
enced contact. EOl and REN return on con?ﬂ.\ a&

O

pical
two

shall make provi
erred or j 1 as mounted on a device and viewed from the
he device in Y ati nand
The con ation d allow for sufficient cable clearance as shown in

be”“mounted on either the outside or inside of the pane
out dimensions are given in figure 18.

| for

468 + 0 5 mm

A——
15,8 mm typ.

5
£ { - -

Z@ 4,75 mm (inside mount) A dimension
or adequate for thread 36 mm outside mount
clearance (outside mount) 40,6 mm inside mount

Figure 18 — Connector panel cut-out


https://iecnorm.com/api/?name=e5533f09d146c682aa6f3c0ee4b98cea

-172 - 625-1 © CEI:1993

28.3 Le connecteur doit étre fixé sur I'appareil a I'aide de I'un des goujons représentés a
la figure 19, comme cela est déterminé par la méthode de montage sur le panneau utilisé.

Montage du goujon

Montage sur le panneau extérieur - Modéle typique de 8 mm (tige ronde)
ou 7 mm typique (hexagonal)

Lamer a un diamétre de 4 mm

: 8,1x0,2mm profondeur 2 mm, lamage typique
) Percer & 7,6 mm de profondeur
maximale et tarauder @

_‘._—.J"
H-—

fxlllllllJu‘ *

w

7

T

P ard

Montage sur le panneau intérieur ]|

<
mm C tea— <\
@ < Di sio Montage | Montage
érieur | intéripur

89+£0,2
= ¥ 6,5 mm 49nlm
AR RREELE (L”ll ) ’
’ ’ 8,6 mm | 8,3 mm
4.2mm | 4,7 mm

@OEEO

29
dy
co
raccordement multiples) comme indiqué a la figure 21.

ne fiche femelle. La méthode préférentielle d’assemblage des connecteurls empilés
gt i i iti cables de

29.2 Chaque paire de fiches réunies est munie d'une paire de vis de blocage
imperdables. Chaque vis de blocage sera conforme aux dimensions mécaniques indiquées
a la figure 20. Une bague d’arrét, ou équivalent, sera utilisée pour freiner la vis d’arrét
pour en faire un élément captif.
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28.3 The connector shall be attached to the device with one of the stud mount stand-offs
shown in figure 19 as determined by the panel mounting method used.
Stud mount stand off

Qutside panel mount ’ 8 mm typical (round) or
7 mm typical (hex) @ :

Counterbore 4 mm diameter,
8,1+0,2mm 2 mm deep, typical
e — Drill 7,6 mm deep
i maximum, thread
!LrllllllIJH ||‘ + ‘
| ‘rTT‘ | A
1 11 B
T
. l‘«—;’ | 15 mm.typical
Inside panel mount
:H |
1
8,9 0,2 mm C tea— /\
: @ Stantoff\| Outsids [\ Insi
( Di sio mount ount

= o | . \
T T T 6,5 4,9 mm
F _=’ * f\& 6m 8,3 mm
Q 9‘\ 4.2 mim | 4,7 mm

@ Split io¢k washer, 1,2 mm typical thickness

@ Typical

assembly shall be provided with both a plug and a receptacle connector
type at epchy end of the cable. The preferred method of assembling the stacked connedtors

contains able
assemblies) as shown in figure 21.

29.2 Each connector assembly shall be fitted with a pair of captive locking screws. Each
lock screw shall conform to the mechanical dimension shown in figure 20. A retaining ring,
or equivalent, shall be used to retain the lock screw as a captive element.
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—7,9t0,2mm
8 mm typique - —19,3 £ 0,2 mm @

—27£0,2mm (2)
Lamage de 4 mm de diamétre,
profondeur de 2 mm, typique — <ty 1 ! ]

i
Filetage de ®/V1 l
6,8 mm de profondeur

3,5 £0,2mm—e] fe—
1

31,5+ 0,2 mm @

B
2,39 £ 0,08 mm —m~f La— ‘

Filetage @jko’

NOTES

() Filetage métrique ISO M3,5 x 0,6

@ La longueur est fonction des dimensions du logement. Lé
a une hauteur de logement typique de 15 mm (voir fig

diquées syr la figure $'appliquent

29. nies selon
le é, comme
m:hqué a la hgure 21. Les cébl n'importe

métallique,

éristiques EMC supérieures; voif annexe J
oyens appropriés pour le blindage du céble

q
cett
p

Cd
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Counterbore 4 mm diameter,
2 mm deep, typical —
ot

Thread ra
6,8 mm deep @

3,5 £ 0,2 mm —e=

8 mm typical -

- 175 -

—7,9£0,2mm
—19,3 £0,2 mm (2)

— 27+ 0,2 mm (2)

!

I

2,39 £ 0,08 mm —w={ |a—

31,51 0,2 mm @

NOTE

7

©)

(gee figure 21)

Thread Q)/ =

$0 metric thread M3,5 x 0,6

29.3 It|is recommended that each pair of 0

partially lenclosed within a suitable housi
blies maly be of any length up to 4 m.
latter iszEreferred for superjo

te means for scre

appropri

9,

typical housing height

, be
em-

the
hon
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Prise femelle

Cable Logement

@ ﬁ/ Prise male
' 90: : ‘ / 15 mm @
| ]

3

&

/]

60 mm -—-—?-——10 mm
V)i /]
S S %

\ Recommandé /

Zone de dégagement pour
le montage du panneau

L]

NOTES
1
2

JCTEUR

Choisir les
fonctions
cteur a la
5 dans les

30.1.1 Le constructeur a la responsabilité de définir toutes les possibilités d’un appareil
(choix du systeme d'interface et interactions relatives a I'appareil) de fagon que
I'utilisateur final puisse efficacement «interfacer» et programmer Pappareil selon les
applications particuliéres du systéme.
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Receptacle
Cable Housing
Plug
- £V
90° / 15mm (2)
o |
J
—Y
/G/O/m/m/ ——./_——10 mm
P, %

“._ Recommended /

Panel mount
clearance area

L

NOTE
1 All measurements are typical.
2 L

S R
30 System co@l
30.1 G
This int the
appropri ions
a numb ilable. In addition, the designer has freedom to select all the

30.1.1. 1t is the responsibility of the designer to define the complete capability of a device
(interface system choices and related device-dependent interactions) so that the end user
of the device can efficiently interface and programme the device for appropriate system

applications.
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30.1.2 La sélection d’'un ensemble minimal de fonctions d’interface de la section 2
conduit, pour étre compatible avec le systéme, au minimum de lignes suivant:

- DIOt1a7v;
— DAV, NRFD, NDAC;
— IFC et ATN (non nécessaires si le systéme est sans contrbleur).

30.1.3 'Un constructeur ne doit pas introduire d’autres fonctions d’interface que celles de
la section 2, de fagon & conserver la compatibilité du systéme.

31 Considérations sur la cadence de transmission des données

par I’i ern'Jédiaire de
ifféreqts niveaux
pduire ces

On conseille aux constructeurs d'appareils destinés a3 communiq
'omnibus du systéme d'interface de considérer les relations ¢
fonpctionnels du systéme et les circuits spécifiques d’appar

différents niveaux fonctionnels. Les propositions suivantes e

31|11 L'omnibus d'interface fonctionne sur des di m, a4 une

cafience de 250 000 octets par seconde au maxi 3 8 Cha
malisée tous les 2 m de céble, en utilisant deg circuits\dexsommande a collectpur ouvert
solis 48 mA.

31{2 L'omnibus d’interface forfcti 8 % une cadence de 500 000 oc-
tets par seconde, avec une charge équivg : j céble, en
utilisant des circuits de commande

usqu’a un

Afin d’obtenitle ts
mijlion d’o 3

otales de céble aussi courtes que possible, d’'un| maximum
au moins une charge équivalente par métre de cable;

oifis de 50 pF par appareil 1a capacité des appareils & chafue termi-

-~ Cutiliser une valeur minimale T1 de 350 ns;

— ajouter, selon les besoins, des charges résistives multiples alimentées, au-dela
d’une par ligne de signal, jusqu'a 15 charges par systéme interconnecté.

Avertissement: Un fonctionnement satisfaisant (c’est-a-dire un transfert de données
sans erreur) n'est pas garanti lorsqu’on fait fonctionner les appareils congus pour la
valeur minimale T, de 350 ns dans d'autres conditions que celles spécifiées ci-dessus.

NOTES

1 Les appareils ayant une valeur de T, < 700 ns, une capacité de 50 pF ou des charges résistives multi-
ples doivent comporter I'indication de ces caractéristiques, comme variantes acceptables.

2 1l peut étre avantageux d’utiliser dans un appareil un tampon d’octets de données.
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30.1.2 Selection of a minimum set of interface functions from section 2 leads to the
following minimum set of signal lines in order to be system compatible:

- DIO1to7;
— DAV, NRFD, NDAC,;
— IFC and ATN (unnecessary in systems without a controlier).

30.1.3 'In order to provide system compatibility a designer shall not introduce new inter-
face functions beyond those defined in section 2.

31 Data rate consideration

Designefs of devices intended to communicate over the interface syst areCadyised

to consider the relationships between various levels of system p the
specific device circuits used to provide these different levels of performa . ing
statemepts are intended as guidance.

31.1 e interface bus will operate at distances up to 2 000
bytes per second, with an equivalent standard load fo mA
open collector drivers.

31.2 The interface bus will also operate es per second, with an

ber rate (normally up to one million byte$ per

6rt as possible up to a maximum of 15 m with at feast
metre of cable;

Apacitance on each lead (REN and IFC excepted) to less|than

- upe@minimum T1 value of 350 ns;

— add, as required, multiple resistive (powered) loads, beyond one per signal line per
device, up to 15 loads per interconnected system.

Warning: Satistactory operation (i.e. data transfer without error) is not assured when
devices designed with the minimum T, value of 350 ns are operated under conditions
other than those specified above.

NOTES

1 Devices with a T, value of < 700 ns, device capacitance of 50 pF, or having multiple resistive loads
shall be so marked, as acceptable variants.

2 Use of a data byte buffer store within the device may be advantageous.
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32 Possibilités d’un appareil

32.1 Fonction «occupé»

En fonctionnement «systéme», il est utile soit de programmer un appareil soit de
déclencher une opération quelconque dans un appareil puis de procédér a la communi-
cation avec d’autres appareils (pendant que le premier appareil est occupé a mener a bien
la tdche demandée). La fonction «occupé» (opération en cours) est un état d’appareil et
non un état d'interface. Afin de permettre la communication sur 'omnibus d’interface
indépendamment de la condition «occupé» d’un appareil, trois méthodes sont possibles:

— maintien de NRFD;

= SRQ et reconnaissance seérie;

— reconnaissance paralléle.

Les deux méthodes de reconnaissance série et paralléle sont déci seetion 2.

32]11.1  Maintien de NRFD

Lalligne NRFD peut étre consignée pour incorpore faisant, le
signal NRFD (ou le message RFD) change sa/défi plus large
que le sens normal «pas prét (prét) pour i interne est

co
en
po
alji
indi

nsigné sur la ligne NRFD par Iz

t indiquer
FDa1tet

occupé»,
nible pour

fonctions
}.‘ libre de

ent avec

fngure 22, ou de toutes Cette flgure ne vise pas a |mpl|quer un ensemble complet de
techniques de commutation, de localisation des commutateurs ou de contenus de
messages commutés.
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32 Device capabilities

32.1 Busy function

In system operation it is useful to either programme a device or initiate some operation
within a device and then proceed to communicate with other devices (while the first device
is busy carrying out the required task). The busy (operation being completed) function is a
device state and not-an-interface state. In order to permit interfface bus communication
independent of the busy condition of a device, three possible methods are available:

— NRFD hold;

- Srﬁwmeriarpml,
— parallel poll.

Both the|serial poll and parallel poll methods are described in section

32.1.1 |NRFD hold

The NRFD signal line may be gated to incorporate the—t s . i the
NRFD sjgnal (or RFD message) changes its definition 1o include 8 mal
"not readly for the next data byte" meaning. The i g dated to the NRFD
signal line through the AH function. In thi Y€ may, be unaddressed ps a
listener during a "busy cycte” and the nte ac€ bus may-b . When
readdregsed as a listener, the device indi itsa ce.
The devjce indicates "busy" by setting N " by
setting NRFD to 9.

Cauti pver
or ma €SS-
ible) $

32.2 H

32.2.1 ble
device flung A até for a particular device application(s). The designerq:not
free to pregramn > the local control functions which interact directly with the inter-

figure 22. ThIS flgure is not meant to lmply a comprehensuve set of swntchmg techmques
switching locations, or switched message contents.


https://iecnorm.com/api/?name=e5533f09d146c682aa6f3c0ee4b98cea

- 182 - 625-1 © CEIl:1993

Messages a distance

Va A — Messages locaux
Omnibus d'interface . >
® |
Fonctions d'interface - @ = Messages locaux pour contrdler des
fonctions d’interface (exemple: ton, lon).
(

33

Le

ler des
brogram-
ction,

_
[¢]
[=]
=
=
9_1
[}
m:
=
0
&
-
[}
[+
[7:]
(']
[

;i>
']
-
2>l

Fonctions d'appareil
{contréle local ou a distance)

Messages locaux pour contrdler des
s d’appareil programmables

(exemple: potentiométre d'ajustement

s niveaux de déclienchemept, position
test) (non commutable entre {a télécom-
mande et les contrdles locauk).

1 Messages a distance (exg 1 me i ace ATN, MLA, messages d'appareil DAB).

fonction d’appar >
B Indiq@ 3 i 6 gnts de mémoire tampon. Normalement B1 et B2 sdnt utilisés en

combinaison,

2 —Parcours des messages locaux/a distance

10giques ET (AND) et OU (OR)

message envoyé par une fonction d'interface n’est pas nécessairemen{ le méme

m

=]

rences de

temps dues aux caractéristiques de transmission sur les lignes de signaux) dans le cas de
trois messages utilisés dans la fonction d’interface SH, AH et SR:

- le message RFD (ou DAC) regu (par une fonction SH) doit étre la fonction logique
ET de tous les messages RFD (ou DAC) envoyés (par toutes les fonctions AH);

- le message SRQ regu (par une fonction C) doit étre la fonction logique OU de tous
les messages SRQ envoyés (par toutes les fonctions SR).

NOTE - Le message DAV regu (par toutes les fonctions AH) doit étre le message DAV envoyé (par une et
une seule fonction SH).
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Remote messages
A Local messages

Interface bus >
® |

Interface functions - @ = Local messages to control interface

functions (e.g. ton, lon).

2
BT
]
_____ d
t
Device functions
{remote or local control)
(local control only)
- _ —— rble
nier,
o (remote control only) bte
and\ocal sources).
1 Rjrrnnote messages (e.g. A A i ¢ AB device messages).
2 Rdmote control of progre 2 evice i ‘g. range, function) and the execution of dpvice
functiops (e.g. cleariqg, tvi i
B Indicates pol cations of buffe Normally B1 and B2 are used in combination
or B3 i3 used alone.
33 AN perations

The megsage sent by one interface fuction is not necessarily the same message received
1 f f . G . ¢ i 4 to—t ':.Ision

by anot i
characteristics of the signal lines) in the case of three messages as used in the SH, AH,
and SR interface functions:

— the RFD (or DAC) message received (by an SH function) must be the logical AND of
all RFD (or DAC) messages sent (by all AH functions);

— the SRQ message received (by a C function) must be the logical OR of all SRQ
messages sent (by all SR functions).

NOTE - The DAV message received (by all AH functions) must be the DAV message sent (by one and
only one SH function).
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33.1 Messages RFD et DAC

33.1.1 Le message RFD (ou DAC) envoyé vrai (ou faux) respectivement par une fonc-
tion AH est réalisé par: respectivement la mise & @ (haut) de la ligne NRFD (ou NDAC)
ou la mise a 1 (bas) de la ligne NRFD (ou NDAC).

33.1.2 Le message RFD (ou DAC) regu par une fonction SH est regu vrai quand I'état de
la ligne est @ (haut), ce qui signifie que tous les messages RFD (ou DAC) envoyés sont
passifs vrais.

33.1.3 Le message RFD (ou DAC) regu par une fonction SH est regu faux quand I’état de
la ligne est 1 (bas), ce qui signifie gu'un message RFD (ou DAC) ou plus est faux.

33}1.4 L'équivalent logique de ces conditions est illustré ci-dg

Valeur RFD envoyée par
I'appareil A

Valeur RFD envoyée par
I'appareil B

33|12 Message SRQ

33l2.1 Le message SRQ envoyé
regpectivement la mise & 1 (bas) 4

, vrai ou faux, est rgalisé par:
la mise & @ (haut) de ia ligne SRQ.

33 est regu vrai quand I'état du|bus est 1
(bas), ce qui signjfie qu'une i ions SR ont envoyé le message SRQ vrai.

3312. parune fonction contréleur est regu faux quanfd I’état du
b:E ), ce iffe_que toutes les fonctions SR ont envoyé le mesgage SRQ
p

Valeur de SRQ regue par {'appargil C
{fonctionC)

Valeur de SRQ envoyée par I'appareil B =

33.3 Réalisations de circuit

33.3.1 Une configuration type de circuit avec lequel ces fonctions opérent sur les lignes
respectives du bus est représentée a larticle 21, figure 16. L'élément de circuit de
commande doit étre bistable (collecteur ouvert) comme représenté sur la figure 23.
NOTE - La condition d'utilisation d’inverseurs pour convertir la représentation interne du message RFD
{ou DAC) en message réel envoyé sur le bus dépend de Ia signification interne de I'état vrai ou faux par

rapport aux niveaux <haut» et «bas» utilisés au sein de I'appareil.

Ce sujet est laissé au constructeur.
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33.1  RFD and DAC messages

33.1.1 The RFD (or DAC) message sent true (or false) respectively by an AH function is
performed by setting the NRFD (or NDAC) signal line to @ (high) or driving the NRFD
(or NDAC) signal line to 1 (low) respectively.

33.1.2 The RFD (or DAC) message received by an SH is received true when the state of
the signal line is @ (high) which means that all RFD (or DAC) messages sent are passive
true.

33.1.3 The RFD (or DAC) message received by an SH is received false when the state of
the signal line is 1 (low) which means that one or more RFD (or DAC) messages sent are
false.

33.1.4 [The logical equivalent of these conditions is illustrated below.

RFD value sent by device A

RFD value sent by device B

33.2 HRQ message

33.2.1
the SRQ

The SRQ message sent true oralse\by R function is performed by drjving
ine to @ (high) respectively.

33.2.2 i ioh is received true when the staje of
the bus ‘ pans that)one or more SR functions have [sent
the SRQ

33.2.3
state of
the SRQ

a controller function is received false whern the
which means that all SR functions have [sent

33.2.4 i RQ U of these conditions is illustrated below:

B lug sent by device A —
@ valugsent by devi SRQvalue received by device C

(C function)

SRQvalue sent by device B- ——

33.3 Circuit implementations

33.3.1 A typical circuit configuration with which these functions on the respective bus
signal lines can be performed is that represented in clause 21, figure 16. The driver
element must be a bi-state (open collector) driver as represented in figure 23.
NOTE - Whether or not invertors are used to convert the internal representation of the RFD (or DAC)
message into the actual message sent on the bus signal lines depends on the internal assertion definition

for true and false with respect to the "high" or "low" voltage levels used internal to the device.

This matter is left to the designer.
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Ligne NRFD (ou NDAC, ou SRQ)

+5V +5V +5V

Message Message Message Message Message Message

envoye regu envoye requ envc?e\( \ecx

(N
Appareil A Appareil B \%
Figure 23 — Logique de ligne bistable (circuits de ¢ a'collecteur puvert)

33]3.2 Les signaux types présentés sur les lignés de si ‘intefface du Ius NRFD
(oy SRQ) par les appareils A et B, et décrits 2, peuvent étre représentés,
cojnme suit, sur la figure 24. Seule la f¢ e composite qui est recue par
I'appareil C existe sur le bus. Le 4 ] cernant les appareiils A et B
n’gxistent que dans les circuits de < ilg &t non sur le bus.
34
34|1 Normalement un ap) i 6. d'une seule adresse parleur et dune seule
adresse écouteur sentielles. Il peut étre utile de comcevoir un
appareil aveg¢ de > S rleur (ou écouteur) pour faciliter la réponse aux
befoins d{}; > pourrait étre doté de deux adresses parleur (par
exemple I'u données brutes, 'autre pour la sortie deg données
trajtées). II fab réduire l'utilisation de telles adresses multiples car
d i ~ e peuvent étre restreintes du fait d’'une utilisatjon exces-

Siv
35

Le| st libre de sélectionner les fonctions d’interface particuliéreg requises
pouricorrespondre aux-applications spécifiques de I'appareil. La sélection de| certaines
foneti 5] i i i i imsique cela est
défini dans les articles de la section 2 concernant les sous-groupes autorisés. La liste
ci-dessous représente des combinaisons typiques des fonctions d'interface et n'implique
pas que ce soit les seules combinaisons possibles ou utiles.

Appareil Fonctions typiques d’interface utilisées
Générateur de signaux AH, L, RL, DT
(seulement capable d'écouter)
Lecteur de bande SH, AH, T

(seulement capable de parler)

Voltmétre numérique SH, AH, T, L, SR, RL, PP, DC, DT
(capable de parler et d'écouter)

Calculateur SH,AH, T,L,C
(capable de parler, d’écouter et de contréler)
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NRFD (or NDAC, or SRQ) signal line

33.3.2

device
Only th
signal |
the bus

34 Ad

signal line.

dress assighment

341 Normally, a device

perform

addres
be tak
may be

35 Ty

The despi

listen) jsddresses to f3

es (e.g.
n to min
restricted dy

device
other i

+5V +5V +5V
Message Message Message Message Message Message
sent received sent received sent received |
Device A Device B \

exists on the bus

s by
e 24.
The

ices’ drivers and not on

[S to
talk

hould
tions

The list below represents typical combinations of interface functions and does not imply
that these are the only combinations possible or useful.

Device : Typical interface functions used

Signal generator
(only able to listen)

AH, L, RL, DT

Tape reader
(only able to talk)

SH,AH, T

Digital voltmeter
(able to talk and listen)

SH, AH, T, L, SR, RL, PP, DC, DT

Calcuiator

(able to talk, listen, and control)

SH,AH, T, L, C
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Ligne NRFD (ou NDAC)

Appareil A
H (état du circuit de
/ commande NRFD)
8 _—
Appareil B
H (état du circuit de
/ commande NRFD)
8 ——d
H
/ \ ¢eil C)
8 —
H

Lign

Appareil A

H ——— (état du circuit de
/\(\ commande SRQ)
B

Appareil B
H N D%

(état du circuit de
\ commande SRQ)

B
tigne SRQ
(signal composite
présenté au circuit
. récepteur del'appareil C)

Figure 24 — Logique de lignes de signaux et relations de temps

36 Traitement de messages d’interface non implémentés

Lorsque le message ATN est réel, un appareil ne doit pas tenir compte de tous les
messages multilignes qui ne sont pas appropriés, étant donné les états en cours des
fonctions d’interface implémentées. Un appareil doit valider le transfert du message
multiligne non approprié, mais ne doit pas faire autre chose et ne doit pas non plus
enregistrer une erreur, demander un service, ou interrompre I'échange de messages a
distance. Les messages ultérieurs doivent étre traités de maniére normale.
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NRFD (or NDAC) signal line

Device A
H (state of NRFD driver)
L —
H Device B
(state of NRFD driver)

nted

H
z n for reference ofly)
L
Q siggalNjne
N Device A
H ————— @P\ (state of SRQ driver)
L (\ AN
N
H [\/\ Device B
\) \/\ (state of SRQ driver)
L <\/\)
SRQsignal line
H (composite signal
presented to device
C's receiver)

Figure 24 — Signal line logic and timing relationships

36 Unimplemented interface message handling

When the ATN message is true, a device should ignore all multiline messages that are
inappropriate given the current states of the implemented interface functions. A device
shall handshake the inappropriate multiline message, but should not take further action
including recording an error, requesting service, or interrupting the exchange of remote
messages. Subsequent messages should be processed in the normal manner.
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EXEMPLES

1 Si un dispositif implémente le sous-ensemble DTO, le message a distance déclen-
cheur d’exécution du groupe (GET) ne doit pas étre pris en compte par I'appareil.

2 Si la fonction d’interface LE est en LPIS et si la fonction d’interface PP est en
PUCS, le message a distance «mon adresse secondaire» (MSA) ne doit pas étre pris
en considération par 'appareil.

3 Si-un message & distance du groupe de commande adressé qui n'est pas GTL,
SDC, PPC, GET, ou TCT ou un message a distance du groupe de commande universel
qui n'est pas LLO, DCL, PPU, SPE, ou SPD est regu, le dispositif ne doit pas prendre
ce message en compte.

SECTION 6: REGLES DU SYSTEME ET CONSEILS A{'UT!I \TE‘J\F

1 Directives générales

ca

m

ette partie ne vige pas les
ent les possibilités mécani-

qui concerne leur faculté de communicatiq

gamme de cIacités en

1.1 ibilite el est 4 la
rge de l'utilisateur. L'utilisateur dQ aitre pa téristiques
s appareils qui intéragisser b program-

I systéme

38

A¥2-  Configurations minimales

38.1.2.1 Un systéme d'interface doit contenir un ou plusieurs appareils possédant au
moins une fonction Ecouteur, une fonction Parleur et une fonction Contréleur.

38.1.2.2 Sitoutes les fonctions Parleur comprennent I'utilisation du message ton (parleur
des types T1, T3, T5, T7, TE1, TE3, TES5 ou TE7) et si toutes les fonctions Ecouteur

co

mprennent le message lon (écouteur des types L1, L3, LE1 ou LE3), un systéme peut .

fonctionner sans fonction Contréleur quand les messages fon et lon sont vrais. Les messa-
ges lon et ton sont normalement donnés par des interrupteurs locaux.
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EXAMPLES

1 If a device implements the DTO subset, the group execute trigger (GET) remote
message should be ignored by the device.

2 If the LE interface function is in LPIS and the PP interface function is in PUCS, the
my secondary address (MSA) remote message should be ignored by the device.

3 If an addressed command group remote message that is not GTL, SDC, PPC, GET,
or TCT or a universal command group remote message that is not LLO, DCL, PPU,
SPE, or SPD is received, the device should ignore the message.

SECTION 6: SYSTEM REQUIREMENTS AND GUIDELINES FOR THE(U

37 System compatibility

37.1 General guidelines

3 ive to
er the operatipnal
snal capabilities offthe

Devices gesigned to this interface system may have 4
their abil i
charactefi
interface

37.1.1 ibili 30/ b I:ty at the operational level i$ on
the user. acteristics interacting with the inlter-
face sys : nme es, output data format and codgles,
etc.).

38.1 S
38.1.1

The maxin
system is

ace

38.1.2 |Minimum system configurations

38.1.2.1 An interface system shall contain one or more devices containing at least one
Talker function, one Listener function, and one Controller function.

38.1.2.2 If all the Talker functions include the use of the fon message (Talker types T1,
T3, TS5, T7, TE1, TE3, TES5, or TE7), and all the Listener functions include the lon message
(Listener types L1, L3, LE1 or LE3), a system may be operated without a Controller
function when the ton and lon messages are true. The lon and ton messages are normally
provided by local switches.
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38.1.3 Contréleurs de systéme

Tous les systémes dont les configurations contiennent plus d’un seul contréleur doivent
satisfaire aux conditons suivantes:

— il ne doit pas y avoir plus d'une seule fonction Contréleur dans un systéme qui est &
PETAT CONTROLE DU SYSTEME ACTIF (SACS);

— tout contréleur de systéme doit étre capable de passer et de recevoir le contréle de
I'interface.

38.1.4 Appareils mis hors ou sous tension

38.1.4.1 Un systéme fonctionnera sans dégradation du transfert noymal des données, si
aulmoins deux tiers des appareils sont sous tension. Un systéme fonctioanera correcte-

ment avec un nombre quelconque d'appareils mis hors tensignp que les
appareils mis hors tension ne dégradent pas les conditions spé ut (c’est-
a-gire que la tension sur chaque ligne de signal, ayant tous\ses circui ie dans
I'é{at passif faux, doit dépasser +2,5 V par rapport & la masse ique ppareil).

38{1.4.2 Sauf précautions particuliéres (l'utilisatio
es{ en dehors du cadre de cette partie), la mise s
systéme fonctionne peut provoquer des défauts

spéciaux
ant que le

39| Assignation des adresses

39|11 Adresses primaires parleu

39 leur ou une fonction Parleuf Etendue
pe T1 & TS5 de son code messjage MON
AD

12 T

1 1

ue uniquement pour la compatibilité avec des systémes glus anciens,

iedrs fonctions Parleur (dans le méme appareil ou |[dans des
g, doivent pas étre affectées de la méme valeur pour les bifs T1 a T5

391133, Un appareil qui contient a la fois une fonction Parleur et une fonction Ecouteur

pe a L1-L5 de
son code MLA.

39.1.4 Une fonction d’Interface Parleur Etendue ne doit pas étre affectée de la méme
valeur des bits T1 & T5 de son code MTA que celle qui est assignée & une fonction
Parleur.

39.2 Adresses primaires écouteur

39.2.1 Un appareil contenant une fonction Ecouteur ou une fonction Ecouteur Etendue

peut étre affecté de toute valeur des bits L1 & L5 de son code MON ADRESSE
ECOUTEUR (MLA) autre que:
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38.1.3 System controllers

All system configurations containing more than one controller shall satisfy the following
conditions:

— there shall not be more than one controller function in a system that is in the
SYSTEM CONTROL ACTIVE STATE (SACS);

— every controller in the system shall be able to pass and receive control of the
interface.

38.1.4 Devices powered off and on

38.1.4.1 A system will operate without adversely affecting normal data transfer with at
least two-thirds of the devices powered on. A system will operate
number of devices powered off, provided all those devices powered of
specified high state condition (i.e. the voltage on each signal line wi
passive false should exceed +2,5 V with respect to the logic ground a

38.1.4.2| Unless special precautions are taken (i.e. use 0
the scopp of this part) powering a device on while the en
operation.

uits beyond

39 Address assignment

39.1 Primary talk addresses

39.1.1 A device that contai 3 3  be
assigned any value for bit . A ; ther
than:

NOTE |- This restrictian

39.1.2
not be a

39.1.3 device that contains a Talker and Listener function may be assigned a [Talk
address i i tode:

39.1.4 An Extended Talker Interface function shall not be assigned the same value for
bits T1 to T5 of its MTA code as that assigned to a Talker function.

shall

39.2 Primary listen addresses

39.2.1 A device that contains a Listener function or an Extended Listener function may
be assigned any value for bits L1 to L5 of its MY LISTEN ADDRESS (MLA) code other
than:
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39.2.2 Deux ou plusieurs fonctions Ecouteur (généralement dans des appareils séparés)
peuvent étre affectées de la méme valeur pour des bits L1 & L5 de leurs codes MLA.

39.2.3 Un appareil qui contient a la fois une fonction Ecouteur et une fonction Parleur
peut étre affecté d’une adresse Ecouteur telle que L1 & L5 de son code MLA soit égale &
T1-T5 de son code MTA.

39.3 Adresses secondaires

39.3.1 Un appareil qui contient une fonction Parleur Etendue ou une fonction Ecouteur
Etendue peut étre affecté de toute valeur pour les bits S1 & S5 de son code MON
ADRESSE SECONDAIRE (MSA) autre que:

s5 s4 S3 82
1 1 1 1

39/3.2 Deux ou plusieurs fonctions Parleur Etendue (da : dans des
appareils séparés) ne doivent pas étre affectées de la mé aleun\a ig pour les bits
T1|a TS5 de leurs codes MTA et pour les bits S1 4 S5 : X

39/3.3 Deux fonctions Ecouteur Etendue ou pl 63 : appareils
séparés) peuvent étre affectées de la méme ya Ie 2 i es bits L1 & LS de leurs
cofles MLA et pour les bits S1 2 S5 de le

39|3.4 Un appareil qui contient
Et¢ndue peut étre affecté d'une ad elle que L1 a L5 de son code MLA soit
égpl a T1-T5 de son code MT et s deuy i i ili la méme
ad

40

40

La
su

‘appareils

Wre d’'appareils;
m de 20 m.

40, 3 de la longueur maximale du céble

La i ini : i areils d’un
systéme de n’importe quelle maniére convenant & I'utilisateur. Prendre des précautions
pour toute longueur de céble individuel dépassant 4 m.

40.3 Configuration de céblage

Les cables peuvent étre connectés de n'importe quelle maniére convenant a l'utilisateur
(c’est-a-dire en étoile, en chaine, ou les deux).

40.4 Précautions quant a la masse

Ne pas faire fonctionner les appareils & des potentiels de chéssis trés différents car le
systéme peut ne pas supporter des courants de masse excessifs.
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39.2.2 Two or more Listener functions (usually within separate devices) may be assigned
the same value for bits L1 to L5 of their MLA codes.

39.2.3 A device that contains both a Listener and Talker function may be assigned a
Listen address such that L1 to L5 of its MLA code equals T1 to T5 of its MTA code.

39.3 Secondary addresses

39.3.1 A device that contains an Extended Talker function or Extended Listener function
may be assigned any value for bits S1 to S5 of its MY SECONDARY ADDRESS (MSA)
code other than:

1 1 1
39.3.2 |Two or more Extended Talker functions (whether within S rate
devices] shall not be assigned the same value for both T1 to T and

bits S1 fo S5 of their MSA codes.

39.3.3 |[Two or more Extended Listener functions may
be assigned the same value for both bits L1 to L5 0 55 of
their MSA codes.

39.3.4 |A device that contains both an\Extende 3 2 : ption

may be jassigned a Listen address su
its MTA [code and both functions may

its MLA code equals T1 to T5 of
ondary address.

40 Capling restrictio

The maki
within o

ay be used to connect together a group of deyices

a system in any manner deemed suntable by the user. Cautlon should be taken If any
individual cable length exceeds 4 m.

40.3 Cabling configurations

Cables may be interconnected in any manner deemed suitable by the user (i.e. star,
linear, or combinations thereof).

40.4 Ground requirement precaution

Devices should not be operated at significantly different frame potentials as the system
may not be capable of handling excessive ground currents.
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41 Séquences opérationnelles

La plupart des taches de communication demande qu’une séquence de messages codés
soit envoyée sur linterface. Les séquences qui suivent sont recommandées pour les
taches spécifiées bien qu’il y en ait beaucoup d’autres qui puissent étre jugées utiles.

NOTE - [...] indique des segments facultatifs d’'une séquence.
{...) indique des messages qui ne sont pas uniquement définis dans cette partie.

41.1 Transfert d’information

ATN
{1 Uit ] — inhibe fous les eécouleurs en marche (peut 6irg omisgl non demandé);
1 (LAD), b recevoir les
[1 iLAD) ] ayrs multiples
n
1 (TAD) er des infor-
9 (DAB), 6 1S3 autoriség;
1) kDAB)n és jigqu'a ce que le contréleur mette de
. un enregistre-
dant qu’il en-

41. aj 1 se par le contréieur, habitueliement chaque fdis que
Sf {

empéche les autres appareils «d'écouter» les états envoyés {le contréleur
continue d*écouter sans étre adressé);

- met l'interface en mode reconnaissance série pendant lequel tpus les appa-
reils envoient un état au lieu d'informations lorsque ¢’est autorisé;

— permet a un appareil spécifique d'envoyer des états. Dans cégtte boucle, il
est recommandé que les appareils soient autorisés en séquence;

8/ (SBN) ou (SBA) — octet d’état envoyé par un appareil autorisé. Si SBN était envqyé, la boucle
pourrait eire repetee. SI SBA etait envoye, lapparell autorise serait identifié

comme ayant envoyé SRQ sur l'interface et 'eniéverait automatiquement,

1 SPD — sort l'interface du mode reconnaissance série;

1 {UNT] — empéche le dernier parleur d’envoyer des données si ATN est mis & 9.

NOTE - (TAD) représente I'adresse parleur d'un appareil donné.
(SBN) représente un octet d'état composite envoyé par un appareil dans lequel une demande de
service n'est pas faite (bit 7 = ) (SBN = STB A RQS).
(SBA) représente un octet d'état composite envoyé par un appareil dans lequel une demande de
service est faite (bit 7 = 1) (SBA = STB A RQS).
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41 Operational sequences

Most interface communication tasks require a sequence of coded messages to be sent
over the interface. The following sequences are recommended for the tasks specified,
although there are many others which might be found useful.

NOTE - [...] indicates optional segments of a sequence.
(...) indicates messages not uniquely defined in this part.

41.1 Data transfer

ATN
1 UNL ] — inhibits all current listeners {can be omitte:
1 (LAD), — each address sent enables a specific device to recei tes;
1 iLAD) ] ~ more than one address may be sent if multipl
n
| :
u (TAD) — the address sent enables a specific devige to se ATN
becomes @;
| ] (DAB), sent by the currently enabled ta
.DAB — bytes may ¢ : ingets ATN to 1 to repeat the
e (DAB),
. sequence. If a i gth record, it may optignally
K : set EOl = 1 whi subsequently send the|EOS
| message.
NOTE
41.2 Serial pol@
ATN
1 es to
1 puts interface into Serial Poll Mode during which all devices send status
tead of data when enabled;
— enables a specific device to send status. Within this loop, devices shodld be
1 (TAD
sequentially enabled;
¢ (SBN) or (SBA) — status byte sent by enabled device. If SBN was sent, loop should be
repeated. IT SBA was sent, the enabled device is identified as having sent SRQ

1 SPD -
1 [UNT] -

over the interface and will automatically remove it;

removes the interface from serial poll mode;

disables last talker from sending data if ATN is set .

NOTE - (TAD) represents a talk address of a specific device.
(SBN) represents a composite status byte sent by a device in which a request for service is not

indicated (bit 7 = 9)

(SBN = STB A RQS).

(SBA) represents a composite status byte sent by a device in which a request for service is
indicated (bit 7 = 1) (SBA = STB A RQS).
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41.3 Transfert du contréle
ATN

1

9

(TAD) - il est recommandé que l'adresse envoyée soit celle de
I'appareil & qui sera transféré le contrdle;

TCT — signifie & un appareil adressé de prendre le contrble de
I'interface;

- — nouveau contrbleur en charge a ce moment.

NOTE - (TAD) représente une adresse parleur d’un appareil défini.

Reconmaissance paralféle

414

41.4.1
ATN IDY
1 9
1
1
1 0
NOTES

1
2
3

41

Configuration de reconnaissance paralléle

(LAD)
PPC
PPE
re la ligne
e donnée;
UNL

eurs demandes sur une ligne spécifique DIO; si plus |[d'un appa-
mande une ligne DIO, le niveau de cette ligne peut détgrminer soit
fonction OU (OR) soit une fonction ET (AND) portapt sur les
andes de service, selon les commandes envoyées préalablement aux
appareils, en indiquant a ceux-ci la valeur @ ou 1, & prendre |en compte
pour la demande de service.

e _Bus est dans cet état, les appareils préalablerant définis

41.5 Transfert des appareils dans le mode commande a distance

ATN REN
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1

LLO — désamorce tous les boutons «retour a local» des appareils;

(LAD); - a chaque adresse envoyée, 'appareil adressé passe sous
contrdle par commande a distance, éliminant I'action de tous les

. contréles locaux.

(LAD),,
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41.3 Control passing

ATN
1

9

(TAD) - the address sent should be that of the device to which control
is being passed;
TCT - notifies addressed device to take over control of the interface;

- — new controller-in-charge at this time.

NOTE - (TAD) represents a talk address of a specific device.

41.4  Pgratietpott

41.41 |Parallel poll configure
IDY

/

ATN
1

NOTES$
1 W
2 TH

3 Th

41.4.2
ATN

(LAD) - addresses a particular device for 4
coding is to be assigned;

nse

PPC — enables the addressed listepe

PPE nse, bits 1 [.. 3
i e is

s is in this state, predetermined devices will ¢ach
ests on a specific DIO line. If more than one devige is

a2 DIOUIne, the line value can indicate either an OR or an AND
pnction, of requests depending on commands previously sent td the

41.5 Placing devices in forced remote control

ATN REN
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1

LLO — disables all devices’ "return-to-local” button;

(LAD), - each address sent places the addressed device into remote
state, disabling all local controls.

(LAD),
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NOTES

1 (LAD) représente une adresse écouteur d’'un appareil défini. (Les appareils retourneront tous a I'état
local en groupe quand un zéro @ sera placé sur la ligne REN de l'interface.)

2 Les commandes locales sélectionnées peuvent étre revalidées par I'envoi de messages a distance
dépendant de I'appareil.

41.6 Libération de l'interface

Pendant que le message IFC est envoyé, seules les commandes universelles DCL, LLO,
PPU et REN sont reconnues. ‘ ‘

417 Restricti , Futilisation.de t

Le[constructeur ne doit pas retenir I'hypothése que des données’v

I'igierface si le message fca devient vrai pendant qu’un mes
les détails en 15.5.1.2.

teront par
vrai. Voir

S
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NOTES

1 (LAD) represents a listen address of a specific device. (Devices will all revert back to local state as a

group at any time a @ value of REN is placed on the interface.)

2  Selected local controls may be re-enabled by sending device-dependent remote messages.

41.6 Sending interface clear

While the IFC message is being sent only the DCL, LLO, PPU and REN universal

commands will be recognized.

41.7 striction on the use of tca

The designer shall not assume that valid data will be transferred acr
tca message becomes true while a device-dependent message is
background.

A

i{ the

for


https://iecnorm.com/api/?name=e5533f09d146c682aa6f3c0ee4b98cea

- 202 - 625-1 © CEI:1993

Annexe A
(informative)

Systéme type d’instrumentation

Le systéme type montré & la figure A.1 illustre la possibilité du systéme d’interface de
donner suite aux différents besoins d'un systéme d’instrumentation.

Deux séquences d'événements possibles pour réaliser des travaux de mesure spécifiques
utilisant le systéme d'interface sont citées en exemple ci-aprés.

mesures.
ocesseur.

$ mesures.

Les données d’appareil en résultant un autre

appareil.
p)
Donné g N° 2 b
. Données nnées Donné nnées
T ):gpezse d'adresse d'adresse d‘:;g:fesil dappareil
15 Données Données Données Données
SYSTEME de brogramme de programme de program Jadresce Jadresse
DINTERFACE cdmmandes Commandes Comma Données Commandes
NUMERIQUE uiverselles universelles unive de programme universelles
Données Commandes
dappareil universelles
—— — — —— —— G — — v (t—— —— ettt S—— oo S e—— s it — e ———— —— —— ——Y———. t—— — v—l—
Processeur Alimentation . . . N .
5 . Synthétiseur uitimgétre Fréequencemetre ithprimante
(séquence continue . A N o
programrnée) programmable de fréquen: Q n ri numérique umerique
AN
N \)\/
SYSTEME ( y
DE MESURE Tension Frequehce Tension. Fre
ANALOGIQUE A tension X a erna_ ve réquence
continue \ alternati¢e et continue

Appareil
al'essai

N

‘Figure A.1 — Systéme type d'instrumentation

Séquence d’événement n° 1 (transmission des données d'appareil au processeur)

1) Le processeur déclenche le systéme d’interface en envoyant le message IFC vrai.

2) Le processeur provoque la mise des conditions internes des appareils a un état
prédéfini en envoyant le message DCL vrai.

3) Le processeur envoie l'adresse écouteur de I'alimentation continue puis les
données de programmation de cet appareil.

4) Le processeur envoie la commande «non écouteur» puis I'adresse écouteur pour le
prochain appareil et les données de programmation de celui-ci.
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Annex A
(informative)

Typical instrument system

The typical system shown in figure A.1 illustrates the capability of the interface system to
handle a variety of instrumentation system needs.

Two possible event sequences, to accomplish specific measurement tasks using the inter-
face system, are included as examples listed below.

Sequen

resulting device-dependent data are returned to processo

0 T
I Address data Address data Address data evicedaepende Devioe;’d: ra’endenl Device~
DIGITAL Programme data Programme data Programme data Address dala Addresh data ot
) ) ] 3
INTERFACE Universal commands Universal commands Universal ¢ s Progfamme data Programme data Address data
SYSTEM De"'”‘é’a‘ige"dem \ niversal commands i Universal dommands Universal
1 1 commands

—t e JESp— o e e e e e e PSS S
Procesgor Programmabile . Digital e
requency gitat Digital
(stored prodramme d.c. power svathesiver \ wjummetet frequency p,'i?,,e,

‘meter

sequenice) supply/\
Né l ;

ANALOGUE
MEASUREMENT !
SYSTEM ?6 I AC.and v I Frequency

Unit under test
{UUT)

Figure A.1 — Typical instrument system

Event sequence No. 1 (device-dependent data returned to processor)

1) Processor initializes the interface system by sending the IFC message true.

2) Processor causes all devices to set their internal conditions to a predefined state by
sending the DCL message true.

3) Processor sends the Listen address of the d.c. power supply followed by
programme data for that device.

4) Processor sends the unlisten command, then the Listen address for the next device,
followed by programme data for it.
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5) L’événement n° 4 est recommencé jusqu’a ce que chaque appareil concerné pour
ce test particulier ait été appelé et programmé, puis une commande «non écouteur» est
envoyée.

6) Le processeur envoie I'adresse écouteur de I'appareil mesureur sélectionné (par
exemple le fréquencemeétre numérique) puis le code de programmation voulu pour
déclencher le mesurage.

7) Le processeur envoie une commande «non écouteur», s’appelle lui-méme comme
écouteur, puis envoie I'adresse Parleur de I'appareil mesureur.

8) Jusqu'a l'achévement de son cycle de mesure interne, le fréquencemétre numé-
rique envoie (parle) ses résultats de mesurage (données d’appareil) & I’écouteur appe-
I€, le processeur.

Séquence n° 2 (transmission des données d'appareil & une imprj e)

1-6) Identiques a la séquence n° 1.
7) Le processeur envoie une commande «non écout outeur de

8) Jusqu’a I'achévement de sa mesure, I'apparei ; optinue d’envoyer des
données de base a I'écouteur appelé, I'impri i

NOTE - Si le processeur avait appelé & /a fois limpkimante ique et lui-méme, les données (dépen-
dant d’appareil) en résultant seraiept\a 6eg pa pparejls méme si les deux |avaient des
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5) Event No. 4 is repeated until each device of interest for this specific test has been

addressed and programmed, then the unlisten command is sent.

6) Processor sends Listen address of selected measurement device (e.g. the digital

frequency meter), then that program code required to initiate a measurement.

7) Processor sends unlisten command, addresses itself to Listen, then sends talk

address of the measurement device.

8) Upon completion of its internal measurement cycle, the digital frequency meter
sends (talks) its measurement results (device-dependent data) to the addressed

Listener, the processor.

Event sdquence No. 2 (device-dependent data directed to digital printg

1-6) Are identical to event sequence No. 1.

7) Processor sends unlisten command, then the Liste 3 of \the’ Dipital

Recotder, followed by the Talk address of the measurené¢

8) Upon completion of its measurement, the mea
resulting device-dependent data to the addressed
NOTE |- if the processor were to address both the i

dependent data would be accepted by both dévices, ¢
which d¢lata can be accepted.

, the resulting di:ice-
ave vastly different rates at
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Annexe B
(informative)

Séquence de temps du dialogue
B.1 Généralités

Chaque octet de données transféré par le systéme d’interface utilise le procédé de
dialogue pour échanger des données entre la source et l'accepteur. Généralement la
source est un Parleur (émetteur) et 'accepteur un Ecouteur (récepteur).

Lalfigure B.T illusfre Te processus de dialogue en indiquant les formgs des_signgux sur les

instants peu différents; cela est dd aux variations de longueuk des i smission
et des différents temps de réponse pour accepter et traite :

La|figure B.2 représente, sous forme d’algorithme, 1 sfert d’'un

oclet entre la source et I'accepteur.

Les repéres numérotés sur le diagramme DS I'algorithme se rapportent au
mgme événement de la liste d’événemen

@@
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Annex B
(informative)

Handshake process timing sequence
B.1 General comments

Each data byte transferred by the interface system uses the handshake process to
exchange data between source and acceptor. Typically, the source is a Talker and the
acceptor a Listener.

Figure B.1 illustrates the handshake process by indicating the actual wavetérms on the
DAV, NRFD, and NDAC signal lines. The NRFD and NDAC sign b‘g{g}rﬁ ent
composite waveforms resulting from two or more Listeners accepting\the same.data pyte
at slightly different times due to variations in the transmission path le d diffdrent
response rates (delays) to accept and process the data byte.

Figure B|.2 represents the same sequence of events, in flot data
byte between source and acceptor.
The annptation numbers on the flow chart and the

same event on the list of events.

W
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B.2 Diagramme de temps dans le procédé de dialogue

Premier octet de données

Second octet de données

bior-8
(composite)

%%—

e

(19)

valide

non valide

non valide
(29)

valide
H- ool tous
L7707 A Loréts
NRFD ’! 1 7 N
aucun prét lusieurs préts aucun pré
L P / L P p @
H+ 7
L LY aucun
NDAC sieurs 1 1 ;
. . R accepté
accepteés aucun accepte/\ plusieur: 10
L—® ‘ - - @
acceptés ceptés acceptés
1, t, L Lt ot t tg 12 hia tya
ts t

SGNS

N

NS& i
t; t
N\ STRS- |

SGNS

s ANRS

Fonction de dialogue source
Séquence d'états actifs

Fonction de dialogue accepteur

AWNS

e procédé de dialogue

Séquence d'états actifs (appareil
le pius lent)

Les événements Tepéres par un nUMero se référent aux aricles B.3 et B.4

NOTE-H=z+20V,L<+0,8V.
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B.2 Handshake process timing diagram

First data byte

-209 -

Second data byte

Dlov-8
(composite)

_

not valid @

not vahd

DAV (10

Lo valid valid  /

H- _/ A al

277 ready
NRFD ‘ I | | | 17
none ready some ready none ready
H- / 77 77 A -
none
NDAC e @ accepted
accepted al none acceptgd/\
H—®
accepted
o, 8 4t bte s &
WNS
t_, to ty
STRS
SGNS \( \ SG Source handshake function
E—— Active state sequence
ts ANRS Acceptor handshake function
Active state sequence (of the
slowest device)
AWNS
Figy Signal line timing sequence for one talker and multiple listeners using

Numbered events are referenced in clauses B.3 and B.4

NOTE-H=2+20V,L<+0,8 V.
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B.3 Algorithme du processus de dialogue

Source Accepteur
Départ Depart
1 \ )
NRFD
Mettre DAV haut ':te':'[') ZC bas
3
Capables
sont-ils hauts? ] derreur e ueémué:c: Jux
acceptées”?,

FiN

Mettre ou changer
les données sur
les lignes DIO

det12

Détai pour
I'établissement
sur lignes

Mettre NRFD bas 7et17
NDAC Accepte I"octet
estij! de données
aut
| -La ligne NDAC demeure basse jusqu'a ce que
10et 20 les accepteurs aient accepté 7T T =1 Mettre NDAC haut 188 :91?

Metfre DAV haut

13et22

Mettre NDAC bas

Données
en plus?

Figure B.2 — Algorithme d’événements pour une source et un accepteur lors d’un
transfert de données utilisant le processus du dialogue (voir la liste
des événements & la page suivante)

NOTE - Cet algorithme ne représente pas la seule méthode d'utilisation
du dialogue récepteur (voir 7.5.3).
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10and

\éAV high

——— s

—

-211 -
B.3 Handshake process flow diagram
Source operation Acceptor operation
Start Start
1
. Set NRFD
Set DAV high and NDAC low
3y
Abie to
Are
both YES - NO naJndshakeA
andrespond
NRFD and NDAC - condition 1o data if
sensed ?
high? accepted?
NO
3and 11
END
Put or change
data on
DiQ lines
4and 12
Delay for
lines to settle

Set NRFD low

Accept
data byte

l

———
— ]

Set NDAC high

7and 17

8-—9and
18—19

Has
DAV

gone high
yet?

13and 22

Set NDAC low

!

Figure B.2 — Logical flow of events for source and acceptor when transferring

data using the handshake process (see list of events on next page)

NOTE - This flow diagram is not intended to represent the only method of
implementing an acceptor handshake (see 7.5.3).
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B.4 Liste des événements dans le procédé de dialogue

1
2

t—-2

t >t

2
t

0

La source met DAV a I’état haut (données non valides).

Les accepteurs mettent NRFD & ’état bas (aucun n’est prét a recevoir des
données) et mettent NDAC & I'état bas (aucun n’a accepté de données).

La source contréle qu'il n'y a pas d’erreur (NRFD et NDAC & I'état haut) puis
met l'octet sur les lignes DIO.

Retard source pour permettre aux données de s’établir sur les lignes DIO.

Les accepteurs ont tous indiqué qu’ils sont préts a recevoir le premier octet.
NRFD passe a I'état haut.

La source, aprés avoir testé NRFD a I'état haut porte DAV i Iétat bas pour

juil|n’est plus
a_leur propre

alenregistré
epteurs le

enregistré

$ DIO.

0) placent
3 r'état bas

en plagant
pccepteurs

en plagant

econnaissant que NRFD est a I’état haut, place DAV & I'état bas
iquer que les données sur DIO sont établies et valides.

17 t, premier accepteur place NRFD a I'état bas pour indiquer qu'ill n’est plus
ét, puis enregistre les données

1Bt Le premier accepteur place NDAC & I'état haut pour indiquer qu'il g enregistré
les données (comme en 8).

19 t, Le dernier accepteur place NDAC & I'état haut pour indiquer qu'il a enregistré
les données (comme en 9).

20 t,, La source, ayant reconnu que NDAC est a I'état haut, place DAV 2 I'état haut
(comme en 10).

21 - La source enléve l'octet des lignes de signaux DIO aprés avoir placé DAV a
I'état haut.

22 t, Les accepteurs, ayant reconnu que DAV est a I'état haut, placent NDAC a
I’état bas en vue du prochain cycle.

23 -

Remarquer que les trois lignes de dialogue sont a leur état initial comme
entet2.
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B.4 List of events for handshake process

10

11
12
13

14

15

16

17

18

19

20
21

22

23

-2

t2%h

hnes are csattled - andvalid
oo CCanC—v=<hit-

Source initializes DAV to High (data not valid).

Acceptors initialize NRFD to Low {(none are ready for data), and set NDAC to
Low (none have accepted the data).

Source checks for error condition (both NRFD and NDAC High), then sets data
byte on DIO lines.

Source delays to allow data to settle on DIO lines.

Acceptors have all indicated readiness to accept first data byte; NRFD line
goes High.

Source, upon sensing NRFD High, sets DAV Low to indicate that data on DIO

First acceptor sets NRFD Low to indicate that it is no longer ready, Jhen

accepts the data. Other acceptors follow at their own rates

First acceptor sets NDAC High to indicate that j
(NDAC remains Low due to other acceptors driving

- all

s to

for
RFD

RFD
DIO

then

First acceptor sets NDAC High to indicate that it has accepted the data

(as in 8).

Last acceptor sets NDAC High to indicate that it has accepted the data
(as in 9).

Source, having sensed that NDAC is High, sets DAV High (as in 10).
Source removes data byte from DIO signal lines after setting DAV high.

Acceptors, upon sensing DAV High, set NDAC Low in preparation for next .
cycle.

Note that all three handshake lines are at their initialized states, as at 1 and 2.
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Annexe C
(informative)

Liste de référence des sous-groupes permis
pour les fonctions d’interface
Code d’identification des possibilités

It peut étre utile de placer un code de possibilités CEl 625-1 en dessous ou prés du
connecteur d'interface sur chaque appareil pour identifier la gamme compiéte des

fongtions d'interface contenues dans cet appareil. Dans cette p fonction
d'interface et sous-ensemble admissible de celle-ci a un code al ique-gquivalent
pour identifier ces possibilités. Tous ces codes de possibilités ‘interface
peyvent étre exprimés dans une chaine alphanumérique\ conci és sur

Par exemple, un appareil avec la fonction de base « 5 itude 2 enyoyer des
octpts d'état, la fonction de base d'auditeur S tate de mode | d’écoute

pa , ibili ’ : du di iti jet, pas de possfbilité de
déq as de . -
suiyant:

pIe DTO

Toute autre possibilité du dispositif, utile pour la configuration du systéme, peut étre
ajoutée a I'endroit approprié sur le matériel et dans la documentation correspondant a ce
matériel.

Sous-groupes permis pour la fonction dialogue de source

Autres sous-groupes

ldentification Description Etats omis Autres prescriptions de fonction prescrits
SH¢ Aucune possibilité Tous Aucune Aucun
SH1 Possibilité complete | Aucun Aucune T1-T8 ou TE1-TES8

ou C5-C28
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Annex C
(informative)

Interface function allowable subset reference list

Capability identification code

It may be useful to place an IEC 625-1 capability code below or near the interface
connector on each device to identify the complete set of interface functions contained

within tHat device. In this part each interface function and allowable subsét th
equivalgnt alphanumeric code to identify that capability. All suc
capability codes may be expressed in a concise alphanumeric string
exterior |of the device to facilitate user system assembly.

For example, a device with the basic talker function, the @bili

basic listener function, a listen only mode switch, se

capabili
complet
capabili

It is per
no devi
identified’
specifie.
identify

ans

e type of electrical interface contained within the devige is
is used to identify open collector drivers and E2 is usé¢d to

Any further device capability, useful for system configuration, may be added at the
appropriate place on the physical equipment and in the relevant documentation for that

equipment.

Source handshake function allowable subsets

Other function

ldentification Description States omitted | Other requirements subsets required
SHe No capability All None None
SH1 Complete capability | None None T1-T8 or TE1-TE8

or C5-C28
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Sous-groupes permis pour la fonction dialogue accepteur

- . . - Autres sous-groupes
Identification Description Etats omis Autres prescriptions de fonction prescrits
AH¢ Aucune possibilité Tous Aucune Aucun
AH1 Possibilité compléte | Aucun Aucune Aucun
Sous-groupes permis pour la fonction parleur
Identi- Desorint Etat - Aot o Autressops-groupes
fication escription s omis utres prescriptions /\( Zb({n Elidn prescrits
Possibilités:
) 3
212 =
I RERE
.8 K T el
- o g @ Fon
S | ¢ El & >
@ D @ .8 Q9
5185/23 5
a |dQ=8| =
Te N | N N N Tous ’J\U\‘\ugé / 2 \ Aucun
Tt | vy | N avoun N\ ) opetireIMLA \ @BDS)] | SH1 et AHY
T2 YIIY]|N]|N Aucun 1. Qmettre [MLA/A (ACDS)] | SH1 et AH1
[\2. ton\toujours faux
T3 Y{IN|]Y {N SPIS, SPMS(et SPAS \Q}e{tre LA A (ACDS)] SH1 et AH1
T4 |Y([N]N]N PIS, SP\Q 1. Ometire [MLA A (ACDS)] | SH1 et AH1
n toujours faux
™ [y i(ly|[vy]Y ] N{:un O\ _thclure [MLA A (ACDS)] SH1 et L1-L§ ou LE1-LE4
e | Y|IY]N A \> 1. Inclure [MLA A (ACDS)] |SH1 etL1-L¥ ou LE1-LE4
2. ton toujours faux
T7 Y {IN]|Y YA \S\PIS, e}/SPAS Inclure [MLA A (ACDS)] SH1 etL1-L# ou LE1-LE4
T8 Y IIN]N SPIS, SPMS et SPAS 1. Inclure [MLA A (ACDS)}] }SH1 etlL1-L# ou LE1-LE4
2. ton toujours faux

N
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Acceptor handshake function allowable subsets

-217 -

A ther f i
Identification Description States omitted | Other requirements sfl)bs::s L:Z:S;,Zd
AHQ No capability All None None
AH1 Complete capability None None None
Talker function allowable subsets
identi- — - - arfugctlon
fication Description States omitted Other requirements \( ‘%\t oté rdquired
Capabilities:
3
21]=
5 €l )
s|8|z]|8
e|ls|S|3
ofoll-}>
T9 N { N|[| N N All Mé\ ) / N None
oy |y|]y|nw None N | omi [Mu( @@/ SH1 and AH1
T2 [Y[Y[[N]N None it [ 1 SH1 and AH1
\ ays false
3 | Y|N]Y|N SPIS, SPMS ahd SPAS. | \p@.b\ (ACDS)] SH1 and AH1
T4 | Y[N][N]N S, SPMS-any S ).s\>1 Omit [MLA » (ACDS)] | SH1 and AH1
always faise
s [y |Y||v]Y | _lnélude [MLA A(ACDS)] | SH1 and L1-L4 ¢r LE1-LE4
T6 Y]YINL]Y Non \> 1. Include [MLA A (ACDS)] | SH1 and L1-L4 ¢r LE1-LE4
2. ton always false
7 | v N[ ¥ | v [ \[6ris sRMSa0g 8PAS | include [MLA A(ACDS)] | SH1 and L1-L4 r LE1-LES
T8 Y{NI|NIT]Y IS, PMS and SPAS | 1. Include [MLA A (ACDS)] | SH1 and L1-L4 or LE1-LE4
2. ton always false
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Sous-groupes permis pour la fonction parleur étendu

625-1©

CEI:1993

Identi- . . - Autres sous-groupes
fication Description Etats omis Autres prescriptions de fonction prescrits
Possibilités:
2 |8 )
:@ < ~ aiL
s |2 |2+ 3’:
o a S ola
528/ |2&glg<
2 g ge §% < %
3|2 g= 3|2
TED N | NN N Fous Ateune 7 ".‘-‘:::Q..
TE1 Y |Y N Aucun Omettre 1 et¥AH1
[MSA A (LPAS) A (AC
TE2 YIIY]|N N Aucun 1. Omettre S ew
[MSA A (LPAS) A (2 ]
2. ton toujours faux \
TE3 YJINJY |N SPIS, SPMS et SPAS Omettre ¢ ) H1 et AH1
. [MSA »~ (L A
TE4 Y {IN]|N N SPIS, SPMS et SPAS 1. SH1 et AH1
[ ( D_s,;]
Qnfo jot/?s\fau
TES YIIYiIY]Y Aucun Iure SH1 etL1-L¢ ou LE1-LE4
EPAS) (ACDS)]
TE6 Y {[Y | N Y Aucun slInclure SH1 etL1-L4 ou LE1-LE4
A A {LPAS) A (ACDS)} ‘
(\ \tomtetjours faux
Te7 [ Y |IN[Y Y s SPM PA\$) cjdre SH1 et L1-L} ou LE1-LE4
N SA A (LPAS) A (ACDS)]
TE8 Y [IN| N Y , S S tSP s 1. Inclure SH1 et L1-L# ou LE1-LE4
[MSA A (LPAS) A (ACDS)]
2. ton toujours faux
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