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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

DISPOSITIFS D’INTERCONNEXION ET COMPOSANTS PASSIFS
) A FIBRES OPTIQUES -
METHODES FONDAMENTALES D’ESSAIS ET DE MESURES -

Partie 3-2: Examens et mesures —
Dépendance de la polarisation d’un dispositif
pour fibres optiques monomodes

AVANT-PROPOS

3) Ces décisions constituent des recommandatio e rapports
téchniques ou de guides et agréées comme
4) Dans le but d'encourager I'unification intrnationale, ités nationaux de la CEl s'engagent a appliquer de
fagon transparente, dans toute la mesure po s Normes$ internationales de la CEl dans l:Ers normes
nptionales et régionaleg: d ¢ de la CE! et la norme nationale oy régionale
brrespondante doit étre indiquég en ter n e derniére.
La Norme internati été établie par le sous-comité 86B: Dispositifs
d’'inferconnexi t ibres optiques, du comité d’études 86 de la CEL
Fibres optique
Le texte de cetlie Rorme u deg documents suivants:
) DIS Rapport de vote
86B/522/D1S 86B/595/RVD
Le fappori-d&-vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant

abolti,&l'approbation de cette norme.

La CEl 1300 comprend les parties suivanies, presentees sous le titre generat Dispositifs
d’interconnexion et composants passifs a fibres optiques — Méthodes fondamentales d’essais

et de mesures:

Partie 1:
Généralités et guide
Partie 2:

Essais

Partie 3:
Examens et mesures

L’annexe A est donnée uniquement a titre d'information.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

FIBRE OPTIC INTERCONNECTING DEVICES
AND PASSIVE COMPONENTS -
BASIC TEST AND MEASUREMENT PROCEDURES -

Part 3-2: Examinations and measurements -
Polarization dependence of a single-mode
fibre optic device
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to promote international mmittees undertake to apply IEC Internati
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Any
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ptic

Full information on the voting for the approval of this standard can be tound in the report

voting indi

cated in the above table.

on

IEC 1300 consists of the following parts, under the general title: Fibre optic interconnecting
devices and passive specimens — Basic test and measurement procedures:

Part 1:
Part 2:
Part 3:

General and guidance
Tests

Examinations and measurements

Annex A is for information only.
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DISPOSITIFS D’INTERCONNEXION ET COMPOSANTS PASSIFS
] A FIBRES OPTIQUES -
METHODES FONDAMENTALES D’ESSAIS ET DE MESURES -

Partie 3-2: Examens et mesures —
Dépendance de la polarisation d’un dispositif
pour fibres optiques monomodes

1 Généralités

1.1

L'ob

pout fi

mes
mon
isolg
'affgi
disp
couf
réflé

1.2

Deu

dét
co

Domaine d‘applicatiorretobjet

urs, les
ndue de
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due du rapport de
uissance

gthode A
sation, y
ensibilité

ma male a la polarisa on darfs tous Jas éta injection 2 isation linéaire. éthode A
est ~ lumiére
traversant ce disposi : istime la
sengibilité a | isation des _di itifs qui & iere a pdlarisation
linéai i { dcimeh ne peut

étre

On
3
b

L'opti
dang

1.2.

e discor-
A.

La lumiére est injectée dans l'orifice d'entrée du spécimen de fagon a permettre le réglage des
états de polarisation linéaire, circulaire et elliptique, avec différents axes d'orientation, tout en
controlant la puissance a la porte de sortie. La puissance & I'entrée est également contrdlée en
dérivant une partie de cette puissance dans un dispositif de couplage indépendant de la
polarisation. La sensibilité a la polarisation de la perte d'insertion peut étre obtenue par le
réglage de la puissance maximale et minimale transmise a travers le spécimen. Pour les
dispositifs de couplage, la méthode peut également étre appliquée pour mesurer I'étendue du
rapport de couplage.
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FIBRE OPTIC INTERCONNECTING DEVICES
AND PASSIVE COMPONENTS —
BASIC TEST AND MEASUREMENT PROCEDURES -

Part 3-2: Examinations and measurements —
Polarization dependence of a single-mode
fibre optic device

1 General

1.1 Sco

The object of this part of IEC 1300 is to determine the dependence of
devices with regard to changes in polarization. This measurement can be
mode intefconnecting device and passive component, including confie

attenuato
due to ch
to measu
polarizatio

1.2 Geng

Two metl
determine
linear, cirg
all linearly
the polari:

light. The
characteri

Two optio

1)
2)
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Option 1
Option 2i

121 M

and object

?

nges in polarization of the launch state. For branchi
re the total range of coupling ratio, ACR(i). It ¢
n dependence of return loss.
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efore, it is not

zed to be z;
hs are allowgd

bthod A

the

will
ing
ver
ich
ally
zed
ben

ns.

Light is la

ical

states of polarization with different axes of orientation can be adjusted while the power from the
output port is monitored. The input power is also monitored by tapping some of the power
through a polarization independent branching device. By adjusting for the maximum and
minimum power through the specimen, the polarization sensitivity of the insertion loss can be
obtained. For branching devices, it can also be used to measure the total range of coupling

ratio.
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1.2.2 Méthode B

La lumiére & polarisation linéaire est envoyée a l'entrée de la porte d'injection du spécimen. La
fibre d'entrée du dispositif doit se développer suivant une ligne droite exempte de contraintes
externes comme, par exemple des courbures, des torsions, des pliages ou des tensions. Ces
conditions doivent étre respectées car I'état de polarisation transporté par la fibre est modifié
par les contraintes externes [1].

Les fibres de sortie peuvent avoir quelques courbures suffisamment larges pour ne pas
occasionner de pertes (par exemple, diamétre de courbure supérieur a 90 mm). Si l'état de
polarisation est modifié par une courbure sur le parcours optique a la sortie, la perte due a la
polarisation ne devrait pas étre modifiée car ce parcours ne contient pas de spécimens
sensibles 3 la polarisation.

L'étdt de polarisation linéaire de l'injection est une rotation d'au moins|180° pe
mespire la puissance a la sortie du spécimen. Si la puissance d'inj€ction (vax
I'étaf d'injection de la polarisation linéaire, cette variation peut étfe e . ge par un
meslirement de référence. La puissance a la source peut étre ¢
de 1/80° en utilisant un segment coupé a l'entrée du spécimeR 2N-8 lisapt un| segment
de spibstitution dont les fibres sont similaires a celles du gspécimen; i
démpntrer I'équivalence avec les mesures obtenues avec

ndant que l'on

2 Appareillage
La reéalisation de cette mesure néce

2.1 | Source optique

Ii fapt utiliser une sourcé ique~a_mé iré les caractéristiques spectraleg définies
dang la spécification particullé le). Sauf
indigation spéciale da iffcati 2 i érieure a

10 nm

uissance a@ S

La g namique

La e doivent
étre rée de la
mesiure. in mono-

omme un

OTE(~ Les laser¥ multimodes peuvent ne pas avoir une stabilité de polarisation suffisante pour cetfe mesure.

2.2 Unijté d’excitation (&)

Cette unité se compose d'un systéme optique passif qui transmet la puissance optique au
spécimen. On doit fournir des moyens permettant de s'assurer que le spécimen est monomode
a la longueur d'onde de la mesure. On peut utiliser une courbure de la fibre amorce de sortie
du spécimen pour filtrer toute puissance modale du second ordre.

[1] Les chiffres entre crochets renvoient & la bibliographie donnée dans I'annexe A.
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1.2.2 Method B

Linearly polarized light is injected into the launch end of the specimen. The launch lead of the
device shall be deployed in a straight line without any external stresses, e.g. bends, twists,
kinks, or tension. This is necessary because the state of polarization carried in the fibre is
altered by external stresses [1].

The return leads may be deployed with bends as long as they are large enough not to induce
bend loss (i.e., bend diameters greater than 90 mm). If the state of polarization is altered by a
bend in the output optical path, the polarization dependent loss should not be altered since
there are no polarization sensitive specimens in the output optical path.

power from the source may be measured through an equivalent 180°
length from the input of the specimen or using an equivalent lepgth ©
specimen | in substitution as long as equivalence to the cutba
demonstrgted.

2 Apparatus

The followiing apparatus and equipment are i est.
2.1 Optigal source

An optical source capable . haracteristics defined in the detail

specification (both wavelepgt tail
specification, the spectral wi

The sourge dee@ the
measurenpent when ¢

The power, polarization st : ili icient to
achieve the desjred . hple
of such a| source is a i Wi ilteri .|For
some appligatio i i i itudi r be

used.

NOTE —|Multinfode 1asers piay not provide sufficient polarization stability required for this measurement.

2.2 Excitation unit (E)

This unit consists of a passive optical system which transmits the optical power to the
specimen. Means shall be provided to ensure that the specimen is single-moded at the
wavelength of the measurement. A bend in the output pigtail of the specimen may be used to
filter any second-order mode power.

[1] Figures in square brackets refer to the bibliography given in annex A.
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2.3 Liaison temporaire (LT)

Il s'agit d'une méthode, d'un dispositif ou d'une fixation mécanique pour aligner provisoirement
deux extrémités de fibre dans une liaison a faible perte pouvant étre reproduite. Cette liaison
peut se faire par une injection optique directe dans la fibre amorce ou par une épissure sur la
fibre amorce de la source. En aval de I'appareil de réglage de la polarisation il faut réaliser une
épissure par fusion car toutes les épissures mécaniques peuvent avoir une certaine sensibilité
a la polarisation si les faces terminales ne sont pas perpendiculaires a l'axe de la fibre. La
stabilité de la liaison temporaire doit étre compatible avec la précision de mesure demandée.

2.4 Régulateur de polarisation

Sauf indication contraire dans la spécification particuliére, la source doit etre polarisée jusqu’a
un rapport d'extinction d'au moins 20 dB. Si la source n'est pas déja p ée & CE nhiveau,
utiliger un polariseur pour conserver ce rapport d‘extinction sur toutenlg ongueurs
d'onde de la mesure.

2.4.1 Méthode A

i fart prévoir un procédé de réglage reproductible de la p 5 tous les
états possibles. L'alignement du systéeme doit garanti N uissance
inje¢tée pour la méme orientation du polariseur. L' i ontre un polariseur

linéaire (P), une lame demi-onde de retardement (D) ¢ ardement
(Q) montés sur des étages de rotation et mtro nits dans in“gptique collimaté|produit a
la sprtie du monochromateur. On p ' de réglage reprodictible de
I'état de polarisation comme, par exemp ité e de la polarisation ep fibre ou
d'autres instruments de polarisation stivaniles cations a spécification particuliere.

Montage de
la fibre

SN

Etages de rotation Etage de
translation XYZ

CEl 285195

ple d'appareillage d'injection pour la méthode A

2.4.

Il faut prévoir un systéme pour l'injection de lumiére a polarisation linéaire et sa rgtation de
180p.\*alignement du systéme doit garantir la reproductibilité de la puissance d'inje¢tion pour
une méme orientation du polariseur. L'exemple de la figure 2 montre un polariseur linéaire (P)
et une lame demi-onde de retardement (D) montés sur des étages de rotation et introduits dans
le chemin optique collimaté produit a la sortie du monochromateur. On peut utiliser d'autres
systémes de réglage reproductible de |'état de polarisation, par exemple des unités de contrdle
de la polarisation en fibre ou d'autres instruments de polarisation suivant les indications de la
spécification particuliere.
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2.3 Temporary joint (TJ)

This is a method, device or mechanical fixture for temporarily aligning two fibre ends into a
reproducible, low-loss joint. This may be a direct optical launch into the pigtail or a splice on to
the source's pigtail. Typically, a fusion splice is used after the polarization adjuster since
mechanical splices may exhibit some polarization sensitivity if the endfaces are not
perpendicular to the fibre axis. The stability of the temporary joint shall be compatible with the
required measurement precision.

2.4 Polarization adjuster

The sour i -2 incti io unless otherwise specified in the
to

ible
hed
inear
tion plate [(Q)
ced at the oufput
state”of polarization |are
ion instrumentation| as

permitted,) e.g. in-line ﬁbre polarization
specified {n the detail specification.

TSR

Lamp nochromato

Fibre mount

0o -

Rotation stages XYZ translation
stage
IEC 285195
gu Example of method A launch apparatus

2.4.2 Method B

Provide 4 méans to launch linearly polarized light and rotate it through at least 180°. [The
alignment of the system shall be adequate to ensure the reproducibility of launched power for
the same orientation of the polarizer. The example in figure 2 shows a linear polarizer (P) and
a half-wave retardation plate (H) mounted on rotation stages and inserted into the collimated
optical path produced at the output of the monochromator. Other means to reproducibly adjust
the state of polarization are permitted, e.g. in-line fibre polarization controllers or other
polarization instrumentation as specified in the detail specification.
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P Q

-l la ore
P RLLPT

Etages de rotation Etage de
translation XYZ

Lampe Monochromateur

CEI 286195

2.5 e B)

Le s long du
parc ntraintes
dang antir que
I'état

2.6 option 2
il s'qqgi de sortie
suiv bins d'un
dixi%m b ce soit
acceptable.

2.7 |Détecteur

On doit utilisex un{ ou” pht eyrs ayant une amplitude dynamique pe¢rmettant
d'effectuer la

Le oy Bus, avoir
une toute la
lumi

Le ¢ ne pas
influ dpgolariseur
plac

2.8 | Dispositifs de lecture, d'enregistrement et de traitement des données

Il faut fournir un dispositif pour capter la puissance transmise au fur et & mesure que l'état de
polarisation est balayé, pour exécuter les calculs et pour indiquer les résultats a la fin de la
mesure. Un systéme se basant sur un ordinateur peut étre utilise pour ces fonctions
d'acquisition et d'analyse des données.
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P Q

Yol R s

“O g~ ,

Rotation stages XYZ translation
stage

Lamp Monochromator

1EC 286195

Figure 2 — Example of method B launch apparatus

2.5 Input

including

fibre linear deployment mechanism (method B only)

The specsi{;nen shall be deployed such that the launch lead is straigh al\the

not be di
the device

2.6 Pola

This is 3
approximg

tenth of the minimum polarization depend

2.7 Deteg

is linear.
ization independent branching device (BD) — R

device which transfers power from the ’ two” output ports with
tely a 50:50 splitting ratio. UnlesS\otherwige speciti i exhibit less than o

tor
One or fnore detectors shal : cient dynamic range to make [the
measurenjent.
The detegtor(s) shall be linea optical power levels expected to be encountered and
have sufficient acti @ 3 iciéntly close to the output to capture all of the

light exiting the outp

The deted
measuren

detector t¢ achi

2.8 Data

Provide a
perform th

tor(s) shall be iently_polarization insensitive not to affect the accuracy of
ent. i { polarizer may be used after the specimen and before

means~to~collect the transmitted power as the state of polarization is scanned
e calculations] and to report the results at the end of the measurement. A compu

based systém’may be used to fulfil this data acquisition and analysis function.

the
the

to

re r-
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3 Procédures

3.1 Précautions

1300-3-2 ® CEL1995

3.1.1 Le mouvement d'une des fibres au cours des opérations de mesure peut influencer
I'état de polarisation et provoquer des erreurs de mesure. Il convient, donc, d'avoir soin

d'empécher tout mouvement des fibres ou des appareils.

3.1.2 La dépendance de Ia Iongueur d'onde dans la polarisation de I'équipement et du
spécimen, peut influencer la précision de la mesure. La largeur spectrale de la source doit

donc étre inférieure & 10 nm, comme spécifié en 2.1.

utiliger un extracteur de modes de gaine.

3.2 | Options de référence

On peut choisir deux options pour déterminer la puissg
ratigns de mesure:

méthode de la fibre coupée ou de substitutiop

mesure de rapport.

appliquer pour réso
iée ala methode B car le

la fibre,

ivent étre extraits aux portes d'entrée et de sortie de chaque
ent du matériel. Si cette opération ne peut se faire par le revétem

il faudra

des opé-

idre une
dispositif

La guissance de ré a source est mesurée pour une série d'états de pqlarisation
identiques a lisés p asure du spécimen (DSE). On utilise un segmerI de fibre
coupée a l'entrée autre alternative, pour déterminer la puisg¢ance de
référence, est , une longueur de fibre semblable a celie qui ept utilisée
dang le spéci . sntrepd'équivalence au résultat obtenu avec la fibre coupgée.
LT Dispositif fle lecture
Soufce > DSE Détecteur et traitements
\> |_| des dgnnées
Régulateur de P2
!a ;\n'arieaﬁnn CEl 287195

Figure 3a — Fibre coupée — phase 1
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3 Proced

3.1

- 15—

ure

Precautions

3.1.1 Movement of any of the fibres during the measurement may affect the state of
polarization and lead to measurement error. Therefore, care should be taken to ensure that no
movement of the fibres or apparatus is allowed.

3.1.2 The wavelength dependence in the polarization of the apparatus and the specimen may
affect the accuracy of the measurement. Therefore, the spectral width of the source shall be
less than 10 nm, as specified in 2.1.

3.1.3 Clad

ding modes shall be stripped at the entry and exit ports of each element of

the

apparatus
required.

3.2 Refes

Two optior

1)
2)

Option 1 i

Option 21i

may not b
using method A.

cutpack or substitution fibre;

rat

ippers

If this is not accomplished by the fibre coating, cladding mod

ence options

s are allowed for establishing the reference power d

0 measurement.

b

pre

tus

3.2.1 Ogtion 1 — Cutback orsubstitution
The reference power (P4 ion
states as those @ the
specimen |is used. Alterns the
specimen the
result usin
TJ Data readout aphd
Source —> DUT Detector processing
L devVice
Polarization Py
adjuster 1EC 287195

Figure 3a — Cutback — step 1
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Coupure
LT |_| LT l Dispositif de lecture
Source E > H—#— DSE Détecteur et traitements
I_I des données

Régulateur de

la polarisation CEl 288195

Figure 3b - Fibre coupée — phase 2

LT |—| LT Dispositif de lecture]
Source E <—>——1 Détecteur et trditeme

i sexsammats |

Régulateur de P
la polarisation CERN 289/9:
Figure 3¢ — Fibre coupée —pha

LT O Dispositif de lpcture
Source E <> %E Défecteur et traitemZEts
\ des donndes
Régulateur d P2
a polarisation dEr 290195

Dispositif de lecture
<> | Détecteur et traitements
des données

Source E

ulateur de P1

la polarisation CEI 291195

Figure 4b — Fibre de substitution — phase 2

3.2.2 Option 2 — Mesure du rapport

La puissance (P,) de la source est relevée en fonction de la variation de I'état de polarisation
en mesurant une partie de puissance par un coupleur insensible a la polarisation. Il faut utiliser
un détecteur supplémentaire (D) qui répond aux caractéristiques de 2.7.
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Cut
TJ H TJ l Data readout and
Source E > > # DUT Detector processing
LI device
Polarization
adjuster IEC 288195
Figure 3b — Cutback — step 2
T ﬂ TJ Data ea\o\ou d
Source E <—> <> Detector ssin
U vise
Polarization Py \ \28}>
adjuster IEC 289005
Figure 3c — Cutback —(ste
Data readout and
Source Detector processirg
device
P2
EC 290195
ubstitution — step 1
Substitute fiber
TJ H TJ\ Data readout and
Source E A Detector processing
U device
Polarization Py
adjuster IEC 291195
Figur - ituti =step 2

3.2.2 Option 2 - Ratio measurement

The power (P4) from the source is gathered as the state of polarization is varied by measuring
the portion of the source power split off by a polarization insensitive coupler. An additional
detector (D4) which meets the requirements of 2.7 shall be used.
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LT LT LT Dispositif de lecture
Source | E |— €—>— <—>— BD ‘—é———>— DSE | Dg —— et traitements
l des données
P
4 2
Régulateur de D, P

la polarisation

CEl 292195

Figure 5 — Mesure du rapport

3.3 | Méthode A — Tous les états de polarisation

3.3.] : i i i indicati i en utilisant
un ¢ i ylenter au
max qu'il soit
aligné e l'unité
d'exgi

3.3.2 options
de re & e.par usion car les ¢pissures
méc i nales ne
sonf] i gpeé omprend des embases pour
con i ) urs d'accouplement dojvent étre
raccordé é al el ] apolarisation et au détegteur. Les
materiaux utilisés, la méthode d'ass | outils spéciaux doivent étre conformes
aux |instructions du constructeur. : 2 gsure comprendra donc la pdlarisation
com mee des connect ra\et i e servant & déterminer la sensibilité a la
pol ¢ i

3.3.3 Faire 6 de Q) de 10°, ou de tout autre angle supérieygr indiqué
dans$ la spéci ! indre 180° pendant qu'on effectue la mesyre de P,
par D. Sion
utilis

3.3 issement
indigué daks la

3.3 pts 3.3.3 et 3.3.4 jusqu’a ce que la rotation de la lame demi-onde
atte

3.3.

Si la mesure est effectuée avec l'option 2, mesure du rapport, passer au point 3.3.10; si elle
est effectuée par la méthode de la fibre coupée ou de la substitution, préparer la configuration
pour mesurer la puissance de référence, P4, suivant les indications de la figure 3c ou 4b.

3.3.7
Faire tourner la lame quart-d'onde (Q) de 10°, ou de tout autre angle d'accroissement indique

dans la spécification particuliére, pour atteindre 180° pendant qu'on effectue la mesure de P,
par rapport & 6 et ¢ qui sont respectivement les orientations angulaires de Q et D.
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TJ TJ TJ Data readout and
Source — E — <—>—| | —<—>— 8D —<—>—| but | D, | processing
I device
. P
Polarization D, | p 2
adjuster 1 IEC 292195

Figure 5 — Ratio measurement

3.3 Method A — All states of polarization

3.3.1 Copfigure the measurement set-up as shown in figure 4b using a s
which matches the fibre type used in the specimen (DUT). Maximize ‘the\de
rotating the linear polarizer (P) in figure 1 to align it with the axi ~
polarized gignal emanating from the excitation unit.

3.3.2 Cohnect the fibre pigtails of the specimen to the apparatt y
reference pptions described in 3.2. Typically, a fusion sphice is used smce echanical spli¢
may exhibjt some polarization sensitivity if the endfaces (are ar to the fibre axis.
If the spgcimen contains connector receptacles 6) Qri pigtails, then maiing
connectors shall be attached to the polayi 2 = in the same way. The
materials Psed, method of assembly, andkany\speci all be in accordance with the
manufacturer's instructions. The measure esuliNs wi gn include the combinped
polarization of the connectors plus the spgecimen. Theévalgorithm for determining polarization
sensitivity |is given in the following steps.

3.3.3 Rojate the quarter-wave pla - i ifieq in
the detail| specification t ° i 2 lar
orientations of Q an : <)
and ¢ as well.

3.3.4 Rotate the ha the

detail spegification.

3.3.5 Repeat ste

atio (option 2), skip to 3.3.10. If measuring by cutback or substitution,
asure the reference power, P4, as shown in figure 3c or 4b.

3.3.6 If measuring
configure the setup toNy

3.3.7 Rotate the quarter-wave plate (Q) by 10° or some other incremental angle specified in
the detail specification through 180° while measuring P; versus 6 and ¢, the angular
orientations of Q and H respectively.

3.3.8 Rotate the half-wave plate (H) by 10° or some other incremental angle specified in the
detail specification.


https://iecnorm.com/api/?name=752ebfbc92056d8e01ca3c409d6c31dc

_20— 1300-3-2 © CEI:1995

3.3.8 Faire tourner la lame demi-onde (D) de 10°, ou de tout autre angle d'accroissement
indiqué dans la spécification particuliére.

3.3.9 Répéter les points 3.3.7 et 3.3.8 jusqu'a ce que la rotation de la lame demi-onde
atteigne 180°.

3.3.10 Enregistrer les valeurs maximale et minimale du rapport P,/P;. Chacune de ces
valeurs maximale et minimale est déterminée avec P, et P,, pour les mémes valeurs de 6 et ¢.

3.3.11 La dépendance a la polarisation est calculée comme suit:

Dépendance de l'atténuation

Aa = 10 log [Max (Po/P4)] - 10 log [Min (P,/P)] (1)

Dépendance du rapport de couplage (applicable exclusivement au lage):

ACR(i) = 10 log [Max (P,/%;P5))] - 10 log [Min/(Py/2 @)

Ry

ou

~—

est une porte de sortie spécifiée;

est la somme sur toutes les portes de sortie.

—

3.4 | Méthode B — Uniquement polaisali

3.4.1 Préparer la configuration de
un ¢ourt segment de fibre identiqu
Augmenter au maximu

pou
d'excitation.

3.4.p Connegte
options de re

_indications de la figure 4b en utilisant
a.se trouvant dans le spécimgn (DSE).
olrner le polariseur linéaire (P) figure 2,
partiellement polarisé, provenant de |'unité

orces du spécimen (DSE) en appliquant |'une des
tilise généralement une épissure par fusign car les

épigsures mécan‘ue 3 | ir urie certaine sensibilité envers la polarisation si|les faces
terjmales ne ¢ laires a laxe de la fibre. Si le spécimen comgrend des
embases de coqn os_connecteurs a fibre amorce, des connecteurs d'accquplement
doivlent & : : a méme fagon a l'appareil de réglage de la polarisation et au
dét}ft eur. ke ré présure comprendra donc la polarisation combinée des connecteurs
et im oute a fibre injectée doit avoir une configuration rectiligne. Le segment de
fibre tion~et le spécimen doit étre inférieure a 1/8 de la longueur de battement de la

fibr¢ pour garantir’\que I'état de polarisation linéaire est conservé dans le spécimen. Si cette
valdur est.inconnué, utiliser un segment dont la longueur est inférieure & 3 m. L'glgorithme

pouf lar determination de la sensibilité a la polarisation linéaire est indiqué dans lgs phases
SUI‘ antoc

varitoos

3.4.3 La puissance a la sortie du spécimen (DSE), P,(¢), est enregistrée tandis que l'état de
polarisation linéaire pivote de 180°, ¢ étant ['orientation angulaire de I'état de polarisation. Le
pas d'incrémentation du réglage angulaire doit étre sélectionné de fagon a garantir la précision
demandée pour la détermination de la puissance maximale et minimale transmise.

3.4.4 La fibre d'entrée ne doit pas étre perturbée pendant toute la durée de la mesure afin de
garantir que |'état de polarisation injecté dans le spécimen (DSE) ne soit pas altéré.
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3.3.9  Repeat steps 3.3.7 and 3.3.8 until the half-wave plate has been rotated through 180°.

3.3.10 Record the maximum and minimum values of the ratio P,/P;. These maximum and
minimum values of the ratio are each determined with P, and P at the same values of 8 and ¢.

3.3.11 The polarization dependence is calculated as follows.

Attenuation dependence:

Coupling r3

Aa = 10 log [Max (P,/P4)] — 10 log [Min (P5/P4)] (1)

Htio-dependence{applicable for branching devices only):
T 7

where

i is a dpecified output port;

j is supnmed over all output ports.
3.4 Methqd B - Linear polarization only
3.4.1 Configure the measurement set-up a shown ing\a short segment of fibre
which mat¢hes the fibre type used in th by
rotating the linear polarizer (P) in figure iglly
polarized signal emanating from the excitation
3.4.2 Connect the fibre pigtails i i ne
of the refe ibed in3.2: i ice i i ical
splices may exhibit some polati atl i i i he
fibre axis.|lf the specim , G i igtails, tHen
mating cornnectors s ay.
The measyrement r he
specimen. |All of the 1 of
fibre betwegen the laupcth a pe 'men shall be Iess than 1/8 of a fibre beat Iength to ensyre

ensure that the state of polanzatlon Iaunched into the specimen (DUT) is not altered

n 3

of
of
ited

to
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3.4.5 Appliquer une des options de référence de 3.2.1 pour acquérir la valeur de la puissance
de référence P, (¢) soit par coupure d'un segment de spécimen soit par utilisation d'un
segment de substitution. La puissance au détecteur, P, (¢), est relevée au fur et a mesure que

|'état de polarisation pivote de 180°.

3.4.6 Enregistrer les valeurs maximale et minimale du rapport P,/P4. Chacune de ces valeurs

maximale et minimale est déterminée avec P, et P4 pour les mémes valeurs de ¢.
3.4.7 La dépendance de la polarisation est calculée comme suit.

Dépendance de l'atténuation:

10 laathMasx{(R /R 1 10 laabMin (P /P 1
LASERASAS I LA S L LA N oo g T

Aoy
O —

Dépendance du rapport de couplage (uniquement applicable aux dispdsi S plége):

ACR(i) = 10 log [Max (P5/Z;P)] — 10 log [Min

ol

—

est une porte de sortie spécifiée;

est la somme sur toutes les portes de sortie.

—.

4 Détails a préciser

Les détails suivants doivent, le cas éché gtre

— Longueur d'ondede créte et Irge%ectr e\de la source

— Description du dispositif de réglage'de la pdlarisation

- Pas d'ingrémentangulai demi-onde
— Descrl i siti couplage indépendant de la polarisation utilisée

liere:


https://iecnorm.com/api/?name=752ebfbc92056d8e01ca3c409d6c31dc

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

