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(FORMAT NUMERIQUE L)

AVANT-PROPOS

(Commission Electrotechnique Internationale) est une organisation maondiale de ndrmalisation

compodée de lI'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités natiohaux de la CEl). La CEIl a

pour o
domain

jet de favoriser la coopération internationale pour toutes les questions de normalisatio

h dans les

ps de I'électricité et de I'électronique. A cet effet, la CEIl, entre adtres activités, publie des Normes

internafionales. Leur élaboration est confiée a des comités d'études, aux trawaux desquels tout Com|ité national
intéresgé par le sujet traité peut participer. Les organisations intermationales, gouvernementajes et non

gouver
avec I'

deux orjganisations.

ementales, en liaison avec la CEl, participent également alx travaux. La CEI collabore
Drganisation Internationale de Normalisation (ISO), selon¢des conditions fixées par accor

Btroitement
H entre les

Les dégisions ou accords officiels de la CEI concernant les questions techniques représentent, dang la mesure

du pos
sont re

Les do
comme
Comité

ible un accord international sur les sujets étudiés,*€tant donné que les Comités nationau
résentés dans chaque comité d’études.

Cuments produits se présentent sous la formeude recommandations internationales. lls s

5 nationaux.

intéressés

bnt publiés

normes, spécifications techniques, rapports techniques ou guides et agréés comme tg¢ls par les

Dans lg but d'encourager Il'unification internationale, les Comités nationaux de la CEl s'engagent a appliquer de

facon t

nationajes et régionales. Toute divergénee entre la norme de la CEl et la norme nationale o
correspondante doit étre indiquée en termes clairs dans cette derniére.

La CEI

ansparente, dans toute la mesure possible, les Normes internationales de la CEIl dans le

irs normes
régionale

n’a fixé aucune procédure concernant le marquage comme indication d’approbation et sa regponsabilité
n'est pgs engagée quand un matériel est déclaré conforme a I'une de ses normes.

L'attention est attirée sur le"fait que certains des éléments de la présente Norme internationale pgquvent faire

I'objet

de droits de propriéte intellectuelle ou de droits analogues. La CEl ne saurait étre

enue pour

respongable de ne pasvoif identifié de tels droits de propriété et de ne pas avoir signalé leur existgnce.

La Norm
stockage
Systéme

pour yinformations audio, vidéo et multimédia, du comité d'études 100 d
5. &t appareils audio, vidéo et multimédia.

[e internationale CEl 61904 a été établie par le sous-comité 100B: Systémes de

b la CEl:

Le texte de cette norme est issu des documents suivants:

FDIS Rapport de vote

100B/248/FDIS 100B/264/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant
abouti a I'approbation de cette norme.

Cette publication a été rédigée selon les Directives ISO/CEI, Partie 3.
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INCORPORATING DATA COMPRESSION
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The text

FOREWORD

(International Electrotechnical Commission) is a worldwide organization for standardization
pnal electrotechnical committees (IEC National Committees). The object of\the IEC is
ional co-operation on all questions concerning standardization in the electrieal”and electroni
Il and in addition to other activities, the IEC publishes International Stapdards. Their prg
ed to technical committees; any IEC National Committee interested/in the subject deal
pte in this preparatory work. International, governmental and non-governmental organizati
e IEC also participate in this preparation. The IEC collaborates” closely with the I
ation for Standardization (ISO) in accordance with conditions determined by agreement b
pnizations.

ional consensus of opinion on the relevant subjects since/each technical committee has rep
interested National Committees.

uments produced have the form of recommendations\for international use and are published
dards, technical specifications, technical reparts<or guides and they are accepted by tf
tees in that sense.

to promote international unification, IEC;National Committees undertake to apply IEC |

ds transparently to the maximum exteqt possible in their national and regional stan
hce between the IEC Standard and the“corresponding national or regional standard shall
d in the latter.

C provides no marking procedure to indicate its approval and cannot be rendered responsi
ent declared to be in conformity with one of its standards.

n is drawn to the possibility that some of the elements of this International Standard may be
t rights. The IEC shall not be held responsible for identifying any or all such patent rights.

nal Standard\IEC 61904 has been prepared by subcommittee 100B: Aud
media information storage systems, of IEC technical committee 100: Aud

comprising
0 promote
c fields. To
paration is
with may
bns liaising
ternational
etween the

pssible, an
resentation

in the form
e National

ternational
flards. Any
be clearly

ble for any

the subject

io, video
io, video

bfdhis’standard is based on the following documents:
FDIS Report on voting
100B/248/FDIS 100B/264/RVD

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on
voting indicated in the above table.

This publ

ication has been drafted in accordance with the ISO/IEC Directives, Part 3.
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Les annexes A et B sont données uniquement a titre d'information.

Le comité a décidé que le contenu de cette publication ne sera pas modifié avant 2005.
A cette date, la publication sera

¢ reconduite;

e supprimeée;

e remplacée par une édition révisée, ou
e« amendée.
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Annexes A and B are for information only.

The committee has decided that the contents of this publication will remain unchanged
until 2005. At this date, the publication will be

e reconfirmed;

e withdrawn;

e replaced by a revised edition, or

¢ amended.



https://iecnorm.com/api/?name=f913fecef12094298f4f6aa1e8589ddc

-12 - 61904 ©

ENREGISTREMENT VIDEO -

CEI:2000

FORMAT D'ENREGISTREMENT NUMERIQUE A COMPOSANTES

A CASSETTE A BALAYAGE HELICOIDAL UTILISANT
LA BANDE MAGNETIQUE DE 12,65 mm AVEC
COMPRESSION DE DONNEES

(FORMAT NUMERIQUE L)

1 Généralités

1.1 Do

La prése
signaux
signaux

dalne aapplication

hte Norme internationale s’applique au format pour I'enregistrement surca
idéo a composante numérique et de signaux audionumeérigues associés ain
dle commande associés utilisant la bande magnétique de 12,65°mm. Les

vidéo somt enregistrées avec réduction de débit binaire.

La prése
d'enregig
réductior
prescript

1.2 Ré

nte norme spécifie les caractéristigues des cassettes, lacbande, les confi

ons essentielles pour l'interchangeabilité des enregistrements.

érences normatives

Les docyments normatifs suivants contiennent des dispositions qui, par suite de la

qui y est
Pour les
ne s’app

références datées, les amendements ultérieurs ou les révisions de ces pu
iquent pas. Toutefois, les partiessprenantes aux accords fondés sur la

5sette de
si que de
données

gurations

trement sur la bande, les processus de codages audio, et vidéo numérjques, la
du débit binaire, le codage de protection d'erreur ét de voie qui constifuent des

éférence

faite, constituent des dispositions valablés pour la présente Norme internpationale.

plications
présente

Norme infternationale sont invitées a rechercher la possibilité d'appliquer les éditiong les plus

récentes
derniére
la CEI pg

CEI 60446
CEI 6095

CEl 611
magnétis

CEl 612
Mesures

des documents normatifs indigués ci-aprés. Pour les références non d

méganiques

ptées, la

édition du document normatif en référence s’applique. Les membres de I'lBO et de
ssédent le registre des Nermes internationales en vigueur.

1:1986, Code tempbrel de commande pour les magnétoscopes

8:1989, Interface-audionumérique

13:1993, nEnregistrement audio-analogique sur bande vidéo - Polarité de
ation

B7-1:1994, Magnétoscopes de radiodiffusion — Méthodes de mesure — |Partie 1:

UIT-R Recommandation BT.601-5:1995, Parameéetres de codage en studio de la télévision
numérique pour les formats standard d'image 4:3 (normalisé) et 16:9 (écran panoramique)

UIT-R Recommandation BS.647-2:1992, Interface audionumérique pour les studios de radio-

diffusion

UIT-R Recommandation BT.656-4:1998, Interfaces pour signaux vidéo a composante numé-
rique dans les systemes de télévision 525-lignes et 625-lignes fonctionnant au niveau 4:2:2
de la Recommandation BT.601 (partie A)

EBU Recommandation technique R68:1995, Alignment level in digital audio production
equipment and in digital audio recorders
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VIDEO RECORDING -

HELICAL-SCAN DIGITAL COMPONENT VIDEO CASSETTE RECORDING

FORMAT USING 12,65 mm MAGNETIC TAPE AND
INCORPORATING DATA COMPRESSION

(FORMAT DIGITAL-L)

1 General

1.1 Scépe

This Inte
compong
using 12,

This starn
the tape,
and chan

1.2 No

The follo
constitutd
amendmf{
agreeme

of applying the most recent editions of the naormative documents indicated below. Fo

referencs
and I1SO

IEC 6046

IEC 6095

IEC 6121

IEC 612
Mechaniq

rnational Standard applies to the format for video cassette recording
nt video signals and associated digital audio signhals and related- contro
65 mm magnetic tape. The video data are recorded using data compression

the processes of digital audio and video coding, data cempression, error
nel coding which are the essential requirements for interchiangeability of rec

mative references
Wing normative documents contain provisions_which, through reference in

ents to, or revisions of, any of these publications do not apply. However,
hts based on this International Standard.are encouraged to investigate the

s, the latest edition of the normative document referred to applies. Membe
Mmaintain registers of currently valid International Standards.

1:1986, Time and control.€ode for video tape recorders
8:1989, Digital audig_interface
3:1993, Analogue audio recording on video tape — Polarity of magnetization

B7-1:1994,< Broadcast video tape recorders — Methods of measurement A
bal measurements

ITU-R R¢

commendation BT.601-5:1995, Studio encoding parameters of digital tele

pf digital
signals,

dard specifies characteristics of the cassettes, the tape, thé’recording palfterns on

rotection
ordings.

this text,

b provisions of this International Standard. For dated references, supsequent

barties to
ossibility
undated
rs of IEC

- Part 1:

vision for

standard

4:3 and wide-screen 16:9 aspect ratios

ITU-R Recommendation BS.647-2:1992, A digital audio interface for broadcasting studios

ITU-R Recommendation BT.656-4:1998, Interfaces for digital component video signals in
525-line and 625-line television systems operating at the 4:2:2 level of Recommendation
ITU-R BT.601 (Part A)

EBU Technical Recommendation R68:1995, Alignment level in digital audio production
equipment and in digital audio recorders
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1.3 Abréviations

Pour les besoins de la présente Norme internationale, les abréviations suivantes s'appliquent.

DCT: Discrete cosine transform (transformations cosinus discréetes)

ECC: Error correcting code (code de correction d'erreur)

TPS: Tracking pilot signal (signal pilote de suivi)

TTS: Tracking timing signal (signal de rythme de suivi)

VLC: Variable length coding (codage de longueur variable)

1.4 Environnement et conditions d'essai

Les essdis et les mesures du systéme pour vérifier les prescriptions de la présenLe norme

doivent étre effectués dans les conditions suivantes

- temp
— humig
— press
— tensiq

— condi

1.5 Ba

Deux typ

Sony Corporation

6-

Shinagawa-ku, Tokyo, Japon

rature: 20 °C £ 1°C;

ité relative: 50 % + 2 %;

ion atmosphérique: de 86 kPa a 106 kPa;
n de la bande: 0,3N = 0,05 N;

fionnement de la bande  pas inférieur & 24 h.

nde de référence

bs de bandes vierges peuvent étre acquis aupres du constructeur suivant:

7-35 Kitashinagawa,

Dégsignation du produit Objet
C?2B-DB alignement mécanique
C2A-DB alignement électrique
1.6 Bande étalpn
Les condtructetirs des magnétoscopes cong¢us pour ce format peuvent vendre de

étalons d

uiiremplissent les prescriptions suivantes. Ces informations sont données

5 bandes
dans un

but pratidue—peurtesutiisateurs—detapréesente Noermeinterrationale—eteelarne—signifie pas
gue la CEIl assume la responsabilité des produits cités. Il est admis d'utiliser des produits
équivalents si on peut montrer que cela conduira aux mémes résultats.

16.1 E

mplacements et dimensions des enregistrements

Il est recommandé de réduire les tolérances indiquées au tableau 2 de 50 %.
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1.3 Abbreviations
For the purposes of this International Standard, the following abbreviations apply.

DCT: Discrete cosine transform
ECC: Error correcting code
TPS: Tracking pilot signal

TTS: Tracking timing signal
VLC: Variable length coding

1.4 Environment and test conditions

Tests and measurements made on the system to check the requirements of this’|standard
shall be ¢arried out under the following conditions:

— temperature: 20 °C £ 1 °C;

— relatiye humidity: 50 % £ 2 %;

— barometric pressure: from 86 kPa to 106 kPa,;
— tape fension: 0,3 N £0,05N;

— tape ¢onditioning: not less than 24 h.

1.5 Reference tape
Two kinds of blank tape may be purchased from the*following manufacturer:

Sony Corporation
6
Shinagawa-ku, Tokyo, Japan

7-35 Kitashinagawa,

Pioduct name Purpose
C?B-DB mechanical alignment
C2A-DB electrical alignment

1.6 Calibration tape

calibratign /tapes meeting the following requirements. This information is diven for
convenience’of users of this International Standard and does not constitute an endprsement
by the IEC of the product named. Equivalent products may be used if they can be shown to
lead to the same results.

Manufacotrers of video tape recorders designed for this format specification may sell

1.6.1 Record locations and dimensions

Tolerance shown in table 2 should be reduced by 50 %.
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Cette bande est utilisée pour aligner les positions des tétes stationnaires et des tétes rotatives.

Signaux d'essai

Vidéo/audio ch A/IC --- 4 MHz/16 MHz/50 % champ plat
ch B/D --- 8 MHz/16 MHz/50 % champ plat
Piste d'ordres 1 kHz ovu
12 kHz 0oVvu
Piste de code temporel 25 Hz (7:3 rectangle de travail)
Piste d'asservissement 50 Hz
1.6.3 ande étalon pour l'alignement électrique des appareils d'enregistrement
Cette bande est utilisée pour l'alignement RF, vidéonumérique, audionumérigtie et d'prdres.
Signgux d'essai
Vidéo barres de couleur 100 % saturation
rampe
Audidio 1 kHz —20 dBFS/0 dBES
20 kHz -20 dBFS
- — o dBFS
Ordres 1 kHz 0 VU/-20:vU
3 kHz -20.VU
7 kHz —-20 VU
10 kHz =20 VU
12 kHz -20 VU
90 Hz -20 VU
1.6.4 Achat
Les bandes étalon peuvent étre achetées auprés du constructeur suivant:
Sony Corporation
6-7-35 Kitashinagawa,
Shinagawa-ku, Tokyo, Japan
Bande ét lan pr\lll’ |‘n|ignnmnn1‘ mér‘:\niqlln:
Nom du produit Désignation
ZR2-1 8-960073-11 pour systéme 525/60
ZR2-1P 8-960073-61 pour systéme 625/50

Bande étalon pour alignement électrique:

Nom du produit Désignation
ZR5-1 8-960073-01 pour
ZR5-1P 8-960073-51 pour

systéme 525/60
systéme 625/50
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1.6.2 Calibration tape for mechanical alignment

This tape is used for the purpose of aligning positions of stationary heads and rotary heads.

Test signals
Video/audio ch A/IC --- 4 MHz/16 MHz/50 % flat field
ch B/D --- 8 MHz/16 MHz/50 % flat field
Cue track 1 kHz 0O VuU
12 kHz 0 VU

Time code track 25 Hz (7:3 duty rectangle)

Comtrottrack 50z

1.6.3 (alibration tape for electrical alignment of recorders

This tapqg is used for RF, digital video, digital audio and cue alignment.

Test|signals

Video 100 % saturation colour bars
ramp

Alldio 1 kHz —20 dBFS/0 dBES
20 kHz -20 dBFS
- — oo dBES

Cle 1 kHz 0 VU/L£20 VU
3 kHz -20 VU
7 kHz <20 VU
10 kHz -20 VU
12 kHz -20 VU
90 Hz -20 VU

1.6.4 Plurchase
The caligration tapes may/ be purchased from the following manufacturer:

Sony Corpotation

6-7-35 Kitashinagawa,

S}I\inagawa—ku, Tokyo, Japan

Calibration tape for mechanical alignment:

Product name Part number
ZR2-1 8-960073-11 for 525/60 system
ZR2-1P 8-960073-61 for 625/50 system

Calibration tape for electrical alignment:

Product name Part number
ZR5-1 8-960073-01 for 525/60 system
ZR5-1P 8-960073-51 for 625/50 system
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2 Bande magnétigue et cassette a bande vidéo

2.1 Parameétres mécaniques de la cassette
2.1.1 Dimensions de la cassette
Deux tailles de cassettes doivent étre identifiees comme suit:

Cassette S: 96 mm x 156 mm x 25 mm (comme représenté aux figures 1 a 13)

Cassette L: 145 mm x 254 mm x 25 mm  (comme représenté aux figures 14 & 26)

2.1.2 Longueur de bande et temps de lecture

La longueur de bande et le temps de lecture sont indiqués au tableau 1 uniquement ja titre de
référencg et d'autres combinaisons peuvent étre également choisies.

Tableau 1 — Longueur de bande et temps de lecture

Durée nominale du Longueur de la bande
temps de lecture
m
min Cassette S Cassette L
6 43 a 45 —
12 78 a 80 -
22 136 a+138 -
32 195va 197 -
34 - 206 a 208
40 241 a 243 -
64 - 382 a 384
94 - 557 & 559
124 - 732 a734

2.1.3 Plans de référence

Les plang de référefnice Z doivent étre déterminés par trois surfaces de référence A, B et C,
comme représentéaux figures 3 et 16. Le plan de référence X doit étre orthogonal par rapport
au plan de référence Z et il doit inclure les centres des trous de référence (a) et (b). Le plan
de référgnce( Y;*doit étre orthogonal aux plans de référence X et Z et il doit compfendre le
centre dy trou de référence (a), comme représenté aux figures 2 et 15.

2.1.4 Enroulement de la bande magnétique

La face couche magnétique de la bande doit étre tournée vers l'extérieur a la fois sur la
bobine débitrice et sur la bobine réceptrice comme représenté aux figures 4 et 17.

2.1.5 Zone d'étiquette et de fenétre

Les zones hachurées représentées aux figures 1 et 14 sont destinées a I'étiquette et a la
fenétre. La zone d'étiquette et la zone de fenétre ne doivent pas dépasser la hauteur de la
cassette.
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2 Videotape cassette and tape

2.1 Mechanical parameters of cassette
2.1.1 Cassette dimensions
Two sizes of cassettes shall be identified as follows:

S cassette: 96 mm x 156 mm x 25 mm (as shown in figures 1 to 13)

L cassette: 145 mm x 254 mm x 25 mm (as shown in figures 14 to 26)

2.1.2 Tape length and play time

The tapg length and the play time are shown in table 1 as a reference oply) dnd other
combinations may be chosen.

Table 1 — Tape length and play time

Nominal Magnetic tape length
playing time
m
min S cassette £ eassette
6 43 to 45 -
12 78 to 80 -
22 136 to 138 -
32 195 to 197 -
34 - 206 to 208
40 241 to 243 -
64 3 382 to 384
94 - 557 to 559
124 - 732 to 734

2.1.3 Datum planes

Datum pllanes Z shall ‘be determined by three datum spots A, B and C, as shown in|figures 3
and 16. Datum plane-X shall be orthogonal to datum plane Z and shall include the gentres of
datum hqles (a).and (b). Datum plane Y shall be orthogonal to both datum plane X ahd datum
plane Z dnd shall'include the centre of datum hole (a) as shown in figures 2 and 15.

o
2.1.4 Tape-winding

The magnetic coating side of the magnetic tape shall face outside on both the supply reel and
the take-up reel as shown in figures 4 and 17.

2.1.5 Label area and window area

The hatched areas shown in figures 1 and 14 are for the label and window. The label area
and the window area shall not protrude above the height of the cassette surface.
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2.1.6 Rainure de guidage

Pour une insertion correcte dans le magnétoscope, on doit prévoir quatre rainures de guidage
pour les cassettes S comme représenté aux figures 1 et 2 et trois rainures de guidage pour
les cassettes L comme représenté a la figure 15.

2.1.7 Languette de sireté et bouchon de sireté

Pour les cassettes S, un bouchon de sireté du cdté de la bobine débitrice et un trou d'au
moins 10 mm de profondeur a partir du plan de référence Z du c6té de la bobine réceptrice
doivent étre prévus comme représenté a la figure 2.

Pour les cassettes L, un bouchon de sidreté doit étre prévu du c6té de la bobine réceptrice
comme représenté a la figure 15.

2.1.8 Tlrous d'identification
Cing trous$ d'identification (trous 2 a 6) doivent étre positionnés comme indiquéaux figures|2 et 15.
Il n'y a pas de trou a I'emplacement du trou 1 (identification du type de‘cassette).

Il doit y gqvoir deux types de diamétre pour le noyau de bobine:

Jrou 3 fermé: cassette avec petit noyau,

rou 3 ouvert: cassette avec grand noyau.

Les trou$ 2, 4 et 5 doivent étre fermés et le trou 6 doit étre ouvert. D'autres combinaisons
sont résqrvées pour des affectations futures.

2.1.9 Bpobine

Les posifions des bobines prétes pour la rotation, sont représentées aux figures 4 et 17. Les
dimensions des bobines sont représentées aux figures 6 et 19. Les hauteurs des bobjines sont
représentées aux figures 7 et 20.

Les bobines doivent étre automatiquement déverrouillées lorsque la cassette est insgrée dans
le magngtoscope et/ou fappareil de lecture et automatiquement verrouillées Igrsque la
cassette |en est éjectée.

La bobing doit étreseomplétement libérée lorsque le couvercle de la cassette est quvert au
minimum| de 23,;5.mm par rapport au plan de référence Z.

Les bobipes assemblées dans la cassette doivent étre comprimées par le ressort de bobine
avec une—force :pé\,ifiéc tans—tes—conditions illu'iquéca aux—figures—ti—et—24—1a forme
du ressort de bobine est spécifiée a la figure 11 pour les cassettes S et a la figure 24 pour
les cassettes L et la force du ressort doit étre de 1,5 N £ 0,5 N (153 gf =+ 51 ¢f) pour les
cassettes S et 3,5 N + 0,5 N (357 gf £+ 51 gf) pour les cassettes L, lorsque la bobine
est comprimée a 2,4 mm au-dessus du plan de référence Z, comme l'indiquent les figures 11
et 24.

La force (F1, F2) nécessaire pour tirer la bande a l'extérieur de la bobine ne doit pas
dépasser 0,17 N (17 gf) comme indiqué aux figures 13a et 26a.

Le couple nécessaire pour enrouler la bande doit étre de 15 mN m (152 gf cm) pour les
cassettes S et 30 mN m (305 gf cm) pour les cassettes L, comme spécifié aux figures 13b et 26b.
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2.1.6 Guiding groove

For correct insertion into the VTR, four guiding grooves for S cassettes as shown in figures 1
and 2, and three guiding grooves for L cassettes as shown in figure 15 shall be provided.

2.1.7 Safety tab and safety plug

For S cassettes, a safety plug at the supply reel side and a hole of minimum depth of 10 mm
from datum plane Z at the take-up reel side shall be provided as shown in figure 2.

For L cassettes, a safety plug shall be provided at the take-up reel side as shown in figure 15.

2.1.8 Identification holes

T

Five iderltification holes (holes 2 to 6) shall be located as specified in figures 2 and. 1
There is ho hole for hole 1 (tape type identification).

There shpll be two types of reel hub diameter:

Iole 3 closed: cassette with small hub;

ole 3 open: cassette with large hub.

Hole 2, hole 4 and hole 5 shall be closed and hole 6 shall*be open. Other combingtions are
reserved|for future assignment.

2.1.9 Reel

Location$ of the reels, ready for rotation, are, shown in figures 4 and 17. Dimensions of the
reels are[shown in figures 6 and 19. Heights-of'the reels are shown in figures 7 and 20.

The reel$ shall be automatically unloeked when the cassette is inserted into the video tape
recorder fand/or player unit and automatically locked when the cassette is ejected from it.

The reel ghall be completely released when the cassette lid is opened 23,5 mm minimum from
datum plane Z.

The reels assembled.in-the cassette shall be pressed by the reel spring with a |specified
force under the conditions specified in figures 11 and 24. The reel spring shape is |specified
in figure [11 for S\cassettes and in figure 24 for L cassettes, and the spring fofce shall
be 1,5 N[+ 0,5.N-(153 gf + 51 ¢f) for S cassettes and 3,5 N + 0,5 N (357 gf + 51 g¢f) for
L cassetfes , when pressing on a reel 2,4 mm above datum plane Z as shown in figures 11
and 24.

The force (F1, F2) required to pull the tape out from the reel shall not exceed 0,17 N (17 gf),
as specified in figures 13a and 26a.

The torque required to wind the tape shall be less than 15 mN m (152 gf cm) for S cassettes
and less than 30 mN m (305 gf cm) for L cassettes, as specified in figures 13b and 26b.
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2.1.10 Couvercle de protection

Le couvercle de la cassette doit étre automatiquement déverrouillé lorsque la cassette est
insérée dans le magnétoscope et/ou l'appareil de lecture et automatiguement verrouillé
lorsque la cassette en est éjectée.

La zone d'introduction du levier de déverrouillage est spécifiée aux figures 8 et 21.

Le couvercle doit étre déverrouillé lorsque le levier de verrouillage du couvercle est déplacé
vers la direction A ou B, comme illustré aux figures 9 et 22. La force nécessaire pour
déverrouiller le couvercle doit étre inférieure a 1 N (101 gf) dans la direction A ou inférieure a
1,5 N (152 ¢f) dans la direction B.

L'ouvertdre du couvercle doit étre de 29,0 mm avec une force de 1,5 N (152 gf) au~njaximum,
comme spécifié aux figures 10 et 23.

2.2 Bampde magnétique
2.2.1 Matériau de base

Le matérjau de base doit étre le polyester ou un matériau équivalent:

2.2.2 Lprgeur de la bande

La largeyr de la bande doit étre de 12,650 mm £ 0,005 mmy

2.2.3 Hpaisseur de la bande

L'épaissgur de la bande doit étre comprise entrév12,5 pm et 13,8 pm.

2.2.4 Transmissibilité

La transmissibilité, mesurée dans la\plage de longueurs d'onde de 700 nm a 900 nm| doit étre
inférieurg a 5 %.

2.2.5 Ljmite élastique

La limite [élastique doit étre“supérieure a 20 N.

2.2.6 Qouche magnétique

La bandgd magnétique utilisée doit avoir un revétement en particules métalliques, ou équivalent,
orientéeq longitudinalement et la force coercitive doit étre comprise entre 117 (000 A/m
et 133 000"A'm

3 Enregistrements hélicoidaux

3.1 Vitesse de défilement

La vitesse de défilement doit étre de 96,7 mm/s. La tolérance de la vitesse de défilement doit
étre de #0,2 %.

3.2 Emplacement et dimensions des enregistrements

L'emplacement géométrique et les dimensions des enregistrements sur la bande et leurs
positions relatives par rapport aux relations de rythme des signaux enregistrés doivent étre
comme spécifié a la figure 27 et au tableau 2.
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2.1.10 Protecting lid

The cassette lid shall be automatically unlocked when the cassette is inserted into the
video tape recorder and/or player unit and automatically locked when the cassette is ejected
from it.

The unlocking lever insertion area is specified in figures 8 and 21.

The lid shall be unlocked when the lid lock lever is shifted in either direction A or B, as
illustrated in figures 9 and 22. The force required to unlock the lid shall be less than 1 N
(101 gf) in the A direction or less than 1,5 N (152 gf) in the B direction.

The lid shall open 29,0 mm with a force of 1,5 N (152 gf) or less as specified in~figures 10
and 23.

2.2 Mapnetic tape
2.2.1 Base

The basq material shall be polyester or equivalent.

2.2.2 Tlape width

The tape|width shall be 12,650 mm = 0,005 mm.

2.2.3 Tlape thickness

The tape|thickness shall be from 12,5 um to 13;8um.

2.2.4 Transmissivity

Transmigsivity, measured in the range“of wavelength from 700 nm to 900 nm, shall be less
than 5 %

2.2.5 Qffset yield strength

The offsgt yield strength~shall be greater than 20 N.

2.2.6 Magnetic coating

The maghnetic-tape used shall have a coating of metal particles or equivalent, londitudinally
oriented,|and-having a coercivity in the range of 117 000 A/m to 133 000 A/m.

3 Helical recordings

3.1 Tape speed

The tape speed shall be 96,7 mm/s. The tape speed tolerance shall be £0,2 %.

3.2 Record location and dimensions

Geometrical location and dimensions of the recordings on the tape and their relative positions
in regard to timing relations of the recorded signals shall be as specified in figure 27 and
table 2.
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Le bord de référence de la bande pour les dimensions spécifiées dans la présente norme doit
étre le bord inférieur comme représenté a la figure 27. La couche magnétique, avec la
direction de déplacement de la bande représentée a la figure 27, est du c6té qui fait face a
I'observateur.

Le point de référence de la zone de programme est déterminé par l'intersection d'une ligne
paralléle au bord de référence de la bande a la distance Y du bord de référence et de la ligne
centrale de la premiére piste dans chaque champ vidéo, a savoir la piste 0 du segment 1. La
fin du préambule et le début du premier secteur vidéo doivent étre enregistrés au point de
référence de la zone de programme.

3.3 Zones de tolérance des pistes hélicoidales enregistrées

Les bordp inférieurs de quatre pistes consécutives quelconques doivent étre a lFintérieur des
guatre zgnes de tolérance établies a la figure 28.

Chaque rone est définie par deux lignes paralleles qui font un angle de. 4,626 44F pour le
systéme 525/60 ou a 4,630 32° pour le systéme a 625/50 par rapport aunbord de réfdrence de
la bande

Les ligngs centrales de toutes les zones doivent étre espacées de 0,0217 mm pour le
systéme b25/60 ou de 0,026 mm pour le systéme de 625/50.(Da largeur des zones|2, 3 et 4
doit étre de 0,008 mm pour les deux systémes. La largeur-de la zone 1 doit étre de 4,004 mm
pour les deux systemes. Ces zones sont établies pourontenir des erreurs d'angle|de piste,
des erreurs de rectitude de piste et une tolérance de décalage vertical de téte.

Les techniques de mesure sont données dans la,CEI 61237-1.

3.4 Azimut des entrefers

3.4.1 Pjiste d'ordres, piste d'asservissément, piste de code temporel et de commanT‘e
i

L'angle d'azimut des entrefers des-tétes utilisées pour enregistrer les pistes longitudinales

doit étre perpendiculaire aux pistes.

3.4.2 Pjiste hélicoidale

L'angle d'azimut des_éntrefers des tétes utilisées pour enregistrer les pistes hélicoidales doit
faire un pngle de dp~ou a1 avec a la ligne perpendiculaire aux pistes hélicoidaleqy, comme
spécifié & la figufe 27 et au tableau 2.

L'azimut [de/la premiére piste de chaque champ, a savoir la piste 0 du segment 1,|doit étre
orienté Hahs—le—sens—eontraire—des—atgailes—dvre—montre—par—rappert—a—la ligne
perpendiculaire au sens de la piste vue du cété de la bande contenant I'enregistrement
magnétique.
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The reference edge of the tape for the dimensions specified in this standard shall be the lower
edge as shown in figure 27. The magnetic coating, with the direction of tape travel as shown

in figure

27, is on the side facing the observer.

The programme area reference point is determined by the intersection of a line which is
parallel to the reference edge of the tape at the distance Y from the reference edge and the
centre line of the first track in each video field, that is track 0 of segment 1. The end of the
preamble and the start of the first video sector shall be recorded at the programme area
reference point.

3.3 Helical track record tolerance zones

The lowgredges of any four tomsecutive tracks shattbetomtamedwithimthepatt
four tolerfance zones established in figure 28.

Each zone is defined by two parallel lines which are inclined at an angle\of 4,62
the 525/60 system or 4,630 32° for the 625/50 system with respect to.,the tape

edge.

The centre lines of all zones shall be spaced apart by 0,0217 mm for the 525/60 S

by 0,026
systems.
establish

tolerancd.

The width of zone 1 shall be 0,004 mm for both systems. These z
ed to contain track angle errors, track straightness errors and vertical he

Measurinlg techniques are given in IEC 61237-1.

3.4 Ga

b azimuth

3.4.1 Que track, control track, time and-control code track

The azimuth angle of the head «gaps used for recording longitudinal tracks

perpendi

cular to the tracks.

3.4.2 Helical track

The azimuth angle of the head gaps used for recording the helical tracks shall be at
of ag or a1 to the line perpendicular to the helical tracks, as specified in figure 27 ang

The azimuth of the’first track of every field, that is track O of segment 1, shall be orie

the coun
when vie

terclockwise direction with respect to the line perpendicular to the track
wed from the side of the tape carrying the magnetic recording.

rn of the

b 44° for
eference

ystem or

mm for the 625/50 system. The width of zones 2, 3 and 4'shall be 0,008 mmn for both

bnes are
ad offset

shall be

an angle
table 2.

ntated in
direction
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Dimensions
mm
Dimensions Nominal Tolérance
525/60 625/50
A Bord inférieur de la piste de code temporel 0 0 De base
et d'asservissement
B Bord supérieur de la piste de code temporel 0,4 0,4 +0,065
et d'asservissement
C Bord inférieur de la piste d'asservissement 0,7 0,7 +0,065
D Borgl supérieur de la piste d'asservissement 1,1 11 +0,065
E Bord inférieur de la zone de programme 1,35 1,348 Dérivge
F Bordl supérieur de la zone de programme 11,306 11,312 Dérivge
G Bord inférieur de la piste d'ordres audio 11,85 11,85 +0,06
H Bordl supérieur de la piste d'ordres audio 12,45 12,45 +0,06
J Pas|entre les paires de pistes hélicoidales 0,0434 0,0520 Référgnce
K Lonfueur des secteurs vidéo V1,V2 53,159 53536 Dérivge
L Lonfueur totale de la piste hélicoidale 122,941 122,838 Dérivge
MO  Lonfueur du secteur audio AO 2,824 2,817 Dérivge
M Lonfueur des secteurs audio Al, A2 et A3 2,713 2,733 Dérivge
N Lonfueur de la zone de signal 0,997 0,845 Dérivge
d'agservissement de suivi
P1  Réf¢rence de piste d'asservissement sur 49,621 49,304 +0,Q97
référence de programme
P2  Signal de code d'ordres/temporel et de 175,945 176,470 +0,p
commande, début du mot de code a la
référence de programme
X1  Début du secteur vidéo V1 0 0 +0,q7
X2  Début du secteur vidéo V2 69,771 69,302 +0,07
X3  Déblut du secteur audio A0 55,817 55,780 +0,Q97
X4  Début du secteur audio Ad 58,807 58,738 +0,07
X5  Déblut du secteur audio A2 61,797 61,696 +0,Q97
X6  Début du secteur audio A3 64,787 64,654 +0,07
X7  Début du signahde rythme de suivi S1 53,823 54,090 +0,06
X8  Début du_signal pilote de suivi S2 68,276 68,035 +0,06
Y Réference-de zone programme 1,387 1,383 De bgse
Largett-detatbande 2565 2565 +67605
Angles
Dimensions -
Nominal Tolérance
525/60 625/50
2] Angle de piste 4,626 44 4,630 32 De base
ag  Angle d'azimut (piste 0) -15,269 -15,273 +0,17
a1 Angle d'azimut (piste 1) 15,231 15,227 +0,17

NOTE Les mesures indiquées ci-dessus doivent étre

effectuées selon les conditions spécifiées en 1.4.
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Table 2 — Record location and dimensions
for 525/60 and 625/50 systems

Dimensions
mm
Dimensions Nominal Tolerance
525/60 625/50
A Time and control code track lower edge 0 0 Basic
B Time and control code track upper edge 0,4 0,4 +0,065
C Control track lower edge 0,7 0,7 +0,065
D Control track upper edge 1,1 1,1 +0,065
E Programme area lower edge 1,35 1,348 Derivied
F Programme area upper edge 11,306 11,312 Derivied
G Audjo cue track lower edge 11,85 11,85 +0,06
H Audjo cue track upper edge 12,45 12,45 +0,06
J Pitch between helical track pairs 0,0434 0,0520 Refergnce
K Video sector V1,V2 length 53,159 53,536 Derived
L Helical track total length 122,941 122,838 Derivied
MO  Audjo sector AO length 2,824 2,817 Derivied
M Audjo sector A1, A2 and A3 length 2,713 2,733 Derived
N Tragking servo signal area length 0,997 0,845 Derivied
P1  Control track reference to programme 49,621 49,304 +0,Q97
refefence
P2  Cug/Time and control code signal, start of 175,945 176,470 +0,p
code word to programme reference
X1  Locftion of start of video sector V1 0 0 +0,Q97
X2  Locstion of start of video sector V2 69,771 69,302 +0,q7
X3  Locgtion of start of audio sector AO 55,817 55,780 +0,Q97
X4  Loction of start of audio sector A% 58,807 58,738 +0,q7
X5  Locftion of start of audio sector A2 61,797 61,696 +0,Q97
X6  Locgtion of start of audio_sector A3 64,787 64,654 +0,47
X7  Locgtion of start of tracking timing signal S1 53,823 54,090 +0,06
X8  Locftion of start of tracking pilot signal S2 68,276 68,035 +0,J6
Y Programme arealréference 1,387 1,383 Basic
Tapp width 12,65 12,65 +0,005
Angles
Dimensions
Nominal Tolerance
525/60 625/50
2] Track angle 4,626 44 4,630 32 Basic
ap Azimuth angle (track 0) -15,269 -15,273 +0,17
a1 Azimuth angle (track 1) 15,231 15,227 +0,17

NOTE The above measurements shall be made under the conditions specified in 1.4.
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4 Répartition des données sur les pistes de programme

4.1 Introduction

Chaque trame de télévision est enregistrée sur six pistes hélicoidales.

CEI:2000

Les pistes hélicoidales contiennent des données numériques provenant de la voie vidéo, de
guatre voies audio et des signaux d'asservissement de suivi. Les données audio sont contenues
dans quatre secteurs enregistrés par piste, dans la partie centrale de chaque piste. Les données
vidéo sont contenues dans deux secteurs enregistrés par piste a chaque extrémité de chaque
piste. Les signaux d'asservissement de suivi sont enregistrés entre les secteurs audio et vidéo.

Un intervalle de montage entre les secteurs tient compte des erreurs de rythme pendant le
montage| La figure 29 montre la répartition des secteurs vidéo et audio et {eg signaux
d'asservigsement de suivi sur les quatre pistes hélicoidales pour les systemes 525/60_¢et 625/50.
Chaque gecteur comprend les éléments suivants:

a) un préambule contenant une séquence de démarrage d'horloge;

b) des Rhlocs de synchronisation contenant un mot de synchronisation et un mot d'identi-
fication, suivis d'un bloc de données de longueur fixe ‘avec une protection contre
les enreurs;

C) un «postambule» contenant un mot de synchronisation-et un mot d'identification.

4.2 Copvention relative a I'étiquetage

Le bit le[ moins significatif est écrit & gauche etdl est le premier enregistré sur lp bande.

L'octet gui a le numéro le plus petit est représenté en haut a gauche et il est g premier

rencontr¢ dans la chaine de données d'entrfée. Les valeurs des octets sont exprimées en

notation | hexadécimale, sauf indication\‘contraire. Un indice «h» indique la valeur
hexadécimale.

4.3 Description détaillée des secteurs

4.3.1 I:[Ioc de synchronisation

Le formaf du bloc de synchronisation est commun aux secteurs audio et vidéo. Chaque bloc

de synchronisation se cempose d'un mot de synchronisation (deux octets) et d'un bloc de

code intgrne (178 octets). Chaque bloc de code interne se compose d'un mot d'identification

(deux octets), de-données (162 octets) et d'octets de contrdle interne (14 octets). Lalfigure 30

représente le fonmnat du bloc de synchronisation.

4.3.2 Motde synchronisation

a) Longueur: 16 bits (deux octets)
b) Configuration: 2E D3 h

LSB MSB

Octeto (sYyo) | o | 1 [ 1| 1| o0o| 1|0 o0

Octet 1 (SY 1) 1 1 0 0 1 0 1 1

c) Protection: Aucune
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4 Programme track data arrangement

4.1 Introduction

Each television field is recorded on six helical tracks.

The helical tracks contain digital data from the video channel, from four audio channels and
from the tracking servo signals. The audio data is contained in four recorded sectors per
track, in the middle part of each track. The video data is contained in two recorded sectors
per track, at both ends of each track. The tracking servo signhals are recorded between the
video and audio sectors. An edit gap between sectors accommodates timing errors during

editing. Figure 29 shows the arrangement of video and audio sectors and the track

ng servo

signals o

Each sed

a) prean

b) sync
data

c) postamble containing sync pattern and identification patterng

4.2 Lal
The leas
numbere

Byte valy
indicates

4.3 Se
431 S

The synd
sync patt

identification pattern (two bytes), data (162 bytes) and inner check bytes (14 bytes).

shows th

43.2 S

a) Length: 16-bits (two bytes)

b) Patte

h a quartet of helical tracks for the 525/60 system and 625/50 systems.

tor is divided into the following elements:

hble containing clock run-up sequence;

blocks containing sync pattern and identification pattern, followed by a fix
plock with error control;

elling convention
t significant bit is written on the left and is\the first recorded to tape. Th

es are expressed in hexadecimal notatian unless otherwise noted. A sub
a hexadecimal value.

ctor details
ync block

block format is comman o both audio and video sectors. Each sync block ¢
brn (two bytes) and an'inner code block (178 bytes). Each inner code block cg

e sync block format.

ync pattern

ed length

e lowest

 byte is shown at the top-left and is the fitst encountered in the input data stream.

script "h"

pntains a
ntains an
Figure 30

M 2E'D3 h
LSB MSB
Byte 0 (SY 0) 0 1 1 1 0 1 0 0
Byte 1 (SY 1) 1 1 0 0 1 0 1 1

c) Protection: None
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4.3.3 Mot de synchronisation

Le premier octet du mot d'identification (IDO) identifie un bloc de synchronisation spécifié
d'une piste hélicoidale. Le deuxieme octet du mot d'identification (ID1) identifie un secteur,
une piste, un segment et un champ spécifiés. La figure 31 montre le numéro de piste, de
segment et de champ dans une trame.

a) Longueur: 16 bits (deux octets)
b) Répartition:

IDO: Le numéro du bloc de synchronisation (octet 2) suit une séquence codée, comme repré-
senté au tableau 3. Le dernier code IDO de chaque secteur est pour le «postambule».

Tabteaur S—=Numérodeblocdesynchromsatiom D6

Secteur Numéro de bloc de synchronisation

525/60 625/50
Secteur vidéo V1 FF a 95 FF a 81
Secteur vidéo V2 7Fai1s 7Fa,01
Secteur audio A0 FF a FA FF aF9
Secteur audio Al TFa7A 7TFa79
Secteur audio A2 3Fa3A 3Fa39
Secteur audio A3 1F a 1A 1Fa19

ID1: L'identification de secteur (octet 3) contient les informations suivantes.

LSB MSB
0 1 2 3 4 5 6 7
V/A TR SGQ SG1 FO F1 F2 c/C

Le bit V/A permet la distinction entre les secteurs audio (= 0) et vidéo (= 1).

Le bif TR permet la distihction entre deux pistes correspondant aux pistes 0 et 1.
Le bi SG permetdardistinction entre trois segments correspondant aux segments|l, 2 et 3.
Le bif F permgetyla distinction entre

sequences couleur de quatre champs (0 a 3) pour le systeme 525/60

séquences couleur de huit champs (0 a 7) pour le systeme 625/50,

et séquences audio de cing champs (0 a 4) pour le systéme 525/60.

(0: 800 champs d'échantillons, 1 a 4: 801 champs d'échantillons)
Le bit C/C permet la distinction entre source composite (= 0)

et source de composant (= 1).

c) Protection: Le mot d'identification est protégé par un code ECC interne.
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4.3.3 Identification pattern

The first byte of the identification pattern (IDO) identifies a specified sync block of a helical
track. The second byte of the identification pattern (ID1) identifies a specified sector, track,
segment and field. Figure 31 shows the track, segment and field number in a frame.

a) Length: 16 bits (two bytes)

b) Arrangement

IDO: The sync block number (byte 2) follows a coded sequence, as shown in table 3.

— 31 -

The last IDO code of each sector is for postamble.

Table 3 — 1D0 Sync block number

Sector

Sync block number

Video sector V1

Video sector V2

Audio sector A0

Audio sector Al

Audio sector A2

Audio sector A3

525/60 625/50
FF to 95 FF to 81
7F to 15 7F 1001
FF to FA RFto F9
7F to 7A 7F to 79
3F to 3A 3F to 39
1F to 1A 1F to 19

ID1: The sector identification (byte 3) contains'the following information.

LSB MSB
0 1 2 3 4 5 6 7
V/IA TR SGO SG1 FO F1 F2 C/C

The V/A it distinguishes petween audio (= 0) and video (= 1) sectors.

The TR Rit distinguishes.between two tracks corresponding to track 0 and 1.

The SG bit distinguishes among three segments corresponding to segment 1, 2 and 3.

The F bit|distinguishes among

four field colour sequence (0 to 3) for 525/60 system,
€ight field colour seqguence (0 to 7) for 625/50 system

and five field audio sequence (0 to 4) for 525/60 system.
(0: 800 sample field, 1 to 4: 801 sample fields)

The C/C bit distinguishes between composite source (= 0)

and component source (= 1).

c) Protection: The identification pattern is protected by inner ECC.
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4.3.4 Champ de données

a) Le champ de données contient 162 octets de données (les octets de contréle ECC externe
sont considérés comme des données) et 14 octets de contrdle ECC interne.

b) Entrelacement: aucun

c) Protection: code ECC interne

Type: Reed Solomon.

Champ de Galois: GF (256)

Polyndme générateur de champ: X8 + X4 + X3 + X2 + 1,

ot X' sont des variables de position du champ binaire GF(2).

Ordre d'(tilisation: le terme le plus & gauche est algébriquement le plus significatiL, le plus
ancien dyi point de vue du calcul et le premier écrit sur la bande.

Polynbme générateur de code (GF(256)):

G(X) = (X+ 1)(X+ a)(X + a2)(X + a3)(X + a*)(X + a%) (X + ab) (X +aW)(X + aB)(X +|a%)
X + al0)(x + all)(x + al?)(x + al3)

ou a correspond a 02}, dans le GF(256).
Les caragteres de contrdle sont Ky3, K12, K11, K10, Ky, K83/K7, Ks, Ks, Ka, K3, K2, K}, Ko,
dans

K13X13 4 KioX12 + K11 X1 + KiogX10 + KgX9 +:KgX8 + K7 X7 + KgX® + KgX° + K X4 I+ K3 X3 +
Ko X2 + K1 X1 + Ky

obtenus ¢gomme reste aprés la division X*4D(X) par G(X),
ol
D(X) = Do X163 + ID1 X162 + B1g{ X161 + BygoX160 +  + BoX2 + B1 X1 + By
Formule e bloc de code intekne complet:

IDoXY7T ¥ ID; X176 + By X175 + BigoX174 + ... + BoX16 + By X15 + BoX14 + Ky3X13 1

K12X12 H...+ K2X2 + K]_Xl + Ko

4.3.5 Préambule de secteur

Tous les|secteurs sont précédés par les données FFy, qui sont converties en un préambule
de secteur par le codage de voie décrit en 4.5. Le préambule comprend une séquence de
démarrage d'horloge qui doit contenir la configuration CCp,.

LSB MSB

0 0 1 1 0 0 1 1

Le préambule qui précéde un secteur vidéo ou le premier secteur audio dans une piste doit
avoir une longueur de 120 octets. Le préambule qui précéde le deuxiéme, ou le troisieme, ou
le quatrieme secteur audio dans une piste doit avoir une longueur de 80 octets.

Lorsqu'un secteur est monté, un préambule approprié doit étre enregistré.
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4.3.4 Data field

a) The data field contains 162 data bytes (outer ECC check bytes are considered data) and
14 inner ECC check bytes

b) Interleaving: None

c) Protection: Inner ECC code

Type: Reed Solomon

Galois Field: GF (256)

Field generator polynomial: X8 + X4 + X3 + X2 + 1,

where X are place-keeping variables in GF(2), the binary field.

Order off use: the leftmost term is algebraically the most significant, the irsy in time
computationally and the first written to tape.

Code generator polynomial (GF(256)):

G(X) = (X+ 1)(X+ a)(X+ a2)(X+ ad)(X+ a*)(X+ a®)(X+ ab)(X + aP)(X + aB)(X + [a9)
X+ al0)(Xx + all)(X + al?)(X + al3)

where a Is given by 02}, in GF(256).
Check characters are K13, K12, K11, K10, Ko, Kg, K7, Kg, Ks," K4, K3, K2, K1, Ko,
in

K13X13 + K12X12 + K11X11 + K10X10 + Kng + K8X8 + K7X7 + K6X6 + K5X5 + K4X4 + K3X3 +
K2X2 + K]_Xl + Kp

obtained|as the remainder after dividing XX4D(X) by G(X),
where
D(X) = /[)OX]‘G?’ + /D]_X162 + 8161X161 + 3160X160 L 32X2 + B]_XJ' + By

Equation|of full inner code-hlock:

IDoXYT7 |+ ID1 X176 4.B1g X175 + BigoX174 + ... + BoX16 + B1X15 + Box14 + KygX13 +
K12X12 H...+ K2X2 + K]_Xl + Ko

4.3.5 Sectorpreamble

All sectors are preceded by data FF, which is converted to a sector preamble through the
channel coding described in 4.5. The preamble consists of a clock run-up sequence which
shall contain the pattern CCy,.

LSB MSB

0 0 1 1 0 0 1 1

The preamble that precedes a video sector or the first audio sector in a track shall be
120 bytes long. The preamble that precedes either the second, the third or the fourth audio
sector in a track shall be 80 bytes long.

When a sector is edited, an appropriate preamble shall be recorded.
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4.3.6 Postambule de secteur

Tous les secteurs sont suivis d'un «postambule» de secteur dont la longueur doit étre de
guatre octets. Il doit étre formé d'un mot de synchronisation et d'un mot d'identification.

4.4 Intervalle de montage

L'espace entre les secteurs d'une piste, a I'exclusion du «postambule» de secteur et du
préambule, est utilisé pour tenir compte des erreurs de rythme pendant le montage. Dans un
enregistrement original, l'intervalle de montage doit contenir le motif CCy. La longueur de
I'intervalle de montage varie selon I'emplacement.

45 Co

Le code
de répon

a) Le prdg

fage e Voie

classe IV

e voie doit étre un code de modulation I-NRZI brouillé, et le précodage\de
e partielle doit étre utilisé.
codage est établi par le générateur de polyndme g(x) = x2 + 1 commeé-indiqué ci-d¢ssous:
=X+
Données 9 X+l
en entrée
Dornnées
ep’sortie

IEC 402/2000

b) Le dijggramme de transition d'étatide I-NRZ| est comme indiqué ci-dessous:

Entrée / sortie
IEC 403/2000

c) Les données précodées doivent étre brouillées par le polyndme générateur de champs:
X+ X4+ X3+ X2+ 1

d) LSB doit étre écrit en premier sur la bande.

e) Le préambule doit étre une suite d’onde rectangulaire de période 2Tyin, OU Tin €st une

longu

eur de données minimale.
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4.3.6 Sector post-amble

All sectors are followed by a post-amble, the length of which shall be four bytes. It shall
consist of a sync pattern and an identification pattern.

4.4 Edit gap
The space between sectors on a track, exclusive of post-amble and preamble is used to

accommodate timing errors during editing. In an original recording the edit gap shall contain
the pattern CCy. The length of the edit gap varies according to the position.

4.5 Channel coding

The channel code shall be scrambled I-NRZI modulation code, and partial responsqg class IV
precoding shall be employed.

a) The drecoding is established by the polynomial generator g(x) = x2 + 1 @s’shown below:

Data out

IEC 402/2000

b) The dtate transition diagramme of I-NRZI is as shown below:

TNPUT /7 output
IEC 403/2000

c) Precoded data shall be scrambled by the field generator polynomial:
X8+ X4+ X3+ X2+ 1

d) LSB shall be written first to tape.

e) The preamble shall be a consecutive rectangular wave of which the period is 2T iy, Where
Tmin IS @ minimum data length.
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4.6 Signaux d'asservissement de suivi

Deux types de signaux d'asservissement de suivi, désignés signal pilote de suivi (TPS) et
signal de rythme de suivi (TTS), doivent étre enregistrés sur les pistes hélicoidales. Les
emplacements de ces signaux dans les pistes hélicoidales sont présentés a la figure 27, au
tableau 2 et a la figure 29. Il convient que ces sighaux ne soient pas effacés par réécriture au
cours du montage pour insertion.

4.6.1 TPS (signal pilote de suivi)

Un signal d'onde rectangulaire nominal de 4 MHz est enregistré sur la piste A et la piste C,
entre le quatrieme secteur audio et le deuxieme secteur vidéo, comme TPS. Les fréquences
doivent § STISE ; S ; pour le
systéme 625/50. La longueur de la zone d'enregistrement doit étre équivalente axde¢ux blocs
de synchronisation.

4.6.2 T[TS (signal de rythme de suivi)

Un signdl d'onde rectangulaire nominal de 400 kHz est enregistré sur la piste A entre le
premier $ecteur vidéo et le premier secteur audio, comme TTS. Les)fréquences doivent étre
précisémlent de 413 kHz pour le systéme 525/60 et 406 kHzpour le systéme 625/50. La
longueur|de la zone d'enregistrement doit étre équivalente a deux blocs de synchronisation.
Dix-sept pndes sont enregistrées sur la zone TTS.

4.7 Magnétisation
4.7.1 Ppolarité

La polarifé du flux enregistré sur les pistes hélicoidales n'est pas spécifiée.

4.7.2 Hgalisation d'enregistrement

Les caragtéristiques de fréquence duccourant d'enregistrement appliqué a la téte doivent étre
telles que la fréquence la plus ¢levée a enregistrer, c'est a dire 32,02 MHz pour le| systéme
525/60 ef 31,6 MHz pour le systéme 625/50, soit augmentée par rapport a 1 MHz de 2,4 dB
pour le systeme 525/60 et de\3,4 dB pour le systéme 625/50.

4.7.3 Niveau d'enregistrement

Le niveal du courant d'enregistrement appliqué a la téte doit étre optimisé pour g meilleur
rapport gignal/bruit en reproduction dans la gamme de fréquences depuis la moitié de la
fréquence deNyquist a la fréquence de Nyquist de la voie.

5 Répartition des données dans les secteurs vidéo
5.1 Introduction
Dans les secteurs vidéo, les données sont réparties d'une maniére qui peut étre obtenue par

le processus expliqué dans la présente section. Les données vidéo dans un champ vidéo sont
enregistrées en 12 secteurs vidéo dans trois paires de pistes hélicoidales.
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4.6 Tracking servo signals

Two kinds of tracking servo signals, named the tracking pilot signal (TPS) and the tracking
timing signal (TTS), shall be recorded on the helical tracks. The locations of these signals in

the helical tracks are shown in figure 27, table 2 and figure 29. These signals shou
over-written during insert editing.

4.6.1 TPS (tracking pilot signal)

Id not be

A nominal 4 MHz rectangular wave signal is recorded on track A and track C, between the
fourth audio sector and the second video sector, as the TPS. The precise frequencies shall be
4,13 MHz for the 525/60 system and 4,06 MHz for the 625/50 system. The length of recording

area shall be equivalent to two sync blocks

4.6.2 T[TS (tracking timing signal)

A nominal 400 kHz rectangular wave signal is recorded on track A, between the f
sector and the first audio sector, as the TTS. The precise frequencies Shall be 41
the 525/40 system and 406 kHz for the 625/50 system. The length ofcrecording ares
equivalent to two sync blocks. Seventeen waves are recorded on the TTS area.

4.7 Mapgnetization
4.7.1 Ppolarity

The polafity of the recorded flux on the helical tracks is:not specified.

4.7.2 Record equalization

The freqliency characteristics of the recordifig current applied to the head shall be

the highgst frequency to be recorded, that\is 32,02 MHz for the 525/60 system and

for the 6R5/50 system, is emphasized by 2,4 dB for the 525/60 system and 3,4 d
625/50 system with reference to thewgsponse at 1 MHz.

4.7.3 Record level
The level of the recordingretirrent applied to the head shall be optimized for the best

noise rafio in reproduction” in the frequency range from half the Nyquist frequen
Nyquist fequency of the channel.

5 Datg arrangement in video sectors

rst video
B kHz for
shall be

such that
81,6 MHz
B for the

signal to
Cy to the

5.1 Intjoduction

This section explains the arrangement of the data in the video sectors. The video data in one

video field are recorded in 12 video sectors in three pairs of helical tracks.
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5.2 Données enregistrées

Mille quatre cent quarante échantillons, composés de 720 échantillons de Y et de 360
échantillons de composantes Cr et Cb par ligne numérique active sont enregistrés comme le
définit la recommandation BT.601-5 de I'UIT-R.

La relation entre les signaux vidéo dans les domaines analogique et numérique et les
numéros d'adresse des échantillons numérisés est représentée a la figure 32 (systéme 525/6)
ou a la figure 33 (systéme 625/50).

Les données vidéo numériques a enregistrer sur la bande sont celles qui sont contenues dans
les lignes actives de 256 lignes consécutives (systéeme 525/60) ou 304 lignes consécutives
(systemer625/50)de chagque cthamp bierm quetes ctimg igmes dans tesperodes] de sup-
pression |verticale représentées a la figure 34 soient fixées au niveau du piédestdl pour le
systéme b25/60. Toute information en dehors des lignes numériques actives etdans [les six et
sept lignes représentées a la figure 34 (systeme 525/60) ou dans les huit let neluf lignes
représentées a la figure 35 (systéme 625/50) n'est pas enregistrée sur la batde.

Toutes Igs données vidéo et les données d'information a enregistrer. sont traitées comme des
données|d’'image vidéo dans le schéma suivant de compression des.données.

5.3 Brgssage des données

La séqugnce des données vidéo doit étre brassée selonAe\processus suivant.

5.3.1 Formation des groupes de données pour les*secteurs vidéo

Les donmées vidéo d'un champ de télévision*doivent étre partagées en deux groupes, le
groupe A et le groupe B, en prenant chague échantillon, pour chaque compopante de
luminancg et les deux composantes de chreminance, comme indiqué a la figure 36a.

Les donnges vidéo de chaque groupey A et B, doivent étre partagées en blocs DCT, ¢composés
chacun de quatre échantillons dans'le sens horizontal et de quatre échantillons dan$ le sens
vertical.

Chaque groupe, A et B, doitétre divisé en six sous-groupes de la maniére suivantd, comme
illustré afla figure 36b.

Chaque ploc DCT<dans les rangées impaires recoit un nombre 1, 5, 3, 1, 5, |3, ... en
commengant parllextrémité gauche et en allant vers I'extrémité droite de la rangée, gt chaque
bloc DCT| dans,les rangées paires recoit un chiffre 2, 6, 4, 2, 6, 4, ... de la méme mariere.

Les blocSTDCT avet Umnm Meme NuUMmero Sont TassSempies pour rorrmer urn groupe de 'onnées,
soit au total 12 sous-groupes Al, A2, ..., A6, B1, B2, ..., B6. Chaque groupe est enregistré
dans chaque secteur vidéo comme représenté a la figure 36¢.

5.3.2 Brassage a l'intérieur d'un secteur

Les blocs DCT de chaque sous-groupe doivent étre enregistrés dans un bloc de synchro-
nisation spécifié du secteur vidéo brasse.
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5.2 Recorded data

One thousand four hundred and forty samples, consisting of 720 samples of Y and
360 samples each of both Cr and Cb components per digital active line are recorded as
defined in ITU-R Recommendation BT.601-5.

The relationship between video signals in the analogue and digital domains together with
the address numbers of the digitized samples is shown in figure 32 (525/60 system) or in
figure 33 (625/50 system).

The digital video data to be recorded on tape are those which are contained within the active
lines of 256 consecutive lines (525/60 system) or 304 consecutive lines (625/50 system) from
each fielg—aithougtrthefivetimes T verticat btankmgperods strowm T figure 34—arg fixed to
pedestal [level for 525/60 system. Any information outside the digital active lines and|in the six
and sevgn lines shown in figure 34 (525/60 system) or in the eight and nine.lines shown in
figure 35|(625/50 system), is not recorded on tape.

All the video data and information data to be recorded are processed_ds video image data in
the following data compression scheme.

5.3 Data shuffling

The seguUence of the video data shall be shuffled in the following process.

5.3.1 Formation of data groups for video sectors

The videp data in a television field shall be divide@dinto two groups, group A and grqup B, by
taking every other sample, for each of the luminance and two chrominance compopents, as
illustrated in figure 36a.

The video data in each group, A and(B, shall be divided into DCT blocks, each [of which
consists pf four samples horizontally. by four samples vertically.

Each group, A and B, shall ,be’/ divided into six subgroups in the following mdgnner, as
illustrated in figure 36b.

Each DC[T block in the odd rows is given a number 1, 5, 3, 1, 5, 3, ... starting from the left end
to the right end of theyow, and each DCT block in the even rows is given a nhumber 2, 6, 4, 2,
6, 4, ... in the samédway.

The DCT| blocks with a same number are gathered to form a data group, that is h total of
12 subgrpups in total, Al, A2, ..., A6, B1, B2, ..., B6. Each group is recorded in eapch video
sector as SNMOWM 111 [Igure 36¢.

5.3.2 Intrasector shuffling

The DCT blocks in each subgroup shall be recorded in a specified sync block of the shuffled
video sector.
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Un numéro de bloc DCT (2) dans un sous-groupe numéroté comme illustré a la figure 36d qui
sera enregistré a un certain emplacement d'un bloc de synchronisation, doit étre déduit par
un ordre d'enregistrement dans le bloc de synchronisation (sblk) et le nhuméro de bloc de
synchronisation (sync) avec la formule suivante.

Z=(PRM x b) % (HBLK x VBLK)

b = SPRM x SBLK x int [(sync + SCOFF + CRMOFF)/2] x 2 + 2 x sblk + (sync % 2)

ou

%
int [ ]

sync

sblk

SCO
PRM
HBL}
VBLH

SPR
SBLH

CRM

indique que le reste de la division est pris;

IOFF

indique une intégrale d'opération;

est le numéro de bloc de synchronisation dans le secteury= de
pour 525/60, 0 a 113 pour 625/50;

est I’ordre de bloc DCT dans un bloc de synchronisation =de 0 a 19
a 9 pour Cr et Cb;

est le décalage de secteur qui est donné au tableau\4,
est le nombre premier = 913 pour 525/60; 1 08% pour 625/50;

est le nombre de blocs DCT dans une rangée = 30 pour Y, 15 pour C

0 a 95

pourY, O

et Cb;

est le nombre de blocs DCT dans tine colonne = 32 pour 525/60, 38

pour 625/50;
est le nombre premier = 47 pour 525/60, 35 pour 625/50;

est le nombre de blocs DCT dans un bloc de synchronisation = 20 p
pour Cr et Cb;

est une constante = 0 pour‘Y, 2 pour Cr et Cbh.

Tableau 4 — Décalage de secteur pour les systemes 525/60 et 625/50

bur Y, 10

Sous-groupe Décalage de secteur
525/60 625/50

Al 0 0

A2 48 58
B6 16 20
B5 64 76
A3 32 38
B2 48 58
B1 0 0

A5 64 76
A6 16 20
B4 80 96
B3 32 38
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A DCT block number (2) in a subgroup numbered as shown in figure 36d which will be
recorded in a certain position of a sync block, shall be derived from the recording order in the

sync block (sblk) and sync block number (sync) with the following formula.

Z=(PRM x b) % (HBLK x VBLK)

b = SPRM x SBLK x int [(sync + SCOFF + CRMOFF)/2] x 2 + 2 x sblk + (sync % 2)

where

%
int [

indicates that the remainder after division is taken;

mdicatac an ntanaral nart of anaration:
rHoTeTtt cH- e gtar—part— oo peratrot

sync

sblk

SCO
PRM
HBL}

VBLH

SPR
SBLH

CRM

lOFF

is the sync block number in the sector = from 0 to 95 for 525/60;
0 to 113 for 625/50;

is the order of DCT block in a sync block = from 0 to 19\for Y,
0 to 9 for Cr and Cb;

is the sector offset which is given in table 4;
is a prime number = 913 for 525/60; 1 087 for 625/50;

is the number of DCT blocks in a row = 80 for Y, 15 for Cr
and Cb;

is the number of DCT blocks in a column = 32 for 525/60, 38
for 625/50;

is a prime number = 47 for 525/60, 35 for 625/50;

is the number of DCT blocks.inva sync block = 20 for Y, 10 for Cr
and Cb;

is a constant = 0 for Y,.2for Cr and Cb.

Table 4 — Sector offset for 525/60 and 625/50 systems

Subgroeup Sector offset
525/60 625/50
Al 0 0
A2 48 58
B6 16 20
B5 64 76
A3 32 38
B2 48 58
B1 0 0
A5 64 76
A6 16 20
B4 80 96
B3 32 38
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5.4 DCT (transformé de cosinus discret)

La formule suivante est applicable aux DCT.

2

-1 N-1
X, = Cu Cy k; Xy a,; by

N 2 j+1 2 k+1
ou a,; = cos%, by = cos%T
N=4 pour u, v=0,1,...., N-1
1 pour u=0 1 pour v=0
Cu: r— CV:_

Les basds DCT sont a 16 bits. Le coefficient DCT de la sortie DCT &8t constitué d]
de 12 bits et d’une fraction de 4 bits.

5.5 Quhntification

=1 dans les autres cas =1 danSs’les autre$ cas

un entier

Les coefficients DCT doivent étre quantifiés en conforiité avec la formule suivante et le

tableau §.

La valeur
pour les

d'une sortie quantifiée correspond au signexdu coefficient DCT d'entrée. Les va

gg_ac, s

tableau §.

Valeur absolue de coefficient DCT) quantifié (AC) = int

sft_dc(n)-1
Valeur absolue de caeefficient DCT quantifié (DC) = int PP* 2 E

ou

C estlavaleur absolue de coefficient DCT AC/DC,

absolue pour les coefficients AC est donnée par la premiére équation. La valel
coefficients DC est donnée par la deuxiéme équation. Le signe positif o

r absolue
u négatif

lleurs de

t_ac et sft_dc correspondant a ¢haque indice de quantification n sont dopnées au

HC x qqg_ac(n) + osft _ac(n)-1 E
E zsft _ ac(n) E

H Zsft_dc(n) E

n estl'indice de quantification.
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5.4 DCT (discrete cosine transform)

The following formula shall be applicable for DCT.

2

-1 N-1
X, = Cu Cy k; Xy a,; by

j + +
where au. = Coswy bvk = Cosw
I/ 2N 2N
N=4 foru,v=0,1, ..., N-1
1 foru=0 1 forv=0
Cu: r— CV: ——
J2 V2
=1 for other cases =1 for other cases

The DCT]

4-bit fraction.

5.5 Qufntization

The DCT|
table 5.

The absq
DC coeff
output cd

sft_dc corresponding to each quantization index n are given in table 5.

Absolute

Absolutg

where
C i

bases are 16 bits. The DCT coefficient of DCT output consists of 12-bit inf]

coefficients shall be quantized in accordance\with the following formula

lute value for AC coefficients is given by the first equation. The absolute
cients is given by the second equation. The positive or negative sign of a (
rresponds to the sign of the input®CT coefficient. The values of qg_ac, s

HC x qqg_ac(n) + osft _ac(n)-1 E
E zsft _ ac(n) E

value of quantized DCT_goefficient (AC) = int

+ zsft_dc(n)—l El

value of quantized DCT coefficient (DC) = int E S do(n) E

s\the absolute value of AC/DC DCT coefficient,

eger and

and with

value for
uantized
t _ac and

n is the quantization index.
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Indice n | sft_ac qq_ac sft_dc ndice n | sft_ac qq_ac sft_dc
0 9 128 2 64 15 153 6
1 10 181 2 65 15 146 6
2 10 128 3 66 15 140 6
3 11 181 3 67 15 134 6
4 11 128 4 68 15 128 6
5 12 245 4 69 16 245 6
6 12 235 4 70 16 235 6
7 12 225 4 71 16 225 6
8 12 216 4 72 16 216 6
9 12 207 4 73 16 207 6

10 12 198 4 74 16 198 6
TT TZ T90 T 75 T6 T90 6
12 12 182 4 76 16 182 6
13 12 174 4 77 16 174 6
14 12 167 4 78 16 167 6
15 12 160 4 79 16 160 6
16 12 153 4 80 16 153 6
17 12 146 4 81 16 146, 6
18 12 140 4 82 16 120 6
19 12 134 4 83 16 134 6
20 12 128 5 84 16 128 6
21 13 245 5 85 17 245 6
22 13 235 5 86 17 235 6
23 13 225 5 87 17 225 6
24 13 216 5 88 17 216 6
25 13 207 5 89 17 207 6
26 13 198 5 90 17 198 6
27 13 190 5 91 17 190 6
28 13 182 5 92 17 182 6
29 13 174 5 93 17 174 6
30 13 167 5 94 17 167 6
31 13 160 5 95 17 160 6
32 13 153 5 96 17 153 6
33 13 146 5 97 17 146 6
34 13 140 5 98 17 140 6
35 13 134 5 99 17 134 6
36 13 128 6 100 17 128 6
37 14 245 6 101 18 245 6
38 14 2385 6 102 18 235 6
39 14 225 6 103 18 225 6
40 14 216 6 104 18 216 6
41 14 207 6 105 18 207 6
42 14 198 6 106 18 198 6
43 14 190 6 107 18 190 6
44 14 182 6 108 18 182 6
45 14 174 6 109 18 174 6
46 14 167 6 110 18 167 6
47 14 160 6 111 18 160 6
48 14 153 6 112 18 153 6
49 14 146 6 113 18 146 6
50 14 140 6 114 18 140 6
51 14 134 6 115 18 134 6
52 14 128 6 116 18 128 6
53 15 245 6 117 19 245 6
54 15 235 6 118 19 235 6
55 15 225 6 119 19 225 6
56 15 216 6 120 19 216 6
57 15 207 6 121 19 207 6
58 15 198 6 122 19 198 6
59 15 190 6 123 19 190 6
60 15 182 6 124 19 182 6
61 15 174 6 125 19 174 6
62 15 167 6 126 19 167 6
63 15 160 6 127 19 128 6
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Table 5 — Quantization

Index n sft_ac qg_ac sft_dc Index n sft_ac qg_ac sft_dc
0 9 128 2 64 15 153 6
1 10 181 2 65 15 146 6
2 10 128 3 66 15 140 6
3 11 181 3 67 15 134 6
4 11 128 4 68 15 128 6
5 12 245 4 69 16 245 6
6 12 235 4 70 16 235 6
7 12 225 4 71 16 225 6
8 12 216 4 72 16 216 6
9 12 207 4 73 16 207 6
10 12 198 4 74 16 198 6
TT TZ T90 T 75 16 T90 6
12 12 182 4 76 16 182 6
13 12 174 4 77 16 174 6
14 12 167 4 78 16 167 6
15 12 160 4 79 16 160 6
16 12 153 4 80 16 153 6
17 12 146 4 81 16 146 6
18 12 140 4 82 16 140 6
19 12 134 4 83 16 134 6
20 12 128 5 84 16 128 6
21 13 245 5 85 17 245 6
22 13 235 5 86 17 235 6
23 13 225 5 87 17 225 6
24 13 216 5 88 17 216 6
25 13 207 5 89 17 207 6
26 13 198 5 90 17 198 6
27 13 190 5 91 17 190 6
28 13 182 5 92 17 182 6
29 13 174 5 93 17 174 6
30 13 167 5 94 17 167 6
31 13 160 5 95 17 160 6
32 13 153 5 96 17 153 6
33 13 146 5 97 17 146 6
34 13 140 5 98 17 140 6
35 13 134 5 99 17 134 6
36 13 128 6 100 17 128 6
37 14 245 6 101 18 245 6
38 14 235 6 102 18 235 6
39 14 225 6 103 18 225 6
40 14 216 6 104 18 216 6
41 14 207 6 105 18 207 6
42 14 198 6 106 18 198 6
43 14 190 6 107 18 190 6
44 14 182 6 108 18 182 6
45 14 174 6 109 18 174 6
AB 14 167 6 110 18 167 6
47 14 160 6 111 18 160 6
48 14 153 6 112 18 153 6
49 14 146 6 113 18 146 6
50 14 140 6 114 18 140 6
51 14 134 6 115 18 134 6
52 14 128 6 116 18 128 6
53 15 245 6 117 19 245 6
54 15 235 6 118 19 235 6
55 15 225 6 119 19 225 6
56 15 216 6 120 19 216 6
57 15 207 6 121 19 207 6
58 15 198 6 122 19 198 6
59 15 190 6 123 19 190 6
60 15 182 6 124 19 182 6
61 15 174 6 125 19 174 6
62 15 167 6 126 19 167 6
63 15 160 6 127 19 128 6
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5.6 VLC (code de longueur variable)

Seize coefficients DCT quantifiés dans un bloc DCT sont balayés a partir du coin supérieur
gauche en zigzag jusqu'au coin inférieur droit et chaque coefficient DCT rec¢oit un numéro
de 0 a 15 dans l'ordre du balayage, comme indiqué ci-dessous.

DC | ACO1 | ACO2 | ACO3 DC | ACO1 | ACO2 | ACO3
0 1 5 6 0 1 5 6
AC10 | AC11 | AC12 | AC13 AC10 | AC11 | AC12 | EOB
2 4 7 12 2 4 7 12
AC20 | AC21 | AC22 | AC23 AC20 | AC21 | AC22

3 8 11 13 3 8 11 13
AC30 | AC31 | AC32 | AC33 AC30 | AC31

9 10 14 15 9 10 14 15

5.6.1 VILC de 0 (composante DC)
La VLC du coefficient 0 doit é&tre comme indiqué ci-dessous.

a) Le premier bit doit indiquer le signe positif ou négatif du cgefficient DCT quartifié 0; 0
pour positif ou zéro, 1 pour négatif.

b) Les dutres bits doivent indiquer la valeur absolue du c@efficient DCT quantifié d, avec le
LSB d'abord et une longueur de code de 16 — sft_dc(#) bits.

Valeur absolue de coefficient quantifié

A
v

Premiel bit |[SIGN|LSB MSB || Dernier bit

5.6.2 VLC de 1 a 15 (composantesvAC)

La VLC @'une composante AC ‘est constituée de deux parties, la partie de code d'entropie
(ECP) et|la partie valeur (VP)y.comme illustré ci-dessous.

Partie de code d'entropie Partie valeur

A
v
A
\4

Premier pit SIGN | LSB MSB ||Dernier bit

5.6.2.1 Partie de code d'entropie (ECP)

Chacun des coefficients DCT quantifiés 1 a 15 doit étre classé dans les catégories 0 a 13 en fonc-
tion de sa valeur absolue selon le tableau 6, et dans la catégorie 14 mentionnée ci-dessous.

La partie ECP du coefficient DCT quantifié n est obtenue en se référant aux tableaux 7 et 8
avec le numéro de catégorie du coefficient n, appelé CCCC, et le numéro de catégorie du
coefficient n-1, appelé PPPP. Lorsque n est 1, le numéro de catégorie PPPP doit étre la
catégorie 14.
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5.6 VLC (variable length code)
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Sixteen quantized DCT coefficients in a DCT block are scanned from the top-left corner to the
bottom right corner in zigzag fashion, and each DCT coefficient is given a number from 0 to
15 in the order of the scanning, as shown below.

5.6.1 VLC of 0 (DC component)

The VLC|of the coefficient 0 shall be as shown below.

a) The first bit shall indicate the positive or negative sign of the quantized DCT coe

0 for positive or zero, 1 for negative.

b) The dther bits shall indicate the absolute value of the quantized DCT coefficient O

LSB first and a code length of 16 — sft_dc(n) bits.

DC | ACO1 | ACO2 | ACO3 DC | ACO1 | ACO2 | ACO3
0 1 5 6 0 1 5 6
AC10 | AC11 | AC12 | AC13 AC10 | AC11 | AC12 | EOB
2 4 7 12 2 4 7 12
AC20 | AC21 | AC22 | AC23 AC20 | AC21 | AC22

3 8 11 13 3 8 11 13
AC30 | AC31 | AC32 [ AC33 AC30 | AC31

9 10 14 15 9 10 14 15

Absolute value of quantized‘coefficient

\4

A

ficient O;

| with the

Firgt bit |ISIGN| LSB

MSB

Last bit

5.6.2 VLC of 1to 15 (AC components)

The VLC of an AC component consists of two parts, the entropy code part (ECP

value paft (VP), as illustrated below.

Entropy code part

A

Value part

A

First bit

SIGN

LSB

MSB

and the

Last bit

5.6.2.1 Entropy code part (ECP)

Each of the quantized DCT coefficients 1 to 15 shall be classified to category 0 to 13
depending on its absolute value according to table 6, and to category 14 mentioned below.

The ECP for quantized DCT coefficient n is obtained by referring to table 7 and 8 with the
category number of the coefficient n, which is named CCCC, and the category number of the
coefficient n-1, which is named PPPP. When n is 1, the category number PPPP shall be

category 14.
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Dans le cas ou les coefficients DCT n a 15 sont tous zéro, la catégorie 14 qui signifie fin de
bits (EOB), peut étre choisie comme CCCC pour n en ignorant n+1 par la suite, au lieu de

choisir la

catégorie 0 comme CCCC de n a 15.

Tableau 6 — Conversion de catégorie

Catégorie Valeur absolue du
coefficient DCT quantifié
0
1
2a3

5.6.2.2

4a7
8al5
16 a31
32 a63
64 a 127
128 a 255
256 a 511
512 41023
1024 42047
2 048 a4 095
4096758 191

© 00 N O Ok~ WN P O

B oR e
N R O

=
w

Partie valeur (VP)

Lorsque CCCC est égal a 0 ou 14, la partie VP n'existe pas.

Lorsque [CCCC est égal a 1, le premier hit<indique le signe positif ou négatif du ¢

DCT quahtifié, 1 pour négatif et les autres bits n'existent pas.

Lorsque CCCC est égal a un chiffre-compris en 2 et 13, le premier bit indique le sig
f du coefficient DCT quantifié et les autres bits indiquent un code de valeu
du coefficient DCT quantifié,.c'est-a-dire la valeur absolue du coefficient DCT quanti

ou négat

oCCCC-1

Le signe

avec le LSB d'aberd et une longueur de code de CCCC.
plus ou moinssindique 0 pour positif ou zéro, 1 pour négatif.

(Valeur absolue du coefficient quantifi¢) — 2€CCC-1

\4

A

oefficient

he positif
absolue
fié moins

Premier

bit |SIGN| LSB

MSB

Dernier bit
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In the case where the DCT coefficients n to 15 are all zero, category 14 which means end of
bits (EOB), may be chosen as CCCC for n, ignoring n+l onwards, instead of choosing

category 0 as CCCC for each of nto 15.

Table 6 — Category conversion

5.6.2.2 |Value part (VP)

When C(

When CECC is 1, the first bit indicates the.positive or negative sign of the quanti

coefficiern

When CECC is 2 to 13, the first bit indicates the positive or negative sign of the ¢
DCT coefficient, and the other bits.indicate a code of absolute value of the quanti
t, that is, absolute vallie) of quantized DCT coefficient minus 2€CCC-1 with

coefficiern

Category Absolute value of
quantized DCT coefficient

0 0
1 1
2 2to3
3 4t07
4 8to 15
5 16 to 31
6 32 t0 63
7 64 to 127
8 128 to 255
9 256 to 511
10 512 to 1 023
11 1024 to 2 047
12 2 048 to 4 095
13 4 096 tor8 191

CC is 0 or 14, the VP does not exist.

t, 1 for negative, and the other bits¢do not exist.

first and p code length of CCCC.

The posit

First

ive or negative sign indicates as 0 for positive or zero, 1 for negative.

bit

(Absolute value of quantized coefficient) — 2€CCC-1

\4

A

SIGN

LSB

MSB

zed DCT

juantized
zed DCT

the LSB

Last bit
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Tableau 7 — VLC pour composante de luminance

PPPP | CCCC VLC PPPP [ CCCC VLC
0 0 00 3 12 111111111110
0 1 01 3 13 111111111111
0 2 10 3 14 11111110
0 3 110 4 0 1110
0 4 1110 4 1 010
0 5 11110 4 2 011
0 6 111110 4 3 00
0 7 1111110 4 4 10
0 8 11111110 4 5 110
0 9 1111111100 4 6 11110
0 10 1111111101 4 7 111110
0 11 1111111110 4 8 1111110
0 12 11111111110 4 9 1111111100
0 13 11111111111 4 10 1111111101
1 0 00 4 11 111111410
1 1 01 4 12 11131%¥21110
1 2 10 4 13 11rp1111111
1 3 110 4 14 11111110
1 4 1110 5 0 11110
1 5 11110 5 1 1110
1 6 1111110 5 2 110
1 7 11111110 5 3 00
1 8 111111110 S 4 01
1 9 11111111100 5 5 10
1 10 11111111101 5 6 111110
1 11 11111111110 5 7 1111110
1 12 111111111110 5 8 11111110
1 13 111111111111 5 9 11111111100
1 14 111110 5 10 11111111101
2 0 110 5 11 11111111110
2 1 00 5 12 111111111110
2 2 01 5 13 111111111111
2 3 10 5 14 111111110
2 4 1110 6 0 11110
2 5 11110 6 1 1110
2 6 111110 6 2 010
2 7 1111110 6 3 011
2 8 111111110 6 4 00
2 9 11111111100 6 5 10
2 10 11111111101 6 6 110
2 11 11111111110 6 7 111110
2 12 111111111110 6 8 11111110
2 13 111111111111 6 9 111111110
2 Iz TITTTIIT0 6 10 TITIITTIIo0
3 0 1110 6 11 11111111101
3 1 110 6 12 11111111110
3 2 00 6 13 11111111111
3 3 01 6 14 1111110
3 4 10 7 0 11110
3 5 11110 7 1 1010
3 6 111110 7 2 1011
3 7 1111110 7 3 100
3 8 111111110 7 4 110
3 9 11111111100 7 5 00
3 10 11111111101 7 6 01
3 11 11111111110 7 7 1110
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Table 7 — VLC for luminance component

PPPP | CCCC VLC PPPP [ CCCC VLC
0 0 00 3 12 111111111110
0 1 01 3 13 111111111111
0 2 10 3 14 11111110
0 3 110 4 0 1110
0 4 1110 4 1 010
0 5 11110 4 2 011
0 6 111110 4 3 00
0 7 1111110 4 4 10
0 8 11111110 4 5 110
0 9 1111111100 4 6 11110
0 10 1111111101 4 7 111110
0 11 1111111110 4 8 1111110
0 12 11111111110 4 9 1111111100
0 13 11111111111 4 10 1111111101
1 0 00 4 11 11111171410
1 1 01 4 12 11111111110
1 2 10 4 13 19141111111
1 3 110 4 14 141111110
1 4 1110 5 0. 11110
1 5 11110 5 1 1110
1 6 1111110 5 2 110
1 7 11111110 5 3 00
1 8 111111110 5 4 01
1 9 11111111100 5 5 10
1 10 11111111101 5 6 111110
1 11 11111111110 5 7 1111110
1 12 111111111110 5 8 11111110
1 13 111111111111 5 9 11111111100
1 14 111110 5 10 11111111101
2 0 110 5 11 11111111110
2 1 00 5 12 111111111110
2 2 01 5 13 111111111111
2 3 10 5 14 111111110
2 4 1110 6 0 11110
2 5 11110 6 1 1110
2 6 111110 6 2 010
2 7. 1111110 6 3 011
2 8 111111110 6 4 00
2 9 11111111100 6 5 10
2 10 11111111101 6 6 110
2 11 11111111110 6 7 111110
2 12 111111111110 6 8 11111110
2 13 111111111111 6 9 111111110
4 Iz TITIITTI0 6 10 LI 0 O O VAV
3 0 1110 6 11 11111111101
3 1 110 6 12 11111111110
3 2 00 6 13 11111111111
3 3 01 6 14 1111110
3 4 10 7 0 11110
3 5 11110 7 1 1010
3 6 111110 7 2 1011
3 7 1111110 7 3 100
3 8 111111110 7 4 110
3 9 11111111100 7 5 00
3 10 11111111101 7 6 01
3 11 11111111110 7 7 1110
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Tableau 7 — VLC pour composante de luminance  (suite)

PPPP | CCCC VvLC PPPP | CCCC VLC

7 8 111110 11 4 11010

7 9 11111110 11 5 11011

7 10 |1111111100 11 6 1100

7 11 |1111111101 11 7 1110

7 12 | 1111111110 11 8 010

7 13 | 1111111111 11 9 00

7 14 | 1111110 11 10 |10

8 0 1010 11 11 |o11

8 1 1011 11 12 | 11110

8 2 1110 11 13 |1111111110

8 3 010 11 14 | 1111111111

8 4 011 12 0 11111110

8 5 100 12 1 1011111

8 6 110 12 2 1111110

8 7 00 12 3 101110

8 8 11110 12 4 111410

8 9 111110 12 5 10440

8 10 |11111100 12 6 14110

8 11 |11111101 12 7 1010

8 12 | 11111110 12 8 100

8 13 | 111111110 12 9 00

8 14 |111111111 12 10 |01

9 0 1110 12 11 | 110

9 1 000 12 12 |1110

9 2 001 12 13 |1011110

9 3 010 12 14 |11111111

9 4 011 13 0 11111110

9 5 100 13 1 1111110

9 6 101 13 2 111110

9 7 110 13 3 01110

9 8 11110 13 4 01111

9 9 111110 13 5 0110

9 10 | 11241100 13 6 1110

9 11 | 11mM4101 13 7 010

9 12 11111110 13 8 110

9 13~\"111111110 13 9 00

9 14~ | 111111111 13 10 |10

10 0 111111110 13 11 | 11110

10 1 11111110 13 12 |111111110

10 2 1111110 13 13 |1111111110

10 3 111110 13 14 |1111111111

10 4 11100 14 0 000

10 5 11101 14 1 001

10U |9 1U1LU 14 Z UlU

10 7 100 14 3 011

10 8 110 14 4 10

10 9 00 14 5 110

10 10 |01 14 6 1110

10 11 |1011 14 7 111110

10 12 | 11110 14 8 1111110

10 13 |1111111110 14 9 11111110

10 14 |1111111111 14 10 |1111111100

11 0 111111110 14 11 | 1111111101

11 1 11111110 14 12 | 1111111110

11 2 1111110 14 13 |1111111111

11 3 111110 14 14 | 11110
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Table 7 — VLC for luminance component (continued)

PPPP | CCCC VvLC PPPP | CCCC VLC
7 8 111110 11 4 11010
7 9 11111110 11 5 11011
7 10 |1111111100 11 6 1100
7 11 |1111111101 11 7 1110
7 12 | 1111111110 11 8 010
7 13 | 1111111111 11 9 00
7 14 | 1111110 11 10 |10
8 0 1010 11 11 |o11
8 1 1011 11 12 |11110
8 2 1110 11 13 [1111111110
8 3 010 11 14 |[1111111111
8 4 011 12 0 11111110
8 5 100 12 1 1011111
8 6 110 12 2 1111110
8 7 00 12 3 101110
8 8 11110 12 4 111110
8 9 111110 12 5 101410
8 10 |11111100 12 6 11110
8 11 |11111101 12 7 1010
8 12 | 11111110 12 8 100
8 13 | 111111110 12 9 00
8 14 |111111111 12 10 |o1
9 0 1110 2] 11 | 110
9 1 000 12 12 | 1110
9 2 001 12 13 | 1011110
9 3 010 12 14 [11111111
9 4 011 13 0 11111110
9 5 100 13 1 1111110
9 6 101 13 2 111110
9 7 110 13 3 01110
9 8 11110 13 4 01111
9 9 111110 13 5 0110
9 10 | 11241100 13 6 1110
9 11 | 11m4101 13 7 010
9 12 11111110 13 8 110
9 13~\['111111110 13 9 00
9 12~ | 111111111 13 10 |10
10 0 111111110 13 11 |11110
10 1 11111110 13 12 [111111110
19 2 1111110 13 13 [1111111110
10 3 111110 13 14 |1111111111
10 4 11100 14 0 000
10 5 11101 14 1 001
1U |9 1U1U 14 Z UlU
10 7 100 14 3 011
10 8 110 14 4 10
10 9 00 14 5 110
10 10 |01 14 6 1110
10 11 |1011 14 7 111110
10 12 | 11110 14 8 1111110
10 13 |1111111110 14 9 11111110
10 14 |1111111111 14 10 |[1111111100
11 0 111111110 14 11 | 1111111101
11 1 11111110 14 12 |1111111110
11 2 1111110 14 13 |1111111111
11 3 111110 14 14 |[11110
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Tableau 8 — VLC pour composantes de chrominance

PPPP | CCCC VLC PPPP | CCCC VLC
0 0 0 3 12 1111111110
0 1 10 3 13 1111111111
0 2 110 3 14 111110
0 3 1110 4 0 110
0 4 11110 4 1 00
0 5 111110 4 2 01
0 6 1111110 4 3 10
0 7 111111100 4 4 1110
0 8 1111111010 4 5 11110
0 9 1111111011 4 6 1111110
0 10 1111111100 4 7 11111110
0 11 1111111101 4 8 1111111100
0 12 1111111110 4 9 1111111101
0 13 1111111111 4 10 111111111060
1 0 10 4 11 11111143101
1 1 0 4 12 11111421110
1 2 110 4 13 11141111111
1 3 1110 4 14 111110
1 4 111110 5 0 010
1 5 1111110 5 1 011
1 6 11111110 5 2 110
1 7 1111111100 5 3 00
1 8 11111111010 5 4 10
1 9 11111111011 5 5 1110
1 10 11111111100 5 6 11110
1 11 11111111101 5 7 1111110
1 12 11111111110 5 8 111111100
1 13 11111111111 5 9 111111101
1 14 11110 5 10 1111111100
2 0 00 5 11 1111111101
2 1 01 5 12 1111111110
2 2 10 5 13 1111111111
2 3 110 5 14 111110
2 4 1110 6 0 010
2 5 111110 6 1 00
2 6 1111110 6 2 10
2 7 111111100 6 3 011
2 8 1111111010 6 4 110
2 9 1111111011 6 5 1110
2 10 1111111100 6 6 11110
2 11 1111111101 6 7 1111110
2 12 1111111110 6 8 111111100
2 13 1111111111 6 9 111111101
2 = 1116 6 16 5 o o s
3 0 110 6 11 1111111101
3 1 00 6 12 1111111110
3 2 01 6 13 1111111111
3 3 10 6 14 111110
3 4 1110 7 0 000
3 5 11110 7 1 001
3 6 1111110 7 2 010
3 7 111111100 7 3 10
3 8 1111111010 7 4 011
3 9 1111111011 7 5 110
3 10 1111111100 7 6 1110
3 11 1111111101 7 7 11110
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Table 8 — VLC for chrominance components
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PPPP | CCCC VLC PPPP | CCCC VLC
0 0 0 3 12 1111111110
0 1 10 3 13 1111111111
0 2 110 3 14 111110
0 3 1110 4 0 110
0 4 11110 4 1 00
0 5 111110 4 2 01
0 6 1111110 4 3 10
0 7 111111100 4 4 1110
0 8 1111111010 4 5 11110
0 9 1111111011 4 6 1111110
0 10 1111111100 4 7 11111110
0 11 1111111101 4 8 1111111100
0 12 1111111110 4 9 1111111101
0 13 1111111111 4 10 11111111100
1 0 10 4 11 111111030501
1 1 0 4 12 11111%21110
1 2 110 4 13 11041111111
1 3 1110 4 14 111110
1 4 111110 5 0 010
1 5 1111110 5 3 011
1 6 11111110 5 2 110
1 7 1111111100 5 3 00
1 8 11111111010 5 4 10
1 9 11111111011 5 5 1110
1 10 11111111100 5 6 11110
1 11 11111111101 5 7 1111110
1 12 11111111110 5 8 111111100
1 13 11111111111 5 9 111111101
1 14 11110 5 10 1111111100
2 0 00 5 11 1111111101
2 1 01 5 12 1111111110
2 2 10 5 13 1111111111
2 3 110 5 14 111110
2 4 1110 6 0 010
2 5 111110 6 1 00
2 6 1111110 6 2 10
2 7 111111100 6 3 011
2 8 1111111010 6 4 110
2 9 1111111011 6 5 1110
2 10 1111111100 6 6 11110
2 11 1111111101 6 7 1111110
2 12 1111111110 6 8 111111100
2 13 1111111111 6 9 111111101
2 s 1116 6 16 5 o o s o e
3 0 110 6 11 1111111101
3 1 00 6 12 1111111110
3 2 01 6 13 1111111111
3 3 10 6 14 111110
3 4 1110 7 0 000
3 5 11110 7 1 001
3 6 1111110 7 2 010
3 7 111111100 7 3 10
3 8 1111111010 7 4 011
3 9 1111111011 7 5 110
3 10 1111111100 7 6 1110
3 11 1111111101 7 7 11110
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Tableau 8 — VLC pour composantes de chrominance (suite)

PPPP | CCCC VLC PPPP [ CCCC VLC
7 8 1111100 11 4 0110
7 9 11111010 11 5 1110
7 10 11111011 11 6 000
7 11 11111100 11 7 001
7 12 11111101 11 8 10
7 13 11111110 11 9 010
7 14 11111111 11 10 110
8 0 1110 11 11 01111
8 1 00 11 12 11110
8 2 10 11 13 111111110
8 3 010 11 14 111111111
8 4 011 12 0 1111110
8 5 110 12 1 111110
8 6 11110 12 2 11100
8 7 11111000 12 3 11101
8 8 11111001 12 4 0110
8 9 11111010 12 5 000
8 10 11111011 12 6 001
8 11 11111100 12 7 010
8 12 11111101 12 8 100
8 13 11111110 12 9 101
8 14 11111111 12 10 110
9 0 011110 12 11 0111
9 1 011111 12 12 11110
9 2 01110 12 13 11111110
9 3 11110 12 14 11111111
9 4 0110 13 0 111110
9 5 000 13 1 01110
9 6 001 13 2 01111
9 7 010 13 3 11110
9 8 10 13 4 0110
9 9 110 13 5 000
9 10 1110 13 6 10
9 11 111110 13 7 001
9 12 1131110 13 8 010
9 13 11111110 13 9 110
9 14 11111111 13 10 1110
10 0 1111110 13 11 11111100
10 1 111101 13 12 11111101
10 2 111110 13 13 11111110
10 3 01110 13 14 11111111
10 4 0110 14 0 00
10 5 1110 14 1 01
10 7 001 14 3 110
10 8 10 14 4 1110
10 9 010 14 5 111110
10 10 110 14 6 1111110
10 11 01111 14 7 11111110
10 12 111100 14 8 1111111100
10 13 11111110 14 9 1111111101
10 14 11111111 14 10 11111111100
11 0 11111110 14 11 11111111101
11 1 1111110 14 12 11111111110
11 2 111110 14 13 11111111111
11 3 01110 14 14 11110
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Table 8 — VLC for chrominance components  (continued)
PPPP | CCCC VLC PPPP | CCCC VvLC
7 8 1111100 11 4 0110
7 9 11111010 11 5 1110
7 10 | 11111011 11 6 000
7 11 | 11111100 11 7 001
7 12 | 11111101 11 8 10
7 13 | 11111110 11 9 010
7 14 | 11111111 11 10 |110
8 0 1110 11 11 | 01111
8 1 00 11 12 | 11110
8 2 10 11 13 | 111111110
8 3 010 11 14 | 111111111
8 4 011 12 0 1111110
8 5 110 12 1 111110
8 6 11110 12 2 11100
8 7 11111000 12 3 11101
8 8 11111001 12 4 0110
8 9 11111010 12 5 000
8 10 |11111011 12 6 001
8 11 | 11111100 12 7 010
8 12 | 11111101 12 8 100
8 13 | 11111110 12 9 101
8 14 | 11111111 12 10 |110
9 0 011110 12 11 | 0111
9 1 011111 12 12 | 11110
9 2 01110 12 13 | 11111110
9 3 11110 12 14 | 11111111
9 4 0110 13 0 111110
9 5 000 13 1 01110
9 6 001 13 2 01111
9 7 010 13 3 11110
9 8 10 13 4 0110
9 9 110 13 5 000
9 10 | 1110 13 6 10
9 11 | 111420 13 7 001
9 12 |W121110 13 8 010
9 13~}11111110 13 9 110
9 14~/ 11111111 13 10 |1110
10 0 1111110 13 11 | 11111100
10 1 111101 13 12 | 11111101
10 2 111110 13 13 | 11111110
10 3 01110 13 14 | 11111111
10 4 0110 14 0 00
10 5 1110 14 1 01
1\.} \°) \vAvjv) 14 2 1\.}
10 7 001 14 3 110
10 8 10 14 4 1110
10 9 010 14 5 111110
10 10 |110 14 6 1111110
10 11 | 01111 14 7 11111110
10 12 | 111100 14 8 1111111100
10 13 | 11111110 14 9 1111111101
10 14 | 11111111 14 10 |11111111100
11 0 11111110 14 11 |11111111101
11 1 1111110 14 12 |11111111110
11 2 111110 14 13 | 11111111111
11 3 01110 14 14 | 11110
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5.7 Répartition des données dans les blocs de synchronisation
5.7.1 Paire de blocs de synchronisation

Les données de 40 blocs DCT doivent étre réparties en deux blocs de synchronisation
appelés paire de blocs de synchronisation, qui maintient les données d'en-téte pour chaque
bloc et les mots de code pour les données VLC des 40 blocs DCT.

Sur les 40 blocs DCT, les blocs 0, 1, 2, ..., 19 sont des blocs Y, les blocs 20, 21, ..., 29 sont
des blocs Cy et les blocs 30, 31, ..., 39 sont des blocs Cp.

Les contenus d'une paire de blocs de synchronisation sont divisés en deux groupes désignés
groupe A VLC et groupe B VLC. Les blocs DCT avec des numéros pairs appartiennent au
groupe Al VLC et ceux avec des numéros impairs appartiennent au groupe B VLC.

Dans chgque séquence de code, les données des coefficients DCT avec un méme numéro de
coefficient sont rassemblées sur tous les blocs DCT dans le groupe VLC."en up groupe
désigné grappe de coefficients. Les grappes sont réparties selon l'ordre)des numéros de
coefficient comme indiqué a la figure 37.

Chaque grappe de coefficients a au plus 20 codes de coefficient: 'Le code de coeffjcient est
disposé ¢omme indiqué a la figure 38 du premier au dernier bit,

La paire fdes groupes VLC s'intégre dans une paire de blocs.de synchronisation comme décrit
ci-dessols et indiqué a la figure 39.

Les données du groupe A VLC sont classées dans lexpremier bloc de synchronisation de la
paire et| les données du groupe B VLC sont“classées dans le deuxiéeme |bloc de
synchronjisation de la paire.

Si un degs groupes a plus de 162 octets,zla partie en excés du groupe est pla¢cée dans
I'espace festant dans l'autre bloc de synchronisation de la paire a partir de la fin.

Si l'espdce restant est inférieur en taille aux données en excés, les bits regstant en
dépassement sont supprimés et-ur’ drapeau de dépassement est inséré dans l'en-téte du
groupe cpncerné par le dépasseméent.

Si les deux groupes dépassent 162 octets, les parties en excés des deux groupes sont
supprimées et des drapeaux’de dépassement sont insérés dans les en-tétes des deux gfoupes.

Si la longueur totalevdes deux groupes est inférieure a 324 octets, les bits restants sont
réglés a .

5.7.2 (Contentu de I'en-téte

L'entéte a la longueur d'un octet. Les sept premiers bits indiquent I'indice de quantification et
le huitiéeme bit est le drapeau de dépassement comme indiqué ci-dessous.

Drapeau de
Indice de quantification dépassement

|

rI #
Premier bit LSB MSB | DRA- Dernier bit
PEAU

<
<

Si (longueur du groupe A VLC) + (longueur du groupe B VLC) >324 octets et (longueur du
groupe A VLC) >162 octets, le drapeau de dépassement du groupe A VLC doit étre 1, sinon 0.

Si (longueur du groupe A VLC) + (longueur du groupe B VLC) >324 octets et (longueur du
groupe B VLC) >162 octets, le drapeau de dépassement du groupe B VLC doit étre 1, sinon 0.
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5.7 Data arrangement in sync blocks

571 S

ync block pair

Data of 40 DCT blocks shall be arranged in two sync blocks called a sync block pair which
holds the header data for each sync block, and the code words for the VLC data of 40 DCT

blocks.

Of the 40 DCT blocks, blocks 0, 1, 2, ..., 19 are Y blocks, blocks 20, 21, ..., 29 are Cy blocks,
and blocks 30, 31, ..., 39 are Cp blocks.

The contents of a sync block pair are divided into two groups named VLC group A and VLC

group B.
belong tg

In each
gathered
The clust

Each coqg
arranged

The pair ¢

Data of \{
fitted in t

If one of
remainin

If the rer]
and an o

If both g
and over

If the totd

5.72 (

The hea

DCT blocks with even numbers belong to VLC group A, and those with odd
VLC group B.

code sequence, data of DCT coefficients having the same coefficient nu
across all DCT blocks in the VLC group into a group named @ coefficien
ers are arranged in the order of the coefficient numbers as shown in figure 3

fficient cluster has less than or equal to 20 coefficient codes. The coefficien]
as shown in figure 38 from the first bit to the last bit.

LC group A are fitted in the first sync block-of the pair, and data of VLC grdg
ne second sync block of the pair.

the groups is longer than 162 bytes; the excessive part of the group is |
J space in the other sync block ofithe pair from its tail end.

naining space is shorter than the excessive data, the overflowed bits are ¢
Verflow flag is inserted inthé header of the overflowed group.

oups are longer than 162 bytes, the excessive parts of both groups are ¢
low flags are insgerted in the headers of each group.

1l length of beth groups is shorter than 324 bytes, the remaining bits are set

ontentsaof header

ler(is one byte long. The first seven bits indicate the quantization index

numbers

mber are
t cluster.
7.

t code is

f VLC groups fits into a sync block pair as described below and as shown in figure 39.

up B are

id in the

ut away,

ut away,

o 1.

and the

eighth bi

iS5 theoverflow ftagas strowm betow:

|‘ Quantization index

Overflow flag

P

First bit | LSB MSB | FLAG | Last bit

If (VLC group A length) + (VLC group B length) >324 bytes and (VLC group A length) >162 bytes,

the overfl

ow flag of VLC group A shall be 1, otherwise 0.

If (VLC group A length) + (VLC group B length) >324 bytes and (VLC group B length) >162 bytes,

the overfl

ow flag of VLC group B shall be 1, otherwise 0.
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5.7.3 Bloc d'entrelacement

Deux blocs ECC externes dans une piste sont entrelacés et enregistrés dans les deux
secteurs de la piste.

5.7.3.1 Systéme 525/60

Les données vidéo des 96 blocs de synchronisation sont réparties dans un tableau de blocs
ECC externes. Le bloc de données vidéo avec le numéro de bloc de synchronisation SYN

(SYN =0, 1, ...., 94, 95) est placé dans la rangée avec le numéro de rangée ROW (ROW =
95, 94, ...., 1, 0), comme représenté a la figure 40.
Pour les données vidéo, la rangée avec le numéro de rangée ROW (ROW = 95, 94, ...., 1, 0)

dans le bloc ECC externe avec le numéro de bloc OBLK (OBLK = 0,1), a la figurg 40, est
placée dans le bloc de synchronisation avec le numéro de bloc de synchronisation”N (N = 0,
1, ...., 144, 105) dans le secteur avec le numéro de secteur SCT (SCT = 1,2)ycornme cela
est donn¢ par les formules suivantes et représenté a la figure 40.

SCT=1+((1+ OBLK+ int ROW/2) mod 2)
N=95—-ROW + 10 x ((OBLK + int ROW/2) mad 2)
Pour les|données de parité externe, la rangée avec le numéro.de rangée ROW (ROW = 9,
8, ...., 1,|0) dans le bloc ECC externe avec le numéro de blge OBLK (OBLK = 0, 1), { la figure
40, est disposée dans le bloc de synchronisation avec leinuméro de bloc de synchronisation
N (N=4(Q, 1, ..., 104, 105) dans le secteur avec le numéro de secteur SCT (SCT = 1, 2),
comme indiqué par les formules suivantes et comme représenté a la figure 40.
SCT =1+ ((OBLK +.nt“ROW/2) mod 2)

N=9 - ROW+ 96 x ((OBLK + int ROW/2) mod 2)

5.7.3.2 |Systéme 625/50

Les donr|ées vidéo des 114 blocs.:de synchronisation sont réparties dans un tableayi de bloc
ECC externe. Le bloc de données vidéo avec le numéro de bloc de synchronisation SYN

(SYN=Q, 1, ...., 112, 113) est placé dans la rangée avec le numéro de rangée ROW (ROW =
113, 112f ...., 1, 0), comme-représenté a la figure 41.
Pour les [données vidéo,1a rangée avec le numéro de rangée ROW (ROW = 113, 1132, ..., 1,

0) dans le bloc ECE externe avec le numéro de bloc OBLK (OBLK = 0,1), a la figurle 41, est
disposée| dans le"bloc de synchronisation avec le numéro de bloc de synchronisatign N (N =
0, 1, ....,| 124,<125) dans le secteur avec le numéro de secteur SCT (SCT = 1, 2), comme
donné pdr les formules suivantes et représenté a la figure 41.

SCT =1+ ((OBtK=+T1mt ROW/Z2)mod2)
N=125-ROW - 12 x ((OBLK + int ROW/2) mod 2)

Pour les données de parité externe, la rangée avec le numéro de rangée ROW (ROW = 11,
10, ...., 1, 0) dans le bloc ECC externe avec le numéro de bloc OBLK (OBLK = 0, 1), a la
figure 41, est disposée dans le bloc de synchronisation avec le numéro de bloc de
synchronisation N (N = 0, 1, ...., 124, 125) dans le secteur avec le numéro de secteur SCT
(SCT =1, 2), comme donnée dans les formules suivantes et comme indiqué a la figure 41.

SCT = 1+ ((OBLK + int ROW/2) mod 2)
N =11 - ROW — 114 x ((OBLK + int ROW/2) mod 2)

Le secteur numéro 1 est enregistré avant le secteur numéro 2 dans chaque piste et le numéro
de bloc de synchronisation N = 0 est enregistré d'abord dans chaque secteur.
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5.7.3 Block interleave

Two outer ECC blocks in a track are interleaved and recorded in the two sectors of the track.

5.7.3.1 525/60 system

Video data of 96 sync blocks are arranged in an outer ECC block array. The video data block
with the sync block number SYN (SYN = 0, 1, ...., 94, 95) is laid in the row with the row
number ROW (ROW = 95, 94, ...., 1, 0), as shown in figure 40.

For video data, the row with the row number ROW (ROW = 95, 94, ...., 1, 0) in the outer ECC
block with the block number OBLK (OBLK = 0,1), in figure 40, is arranged into the sync block
with the pyreblockrumberNA(A=0—F—-"164—3165r—the—sector—with—the—seetoy number

SCT (SCJT = 1, 2), as given in the following formulae and as shown in figure 40.

SCT =1+ ((1+ OBLK + int ROW/2) mod 2)

N = 95— ROW + 10 x ((OBLK + int ROW/2) mod 2)

For outel parity data, the row with the row number ROW (ROW =,9/8, ...., 1, 0) in the outer
ECC blogk with the block number OBLK (OBLK = 0, 1), in figure 40, is arranged into|the sync
block with the sync block number N (N = 0, 1, ...., 104, 105))'in the sector with the sector
number $CT (SCT = 1, 2), as given in the following formulagzand as shown in figure 40.

SCT = 1+ ((OBLK + int ROW/2) mod 2)

N =9 - ROW + 96 x ((OBLK* int ROW/2) mod 2)

5.7.3.2 |625/50 system

Video dafa of 114 sync blocks are arranged in an outer ECC block array. The video djata block
with the pync block number SYN (SYN'= 0, 1, ...., 112, 113) is laid in the row with the row
number ROW (ROW = 113, 112, ...(.1, 0), as shown in figure 41.

For vide¢ data, the row withathe row number ROW (ROW = 113, 112, ...., 1, 0) in the outer
ECC blo¢k with the block-number OBLK (OBLK = 0,1), in figure 41, is arranged in|the sync
block with the sync block-number N (N = 0, 1, ...., 124, 125) in the sector with the sector

number $CT (SCT =_1.2), as given in the following formulae and as shown in figure 41.

SCT = 1+ ((OBLK + int ROW/2) mod 2)

N =125 - ROW — 12 x ((OBLK + int ROW/2) mod 2)

For outer parity data, the row with the row number ROW (ROW = 11, 10, ...., 1, 0) in the outer
ECC block with the block number OBLK (OBLK = 0, 1), in figure 41, is arranged into the sync
block with the sync block number N (N = 0, 1, ...., 124, 125) in the sector with the sector

number SCT (SCT = 1, 2), as given in the following formulae and shown in figure 41.

SCT = 1+ ((OBLK + int ROW/2) mod 2)

N=11- ROW — 114 x ((OBLK + int ROW/2) mod 2)

The sector number 1 is recorded before the sector number 2 in each track, and the sync block
number N = 0 is recorded first in each sector.
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5.8 ECC externe

Type de code: Reed-Solomon
Champ de Galois: GF (256)

Polynéme générateur de champ: X8 + X4 + X3 + X2 +1

5.8.1 Systéme 525/60

Dix octets de parité ECC externe sont calculés et ajoutés a chaque colonne de 96 octets du
tableau de bloc ECC externe comme représenté a la figure 40.

Polynéme générateur de code (GF(256)):
G(X) E (X + 1)(X + a)(X + a?)(X + a3)(X + a%)(X + a°)(X + a®)(X + a’)(X + aB)(X|+ &%)

ou a correspond a 02y dans GF(256).

Les caragteres de vérification sont Kg, Kg, K7, Kg, Ks, K4, K3, Ko, K1, Kg
dans
KoX9 + KgX8 + K7 X7 + KgX8 + K5 X® + KaX* + K3X3 & Ko X2 + Ko X! + Ko
obtenus ¢gomme reste aprés la division de X10D(X) par G(X)

ol

D(X) = Dg5X95 + Dgg X% + . Zs+ DoX2 + D1 X! + Dg

Equation|de bloc de code externe complet:
D95X105 + Dg X104 4+ + D2X12 + D]_Xll + D0X10+ Kng + K8X8 + ...+ K2X2 + K]Xl + Ko
5.8.2 Systéeme 625/50

Douze oftets de parité ECC -externe sont calculés et ajoutés pour chaque colonne de
114 octels du tableau de bloC'ECC externe comme représenté a la figure 41.

Polynbme générateurdecode (GF(256)):

G(X) F (X + WX + a)(X + a®)(X + a®)(X + at)(X + &%) (X + a®)(X + a’)(X + a®)(X| + &%)
(X #al0) (X + all)

ou a correspoend a 02y dans GF(256).

Les caractéres de vérification sont K11, Kig, Ko, Kg, K7, Kg, Ks, Ka, K3, K2, K1, Ko
dans

K11 X1 + KigX10 + KgXO + KgX8 + K7 X7 + KgX® + KgX® + Ka X4 + K3X3 + Ko X2 + K1 X1 + K
obtenus comme reste aprés la division de X12D(X) par G(X)

ou

D(X) = D113X113 + D11,X112 + .+ Dy X2 + D1 X! + Dg
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5.8 Outer ECC

Code typ

e: Reed-Solomon

Galois field: GF (256)

Field generator polynomial: X8 + X4 + X3 + X2 + 1

581 5

25/60 system

Ten bytes of outer ECC parity are calculated and added to each 96 byte column of the outer
ECC block array as shown in figure 40.

Code generator polynomial (GF(256)):

G(X)

where a
Check ch

in

obtained

where

Equation
Dg5XlO5

582 6

Twelve b
outer EC

Code generator polynomial (GF(256)):

G(X)

F ORI+ a)(X + @2)(X + a%)(X + ah)(X + a)(X + a®)(X + a)(X + a®)(X

s given by 02} in GF(256).

aracters are Ky, Kg, K7, Kg, Ks, Ka, K3, K2, K1, Ko

Kng + K8X8 + K7X7 + K6X6 + K5X5 + K4X4 + K3X3 + K2X2 + K]_Xl + Kp

as the remainder after dividing X19D(X) by G(X)

D(X) = Dg5X95 + Dgs X% +5 + Do X2 + D1 X1 + Dg

of full outer code block:

P5/50 system

C block array &s shown in figure 41.

(x+ al%)(x + all)

= (X + 1)(X + a)(X + a2)(X + a®)(X + a®)(X + a°)(X + a®)(X + a’)(X + aB)(X+ a?)

+ Dg X104 + .+ DoX12 +. D3 X 1 + DpX10 + KgX9 + KgX8 + ... + KoX2 + K Xt + Ko

ytes of outer EGCyparity are calculated and added for each 114 byte column of the

+ a9%)

where a i

Check ch

in

s given by 02} in GF(256).

aracters are K11, K19, Ko, Kg, K7, Kg, Ks, Ka, K3, K2, K1, Ko

Kllel + K]_()X]‘O + K9X9 + K8X8 + K7X7 + K6X6 + K5X5 + K4X4 + K3X3 + K2X2 + K]_Xl + Ko

obtained

where

as the remainder after dividing X¥2D(X) by G(X)

D(X) = D113X113 + D11,X112 + .+ Dy X2 + D1 X! + Dg
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Equation de bloc de code externe complet:
D113X125 + Dy1oX124 + .+ Dy X4 + D1 X13 + DgX12

+ K1 XM+ KioX10 + .+ Ko X2 + KixXt + Ky

6 Répartition des données dans les secteurs audio

6.1 Généralités

Quatre v0|es de S|gnaux audlo sont enreglstrees sous forme numerlque sur la bande. Les
données sTIT-1SM Y 3 —piste—-hélicoidale,
au centrd de chaque piste entre les secteurs V|deo Chacune des quatre voies est\traitée de
maniére (hdépendante. Le procédé de codage est commun a toutes les voies, ackexcgeption de
I'emplacgment enregistré sur la bande et du mot d'identification.

Les signqux audionumériques a enregistrer doivent remplir les conditions-Suivantes.

6.1.1 Horloge d'échantillonnage

La fréqugnce d'horloge d'échantillonnage doit étre de 48 kHz, synchrone avec la vidéo.

6.1.2 Synchronisation audio sur vidéo

Pour le slystéeme 525/60:

Le premjer temps d'échantillonnage audio dans’ chaque champ se situe au njveau de
I’extrémitré descendante de l'impulsion de synchronisation de la ligne vidéo 9 + |6 lignes,
comme représenté & la figure 42a. Quatre mille quatre échantillons de données atdio sont
enregistrs dans cinq champs. Huit centsvéchantillons de données audio sont erjregistrés
dans le ¢hamp audio 1 et 801 échantillans sont enregistrés dans chacun des quatfe autres
champs. |Les informations de séquence*audio de cing champs sont enregistrées a la fois dans
le mot d'ifdentification (ID) et sur la.piste d'asservissement longitudinale.

Pour le systeme 625/50:
Le premtrer temps d'échantillonnage audio dans chaque champ se situe au njveau de
I'extrémifé descendante_de I'impulsion de synchronisation de la ligne vidéo 6 = |6 lignes,

comme représenté _a-la figure 42b. Neuf cent soixante échantillons de données atldio sont
enregistrgs dans chague champ.

6.1.3 Hchantillons audio

La représentationr—damptittde—des—échantiftons—audiontmérigques—est—tnéaire—sous forme
binaire de complément a deux, et les nombres positifs correspondent aux tensions
analogiques positives a I'entrée du convertisseur analogique/numérique.

6.2 Données source
6.2.1 Mot de données audio

Les mots de données audio doivent étre constitués de 24 bits. L'utilisation des bits dans le
mot de données audio est spécifiee dans les bits MD dans les données auxiliaires, comme
décrit en 6.2.2. Les bits de données audio dans un échantillon doivent étre attribués aux bits
dans un mot de données audio avec le LSB a A0 et le MSB a A23, comme représenté a la
figure 43.
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of full outer code block:

D113X125 + Dy1oX124 + .+ Dy X4 + D1 X13 + DgX12

+ K1 XM+ KioX10 + .+ KoX2 + Ki XL + Ko

6 Data arrangement in audio sectors

6.1 General

Four cha

nels of audio Qignr—\IQ are recorded in digital form on the tape I‘)igital audio

data are

recorded
sectors.
common
pattern.

The digit

6.1.1 9

The sam

6.1.2 A

For 525/

The first

in the audio sectors of the helical track, in the middle of each track betwe
Each of the four channels is processed independently. The encoding)p

bl audio signals to be recorded shall meet the following condifiens.

ampling clock

pling clock frequency shall be 48 kHz, synchronous/with video.

udio to video timing

0 system:

audio sampling time in each field is:at the falling edge of the synchronizing

video ling 9 + 6 lines, as shown in figure 42d. Four thousand and four samples of a

are reco
field 1, 4
sequency
control tr

For 625/

The first

nd 801 samples are recorded-in each of the other four fields. The audio

pck.
0 system:

audio sampling time in each field is at the falling edge of the synchronizing

video ling 6 £ 6 ling€s,»as shown in figure 42b. Nine hundred and sixty samples of a

are recorj

6.1.3 A

ded in gach field.

udio;samples

en video
ocess is

to all channels except for the recorded position on the tape and the-identification

pulse of
idio data

ded in five fields. Eight hundred  samples of audio data are recorded in the audio

five field

e information is recorded both in the identification pattern (ID) and on the lopgitudinal

pulse of
idio data

Amplitude representation of digital audio samples is linear in two’s complement binary form,
and positive numbers correspond to positive analogue voltages at the input of the analogue to

digital co

nverter.

6.2 Source data

6.2.1 Audio data word

The audio data words shall be 24 bits. The use of the bits in the audio data word is specified
by the MD bits in the ancillary data, as described in 6.2.2. The audio data bits in a sample
shall be allocated to the bits in an audio data word with the LSB as A0 and the MSB as A23,
as shown in figure 43.
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6.2.2 Mot de données auxiliaires

Les mots de données auxiliaires sont enregistrés pour la configuration du systéme.

Les mots de données auxiliaires doivent étre constitués de 24 bits par mot. Neuf mots dans le
systéeme 525/60 et 12 mots dans le systeme 625/50 doivent étre attribués pour les données
auxiliaires, deux mots étant attribués a ANCO et ANC1. Tous les autres mots doivent étre
réservés a des attributions ultérieures et tous les bits doivent étre forcés au zéro logique.

L'attribution de bit de ANCO et de ANC1 doit étre la méme dans les systemes 525/60
et 625/50, comme décrit ci-dessous et comme représenté a la figure 44. Dans les mots
auxiliaires, trois mots de données de voie de signalisation CS0, CS1, CS2 sont inclus. Ces
données de—voie deSignatisation Somtprincipaterent utitisees pour timterface TTumérique

spécifiée|dans la CEI 60958.

Drapeau|d'édition: EF (ANCO bit 0, 1 et ANC1 bit 8, 9) spécifie le chamyp.assodié a une
transition] d'édition.

ANCO bit 0 bit 1

et
ANC1 bit 8 bit 9
0 0 : Normal
0 1 : Point d'entrée
1 1 : Point de sortie
autres : reserved

Mode: MD (ANCO bit 2, 3, 4, 5) spécifie I'utilisation’des bits de données audio.

AINCO bit 2 bit 3 bit 4 bit 5
0 1 0 0 : 24 bits de données audio
autres : réservé

Fréquenge d'échantillonnage: FS(ANCO bit 6, 7) spécifie la fréquence d'horloge d'échantil-
lonnage qudio.

ANCO bit 6 bit-7
0 0 : 48 kHz
autres i réservé

NOTE Lalprésente perme est seulement disponible pour 48 kHz.

Accentudtion,”EP (ANC1 bit 10, 11, 12) spécifie la préaccentuation.

ANCY bit 10 bit 11 bit 12
1 0 0 : Pas d'accentuation
1 1 0 : accentuation 50/15 ps
autres : réservé

Voie de signalisation 0: CSO0 (ANCO bit 8 a 15) porte l'octet 0 de la voie de signalisation
spécifiée dans la CEl 60958.

Voie de signalisation 1: CS1 (ANCO bit 16 a 23) porte l'octet 1 de la voie de signalisation
spécifiée dans la CEl 60958.

Voie de signalisation 2: CS2 (ANC1 bit 0 a 7) porte l'octet 2 de la voie de signalisation
spécifiée dans la CEI 60958.

Les bits restants, bit 13 a 23 dans ANC1 et tous les bits de ANC2 a ANC8 (systeme 525/60)
ou de ANC2 a ANC11 (systéme 625/50), sont tous réserveés et doivent étre forcés au 0 logique.
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ncillary data word

data words are recorded for system configuration.

The ancillary data words shall be 24 bits per word. Nine words in the 525/60 system and
12 words in the 625/50 system shall be allocated for ancillary data, with two words being
assigned to ANCO and ANCL1. All other words shall be reserved for future assignments and all

their bits

shall be set to logic zero.

The bit assignment of ANCO and ANC1 shall be the same in both 525/60 and 625/50 systems,
as described below and as shown in figure 44. In the ancillary words, three words of channel
status data CS0O, CS1, CS2 are included. These channel status data are mainly used for

digital interfaces, as specified T EC 60958

h an edit

Edit flag] EF (ANCO bit 0, 1 and ANC1 bit 8, 9) specifies the field associated’wit
transition.
AINCO bit 0 bit 1
and
ANC1 bit 8 bit 9
0 0 : Normal
0 1 . In point
1 1 : Out point
others : reserved
Mode: MD (ANCO bit 2, 3, 4, 5) specifies the use of @udio data bits.
ANCO bit 2 bit 3 bit 4 bit5
0 1 0 0 : 24 bits audio data
others : reserved
Sampling frequency: FS (ANCO bit 6,(7) specifies the audio sampling clock frequency]
AINCO bit 6 bit 7
0 0 : 48 kHz
others : reserved
NOTE This standard is available only for 48 kHz.
Emphasi$: EP (ANCA4-bit 10, 11, 12) specifies the pre-emphasis.
ANC1 bit 10 bit 11 bit 12
1 0 0 : No emphasis
1 1 0 : 50/15 us emphasis

Channel

Channel

others :reserved

Channel status 0: CSO (ANCO bit 8 to 15) carries byte 0 of the channel status
in IEC 60958.

status 1: CS1 (ANCO bit 16 to 23) carries byte 1 of the channel status
in IEC 60958.

status 2: CS2 (ANC1 bit 0 to 7) carries byte 2 of the channel status
in IEC 60958.

specified
specified

specified

The remaining bits, bit 13 to 23 in ANC1 and all bits in ANC2 to ANC8 (525/60 system) or in

ANC?2 to

ANC11 (625/50 system), are all reserved and shall be set to logic O.
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6.2.3 Attribution de mot
Toutes les données audio et auxiliaires des mots de 24 bits doivent étre attribuées en octets

pour les procédés de codage ultérieurs, comme représenté a la figure 45. Tous les procédés
aprés brassage s'effectuent sous forme d'octet.

6.3 Brassage
6.3.1 Systeme 525/60
6.3.1.1 Brassage a l'intérieur d'un champ

Huit cent un échantillons de données audio dans un champ vidéo et neuf échantillons de données
auxiliaire$ sont disposés dans trois blocs ECC externes rectangulaires de 54 x 5 échantillons.

Les donrjées audio avec le numéro d'échantillon SMP (SMP = 0, 1, 2, ...., 860) doivent étre
disposéefs dans la colonne avec le numéro de colonne COL (COL = 53, 52,...% 1, O) et dans
la rangég avec le numéro de rangée ROW (ROW = 4, 3, 2, 1, 0) du bloc ECC externe avec le
numéro de bloc OBLK (OBLK =0, 1, 2), comme représenté a la figure 46,

COoL = 53—HntME
0 15 C

{(sMP.mod 15) + 4} mod 6
5

ROW = {5 - (SMP +2) mod 3} mod 4 + int

. (SMP + 2) mod 15
+ Int 3

+
OBLK = 82 « SMP + int 2MP modd5 int (SMP mod 15) SE

mod 3
0 3 9 0
Les donrjées auxiliaires avec le numéra-d'échantillon ANC (ANC =0, 1, 2, ...., 8) dojvent étre
disposéeps dans la colonne avec le numéro de colonne COL (COL = 53, 52, ...., 1, 0) et dans

la rangég avec le numéro de rangée ROW (ROW = 4, 3, 2, 1, 0) du bloc ECC externe avec le
numéro de bloc OBLK (OBLK =071, 2), comme représenté a la figure 46.

COL 553
avec
r= (1L x ANC)aod 14
ROWE 4 — (rmod 5)

OBLK|=\int

6.3.1.2 Brassage de bloc de synchronisation

Apres le calcul de la parité ECC externe, chaque bloc de colonne représenté a la figure 46
donne le tableau de données du bloc de synchronisation représenté a la figure 30. Des blocs
de 30 colonnes dans un champ donnent un secteur de cing blocs de synchronisation, pour
chacun des trois segments de deux paires de pistes.

Pour les données audio et les données auxiliaires, chaque bloc de colonne avec le nhuméro de
rangée ROW (ROW = 4, 3, 2, 1, 0) dans le bloc ECC externe avec le numéro de bloc OBLK
(OBLK =0, 1, 2) dans la figure 46 doit étre disposé dans le bloc de synchronisation avec le
numéro de bloc de synchronisation N (N =0, 1, 2, 3, 4) dans la piste avec le numéro de piste
TR (TR = 0, 1) dans le segment avec le numéro de segment SEG (SEG = 1, 2, 3), comme
représenté a la figure 47.
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6.2.3 Word allocation

All the audio and ancillary data in the 24-bit words shall be allocated into 8-bit bytes for
further encoding process, as shown in figure 45. All the processes after the shuffling are
implemented in 8-bit byte form.

6.3 Shuffling

6.3.1 525/60 system

6.3.1.1

Intra field shuffling

Eight hundred and one samples of audio data in a video field and nine samples of ancillary

data are prranged into three 54 x 5 rectangular outer ECC blocks samples.
The audip data with the sample number SMP (SMP = 0, 1, 2, ...., 800) shall be, arraphged into
the column with the column number COL (COL = 53, 52, ...., 1, 0) and the\ row with the row
number ROW (ROW = 4, 3, 2, 1, 0) of the outer ECC block with the (bleck number OBLK
(OBLK =10, 1, 2), as shown in figure 46.
coL = 53 - it 2 SMP
O C
ROW = {5 - (SMP +2) mod 3} mod 4 + int {(smRrmod 1:) +4} mod 6
. (SMP + 2) mod 15
+ int
8
OBLK = Ez x SMP + int SMP mg15 +int (SMP mod15) + 3% mod 3
0 3 9 0
The ancillary data with the sample.iiumber ANC (ANC =0, 1, 2, ...., 8) shall be arrapged into
the column with the column numbér COL (COL = 53, 52, ...., 1, 0) and the row with the row
number ROW (ROW = 4, 3, 2, 1, 0) of the outer ECC block with the block number OBLK
(OBLK =]0, 1, 2), as shownSinifigure 46.
COL ¥ 53
let
r=(1p x ANG-mod 14
ROWE 4 ~(r mod 5)
OBLK = int —
6.3.1.2 Sync block shuffling

After calculation of the outer ECC parity, each column block shown in figure 46 makes up the
data array of the sync block shown in figure 30. Thirty column blocks in a field make up a

sector of

five sync blocks, for each three segments of two track pairs.

For audio data and ancillary data, each column block with the row number ROW (ROW = 4, 3,
2,1, 0) in the outer ECC block with the block number OBLK (OBLK = 0, 1, 2) in figure 46 shall
be arranged into the sync block with the sync block number N (N = 0, 1, 2, 3, 4) in the track
with the track number TR (TR = 0, 1) in the segment with the segment number SEG (SEG = 1,
2, 3), as shown in figure 47.
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t17+OBLK—3><F\’OW
5

_ it (13X OBLK + ROW) mod5
3

3 +(2+ 4 x OBLK +3 x ROW) mod 5
2

SEG =in

TR

N =int

Pour les données de parité externe, chaque bloc de colonne avec le numéro de rangée ROW
(ROW =4, 3, 2, 1, 0) dans le bloc ECC externe avec le numéro de bloc OBLK (OBLK =0, 1, 2) a

la figure 46 doit étre disposé dans le bloc de synchronisation avec le numéro de

synchron|sation N (N =0, 1, 2, 3, 4) dans la piste avec le numéro de piste TR (TR = 031
segment pvec le numéro de segment SEG (SEG = 1, 2, 3), comme représenté a la figurg

Dans ch4d

6.3.2 Systeme 625/50

que secteur, le numéro de bloc de synchronisation’ N = 0 est enregistré en

t17+OBLK—3><ROW
5

—_— int1+(3+3><OBL§+ROW) mod 5

SEG =in

N = ((2 + (3 + 3 x OBLK + ROW) mod 5)hriod 3)°

bloc de
) dans le
47.

remier.

6.3.2.1 | Brassage a l'intérieur d'un champ
Neuf cent soixante échantillons de donnéées audio dans un champ et 12 échanftillons de
données|auxiliaires sont disposés dans deux blocs ECC externes rectangulaires|d'échan-
tillons del 54 x 9 échantillons.
Les donrjées audio avec le numeére d'échantillon SMP (SMP =0, 1, 2, ...., 959) doivent étre
disposées dans la colonne avec le numéro de colonne COL (COL = 53, 52, ...., 1} 0) et la
rangée ajec le numéro de rangée ROW (ROW =8, 7, ..... , 1, 0) du bloc ECC externp avec le
numéro de bloc OBLK (OBLK = 0, 1), comme représenté a la figure 48.
+
coL = 53 - int 122 SMP
ROW =8 -3 x(SMP mod 3) - (2 +int SA6/IP) mod 3
OBLK = int SMP

Les données auxiliaires avec le numéro d'échantillon ANC (ANC =0, 1, 2, ....,11) doivent étre
disposées dans la colonne avec le numéro de colonne COL (COL = 53, 52, ...., 1, 0) et la
rangée avec le numéro de rangée ROW (ROW =8, 7, ...., 1, 0) du bloc ECC externe avec le

numéro de bloc OBLK (OBLK = 0, 1), comme représenté a la figure 48.

COL = 53

ROW =8 -3 x(ANCmod3) —int ANC

OBLK = int ANC
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t17+OBLK—3><,’-'\’OW

SEG =in
5

_int (1+3xOBLK + ROW) mod 5

TR
3
N_int3+(2+4><OBLK+3><ROVV) mod 5
2

For outer parity data, each column block with the row number ROW (ROW = 4, 3, 2, 1, 0) in
the outer ECC block with the block number OBLK (OBLK = 0, 1, 2) in figure 46 shall be
arranged|into the sync block with the sync block number N (N =0, 1, 2, 3, 4) in the frack with
the track|number TR (TR = 0, 1) in the segment with the segment number SEG(SEG = 1, 2,

3), as shown in figure 47.

tl7+OBLK—3><ROW

SEG =in
5
—_— int1+(3+3><OBL§+ROW) mod 5

N = (2 + (3 + 3 x OBLK + ROW) mod5) mod 3)°
In each dector, the sync block number N = 0 is recorded first.

6.3.2 6R5/50 system
6.3.2.1 |Intra-field shuffling

Nine hundred and sixty samples of audio data in a field and 12 samples of ancillary|data are
arranged|into two 54 x 9 samples rectangular outer ECC blocks.

The audip data with the sample(number SMP (SMP =0, 1, 2, ...., 959) shall be arrapged into

the column with the column pumber COL (COL = 53, 52, ...., 1, 0) and the row with the row
number ROW (ROW = 8, T5:\.... , 1, 0) of the outer ECC block with the block humier OBLK
(OBLK =]0, 1), as shown-infigure 48.
coL = 53 - int 22+ SMP
1
ROW =8 -3x(SMP mod 3) - (2 +int SA(;IP) mod 3
OBLK = int SMP
The ancillary data with the sample number ANC (ANC =0, 1, 2, ...., 11) shall be arranged into
the column with the column number COL (COL = 53, 52, ...., 1, 0) and the row with the row
number ROW (ROW = 8, 7, ...., 1, 0) of the outer ECC block with the block number OBLK
(OBLK =0, 1), as shown in figure 48.
COL = 53

ROW =8 -3 x(ANCmod3) —int ANC

OBLK = int ANC
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6.3.2.2 Brassage du bloc de synchronisation

Apres calcul de la parité ECC externe, chaque bloc de colonne représenté a la figure 48
donne le tableau de données du bloc de synchronisation représenté a la figure 30. Trente six
blocs de colonnes dans un champ donnent un secteur de six blocs de synchronisation, pour
chacun des trois segments de deux paires de pistes.

Pour les données audio et les données auxiliaires, chaque bloc de colonne avec le numéro de
rangée ROW (ROW =8, 7, ...., 1, 0) dans le bloc ECC externe avec le numéro de bloc OBLK
(OBLK = 0, 1), a la figure 48, est disposé dans le bloc de synchronisation avec le numéro de
bloc de synchronisation N (N = 0, 1, 2, 3, 4, 5), dans la piste avec le numéro de piste TR
(TR= 0, 1), dans le segment avec le numéro de segment SEG (SEG = 1, 2, 3), comme
représenté a la figure 49.

ROW

SEG = 3—Hnt
U C

TR = OBLK

N = 2 + (ROW + OBLK)mod 3

e Row
=0,1)
bloc de
=0, 1)
nté a la

Pour les [données de parité externe, chaque bloc de colonne ayvec\te numéro de rang
(ROW =28, 17, ...., 1, 0) dans le bloc ECC externe avec le numéro de bloc OBLK (OBL
dans la fijgure 48 doit étre disposé dans le bloc de synchronisation avec le numéro d
synchronjisation N (N =0, 1, 2, 3, 4, 5), dans la piste avec le numéro de piste TR (T
dans le segment avec le numéro de segment SEG (SEG = 1, 2, 3), comme représ
figure 49

:U(DX('D\

D

SEG = 3 - fint FOW
o 3 C
TR = int —OBLS *1

N = (5 + (2 £ ROW - OBLK) mod 3) mod 6

Dans chgque secteur, le numéro de bloc de synchronisation N = 0 est enregistré d'abord.

6.3.3 Brassage de secteur de voie

Dans chgque pistes,quatre voies de données audio sont enregistrées, avec chaque VYoie dans
un sectedr.

Sur le sefctéur-audio avec le numéro de secteur SCT (SCT =0, 1, 2, 3) dans le segment avec
le numérp_dé segment SEG (SEG =1, 2, 3), les données audio avec le numéro del voie CH
(CH=1, 2, 3, 4) doivent étre enregistrées, comme représenté a la figure 50.

avec | = 11—2><SCT—Hnt£
a 2 C

avec j:1+2><Hnt
O

CH =1+ (i - jx SEG)mod 4

3—SCTE
C

Dans chaque piste, le numéro de secteur SCT = 0 est enregistré d'abord.
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6.3.2.2

Sync block shuffling

After calculation of the outer ECC parity, each column block shown in figure 48 makes up the
data array of the sync block shown in figure 30. Thirty six column blocks in a field make up a

sector of

six sync blocks, for each three segments of two track pairs.

For audio data and ancillary data, each column block with the row number ROW (ROW = 8,
7, ...., 1, 0) in the outer ECC block with the block number OBLK (OBLK = 0, 1), in figure 48 is
arranged into the sync block with the sync block number N (N = 0, 1, 2, 3, 4, 5) in the track
with the track number TR (TR = 0, 1) in the segment with the segment number SEG (SEG = 1,
2, 3), as shown in figure 49.

For outef
the outer

as showr

into the $ync block with the sync block number N (N = 0, 1, 2; 3, 4, 5) in the track
track number TR (TR = 0, 1) in the segment with the segmentnumber SEG (SEG =S
in figure 49.
SEG =3 - Hnt RQW
O 3 C
TR = int 2K *1
2
N = (5+ (2 + ROW - OBLK)mod 3) mod 6
ector, the sync block number N = 0 is recorded first.

In each 9

6.3.3 (

In each t

On the audio secten.with the sector number SCT (SCT = 0, 1, 2, 3) in the segment

segment
2,3,4)s

SEG = 3 - [int—— ]
U C
TR = OBLK

N = 2 + (ROW + OBLK)mod 3

parity data, each column block with the row number ROW-(ROW = 8, 7, ...
ECC block with the block number OBLK (OBLK = 0, 1) inAigure 48 shall be

hannel sector shuffling

ack, four chanpels' of audio data are recorded, with each channel in one sed

number(SEG (SEG = 1, 2, 3), the audio data with the channel number CH
hall be-recorded, as shown in figure 50.

,1,0)in
arranged
with the
1, 2, 3),

tor.

with the
(CH=1,

oSOoOT

let i =11-2x SCT - [int ——
O 2 rC

let j = 1+2><Hntﬂ5
O C

CH =1+ (i - jx SEG)mod 4

In each track, the sector number SCT = 0 is recorded first.
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C externe

Type de code: Reed-Solomon

Champ d

e Galois: GF (256)

Polynéme générateur de champ: X8 + X4 + X3 + X2 + 1

6.4.1 Systéme 525/60

Cing octets de parité ECC externe sont calculés et ajoutés a chaque colonne de cing octets
du tableau de bloc ECC externe, comme indiqué a la figure 46.

Polyndm
ou a corr

Les cara

obtenus

ou

Equation

6.4.2 Systeme 625/50

Neuf octg¢ts de parité ECC externe sont calculés et ajoutés a chaque colonne de ng
de tablegu de bloc ECC externe, comme-représenté a la figure 48.

Polyném

ou a corr

Les cara

dans

G(X) = (X + a0) (X + al)(X+ a2)(X + a3)(X + a%) (X + a°)(X + ab) (X + a’)(X + af

e générateur de code (GF(256)): G(X) = (X + a%)(X + al)(X + a?)(X + a3)(X + a%)

espond a 02 dans GF(256).
cteéres de vérification sont Ky, Kz, Ko, K1, Ko, in KaX4 + K3 X3 + Ko X2#+-K X1 |

comme reste aprés division de X°D(X) by G(X)
D(X) = DaX* + D3 X3 + Dy X2 + D1 X% Dy

de bloc de code externe complet:

D4X9 + D3X8 + D2X7 + D1X6 + D0X5 + K4X4 + K3X3 + K2X2 + K]_Xl + Kp

P générateur de code (GF(256)):

espond a 02, dansyGF(256).

cteres de vérification sont K8, K7, Ks’ K5, K4, K3, Kz, Kl, K0

K8X8 + K7X7 + K6X6 + K5X5 + K4X4 + K3X3 + K2X2 + K]_Xl + Ko

uf octets

obtenus comme reste aprés division de X°D(X) par G(X)

ou

Equation

D(X) = DgX8 + D7 X7 + DgXB + DsX5 + DgX4 + D3X3 + Do X2 + D1 XL + Dy
de bloc de code externe complet:

D8X17 + D7X16 + D(;Xl5 + D5X14 + D4X13+ D4 X12 + Do X114+ D]_Xlo + D()X9 +
Kg)(S + K7X7 + K6X6 + K5X5 + K4X4+ K3X3 + Ko X2 + K]_Xl + Ko
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6.4 Outer ECC

Code type: Reed-Solomon
Galois field: GF (256)
Field generator polynomial: X8 + X4 + X3 + X2 + 1

6.4.1 525/60 system

Five bytes of outer ECC parity are calculated and added to each five-byte column of the outer
ECC block array, as shown in figure 46.

Code generator polynomial (GF(256)): G(X) = (X + a®) (X + al)(X + a?)(X + a3)(X + a*)

where a Is given by 02, in GF(256).

Check cHaracters are Ky, K3, Ko, K1, Ko, in KaX* + K3X3 + Ko X2 + Ki X + Kp
obtained|as the remainder after dividing X°D(X) by G(X)

where
D(X) = DaX* + D3 X3 + Dy X2 + D1 X% Dy
Equation|of full outer code block:

D4X9 + D3X8 + D2X7 + D1X6 + D0X5 + K4X4 + K3X3 + K2X2 + K1X1+ Ko

6.4.2 6R5/50 system

Nine bytes of outer ECC parity are calculated and added to each nine-byte column of the
outer ECIC block array as shown in figure, 48.

Code genmerator polynomial (GF(256)):
G(X) = (X + a0) (X + al)(X+ a2)(X + @) (X + a*) (X + &%) (X + a®)(X + a’)(X + af)
where a is given by 02}, in"GF(256).

Check characters are K8, K., Ko Koo Ky Ky Ko KK
in

K8X8 + K7X7 + K6X6 + K5X5 + K4X4 + K3X3 + K2X2 + K]_Xl + Kp

obtained as the remainder after dividing X°D(X) by G(X)
where

D(X) = DgX8 + D7 X7 + DgX® + DgX® + DgX* + D3 X3 + DoX2 + D1 X! + Dg
Equation of full outer code block:

D8X17 + D7X:I‘6 + D6X15 + D5X14 + D4X13+ D4 X2 + Do X1 4+ D]_Xlo + D()X9 +
K8X8 + K7X7 + K6X6 + K5X5 + K4X4+ K3X3 + Ko X2 + K]_Xl + Ko
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7 Interface audio vidéo

7.1 Interface vidéo
7.1.1 Paramétres de codage

Le signal a composante numérique a traiter doit étre conforme aux parameétres de codage
4:2:2 tels qu'ils sont définis dans la recommandation BT.601-5 de I'UIT-R.

7.1.2 Interface numérique de série
L'interface du signal V|deo a composante numérique, le cas échéant, doit étre conforme

f Alintarfana o HPo T QAria S _oopmanaocanta ol ol oot Afin daona _rao
au Torma, CTTrteTIaoac T llulllbllqub SCTTC— o coTTposSartc— T o CSt reH—e R S—recomman-

dation BT1.656-4 de I'UIT-R, a la fois pour les systémes 525/60 et 625/50.

7.2 Inte¢rface audio
7.2.1 Parameétres de codage
Le signallaudionumérique doit étre codé conformément aux paramefres suivants.

a) La frdquence d'échantillonnage Fg est de 48 kHz et elle estéliee a la fréquence harizontale
Fy cdmme suit:

— pour le systéeme 525/60
Fs = Fy x 1143/375 = 48 kHz

— pour le systéme 625/50
Fs = Fy x 384/125 = 48 kHz

b) La régolution de chaque échantillon est'de 20 bits au maximum.
c) Le codage est MIC linéaire en complément a deux.

7.2.2 Niveau de référence

Le niveal de référence audiorenregistré recommandé est inférieur de 20 dB au maximum du
systéme.

Selon la fecommandation technique EBU R68, il est recommandé que le niveau de féférence
de 18 dB|en dessolis du maximum du systéme soit également applicable au systéeme|625/50.

7.2.3

nterface de signal numérique série

L'interface Dbit-seérie, Te cas echéant, doit étre conforme a Ta CEI 60958 et a Ta recomman-
dation BS.647-2 de I'UIT-R.

8 Pistes longitudinales

8.1 Synchronisation relative
8.1.1 Entrée de code temporel et d'asservissement

Une entrée de code temporel d'enregistrement externe et d'asservissement conforme aux spéci-
fications décrites dans la CEl 60461 ou un code temporel et d'asservissement généré a l'intérieur
de l'appareil d'enregistrement doivent étre synchronisés pour enregistrement comme suit.
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7 Video audio interface

7.1 Video interface
7.1.1 Encoding parameters

The digital component signal to be processed shall comply with the 4:2:2 encoding
parameters as defined in ITU-R Recommendation BT.601-5.

7.1.2 Serial digital interface

The interface of the digital component video signal, if present, shall conform to the component
serial didital interface format as defined in ITU-R Recommendation BT.656-4 for both 525/60
and 625/50 systems.

7.2 Audio interface
7.2.1 Hncoding parameters
The digital audio signal shall be encoded according to the following‘parameters.

a) The gampling frequency Fg is 48 kHz and is related to the horizontal frequengy Fy as
follows:

— for 525/60 system

Fs = Fyq x 1143/375 = 48 kHz
— for 625/50 system

Fs = Fy % 384/125 = 48 kHz

b) The rgsolution of each sample is 20 bits maximum.
c) The goding is two’s complement finear PCM.

7.2.2 Reference level

The recommended recorded audio reference level is 20 dB below the system maximum.

According to EBU technical Recommendation R68, the reference level of 18 dB helow the
system maximum.is{applicable for 625/50 systems.

7.2.3 Serial digital signal interface

M 3 L - £ L L LL L Lo FaXaVYaVlulal L LIl 1 =
The bit-sertat—nterface;—f—present—shalt—conform—to—E€—66958—and—to—F5-R Recom-

mendation BS.647-2.

8 Longitudinal tracks

8.1 Relative timing
8.1.1 Time and control code input

An external record time and control code input that meets the specifications described in
IEC 60461 or a time and control code that is internally generated within the recorder shall be
timed for recording as follows.
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La relation entre le «début de I'adresse» du code temporel et d'asservissement et le point de
référence de programme d'une piste avec une adresse de champ paire (compte) pour les
données vidéo est définie par la figure 27 et le tableau 2.

8.1.2 Information de code temporel et d'asservissement

L'information de code temporel et d'asservissement doit faire référence a la trame vidéo
pendant laquelle elle est enregistrée.

8.1.3 Information d'ordres

L'information d'ordres doit étre enregistrée sur la bande au point référencé aux informations

idé P4 P TI Lacli H Do Ao 1o £ o I RO N a
Vvideo asgottiees—tomme— aertpParra tHensStofnr e ratgure =z etrau—anreat—=:

8.1.4

mpulsion de la piste d'asservissement

La synchionisation d'enregistrement de I'impulsion de la piste d'asservissement est décritelen 8.2.

8.2 Piste d'asservissement
8.2.1 Méthode d'enregistrement

La piste d'asservissement doit étre enregistrée en utilisant/la méthode d'hystérésis |(enregis-
trement non polarisé).

8.2.2

mpulsion de référence d'asservissement

L'impulsign de référence d'asservissement de la piste d'asservissement, au point d'enreg|strement,
doit étre|une série d'impulsions avec une période de 16,683 ms * 6 us (systemg 525/60)
ou 20,000 ms + 6 us (systeme 625/50) comme représenté a la figure 51 (systéme 525/60) ou
a la figurp 52 (systeme 625/50).

8.2.3 Plarité de flux

La polarifé du flux d'enregistrement de la commande d'asservissement doit étre telle que les
transitior]s entre les péles.sud des domaines magnétiques et les pbles nord des omaines
magnétiques interviennent pendant les intervalles verticaux identifiant le premier champ et les
transitions entre les pdles nord des domaines magnétiques et les pbdles sud des domaines
magnétiques interviennent pendant les intervalles verticaux identifiant le deuxiéme champ.

8.2.4 Niveau_de-flux

u<d'enregistrement doit étre a la saturation des domaines magnétiques| qui est
définie cemmele—poirtab-dessus—dugueluhre—adgmentation—de—0-5—dB—du—rivead—de sortie
provient d'une augmentation de 1 dB du niveau d'entrée comme indiqué sur un appareil de
mesure a valeur efficace.

8.2.5 Largeur d'impulsion

Les impulsions enregistrées doivent avoir des périodes de 35T, 50T ou 65T ou T est égal a
0,1668 ms (systeme 525/60) ou 0,2000 ms (systeme 625/50) de maniére nominale comme
représenté a la figure 51 (systéme 525/60) ou a la figure 52 (systéme 625/50).

8.2.6 Synchronisation d'impulsion de référence d'asservissement

Les impulsions de référence d'asservissement et les données du point de référence de pro-
gramme, quand elles sont enregistrées selon la figure 27, doivent intervenir en méme temps.
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The relationship between the “start of address” of the time and control code and the
programme reference point of a track with an even field address (count) for the video data is
defined by figure 27 and table 2.

8.1.2 Time and control code information

The time and control code information shall refer to the video frame during which it is
recorded.

8.1.3 Cue information

The cue information shall be recorded on the tape at the point referenced to the associated
video infermeationas—definet dirmensier-P2—oi-fie

8.1.4 (ontrol track servo pulse

Record timing of the control track servo pulse is described in 8.2.

8.2 Control track
8.2.1 Method of recording

The contfol track shall be recorded using the hysteretic (non-bias) recording method.

8.2.2 Servo reference pulse

The servp reference pulse of the control track, atthe point of recording, shall be a|series of
pulses with a period of 16,683 ms = 6 us (525/60.system) or 20,000 ms + 6 us (625/50 system) as
shown in|figure 51 (525/60 system) or figure 52 (625/50 system).

8.2.3 Flux polarity

The polafity of the tracking-control secording flux shall be such that transitions fronml south to
north poje occur along the track during vertical intervals identifying the first fleld, and
transitions from the north to. south pole occur along the track during vertical |intervals
identifying the second field.

8.2.4 Hux level

The recording level(shall be at the saturation level for the tape coating, which is defined as
that poinf above.which a 0,5 dB increase in output level results from a 1 dB increas¢ of input
level as ipdicated on an r.m.s. reading meter.

8.2.5 uise width

The recorded pulses shall have periods of 35T, 50T or 65T where T is equal to 0,1668 ms
(525/60 system) or 0,2000 ms (625/50 system) nominally as shown in figure 51 (525/60
system) or figure 52 (625/50 system).

8.2.6 Servo reference pulse timing

The servo reference pulses and the data of the programme reference point when recorded
according to figure 27 shall occur at the same time.


https://iecnorm.com/api/?name=f913fecef12094298f4f6aa1e8589ddc

- 80 - 61904 © CEI:2000

8.2.7 Synchronisation de trame couleur

Une séquence de trame couleur au moment du démarrage de chaque enregistrement doit étre
indiquée par les parties ascendantes des impulsions de 65T de largeur. La trame couleur
commence par le champ 1 de la trame couleur A pour le systeme 525/60 ou du champ 1 pour
le systeme 625/50. Elle doit étre située dans la partie montante de I'impulsion aprés une
durée de 6T-4T, coincidant avec un comptage de segment et un comptage de champ de zéro
dans le mot d'identification du secteur vidéo, comme défini en 4.3.3.

8.2.8 Séquence audio

La séquence audio est constituée de cing champs pour le systéeme 525/60 comme représenté
a la figure 51. Une impulsion de 35T de largeur indique le premier champ de la séquence
audio. Si|le premier champ coincide avec le champ de trame couleur, une impulsioh de 65T
de largedr indique le premier champ de la séquence audio.

8.3 Enfegistrement d'ordres
8.3.1 Méthode d'enregistrement

Les signaux doivent étre enregistrés en utilisant la méthode d'anhystérésis (enreg|strement
polarisé alternatif).

8.3.2 Polarité d'enregistrement

La polarité d'enregistrement doit étre en conformité avec la CEl 61213.

8.3.3 Niveau de flux

Le niveal audio de référence enregistré doit:correspondre a un niveau de flux de codirt-circuit
magnétique a valeur efficace de 125 nWhb/m de largeur de piste a 1 000 Hz.

8.4 Enfegistrement de code temporel et d'asservissement
8.4.1 Méthode d'enregistrement

Les signqux doivent étre enregistrés en utilisant la méthode d'hystérésis (enregistrement non
polarisé)

8.4.2 Niveau de flux

Le niveal d'enregistrement doit étre a la saturation des domaines magnétiques qui ept définie
comme lg point au-dessus duquel une augmentation de 0,5 dB du niveau de sortie résulte
d'une augmentation de 1 dB du niveau d'entrée comme indiqué sur l'appareil de llnesure a
valeur efficace.

8.4.3 Signal d'entrée

Le signal enregistré sur cette piste doit étre en conformité avec la CEI 60461.
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8.2.7 Colour frame timing

A colour frame sequence at the time of the start of each recording shall be indicated by the
leading edges of 65T width pulses. The colour frame commences with colour frame A field 1
for 525/60 system or field 1 for 625/50 system. It shall be located by the leading edge of the
pulse after an interval of 6T-4T, coinciding with a segment count and a field count of zero in

the video

sector identification pattern, as defined in 4.3.3.

8.2.8 Audio sequence

The audio sequence consists of five fields for 525/60 system as shown in figure 51. A 35T
width pulse indicates the first field of audio sequence. If the first field coincides with the colour

frame fie

d a 65T width pulse indicates the first field of audio sequence

8.3 Cu
8.3.1 WM

The sign

8.3.2 R

The reco

8.33 F

The reco
level of 1

e recording
ethod of recording

hls shall be recorded using the anhysteresis (a.c. bias recording) method.

ecording polarity

Fding polarity shall be in accordance with IEC 61213.

ux level

rded reference audio level shall correspond’to an r.m.s. magnetic short-c
25 nWb/m of track width at 1 000 Hz.

8.4 Time and control code recording

8.4.1 WM

The sign

8.4.2 H
The reco

point abdg
indicated

8.4.3

I

ethod of recording

hls shall be recorded using\the hysteretic (non-bias) recording method.

ux level
rding level shall,be at saturation of the magnetic domains which is define

ve which 0,5\dB increase in output level results from 1 dB increase of inpu
on an r.m.s.»reading meter.

putsignal

The sign

[ re€corded on this track shall be in accordance with IEC 60461

rcuit flux

d as that
It level as
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zone de maintien repérée par la zone quadrillée.

NOTE 6 La zone a hachures fines montre la plage acceptable pour la position et la profondeur de I'encoche du

bouton sur

le coté.

Figure 1 — Vue de dessus et vue latérale de la cassette S
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Figure 1 — Top view and side view of S cassette
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NOTE 2 La zone quadrillée montre la zone de détection du magnétoscope.

Figure 2 — Vue de dessous de la cassette S
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Figure 2 — Bottom view of S cassette
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Figure 3b — Guides de bande
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NOTE 1 Les zones quadrillées de 10 mm de diamétre constituent les surfaces de référence .

NOTE 2 Les quatre zones de support repérées par les zones hachurées doivent étre coplanaires avec leur
surface de référence correspondante a 0,05 mm pres.

NOTE 3 Le plan de référence Z doit étre défini par les trois surfaces de référence A, B et C.
NOTE 4 La surface de référence D doit étre coplanaire avec le plan de référence Z a 0,3 mm pres.

NOTE 5 Les zones situées a moins de 1 mm des bords de la cassette ne doivent pas étre incluses dans les zones
de support.

NOTE 6 Mesure L: 15 mm.

NOTE 7 L’aspect perpendiculaire des guides de bande est spécifié comme suit (méme si les guides sont
coniques).

Direction X Y
Guide de bande
Coté débiteur 0+0,15 0+0,15
Coté récepteur 0+0,15 0+0,15

Dimensions en millimetres
Directign X: Paralléle a la direction de la bande.

Directign Y: Horizontalement orthogonal a la direction X.

Figure 3 — Surfaces de référence, zones de support et guides de bande
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NOTE 1 The cross-hatched areas 10 mm in diameter are datum spots.

NOTE 2 The four supporting areas shown by the hatched areas shall be coplanar with their corresponding datum
spots within 0,05 mm of each of them.

NOTE 3 Datum plane Z shall be defined by the three datum spots, A, B, C.

NOTE 4 Datum spot D shall be coplanar, within 0,3 mm, with datum plane Z.

NOTE 5 The areas within 1 mm of the edges of a cassette shall not be included in the supporting areas.
NOTE 6 Measurement L: 15 mm

NOTE 7 Perpendicularity of tape guides is specified as follows (even if they themselves are tapered):

Direction X Y
Tape guide
Supply side 0+0,15 0+0,15
Take-up side 0+0,15 0+0,15

Dimensions in|millimetres

Direction Xi: Parallel to the tape running direction.
Direction Y[ Horizontally orthogonal to direction X.

Figure 3 — Datum spots, supporting areas and tape guides
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Dimensions en|millimetres

NOTE 1 9ens de rotation de la bobine en marche avant.

NOTE 2 LUa hauteur d'ouverture du couvercle L doit étre d'alr moins 29 mm.
NOTE 3 La bobine doit étre complétement revenue a |'&tat initial lorsque la hauteur d'ouverture du couyercle L est
de 23,5 mnp.

Figure 4 — Emplacement des bobines prétes pour la rotation
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NOTE 1 T|

he rotating direction of reels during forward operation.

NOTE 2 Tlhe lid opening height L shall be 29 mm or more.

NOTE 3 T

he reel shall be reset completely when the lid opening height L is 23,5 mm.

Figure 4 — Location.@fireels ready for rotation
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NOTE 1 La zone hachuree delimite 'emplacement du mecanisme de chargement de l'apparell denregistrement
et/ou de lecture lorsque la cassette vidéo est introduite.

NOTE 2 Les zones hachurées et quadrillées sont congues de telle maniére que le mécanisme de chargement de
I'appareil d'enregistrement et/ou de lecture déroule et tende la bande magnétique vers la téte du tambour aprés
I'ouverture du couvercle.

Figure 5 — Couvercle de protection
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Dimensions in millimetres

NOTE 1 Tlhe hatched area is where the loading mechanism of the video tape recorder and/or player urfit positions

the video cassette when it is inserted.

NOTE 2 The hatched and cross-hatched areas are so designed that the loading mechanism of the video tape
recorder and/or player unit unwinds and extends the magnetic tape towards the head drum after the lid opens.

Figure 5 — Protecting lid
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IEC 410/2000 Dimensions en millijmétres

NOTE Le$ bobines a gros tambour (diametre de\tambour 53,3 mm = 0,2 mm) peuvent étre utiliségs pour les

cassettes dont la durée d'enregistrement est inférieure a 12 min.

Figure 6 — Bobine
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Dimensions en millimetres

Figure 7 — Hauteur des bobines prétes pour la rotation
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Figure 6 — Reel

b reels with large hubs (hub diameter 53,3 mm (8,2 mm) can be used for cassettes whos
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Dimensions en milliméetres

NOTE 1 Les zones quadrillées et hachurées montrent la zone totale ou il est admis que le levier de déverrouillage
de I'appareil d'enregistrement et/ou de lecture soit introduit dans la cassette.

NOTE 2 La zone quadrillée montre la plage d'introduction du levier de déverrouillage qui permet le déverrouillage
du couvercle.

NOTE 3 Plage admise a l'intérieur de laquelle le levier de déverrouillage peut étre introduit dans la direction A.
NOTE 4 Plage admise a l'intérieur de laquelle le levier de déverrouillage peut étre introduit dans la direction B.
NOTE 5 La pointe du levier de déverrouillage doit avoir une forme semi-circulaire ou hémisphérique dont le rayon
est égal a la moitié de la largeur du levier de déverrouillage.

Figure 8 — Zone d'introduction du levier de déverrouillage
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Dimensions in millimietres

NOTE 1 The cross-hatched and hatched areas show the allowable total area where the unlocking lever extending
from the video tape recorder and/or player unit can be inserted into a cassette.

NOTE 2 The cross-hatched area shows the range of the unlocking lever insertion which permits the lid to be
unlocked.

NOTE 3 Allowable range within which the unlocking lever can be inserted in the A direction.

NOTE 4 Allowable range within which the unlocking lever can be inserted in the B direction.

NOTE 5 The tip of the unlocking lever shall be shaped into a semicircle or hemisphere whose radius is half of the
unlocking lever width.

Figure 8 — Unlocking lever insertion area
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Direction A
. . (sphérique)

La force de déverrouillage du couvercle
it ~ . N R1, 25w
ne doit pas étre supérieure a 1,0 N

dans la direction A

Se référer a la figure 8 pour les
plages de mesure.

Direction de mesure

61904 © CEI:2000

Direction B \_Tige de mesure

La force de|déverrouillage du couvercle

doit étre irfférieure a 1,5 N dans la (sphérique)
direction B R1, 25401

Se référer| a la figure 8 pour les
plages de mesure.

Direction de mesure

IEC 412/2000 Tige de mesure

Figure 9 — Force de déverrouillage du couvercle

La force maximale d'ouverture du
couvercle doit étre de 1,5 N.

Levier de mesure,
IEC 413/2000

Figure 10 — Force d'ouverture du couvercle

Dimensions en millimétres

Direction de mesure
Plage de mesure: §-29 mm

Dimensions en millimetres
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IEC 414/2000

Figure 11 — Force du ressort de la bobine
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29 GDirection de mesure

Dimensions en millimetres
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Direction A

The force to unlock the lid shall
be not greater than 1,0 N in the
A direction.

Refer to figure 8 regarding the
measuring ranges.

— 99 —

' Measuring direction
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Direction B

The force tp unlock the lid shall be
less than 1}5 N in the B direction.

Refer to figure 8 regarding the
measuring fanges.
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u
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IEC 412/2000

Figure 9 — Lid unlocking force
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The force of the spring for pushing
down the reel shall be (1,5 + 0,5) N.

Figure 10 — Lid opening fofce
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Figure 11 — Reel spring force
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Dimensions en millimetres

Figure 12 — Résistance du bouchon’de’sécurité
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Figure 13a — Force d'extraction (F1 et F2) Figure 13b — Couple de friction

NOTE 1 Couple de retenue de 1 mN m.

NOTE 2 Couple de friction pour enrouler la bande.

Figure 13 — Force d'extraction (F1, F2) et couple de friction
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Figure 13a — Extraction force (F1, F2) Figure 13b — Friction torque

NOTE 1 Holdback torque of 1 mN m.

NOTE 2 Friction torque to wind the tape.

Figure 13 — Extraction force (F1, F2) and friction torque
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IBC 418/2000
Dimensions en millimetres
NOTE 1 d(es dimensions sont contrélées en utilisant des calibres de tolérance.
NOTE 2 Aucune“partie du couvercle ne doit dépasser le plan inférieur de la cassette lors des mouvements
d'ouverturd et de_fermeture du couvercle.
NOTE 3 La zonhe de I'étiquette et/ou de la fenétre, repérée par la zone hachurée, est réservée pouf I'étiquette

et/ou la fenétre.

NOTE 4 La cassette peut étre maintenue en position par l'appareil d'enregistrement et/ou de lecture sur cette
zone de maintien repérée par la zone quadrillée.

NOTE 5 La zone a hachures fines montre la plage acceptable pour la position et la profondeur de I'encoche de
bouton sur le coté.

Figure 14 — Vue de dessus et vue de c6té de la cassette L
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IEC| 418/2000

Dimensions in millimetres

NOTE 1 Tlhese dimensiohs are inspected by using limit gauges.

NOTE 2 No part ofithe lid shall protrude beyond the bottom plane of the cassette when the lid openg nor when
it closes.

NOTE 3 Uabél and/or window area shown by the hatched area is available for the label and/or window.

NOTE 4 The cassette-may-be-heldin-positionby-theresorde—andio—playeunit-on-the-holding-area—sHown by the
cross-hatched area.

NOTE 5 The fine hatched area shows the acceptable range of plug notch position and depth at the side.

Figure 14 — Top view and side view of L cassette
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IEC 419/2000

Dimensions en millimétres

NOTE 1 Le trou de référence (a) est le repérage principal.

NOTE 2 La zone quadrillée montre la zone de détection du magnétoscope.

Figure 15 — Vue de dessous de la cassette L
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Figure 15 — Bottom view of L cassette
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NOTE 1 Les quatre zones circulaires de 10 mm de diametre constituent les surfaces de référence.

NOTE 2 Les quatre zones de support repérées par les zones hachurées doivent étre coplanaires avec leurs
surfaces de référence correspondantes a 0,05 mm prés et doivent étre coplanaires avec les surfaces hachurées.

NOTE 3 Le plan de référence Z doit étre défini par les trois surfaces de référence A, B et C.
NOTE 4 La surface de référence D doit étre coplanaire avec le plan de référence Z a 0,3 mm pres.

NOTE 5 Les zones situées a moins de 1 mm des bords de la cassette ne doivent pas étre incluses dans les zones
de support.

NOTE 6 Mesure L: 15 mm.

NOTE 7 L’aspect perpendiculaire des guides de bande est spécifié comme suit (méme si les guides sont
coniques).

Direction X Y
Guide de bande
Coté débiteur 0+0,15 0+0,15
Coté récepteur 0+0,15 0+0,15

Dimensions en|millimetres
Directign X: Paralléle a la direction de la bande.

Directign Y: Horizontalement orthogonal a la direction X.

Figure 16 — Surfaces de référence, zones de support et guides de bande
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NOTE 1 The four round areas 10 mm in diameter are datum spots.

NOTE 2 The four supporting areas shown by the cross-hatched areas shall be coplanar with their corresponding
datum spots within 0,05 mm of each of them and shall be coplanar with the hatched areas.

NOTE 3 Datum plane Z shall be defined by the three datum spots, A, B, C.

NOTE 4 Datum spot D shall be coplanar, within 0,3 mm with datum plane Z.

NOTE 5 The areas within 1 mm of the edges of the cassette shall not be included in the supporting areas.
NOTE 6 Measurement L: 15 mm.

NOTE 7 Perpendicularity of tape guides is specified as follows (even if they themselves are tapered).

Direction X Y
Tape guide
Supply side 0+0,15 0+0,15
Take-up side 0+0,15 0+0,15

Dimensions in|millimetres
Directign X: Parallel to the tape running direction.

Directign Y: Horizontally orthogonal to direction X.

Figure 16 — Datum spots, supporting areas<@nd tape guides
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ens de rotation de la bobine en marche avant.
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Dimensions en millimetres
NOTE 1 Ua, zone hachurée délimite I'emplacement du mécanisme de chargement de I'appareil d'enrg¢gistrement
et/ou de letture lorsque la cassette vidéo est introduite

NOTE 2 Les zones hachurées et quadrillées sont congues de telle maniére que le mécanisme de chargement de

I'appareil d'enregistrement et/ou de lecture déroule et tende la bande magnétique vers la téte du tambour aprés
I'ouverture du couvercle.

Figure 18 — Couvercle de protection
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IEC 423/2000
Dimensions in millimetres
NOTE 1 Thelhatched area is where the loading mechanism of the video tape recorder and/or player ur]it positions
the video cpssette when it is inserted.

NOTE 2 The hatched and cross-hatched areas are so designed that the loading mechanism of the video tape
recorder and/or player unit unwinds and extends the magnetic tape towards the head drum after the lid opens.

Figure 18 — Protecting lid
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Dimensions en millimetres

NOTE Le$ bobines a gros tambour (diametre\de tambour 53,3 mm = 0,2 mm) peuvent étre utilisée¢s pour les
cassettes dont la durée d'enregistrement est\inférieure a 34 min.

Figure 19 — Bobine
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Figure 20 — Hauteur des bobines prétes pour la rotation
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Figure 19 — Reel
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Figure 20 — Height of reels ready for rotation
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IEC 426/2000
Dimensions en millimetres

NOTE 1 Les zones quadrillées et hachurées montrent la zone totale ou il est admis que le levier de déverrouillage
de l'appareil d'enregistrement et/ou de lecture soit introduit dans la cassette.

NOTE 2 La zone quadrillée montre la plage d'introduction du levier de déverrouillage qui permet le déverrouillage
du couvercle.

NOTE 3 Plage admise a l'intérieur de laquelle le levier de déverrouillage peut étre introduit dans la direction A.
NOTE 4 Plage admise a l'intérieur de laquelle le levier de déverrouillage peut étre introduit dans la direction B.
NOTE 5 La pointe du levier de déverrouillage doit avoir une forme semi-circulaire ou hémisphérique dont le rayon
est égal a la moitié de la largeur du levier de déverrouillage.

Figure 21 — Zone d'introduction du levier de déverrouillage
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IEC 426/2000
Dimensions in millimetres

NOTE 1 The cross-hatched and hatched area shows the allowable total area where the unlocking lever extending
from the video tape recorder and/or player unit can be inserted into a cassette.

NOTE 2 The cross-hatched area shows the range of the unlocking lever insertion which permits the lid to be
unlocked.

NOTE 3 Allowable range within which the unlocking lever can be inserted in the A direction.

NOTE 4 Allowable range within which the unlocking lever can be inserted in the B direction.

NOTE 5 The tip of the unlocking lever shall be shaped into a semicircle or hemisphere whose radius is a half of
the unlocking lever width.

Figure 21 — Unlocking lever insertion area
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(sphérique)

Direction A

La force de déverrouillage du
couvercle ne doit pas étre
supérieure & 1,0 N dans la
direction A.

Se référer a la figure 21 pour
les plages de mesure.

Tige de mesure

61904 © CEI:2000

(sphérique)

Direction de mesure
Tige de mesure

Direction B
} . (sphérique)
La force dg déverrouillage du
couvercle doit étre inférieure
a 1,5 N dans la direction B
Se référer a la figure 21 pour
les plages fle mesure.
Tige de mesure
IEC 427/2000
Figure 22 — Force de verrouillage du couvercle
La force maximale d'ouverture
du couverc|e doit étre de 1,5 N.

Levier de mesure,

IEC 428/2000

Direction de mesure;

/Plan de référence Z

(Sphérique)
RY, 254

Tige de mesure

Dimensions en millimétres

Direction d’ouverture

Plage de mesure: 0-29|mm

Dimensions en millimetres

Figure 23 — Force d'ouverture du couvercle

La force du ressort pour Ressort de bobine

appuyer sur la bobine doit
étre de (3,5+0,5) N.

o r)

GDirection de mesure

Plan de référence Z

2 40,2

IEC 429/2000

Figure 24 — Force du ressort de la bobine

Dimensions en millimétres
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Direction A (spherical) (spherical)

The force to unlock the lid R1,26w. R1, 254

shall be not greater than
1,0 N in the A direction.

Refer to figure 21 regarding
the measuring ranges.

Measuring direction;

Measuring rod|

~ \Measuring direction
Measuring rod

Direction B]

The force tp unlock the lid ]
shall be leds than 1,5 N in (spherical)
the B direc}ion. R1,250

(spherical)

Refer to figure 21 regarding
the measuilling ranges.

Measuring rod Measuring rod

IEC 427/2000 Dimensions in millimetred

Figure 22 — Lid_untocking force

The maximum force to open
the lid shal| be 1,5 N.

Opening direction
Measuring range: 0-29 nm

Measuring lever/ /Datum plane Z

IEC 428/2000 Dimensions in millimetred

Figure 23 — Lid opening force

Reel spring
The force of the spring pushing
down the reel shall be
(3,5+0,5) N.

i
Z;atum plane Z 3. Measuring direction

o . . . -
IEC 429/2000 Dimensions in millimetres

Figure 24 — Reel spring force
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Figure 25 — Résistance du bouchon dedsécurité
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Figure 26a — Force d'extraction (F1 et F2) Figure 26b — Couple de friction

NOTE 1 Couple de retenue de 1 mN m.
NOTE 2 Couple de friction pour enrouler la bande.

Figure 26 — Force d'extraction (F1, F2) et couple de friction
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Figure 25 — Strength of safety plug
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Figure 26a — Extraction force (F1, F2)

NOTE 1 Holdback torque of 1 mN

IEC 431/2000

m.

NOTE 2 Friction torque to wind the tape.

Figure 26 — Extraction force (F1, F2) and friction torque

Figure 26b — Friction torque

IEC 432/2000
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Figure 27°= Locations and dimensions of recorded tracks
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0,0271 x 3 (systéme 525/60)
0,026 x 3 (systéme 625/50)

Mouvement de la bande
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Figure.28 — Position et dimensions des zones de tolérance des enregistrements
de pistes hélicoidales
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0,0271 x 3 (525/60 system)
0,026 x 3 (625/50 system)

Tape motion
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IEC| 434/2000
Figure.28 — Locations and dimensions of tolerance zones of helical track records
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S1:
S2:
G1:
G2:
G3:
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Numéro de piste dans la paire de pistes
Code de piste dans les quatre pistes
264 x 180 + 120 + 4 = 44 404 octets (systéme 525/60)
290 x 180 + 120 + 4 = 52 324 octets (systéme 625/50)
TP G2G3G1G2G4 PO
TTIT ]
P V1 S| Al |A] |A Alls V2 P
11 |0]]1 2 3112
P V1 G6 |AlIA]T AL |A] G5 V2 P
ol1111]2 3
P V1 G6 |AlIATIALIAL IS V2 P
ol11 2 3112
P V1 G6 |A]IA] |A Al G5 V2 P
ol1111]2 3
IEE  435/2000
Contenu Longueur
525/60 525/50
Nombre de blocs de synchronisation
becteur vidéo sans parité externe =96 114
fParité externe vidéo =10 12
becteur audio =5 6
bignal de synchronisation de(suivi; TTS = 2 (équivalent)
$ignal pilote de suivi; TPS = 2 (équivalent)
fPostambule + intervallé de*montage + préambule = (4+96+80) octets =1
fPostambule + intefvalle de montage = (4+356) octets =2
+ intervalle de montage + préambule = (240+120) octets =2
+.ntervalle de montage + préambule = (60+120) octets =1
Postambule + blanc + préambule = (4+776+120) octets =5
ROstambule + intervalle de montage + = (4+956+120) octets =6
pICGlIIIIUu;C
Préambule de piste = 120 octets
Postambule = 4 octets

Figure 29 — Répartition des secteurs sur les pistes hélicoidales pour systemes 525/60 et 625/50
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———— Track number in track pair

Track code in track quartet
264 x 180 + 120 + 4=44 404 bytes (525/60 system)
290 x 180 + 120 + 4=52 324 bytes (625/50 system)

I G2G3G1G2G4 PO
| P |
0A P V1 S | Al A | AllA | S V2 P
11 |0]]1 2 31 2
1B P V1 G6 |AlIA]JIA]|A] G5 V2 P
ol11 2 3
0C P V1 G6 |AlIATIALIAL IS V2 P
ol11 2 312
1D P V1 G6 |A]IA] |A A| G5 V2 P
ol11 2 3
IEG  435/2000
Content Length
525/60 62%/50
V1,V2: ideo sector excluding outer parity = 96 sync blocks 114 sync|blocks
P: ideo outer parity = 10 sync blocks 12 sync blocks
AO~A3: Audio sector =5 sync blocks 6 sync blpcks
S1: Tracking timing signal; TTS = 2 sync blocks equivalent
S2: Tracking pilot signal; TPS = 2 sync blocks equivalent
G1: Postamble + edit gap + preamble = (4+96+80) bytes = 1 sync block
G2: Postamble + edit gap = (4+356) bytes = 2 sync blocks
G3: + edit\gap + preamble = (240+120) bytes = 2 sync blocks
G4: + edit gap + preamble = (60+120) bytes =1 sync block
G5: fPostambile + blank + preamble = (4+776+120) bytes =5 sync blocks
G6: Postamble + edit gap + preamble = (4+956+120) bytes = 6 sync blocks
TP: Track preamble =120 bytes
PO: Postamble = 4 bytes

Figure 29 — Sector arrangement on helical tracks for 525/60 and 625/50 systems
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Numéro d'octet

0 1 2 3 4 5 6 163 164 165 166 167 178 179
SY0O Syl1 ]| IDO ID1 |B161 B160 B159 -------- B2 B1 BO | K13 K12 ----- K1 KO
S Données Parité interne
ync - ID - - ]
2 octets 2 octets 162 octets . 14 octets
Bloc de code interne
- -
178 octets
180 octets

el o

IEC 436/2000

I:igurn 30 — Format de bloc de c\llnnhrnnientinn

1 champ vidéo 1 champ vidéo

IEC 437/2000
TR : Numéro de piste

SG : Numéro de segment
F : Numéro de champ

Figure 31 — Numéros de piste, de segment et de champ
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—-129 -
Byte number
0 1 2 3 4 5 6 163 164 165 166 167 178 179
SY0 SY1 IDO ID1 B161 B160 B159 ----- B2 B1 BO K13 K12 ---- K1 KO
Sync ID Dat Inner parit
m - aa | partty |
2 bytes 2 bytes 162 bytes 14 bytes
Inner code block
| o
178 bytes
180 bytes
e -
IEC 436/2000
Figure 30 — Sync block format
\ ¢ 1 video field 1 video field
1\ 2
3\ 1
TR= I\ O
IEQ 437/2000
TR : Track number

SG : Segment nhumber
F : Field number

Figure 31 — Track, segment and field numbers
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Point de référence
temporel pour
balayage de ligne

- 130 -
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Emplacement du mot
1471

'

/

Mot 0 Mot 1715
1440-mois 32 —
B (0 - 1439) | mots 244 mots
| -
4]mots . . . 4mots
(r¢f. de (réf. de
syjnchronisation) synchronisation)
Suppression

Figure 32 — Relation de

Point de référence
temporel pour
balayage de ligne

Ligne numérique active

Mot 0 Mot 1727
—_—
1440 mots 24
B (0 - 1439) _ | mots | 264 mots -~

synchronisation analogique’a numérique (systeme 525/60)

horizontale numérique
IEC 43B/2000

Emplacement du mot
1463

v

1

4 mots
(réf. de
synchronisation)

—_— —————

4 mots
(réf. de
synchronisation)

Y

Ligne numérique active

Suppression
horizontale numérique

IEC 439/2000

Figure 33 — Relation de synchronisation analogique a numérique (systéeme 625/50)
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Time reference | Word 1471 location

point for line |
scanning

/

J

Word 0 Word 1715

1440 words 32
(0 -1439) } words 244 words

L words 4.words
Timing ref.) (Timing ref.)

Digital active line Digital horizontal
blanking

IEC 438/R000

Figure 32 — Analogue to digital timing relationShip (525/60 system)

Time reference | Word 1463 locatiog

=]

point for line |
scanning

/

T

Word 0 Word 1727
-——— —_—
1440 words 24
(0 - 1439) | words | 264 words

4 \_No_rds » . 4 \_No_rds
(Timing ref.) (Timing ref.)

Digital active line Digital horizontal
blanking

IEC 439/2000

Figure 33 — Analogue to digital timing relationship (625/50 system)
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Champ
pair

- 132 - 61904 © CEI:2000

I:I Fixé au niveau de base

Zone d'enregistrement de

donnée réelle

I:l Zone n'enregistrant pas

[261] 262 ] 263] 264 265] 266 [ 267 | 268 | 269 | 270 | 271] 272[ 273 [ 274 [ 275 | 276 | 277] 278] 279]

e W W I T [ T T Ty g a0y g g U WV U O e W s W U W W W

Champ
impair

|524|525i1| 2] 8|4 5] 6] 7] 8] 9i10|11|12|13|14|15|16|17|

champ 1 1 M M INNNANAANANAANAANNA U e

CFP : L —
(fv/4) clhamp 1 : :
VD = 9H -
IEC 440/2000
NOTE Les transitions de VD et HD coincident.
Figure 34 — Suppression verticale numérique (systéme 525/60)
Zone d'enregistrerpent de
données
I:l Zone n'enregistrant pas
Champ
pair [306 | 307 | 308 [ 309|310 311 [312 | 313[ 314 | 315\['316 | 317 | 318 | 319 320 | 321 | 322 323] 324 [ 325 | 326 |
champ 2, 4 : : . : —_—
U U uUuuuuvuvvrvvyswwivuvvrTy Uy U U Uty
Champ : . . :
impair “[e19|620] 621|622 [ 623 624 [625} 1§ 2| 3] 4 [ 5[ 6 [ 7 [ 8] ofwo]u]a[[a]"
champ 1, 3 { y ( {
e A 1 I e I e e (g U T Ty E gy M Wy Wy U U U W e U e W e W e
LALT : : : :
champq4  |_J |_J L LJ 4 - b L Yy
champy L L Lot L L0 L L_J L1 L_f 1
champq —1 L L L4 L1 L1 1 LJ LI
champq__ [ L[ T L L Ll 0 LI L7 I U
CFP - : :
(fv/8) champ 1 f 2,5 H—w
) Ii‘ 75H ‘i
IEEC 441/2000

NOTE Les transitions de VD et HD coincident.

Figure 35 — Suppression verticale numérique (systeme 625/50)


https://iecnorm.com/api/?name=f913fecef12094298f4f6aa1e8589ddc

61904 ©

IEC:2000 - 133 -

I:I Fixed to pedestal

level

I:I Real data recording area

I:l Not recording area

Even [261]262] 263]264] 265] 266 | 267 | 268 [ 260 [ 270 [ 271| 272[ 273|274 [ 275 [ 276 277] 278] 279]
field 2 : ; :
Odd |524|525i1|2|3i4|5|6|7|8|9i10|11|12|13|14|15|16|17|
field 1 ~ . ; -
L B A A A A = A = B = N
CFP ; : 3 :
(fv/4) fleld 1 ; " ;
P on B
VD I |
IEC 44¢/2000
NOTE The transitions of VD and HD coincide with each other.
Figure 34 — Digital vertical blanking (525/60 system)
I:I Data recording arda
I:I Not recording area
Even [306] 307 [ 308 309] 310 [311 |312 | 313] 314 315.f816 | 317 | 318 319 320 | 321 | 322 323 324 325 | 326 |
field 2, 4 : : : :
U U U U U uurrriiduirs U U U U U U
Odd |619|620|621|622|6é3|624|625|; 2| é| 4 | 5i 6 | 7] 8] 9f1]1]12f[13]
field 1, 3 : ' : :
B 8 VY 1 Y o
LALT : : : :
field 4 - 1 LS d 1t I =Jd g 1 i
field 1 IIIIIIIIII;IIIIIIIIIr_l
field 2 [ ) I A I R I T A N N
SRS S N i e Y e (S e 2 e Y e Y s o | N
CFP 5 5
(fv/8) fie|d 1 2,5 H—p
VD < 7,5 H -

IEQ

441/2000

NOTE The transitions of VD and HD coincide with each other.

Figure 35 — Digital vertical blanking (625/50 system)
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720 (360)
pixels
0X0X 00
OX0OX . . 00
256 Sous-échantillonnage 360 (180)
[304] q 256 pixels
pixels [304]
pixels Groupe A XX
Groupe B
Figure 36a — Sous-échantillonnage \EC 442/2000
90 (45 30 (15)
Groupe A blo(cs ) blocs
T 5181 22
216]4]2
64 ——4 1 1" Tableau [38]
7e] |1 [ S]3]1]..... — blocs | Sous-groupe
blocs Al

Formation de 4 x 4

blocs DCT
30 (15)
Groupe B 90 (45)
P blocks blocs
1|1513]1].... 30
64 21642 ].. Tableau [38]
76 [T 15]3]1]... - blocs Sous-groupe
blocs B1

B2

B5

Figure 36b <JRormation de blocs et tableaux | B6

IEC 443/2000

¢«——— 30(15) blocs —>
T 0 I 29 (14)
] 30(15)| - | e
Enregis 32 (15)
dans cH
secteur [Vi [38]
blocs
I
959(479)
A1\ B6\ A3\ B2 \ A5 \ B4 l ----- [1139]
[(569)]
IEC 444/2000 IEC 445/2000
Figure 36¢c — Secteur vidéo Figure 36d — Sous-groupe

NOTE 1 Dans la figure 36a, o0 et x indiquent les pixels.

NOTE 2 Les nombres horizontaux entre parenthéses concernent la composante de chrominance. Ceux qui ne
sont pas entre parenthéses s'appliquent a la composante de luminance.

NOTE 3 Les nombres verticaux entre crochets concernent le systéeme 625/50. Ceux qui ne sont pas entre
crochets s'appliquent au systéme 525/60.

Figure 36 — Brassage (distribution des secteurs)
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